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Vynélez se tykd zeffzenf pro zm&nu polohy vfloZniku jefsbu vzhledem k podvozku pro
dopravu a pro pracovani ukony.

Je znémo FeSeni problému preklddéni v§lo¥niku jeddbu pFipevn&ného na vikyvném remenu
pomoci védlce pro zminu polohy vflofniku a systému hydreulicky ovliddenych dal3fch &lend.

Takovéto uspoiddédni zajisfuje znadnou kompsktnost stroje, vyhodné rozd&len{ hmoty
v pfepravni poloze a snadné nastaveni vyloinfku jeFdbu podle pracovnich podminek, Nehledd
k ¥etnym vyhoddm mé toto uspofddéni i nevyhodu spodivajfci v tom, Ze dolni kloub védlce pro
zm¥nu polohy vy¥loZniku je umistén na vikyvném ramenu, v disledku geho¥ v krajnich polohdch,
kdy vyloZnfk zlstdvd je3t& ve vodorovné poloze, a tedy po pfeloZeni vyloZnfku 2z p¥eprevni
polohy do zdkledni pracovni polohy, je tbeba vysunutl pistnice vdlce pro zménu polohyrvyloz-
niku. Je proto tento vélec p¥i prelofent z pi¥epravni polohy do zdkladni pracovni polohy
v &innosti, Jeho pistnice je zddsti vysunuta a o tuto ¥dst se zkracuje zdvih p¥i naste-

vovanl vélce do jiné ne¥ zékladnf pracovni polohy.

Tuto nevyhodu odstranuje zaiizeni‘pro zménu polohy vylofniku je#ébu podle vyndlezu,
jeho# podstata spo¥ivé v tom, Ze vykyvné remeno a viloZnik jsou spojeny vzp¥rou piipojenou
dolnfm koncem Sepem k vysuvnému tédhlu dynemicky spojenému s vodorovnym vélcem, ne n3m%
je umfstdno protizdvaZ{ a vélec pro zménu polohy vyloZnfku je pF¥ipojen hornim &epem k vy~
loinfku, dolnim Sepem k plo3iné a rovnd% vykyvné remeno je p¥ipojeno hornim Zepem vyloZ-
nika a dolnim Sepem k plo3ing, pPilem¥ vdlec pro zm&nu polohy v¥loinfku a vykyvné remeno
vytvéf{ rovnobdZnik.
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Vyhoda tohoto uspoPféddni spodivéd v tom, Ze Je moZno vyloZnik pFesunout z vodorovné -~
dopravni polohy do vodorovné zdkladni pracovni polohy pouhou zm&nou poilohy védlce pro zmé-
nu polohy vyloZniku, p¥ifemZ zistdvd tento védlec mimo provoz a celd kapacita jeho zdvihu Jje
zachovdne pro nastavovédni vyloZnfku ze zdkladni vodorovné pracovni polohy do pot¥ebné vys-
kové polohy, aeni¥ by bylo tbebe vdlce s mimoPfddn¥ vysokym zdvihem.

Vyndlez je ddle vysvdtlen na p¥iklaedu provedeni znézorn&ném na vykresu, kde znadl
obr. 1 pohled ze strany na JjePdb v pfepravni poloze a obr. 2 pohled podle obr. 1 na jefdb
s vyloinikem v zékladn{ vodorovné pracovni poloze.

V§lo¥nik 1 Je spojen s plo¥inou 3 védlcem 4 pro zmdnu polohy vyloZniku 1, vykyvnym
ramenem 2, a vzp&rou 5. Védlec 4, pro zm&nu polohy v¥loZniku 1, Je pfipojen svim hornim
koncem k vyloZniku ] %epem 7 a dolnim koncem k plo3in& 3 &epem 11. Vykyvné rameno 2 Je
pfipojeno k vylo%nfiku 1 hornfm koncem pomoci depu 8 a Zepem 10 k plo3in¥ 3. Vzpéra 5 je
spojena svym hornim koncem bud Zepem 13 s vykywnjym remenem 2, nebo éepeﬁ 8 vykyvného ra-
mena’g p¥imo s vyloZinikem | a dolnim koncem pomoci ¥epu 4 s vysuvnym tdhlem §, kterd Je”
dynemicky spojeno jednim koncem s vodorovnym vdélcem Q9 a druhy Jeho konec je pFipevn¥n k pro-
tizdvaz{ 12 které je vzhledem k tomuto uspodddéni posuvné. Vdlec 4 pro zménu polohy vj- .
lo¥niku 1 a vykyvné rameno 2 jsou stejnd dlouhé, takie v prepravni poloze i ve vodorovné

zdkladn{ poloze tvo¥f rovnobdinik.

Uvedenim vodorovného vdlce 9 v &innost pohybuje se vysuvné tdhlo 6 s protizdveZim
12 mimo plodinu 3, piidemi soudasn¥ und3{ dolni konec vzpiry 3, kterd zeujimd postupnd
v podstatd kolmou polohu. Pohyb v§suvného tdhla § se pfends{ pres vzp¥ru 3 a Zep 13 na
vykyvné ramenc 2 a prostPednictvim tohoto ramena na vfloinik ! JePdbu, ktery se zvedd a
s nim soudasnd se zvedd vdlec 4 pro zm&nu polohy vyloZniku 1. Ve vodorovné zékladni pracov-
ni poloze je vyloinik 1 vzddlen od své dopravni polohy o délku vzp¥ry 3 a vdlce 4 pro

zm&nu polohy vylo¥niku 1, pFilem% ¥epy 8, 13 a 10 jsou v p¥imce.

Za¥izeni podle vyndlezu Je vhodné pro kterykoli typ automobilového je¥dbu.
PREDMET VINALEZU

Ze¥izeni pro zmsnu polohy vyloZniku je¥dbu spojeného s ploZinou, na niZ je uloZeno
protizdveZ{ a sestdvajfci z vykyvného remena, 2z v§suvného t4hla a vodorovného vélce,
vyznaSujict se tim, %e vykyvné remeno (2) a v§loZnik (1) jsou spojeny vzp¥rou (5) pFipoje-
nou dolnim koncem &epem (14) k vysuvnému téhlu (6) dynemicky spojenému Jednim koncem
s vodorovnym vélcem (9) & druhym koncem pFipevadnému k protizdveif (12) a vélec (4) pro
zménu polohy vyloiniku je p¥ipojen hornim depem (7) k vyloZniku (1), dolnim Zepem k plo-
%in% (3) a vykyvné remeno (2) je pFipoJeno hornim Zepem ¢(8) k v¥loinfku (1) a dolnim &e-
pem (10) k plodin& (3), pfidem¥ vdlec (4) pro zménu polohy iyloiniku (1) e vikyvné reme-
no (2) vytvédri rovnob&dinik,

2 listy vykresi
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Obr. 1






	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

