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(67) Resumo: ESTRUTURA DE ACIONAMENTO DE TREM DE
ENGRENAGEM DUAL NO LADO DE ENTRADA DE ENGRENAGEM
DO TIPO BACIA. A presente invengdo trata de urna estrutura de
acionaniento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o brago oscilante de entrada de
conjunto de engrenagem diferencial acionado pela engrenagem cénica
do tipo bacia na montagem de conjunto de engrenagem diferencial é
induzido a ser acionada por dois conjuntos de transmissdes, em que a
primeira transmissao transmite a energia cinética giratéria entre o
brago oscilante de entrada de conjunto de engrenagem diferencial e o
motor, a segunda transmisséo transmite a energia cinética giratéria
entre o brago oscilante de entrada de conjunto de engrenagem
diferencial e a segunda unidade de acionamento, e uma ou ambas as
transmissdes aciona o brag¢o oscilante de entrada de conjunto de
engrenagem diferencial.
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“ESTRUTURA DE ACIONAMENTO DE TREM DE ENGRENAGEM DUAL NO LADO DE
ENTRADA DE ENGRENAGEM DO TIPO BACIA”

HISTORICO DA INVENGAO

(a) Campo da invencgdo

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada de engrenagem do tipo bacia da
presente invencdo, o0 braco oscilante de entrada set de engrenagem
diferencial acionado pela engrenagem cdnica do tipo bacia na
montagem do set de engrenagem diferencial ¢é induzido a ser
acionado por dois conjuntos de transmissdes, nos guais a primeira
transmiss8o transmite a energia cinética giratdéria entre o brago
oscilante de entrada de conjunto de engrenagem diferencial e o©
motor, a segunda transmissdo transmite a energia cinética
giratdéria entre o braco oscilante de entrada de conjunto de
engrenagem diferencial e a segunda unidade de acionamento, e um ou
as transmiss®es aciona o braco oscilante de entrada do conjunto de

engrenagem diferencial.
(b) Descrigdo da técnica anterior

Tradicionalmente, para o sistema de acionamento
hibrido, no qual a engrenagem cOnica tipo bacia da montagem de
conjunto de engrenagem diferencial aciona o conjunto de engrenagem
diferencial, a engrenagem cdnica de acionamento no lado de entrada
do conjunto de engrenagem diferencial acopla normalmente com a
engrenagem c¢dnica do tipo bacia para formar a primeira
transmissdo, transmitir a energia do motor, e a engrenagem cdnica
acionada pela segunda unidade de acionamento, como a maquinaria
elétrica, acopla com a mesma engrenagem cdnica do tipo bacia para
transmitir a energia cinética entre ela prdépria e a magquinaria
elétrica, e as desvantagens sd3o que a engrenagem cdnica do tipo
bacia acionada pela energia cinética da maquinaria elétrica da
segunda unidade de acionamento e o motor ¢é transmitida pela
engrenagem cénica de entrada, desse modo a razdo de velocidade é
limitada para ser igual aquela do lado de entrada do motor, e a

engrenagem cdénica deve ser igual a outra engrenagem codnica de
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entrada acoplada acionada pela energia cinética giratdria do

motor.

RESUMO DA INVENGAO

Tradicionalmente, para o sistema de acionamento
hibrido no qual a engrenagem cdnica do tipo baciada mbntagem de
conjunto de engrenagem diferencial aciona o conjunto de engrenagem
diferencial, a engrenagem cdnica de acionamento no lado de entrada
do conjunto de engrenagem diferencial acopla normalmente com a
engrenagem cédnica do tipo bacia para formar a primeira
transmissdo, transmitir a energia a partir do motor, e a
engrenagem cdnica acionada pela segunda unidade de acionamento,
como a maguinaria elétrica, acopla com a mesma engrenagem cdnica
do tipo bacia para transmitir a energia cinética entre ela prdpria
e a maquinaria elétrica, e as desvantagens sdo que a engrenagem
cbnica do tipo bacia acionada pela energia cinética da maguinaria
elétrica da segunda unidade de acionamento e o motor é transmitida
pela engrenagem cbnica de entrada, desse modo a razdo de
velocidade é limitada para ser igual & outra engrenagem cdnica de
entrada acoplada acionada pela energia cinética giratdéria do
motor;

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia da
presente invencdo, o braco oscilante de entrada do conjunto de
engrenagem diferencial acionado pela engrenagem c¢Onica do tipo
bacia para a funcdo de transmissdo, na montagem de conjunto de
engrenagens diferencias, ¢é induzido a ser acionado por dois
conjuntos de transmissdes, nos guais a primeira transmissdo
transmite a energia cinética giratdria entre o brag¢o oscilante de
entrada de conjunto de engrenagem diferencial e o motor, a segunda
transmissdo transmite a energia cinética giratdria entre o braco
oscilante de entrada de conjunto de engrenagem diferencial e a
segunda unidade de acionamento, e uma ou ambas as transmissdes
aciona o braco oscilante de entrada de conjunto de engrenagem
diferencial;

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia, a

segunda unidade de acionamento € utilizada para as opera¢des do
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motor e/ou a funcdo de geragd3o de energia através da maguinaria
elétrica acionada, ou a unidade de acionamento giratdria de forcga
de fluido acionada pela pressdo hidrdulica ou pressdo atmosférica,
ou a unidade de acionamento giratdério acionada pelo volante ou

mola é utilizada para ser a segunda unidade de acionamento.
BREVE DESCRIGAO DOS DESENHOS

A Figura 1 é um diagrama esquematico estrutural
que mostra a engrenagem cobébnica do tipo bacia convencional, gque é
acionada junta pela engrenagem cOnica acionada pelo motor e a
engrenagem cdnica acionada pela segunda unidade de acionamento.

A Figura 2 é um diagrama esguematico estrutural
que mostra os componentes principais da estrutura de acionamento
de trem de engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do
tipo bacia, de acordo com a presente invencdo.

A Figura 3 é um diagrama esguematico estrutural
que mostra que a parte giratdria da magquinaria elétrica
constituindo conjunto 4Unico da segunda unidade de acionamento
(201) aciona a engrenagem de transmissdo da segunda transmissédo
(506) através da segunda engrenagem de entrada de transmisséo
(505), e juntamente com a engrenagem cbnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504) individualmente ou aciona junto o bracgo
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria tipo
cobertura (04), de acordo com a presente invencgédo.

A Figura 4 é um diagrama esguemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a unidade de embreagem controldvel
(CL201) & instalada entre o terminal de saida da parte giratdria
da maquinaria elétrica constituindo o conjunto uUnico da segunda
unidade de acionamento (201) e a segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505) na Figura 3.

A Figura 5 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade gue dois conjuntos dos terminais de saida
da parte giratdria da maguinaria elétrica constituindo a segunda
unidade de acionamento (201) na Figura 3 é através da transmissdo
varidavel de velocidade (T201) e entdo através da unidade de
embreagem controldvel (CL201l) conectada a segunda engrenagem de

entrada de transmissdo (505) na Figura 3.
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A Figura 6 é um diagrama esguemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas maguinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sdo
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 3 para acionar
comumente o terminal de entrada da segunda transmissdo (302), de
acordo com a presente invengdo.

A Figura 7 é um diagrama esqguemdatico estrutural
que mostra as modalidades que duas maguinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sé&o
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 4, e as duas
unidades de embreagem controléaveis (CL201) e (CL202) sdo
individualmente instaladas entre cada dos dois terminais de saida
das partes giratdrias das duas maguinarias elétricas e a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

A Figura 8 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) séo
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e as duas
transmissdes varidveis de velocidade (T201) e (T202) sdo’
individualmente instaladas entre cada dos terminais de saida das
partes giratérias das duas maquinarias elétricas e a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

A Figura 9 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sdo
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e os
terminais de saida das partes giratdérias das duas maguinarias
elétricas sd3o individualmente através das unidades de embreagem
controldveis (CL201) e (CL202) e entdo através das transmissdes
varidveis de velocidade (T201) e (T202) conectadas a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

A Figura 10 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) séo
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e os
terminais de saida das partes giratérias das duas maguinarias

elétricas sdo individualmente através das transmissdes varidveis
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de velocidade (T201) e (T202) e entdo através das unidades de
embreagem controldveis (CL201 e (CL202) conectadas .& segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

A Figura 11 é um diagrama esgquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que o terminal de saida da parte giratdria
de maquinaria elétrica constituindo o unico conjunto da seggnda
unidade de acionamento (201) acopla com a engrenagem cobnica do
tipo bacia da primeira transmissdo (504) através da segunda
transmissdo (302) e a unidade de embreagem controldvel (CL500) e
entdo conecta com o0 brago oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), de acordo com a
presente invengdo.

A Figura 12 é um diagrama esguemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a segunda transmissdo (302) acionada
pelo terminal de saida da parte giratdéria da maguinaria elétrica
constituindo o Unico conjunto da segunda unidade de acionamento
(201) combina com o brag¢o oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) no lado esquerdo do
conjunto de engrenagem diferencial (800) através da unidade de
embreagem controldvel (CL500), enquanto o Dbrago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) no 1lado direito estende para a direita e combina com a
engrenagem cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e
estd sujeita a ser acionada pela primeira unidade de acionamento
(101) através da primeira engrenagem cbnica de entrada de
transmissdo (503), de acordo com a presente invengéo. ‘

A Figura 13 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a unidade de embreagem controlavel
(CL5011) ¢é& instalada entre o Dbrago oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e o grupo
de rodas de acionamento da primeira transmissdo (301), e a unidade
de embreagem controlavel (CL5012) é instalada entre o Dbraco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda
transmissdo (302), de acordo com a presente invencdo.

A Figura 14 é um diagrama esquemdtico estrutural

que mostra a modalidade que a segunda unidade de acionamento (201)
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constituida pela Unica maquinaria elétrica aciona o terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), e o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) ¢ instalada nos dois lados do conjunto de engrenagem
diferencial (800), em que a unidade de embreagem controlavel
(CL5011) é instalada entre wum lado do Dbrago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo
(504), enguanto a unidade de embreagem controlavel (CL5012) &
instalada entre o outro lado do braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a
segunda transmissdo (302), de acordo com a presente invencgédo.

A Figura 15 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que maquinaria elétrica Unica constitui a
segunda unidade de acionamento (201) para aciohar a segunda
engrenagem coéotnica de entrada de transmissdo (507) no terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), o0 bragco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura

(804) do conjunto de engrenagens diferencias (800) estende em

. direcdo a dois lados, a engrenagem cbnica do tipo bacia da

primeira transmissd@o (504) e a primeira engrenagem cbnica de
entrada de transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissdo (5042) e a segunda engrenagem cdnica de
entrada de transmissd3o (507) sd3o instaladas, e os dois conjuntos
estdo em separacgdo, de acordo com a presente invengdo.

A Figura 16 ¢ um diagrama esquematico estrutural
que mostra a modalidade gue a maquinaria elétrica unica constitui
a segunda unidade de acionamento (201) para acionar a segunda
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) no terminal de
entrada da segunda transmiss&o (302), o bragco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800) estende em
direcdo a dois 1lados, a engrenagem cdnica do tipo Dbacia da
primeira transmissdo (504) e a primeira engrenagem cOnica de
entrada de transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissdo (5042) e a segunda engrenagem conica de

entrada de transmissdo (507) s8o instaladas, os dois conjuntos
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estdo em separagdo, e a unidade de embreagem controldvel (CL500) é
instalada entre a engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda
transmissdo (5042) e o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), de acordo com a
presente invencéao. |

A Figura 17 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a magquinaria elétrica uUnica constitui
a segunda unidade de acionamento (201) para acionar o terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), 0 braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800) estende em
direcdo a dois lados, a engrenagem c¢dnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504) e a primeira engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissdo (5042) e a segunda engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (507) sd8o instaladas, os dois conjuntos
estdo em separacdo, a unidade de embreagem controldavel (CL5011) é
instalada entre a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira

transmissdo (504) e o braco oscilante de transmissido de energia de

. engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e a unidade de

embreagem controldvel (CL5012) ¢é instalada entre a engrenagem
cbnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e o bracgo
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do

tipo cobertura (804), de acordo com a presente invencgdo.
DESCRIGAO DE SIMBOLOS COMPONENTES PRINCIPAIS

(CL101), (CL201), (CL500), (CL5011), (CL5012) :
unidade de embreagem controldavel

(101): primeira unidade de acionamento

(201), (202): segunda unidade de acionamento

(T201) : transmissdo variavel de velocidade

(300) : montagem de conjunto de engrenagem
diferencial

(301): primeira transmissédo

(302): segunda transmissdo
(311), (312): eixo de saida diferencial
(400): conjunto de engrenagem c¢dnica do tipo

bacia dual integrado com o mesmo didmetro externo
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(410) : conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia dual integrada com diametro externo diferente

(420): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e engrenagem de transmissdc integrada

(430): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e roda dentada de transmissdo integrada

(440): conjunto de engrenagem c¢dnica do tipo
bacia e polia de transmissdo integrada

(450) : conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e roda CVT de transmissd@o integrada

(500); conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia dual combinada com o mesmo di@metro externo _

(501) : engrenagem cdnica do tipo bacia separada

(502) : engrenagem de transmissdo combinada

(503): primeira engrenagem cdnica de entrada de
transmisséo

(504) : engrenagem c¢dnica do tipo bacia da
primeira transmissé&o

(505) : segunda engrenagem de entrada de’
transmisséo

(506) : engrenagem de transmissdo da segunda
transmissédo

(507) : segunda engrenagem conica de entrada de
transmissdo

(510): conjunto de engrenagem c¢dnica do tipo
bacia dual combinada com didmetro externo diferente

(520): conjunto de engrenagem cbnica do tipo
bacia e engrenagem de transmissdo combinada

(530): conjunto de engrenagem cbnica do tipo
bacia e roda dentada de transmissdo combinada

(540): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e polia de transmissdo combinada

(550): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e roda CVT de transmissdo combinada

(600): conjunto de engrenagem codnica do tipo
bacia dual com didmetro externo igual e unidade de embreagem
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(610): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia dual com did@metro externo diferente e unidade de embreagem
(620): conjunto de engrenagem cdnica do tipo

bacia e engrenagem de transmissdo com unidade de embreagem

(630): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e polia de transmissdo com unidade de embreagem

(640): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e polia de transmissdo com unidade de embreagem

(650): conjunto de engrenagem cdnica do tipo
bacia e roda CVT de transmissdo com unidade de embreagem

(800) : conjunto de engrenagem diferencial

(801) : roda de saida diferencial do tipo
cobertura esquerda

(802) : roda de saida diferencial do tipo
cobertura direita

(803) conjunto de engrenagem planetaria do tipo
cobertura

(804): braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura

(5041), (5042): engrenagem cdnica do tipo bacia

da segunda transmissédo

(5061): roda dentada de transmissdo da segunda
transmisséo

(5062) : polia de transmissédo da segunda
transmisséo

(5063): roda CVT de transmissdo da segunda
transmissdo.

DESCRIGCAO DETALHADA DAS MODALIDADES PREFERIDAS

Tradicionalmente, para o sistema de acionamento
hibrido, no qual a engrenagem cénica do tipo bacia da montagem de
conjunto de engrenagem diferencial aciona o conjunto de engrenagem
diferencial, como mostrado na Figura 1, a primeira engrenagem
cénica de entrada de transmissdo (503) no lado de entrada da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial (300) normalmente
acopla com a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira
transmissdo (504) para formar a primeira transmissdo (301), de

modo a diretamente ou através da unidade de embreagem controlavel
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(CL101) transmitir a energia a partir da primeira unidade de

acionamento (101), <como motor, e por Iintermédio da energia
cinética giratdéria da segunda unidade de acionamento (201), como
magquinaria elétrica, acionar a segunda engrenagem c¢odnica de

entrada de transmissdo (507) servida como a segunda transmissdo
(302), desse modo para acoplar em comum a mesma engrenagem cdnica
do tipo Dbacia da primeira transmissdo (504) com a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) para transmitir
e girar a energia cinética, incluindo que a energia de motor e/ou
a maquinaria elétrica para implementar a fung¢do do motor para
acionar a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissé&o
(504), e a engrenagem cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo
(504) através da segunda engrenagem c¢dnica de entrada de
transmissdo (507) integrada na parte giratdéria da maguinaria
elétrica para acionar a maquinaria elétrica para operar a funcdo
de geracgdo de 'eneréia;' e as desvantagens sdo que a segunda
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) acionada pela
magquinaria elétrica da segunda unidade de acionamento (201) e a
primeira engrenagem cbnica de  entrada de transmissdo (503)
acionada pela energia de motor da primeira unidade de acionamento
(101) aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira
transmissdo (504) juntas, desse modo a razdo de velocidade do lado
de acionamento da magquinaria elétrica ¢é limitada a ser igual
aquela do lado de entrada do motor, e a segunda engrenagem cdnica
de entrada de transmissdo (507) deve ser igual a primeira
engrenagem c¢Onica de entrada de transmissdo (503) acoplada
acionada pela energia cinética giratdria de motor;

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia da
presente invencdo, o braco oscilante de transmiss3o de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) para acionar O
conjunto de engrenagem diferencial (800) na montagem do conjunto
de engrenagem diferencial (300) é induzido a ser acionado por dois
conjuntos de transmissdes, em que a primeira transmissdo (301)
transmite a energia cinética giratéria entre o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura

(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira
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unidade de acionamento (101), a segunda transmissdo (302)
transmite a energia cinética giratdria entre o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800) e a segunda
unidade de acionamento (201), e uma ou ambas as transmissdes
acionam o brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) para transmitir a energia cinética giratdria, e
desse modo aciona os eixos de saida diferenciais (311) e (312)
para implementar operacdo de saida diferencial. '

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia, a
segunda unidade de acionamento (201) é utilizada para as operagdes
do motor e/ou a funcdo de geracdo de energia através de maguinaria
elétrica acionada, ou a unidade de acionamento giratdério de forga
de fluido acionada por pressdo hidrdulica ou pressdo atmosférica,
ou a unidade de acionamento giratdria acionada pelo volante, ou
mola, ou forg¢a humana, ou for¢a animal, ou forga do wvento, ou
energia de potencial de 4&gua, ou energia de fluido é utilizada
para ser a segunda unidade de acionamento.

A Figura 2 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra os componentes principais da estrutura de acionamento
de trem de engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do
tipo bacia, de acordo com a presente invencdo.

Como mostrado na Figura 2, exceto pela primeira
unidade de acionamento (101) e segunda unidade de acionamento
(201), a primeira é constituida pela fonte de energia giratdria
acionada pelo motor de combustdo interna, ou motor de combustdo
externa, ou maquinaria elétrica, ou pressdo hidrdulica, ou pressdo
atmosférica, ou mola, ou volante, ou forca humana, ou forga animal
ou forca do vento, ou energia potencial de &gua, ou energia de
fluido, e a posterior ¢é constituida pela fonte de energia
giratéria acionada pelo motor de combustdo interna, ou motor de
combustdo externa, ou maquinaria elétrica, ou pressdo hidraulica,
ou pressdo atmosférica, ou mola, ou volante, ou forga humana, ou
forca animal, ou forca do vento, ou energia potencial de &gua, ou

energia de fluido, os principais componentes incluindo:
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Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300) : constituida por engrenagem, ou roda de friccdo, ou polia,
ou roda dentada, ou CVT, na qual a primeira transmissdo (301) é
utilizada para diretamente ou através da unidade de embreagem
controldvel (CL101l) e/ou transmiss8o transmitir a energia cinética
giratdéria entre a primeira unidade de acionamento (101) e o braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial (800),
a segunda transmissdo (302) € utilizada para transmitir a energia
cinética giratdéria entre a segunda unidade de acionamento (201) e
0o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800), e o conjunto de engrenagem diferencial (800) é
instalado com o eixo de saida diferencial (311l) e o eixo de saida
diferencial (312) para transmissdo coaxialmente externamente, e a
caixa e o mancal da montagem de conjunto de engrenagem diferencial
s&do incluidos; _

Unidade de embreagem controlével (CL101) :
constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz de
executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, gque é
acionada por forga humana e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de mdquina, e/ou pressdo atmosférica e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forca centrifuga, e é equipado com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgcdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) é instalado no brago oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdéria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissé&o

(301) e/ou a segunda transmissdo (302) através do braco oscilante
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de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804);

Primeira transmissdo (301): relacionada a uma
transmissdo constituida por engrenagem, ou roda de fricgdo, ou
polia e correia de transmissdo, ou roda CVT e correia de
transmissdo, ou roda de transmissdo e corrente de transmissdo,
incluindo a estrutura do eixo de entrada paralelo e transmissdo de
eixo de saida, ou transmissdo do eixo geométrico de angulo ndo
paralelo, no qual o terminal de entrada da primeira transmissdo é
acionado pela primeira unidade de acionamento (101l), e a roda de
acionamento da primeira transmissdo aciona o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800);

Segunda transmissdo (302) : relacionada a uma
transmissdo constituida por engrenagem, ou roda de friccdo, ou
polia e correia de transmissdo, ou roda CVT e correia de
transmissdo, ou roda dentada e corrente de transmissdo, incluindo
a estrutura de transmissdo de eixo de saida e eixo de entrada
paralelos, ou transmissdo de eixo geométrico de &ngulo né&o
paralelo, em que o terminal de entrada da segunda transmissdo é
acionada pela segunda unidade de acionamento (202), e a roda de
acionamento da segunda transmissdo aciona o© braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311) e
0o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) s3o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacdo diferencial.

A Figura 3 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra que a parte giratdria da maguinaria elétrica dgue
constitui o Unico conjunto da segunda unidade de acionamento (201)
aciona a engrenagem de transmissdo da segunda transmissdo (506)
através da segunda engrenagem de entrada de transmissd3o (505), e

juntamente com a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira
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transmissdo (504) individualmente ou aciona Jjunto o braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetaria do
tipo cobertura (804), de acordo com a presente invencdo.

Como mostrado na Figura 3, exceto pela fonte de
energia giratdéria acionada pelo motor de combustdo interna que
constitui a primeira unidade de acionamento (101), e a fonte de
energia giratdéria acionada pela maquinaria elétrica que constitui
a segunda unidade de acionamento (201), os principais componentes
incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): incluindo a primeira transmissdo (301), constituida pela
primeira engrenagem cénica de entrada de transmissdo (503) e a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo -(504), que
é utilizada para diretamente ou através da unidade de embreagem

controldvel (CLL101) e/ou a transmissdo transmite a energia

-einética giratéria entre a primeira unidade de acionamento (101) e

0 Dbrago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetaria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800), e- incluindo a segunda transmissdo (302),
constituida pela segunda engrenagem de entrada de transmissdo
(505) e a engrenagem de transmissdo da segunda transmissdo (506),
que € utilizada para transmitir a energia cinética giratdria entre
a segunda unidade de acionamento (201) e o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800), e o conjunto de
engrenagem diferencial (800) ¢é instalado com o eixo de saida
diferencial (311) e o eixo de saida diferencial (312) para
transmissdo coaxialmente externamente, e a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial sdo incluidas;
Unidade de embreagem controlavel (CL.101) :
constituida pela unidade ou estrutura de embreagem capaz de
implementar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada pela forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou forca de maquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e é equipada com o lado

de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;
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Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) € instalado no brac¢o oscilante de transmiss&o
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301) e/ou
segunda transmissé&o (302) através do braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311) e
o eixo de saida diferencial (312) da montagem do conjunto de
engrenagem diferencial (300) s&o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar a operacgdo diferencial.

A Figura 4 € um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a unidade de embreagem controlavel
(CL201) & instalada entre o terminal de saida da parte giratdria
da maquinaria elétrica constituindo conjunto uUnico da segunda
unidade de acionamento (201) e segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505) na Figura 3.

Como mostrado na Figura 4, a unidade de embreagem
controldvel (CL201) é instalada entre o terminal de saida da parte
giratdéria da maquinaria elétrica constituindo conjunto unico da
segunda unidade de acionamento (201) e segunda engrenagem de
entrada de transmissdo (505) na modalidade da Figura 3, para
controlar a operacdo engatada ou desengatada entre o terminal de
saida da parte giratéria da maguinaria elétrica e segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

A Figura 5 € um diagrama esquemdtico estrutural

que mostra a modalidade que dois conjuntos dos terminais de saida
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da parte giratdéria da maguinaria elétrica constituindo a segunda
unidade de acionamento (201) na Figura 3 é através da transmissdo
varidvel de velocidade (T201) - e entdo através da unidade de
embreagem controlavel (CL201) conectada a segunda engrenagem de
entrada de transmissdo (505) na Figura 3.

Como mostrado na Figura 5, dois conjuntos dos
terminais de saida da parte giratdéria da magquinaria elétrica
constituindo a segunda unidade de acionamento (201) na modalidade
da Figura 3 é através da transmissdo varidvel de velocidade (T201)
e entdo através da unidade de embreagem controldvel (CL201)
conectada a segunda engrenagem de entrada de transmissd3o (505), e
por intermédio da transmissdo varidvel de velocidade (T201) para
alterar a razdo de velocidade entre o terminal de saida da parte
giratéria da maguinaria elétrica e o terminal de entrada da
unidade de embreagem controlavel (CL201), e por intermédio da
unidade de embreagem controldvel (CL201) para controlar -a “operacgao
engatada ou desengatada entre o terminal de saida da transmissdo

varidvel de velocidade (T201) e segunda engrenagem de entrada de

“trangmissao (505).

A Figura 6 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sdo
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 3 para acionar
comumente o terminal de entrada da segunda transmissdo (302), de
acordo com a presente invengéo.

Como mostrado mna Figura 6, duas maguinarias
elétricas sd@o adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 3,
desse modo as fontes de energia giratdria acionadas pelas duas
maguinarias elétricas constituem as segundas unidades de
acionamento (201) e (202), desse modo por meio de duas ou uma das
maguinarias elétricas para acionar a segunda engrenagem de entrada
de transmissdo (505).

A Figura 7 é um diagrama esquematico estrutural
gque mostra a modalidade que duas maguinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sao
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 4, e as duas

unidades de embreagem controldveis (CL201) e (CL202) sdo
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individualmente instaladas entre cada dos terminais das partes
giratdérias das duas magquinarias elétricas e a segunda engrenagem
de entrada de transmissdo (505).

Como mostrado mna Figura 7, duas maquinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 4,
desse modo as fontes de energia giratdéria acionadas pelas duas
magquinarias elétricas constituem as segundas unidades de
acionamento (201) e (202), e as duas unidades de embreagem
controlaveis (CL201) e (CL202) sdo individualmente instaladas
entre cada dos terminais de saida das partes giratdérias das duas
maquinarias elétricas e a segunda engrenagem de entrada de
transmisséo (505), desse modo por intermédio de duas ou uma das
magquinarias elétricas para acionar a segunda engrenagem de entrada
de transmissdo (505).

A Figura 8 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias , elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) s&o
adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e as duas
transmissdes varidveis de velocidade (T201) e (T202) -sdo
individualmente instaladas entre cada dos terminais de saida das
partes giratdérias das duas maquinarias elétricas e segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

Como mostrado na Figura 8, duas maguinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7,
desse modo as fontes de energia giratdéria acionadas pelas duas
maguinarias elétricas constituem as segundas unidades de
acionamento (201) e (202), e as duas transmissdes varidveis de
velocidade (T201) e (T202) sdo individualmente instaladas entre
cada dos terminais de saida das partes giratdérias das duas
maqgquinarias elétricas e a segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505), desse modo por intermédio de duas ou uma das
maquinarias elétricas para acionar a segunda engrenagem de entrada
de transmissdo (505).

A Figura 9 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sao

adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e ©Os
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terminais de saida das partes giratdérias das duas maguinarias
elétricas sdo individualmente através das unidades de embreagem
controldveis (CL201) e (CL202) e entdo através das transmissdes
varidveis de velocidade (T201) e (T202) conectadas a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505). |

Como mostrado na Figura 9, duas maguinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7,
desse modo as fontes de energia giratdria acionadas pelas duas
magquinarias elétricas constituem as segundas unidades de
acionamento (201) e (202), e os terminais de saida das partes
giratérias das duas maquinarias elétricas sdo individualmente
através das unidades de embreagem controldvel (CL201) e (CL202) e
entdo através das transmissBes varidveis de velocidade (T201) e
(T202) conectadas & segunda engrenagem de entrada de transmissdo
(505), desse modo por intermédio de duas ou uma maguinarias
elétricas para acionar a segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505).

A Figura 10 é um diagrama esquemdtico ‘estrutural
que mostra a modalidade que duas magquinarias elétricas
constituindo as segundas unidades de acionamento (201) e (202) sdo
édicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7, e os
terminais de saida das partes giratdérias das duas maguinarias
elétricas sdo individualmente através das transmissdes varidveis
de velocidade (T201) e (T202) e entdo através das unidades de
embreagem controldvel (CL201) e (CL202) conectadas a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

Como mostrado na Figura 10, duas maguinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas na modalidade da Figura 7,
desse modo as fontes de energia giratdéria acionadas pelas duas
maguinarias elétricas constituem as segundas unidades de
acionamento (201) e (202), e os terminais de saida das partes
giratérias das duas maguinarias elétricas s&do individualmente
através das transmissdes varidveis de velocidade (T201) e (T202) e
entdo através das unidades de embreagem controlavel (CL201) e
(CL202) conectadas & segunda engrenagem de entrada de transmissdo

(505), desse modo por intermédio de duas ou uma das maguinarias
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elétricas para acionar a segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505).

Com relacdo as modalidades acima na Figura 3 até
a Figura 10, o conjunto de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(803) e o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem

planetaria do tipo cobertura (804) constituem a primeira

transmissédo (301), e a segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505) e a engrenagem de transmissdo da segunda
transmissd3o (506) constituem a segunda transmissd3o (302), porém

para a estrutura de acionamento de trem de engrenagem dual no lado
de entrada da engrenagem tipo bacia, as constitui¢fes da primeira
transmissdo (301) e segunda transmissdo (302) n&o se limitam ao
acima mencionado, que tém as seguintes escolhas como exigéncias de
aplicacédo.

O que se segue sdo modalidades da estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do tipo bacia da presente invengdo, em gque a unidade de
embreagem controldvel (CL500) é instalada na montagem de conjunto
de engrenagem diferencial (360).

A Figura 11 é um diagrama esqguemdtico estrutural
que mostra a modalidade que o terminal de saida da parte giratdria
de maquinaria elétrica constituindo o unico conjunto da segunda
unidade de acionamento (201) acopla com a engrenagem cdnica do
tipo bacia da primeira transmissdo (504) através da segunda
transmissdo (302) e a unidade de embreagem controldavel (CL500), e
entdo se conecta com o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), de acordo com a
presente invengéo.

Como mostrado na Figura 11, exceto pela fonte de
energia giratdéria acionada pelo motor de combustdo interna que
constitui a primeira unidade de acionamento (101), e a fonte de
energia giratéria acionada pela maqguinaria elétrica que constitui
a segunda unidade de acionamento (201), os principais componentes
incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): a unidade de embreagem controldvel (CL500) ¢é instalada

entre o grupo de rodas de acionamento da primeira transmissdo e o
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grupo de 7rodas de acionamento da segunda transmissdo para
controlar a operacdo engatada ou desengatada; em qQque a primeira
engrenagem cénica de entrada de transmissdo (503) e a engrenagem
cbénica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) constituem a
primeira transmissdo (301), e a primeira unidade de acionamento
(101) diretamente ou através da unidade de embreagem controldvel
(CL101) e/ou através da transmissd@o varidvel de velocidade aciona
a primeira engrenagem cbnica de entrada de transmissdo (503),
entdo a primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503)
aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissé&o
(504), e aciona ainda o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804); e/ou energia
cinética giratdéria da segunda unidade de acionamento (201) aciona
0 bragco oscilante da transmissdo de energia de ‘engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controldavel (CL500); e o conjunto de engrenagem
diferencial (800) é instalado com o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) para transmissdo
coaxialmente externamente, e a caixa e o mancal da montagem, de
conjunto de engrenagem diferencial sdo incluidos;

Unidades de embreagem controldveis (CL101),
(CLL500) : constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz
de executar a funcd@o de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada por forca humana e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de mdguina, e/ou pressdo atmosférica e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forga centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam Jjuntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) é instalado no brago oscilante

de transmiss3o de energia de engrenagem planetdria do tipo
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cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdéria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira transmisséo
(301) e/ou a segunda transmissdo (302) através do brago oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdaria do tipo
cobertura (804); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311) e
0 eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) s&8o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101l) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacdo diferencial.

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, o
braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetaria
do tipo cobertura (804) ¢ adicionalmente instalado nos dois 1lados
do conjunto de engrenagem diferencial (800), em gue um lado do
braco oscilante da transmissdo de energia de engrenagem planetdria

do- tipo cobertura (804) combina com a engrenagem cbnica do tipo

bacia da primeira transmissdo (504), e o outro lado acopla com a
segunda transmissdo (302) através da unidade de embreagem
controldvel (CL500), de modo a controlar a transmissdo éngatada ou
desengate entre a segunda transmissdo (302) e o conjunto de

engrenagem diferencial (800).

Seguem varias modalidades da presente invengdo
que o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) ¢é instalada nos dois lados do
conjunto de engrenagem diferencial (800), em que um lado do brago
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) combina com a engrenagem cdnica do tipo bacia
da primeira transmissdo (504), e o outro lado acopla com a segunda
transmissdo (302) através da unidade de embreagem controlavel
(CL500) .

A Figura 12 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a segunda transmissdo (302) acionada
pelo terminal de saida da parte giratdéria da maquinaria elétrica

constituindo o unico conjunto da segunda unidade de acionamento
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(201) combina com o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) no lado esquerdo do
conjunto de engrenagem diferencial (800) através da unidade de
embreagem controldvel (CL500), enguanto o brag¢o oscilante de
transmiss8o de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) no lado direito estende para a direita e combina com a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), é
estd sujeita a ser acionada pela primeira unidade de acionamento
(101) através da primeira engrenagem c¢dnica de entrada de
transmissdo (503), de acordo com a presente invencao. |

Como mostrado na Figura 12, exceto pela fonte de
energia giratdria acionada pelo motor de combustdo interna
constituindo a primeira unidade de acionamento (101), e a fonte de
energia giratdéria pela magquinaria elétrica constituindo a segunda
unidade de acionamento (201), os principais componentes incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): a unidade de embreagem controldvel (CL500) ¢é instalada

entre o grupo de rodas de acionamento da segunda transmissdo (302)

. 0 braco oscilante de transmissdo de- energira de engrenagem

planetdria do tipo cobertura (804) para controlar a operacédo
éngaﬁéda ou éésengatada; em gue a primeira engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (503) e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da primeira transmissd3o (504) constituem a primeira transmissédo
(301), e a primeira unidade de acionamento (101) diretamente ou
através da unidade de embreagem controlavel (CL101l) e/ou através

da transmissdo varidvel de velocidade aciona a primeira engrenagem

cbnica de entrada de transmissdo (503), entdo a primeira
engrenagem codnica de entrada de transmissdo (503) aciona a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissédo (504), e

aciona ainda o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804); e/ou energia
cinética giratéria da segunda unidade de acionamento (201) aciona
0o braco oscilante da transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controlavel (CL500); e o conjunto de engrenagem

diferencial (800) €& instalado com o eixo de saida diferencial



10

15

20

25

30

35

23

(311) e o eixo de saida diferencial (312) para transmissdo
coaxialmente externamente, e é equipado com a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial;

Unidades de embreagem controlaveis: (CL101),
(CL500): constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz
de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada por forg¢a humana e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de maquina, e/ou pressdo atmosférica e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forga centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) ¢ instalado no brago oscilante
de transmissd3o de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdéria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo
(301) e/ou a segunda transmissdo (302) através do brag¢o oscilante
de transmissdo de ‘energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804); e/ ou transmite a energia cinética- giratdria
entre a segunda transmiss&o (302) e o Dbraco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) através da unidade de embreagem controldvel (CL500); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311) e
o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) s8o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacdo diferencial;

Para a estrutura de acionamento de trem de

engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, a

unidade de embreagem controldavel (CL500) é adicionalmente
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instalada entre o brago oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e o grupo de roda de
acionamento da primeira transmissdo, e a unidade de embreagem
controlavel (CL5012) ¢é adicionalmente instalada entre o brago
oscilante de transmissd3o de energia de engrenagem planetdaria do
tipo cobertura (804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda
transmissdo (302), de modo a controlar operagdo engatada ou
desengatada em vdrias permutacdes e combinag¢des entre a unidade de
embreagem controlével (CL5011) e a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) com base em fung¢do operacional;

A Figura 13 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade que a unidade de embreagem controlavel
(CL5011) ¢é instalada entre o brago oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdaria do tipo cobertura (804) e o grupo
de rodas de acionamento da primeira transmissdo (301), e a unidade
de embreagem controldvel (CL5012) ¢é instalada entre o brago
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetéria do

tipo cobertura (804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda

transmissdo (302) de acordo com a presente invengdo.

Como mostrado na Figura 13, exceto pela fonte de
energia giratdria acionada pelo motor de combustdo interna que
constitui a primeira unidade de acionamento (101), e a fonte de
energia giratdéria acionada pela maguinaria elétrica que constitui
a segunda unidade de acionamento (201), os principais componentes
incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300) : equipada com as unidades de embreagem controldveis (CL5011)
e (CL5012), em que a unidade de embreagem controldvel (CL5011) é
instalada entre o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e o grupo de rodas
de acionamento da primeira transmissdo, e a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) ¢é instalada entre o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda transmissédo
(302), de modo a controlar operacdo engatada ou desengatada em
vidrias permutacdes e combinacdes entre a unidade de embreagem

controldvel (CL5011) e a unidade de embreagem controldvel (CL5012)
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com base em funcdo operacional, incluindo gque a primeira
transmissdo (301) é constituida pela primeira engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (503) e engrenagem cdnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504), e a primeira unidade de acionamento
(101) diretamente ou através da unidade de embreagem controldvel
(CL101) e/ou através da transmissdo varidvel de velocidade aciona
a primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503),
entdo a primeira engrenagem cdnica de entrada de transmisséo (503)
aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmisséo
(504), e aciona adicionalmente o brag¢o oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) através
da unidade de embreagem controldvel (CL5011); e/ou a energia
cinética giratéria da segunda unidade de acionamento (201) aciona
o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controldvel (CL5012); e o conjunto de engrenagem
diferencial (800) ¢é instalado com o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) ‘para’ transmissdo
coaxialmente externamente, e é equipado com a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial;

Unidades de embreagem controldveis (CL501),
(CL5012): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcd@o de engate ou desengate de transmissdo,
que é acionada pela forga humana e/ou energia elétrica, e/ou forca
magnética, e/ou forca de mdguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidréulica, e/ou forga centrifuga, e é equipado com o lado
de entrada giratério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado & engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetaria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdaria do

tipo cobertura (803) é instalada no bracgo oscilante de transmissdo

de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
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transmite a energia cinética giratdéria entre o braco oscilante Qde
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da unidade de
embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
giratdéria entre o brago oscilante de transmiss3o de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdo (302) através da unidade de embreagem controldvel
(CL5012); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311)
e o0 eixo de saida diferencial (312) da montagem do conjunto de
engrenagem diferencial (300) s3o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101l) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacgdo diferencial.

A Figura 14 é um diagrama esquemdtico estrutural
gue mostra a modalidade que a segunda unidade de acionamento (201)
constituida pela maquinaria elétrica tnica aciona o terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), e o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) ¢é instalada nos dois lados do conjunto de “engrenagem
diferencial (800), em que a unidade de embreagem controlavel
(CL5011) ¢é instalada entre wum lado do Dbraco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo
(504), enquanto a unidade de embreagem controldvel (CL5012) &
instalada entre o outro lado do braco oscilante de transmissd@o de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a
segunda transmissdo (302), de acordo com a presente invengdo.

Como mostrado na Figura 14, exceto pela fonte de
energia giratéria acionada pelo motor de combustdo interna
constituindo a primeira unidade de acionamento (101), e a fonte de
energia giratdéria acionada pela maquinaria elétrica que constitui
a segunda unidade de acionamento (201), os principais componentes
incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial

(300) : equipada com as unidades de embreagem controldveis (CL5011)
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e (CL5012), em que o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) € instalado nos dois
lados do conjunto de engrenagem diferencial (800), em que a
unidade de embreagem controldvel (CL5011) é instalada entre um
lado do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetaria do tipo cobertura (804) e a engrenagem cdnica do tipo
bacia da primeira transmissdo (504), enquanto a unidade de
embreagem controlavel (CL5012) é instalada entre o outro lado do
bragco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (804) e a roda de acionamento da segunda
transmissdo (302), de modo a controlar operagdo engatada ou
desengatada em varias permutacdes e combinacdes entre a unidade de
embreagem controléavel (CL5011) e a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) com base em fungdo operacional, incluindo que
a primeira transmissdo (301) é constituida pela primeira
engrenagem codnica de entrada de transmissdo (503) e engrenagem
cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), e a primeira
unidade de acionamento (101) diretamente ou através da unidade de
embreagem controldvel (CL101l) e/ou através da transmissdo varidvel
de velocidade acionam a primeira engrenagem cdnica de entrada de
transmissdo (503), entdo a primeira engrenagem cdnica de entrada
de transmissdo (503) aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504), e aciona adicionalmente o Dbrago
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) através da unidade de embreagem controlavel
(CL5011); e/ou a energia cinética giratdéria da segunda unidade de
acionamento (201) aciona o Dbragco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) através
da segunda transmissdo (302) e unidade de embreagem controlavel
(CL5012); e o conjunto de engrenagem diferencial (800) é instalado
com o0 eixo de saida diferencial (311) e o eixo de saida
diferencial (312) para transmissdo coaxialmente externamente, e é
equipado com a caixa e o mancal da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial; ‘

Unidades de embreagem controldveis (CL501),
(CL5012): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura

capaz de executar a fungdo de engate ou desengate de transmissdo,
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que é acionada pela forgca humana e/ou energia elétrica, e/ou forca
magnética, e/ou forca de madquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidréulica, e/ou forgca centrifuga, e é equipado_com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) é instalada no braco oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdria entre o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da unidade de
embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
giratéria entre o brago oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdo (302) através da unidade de embreagem controldvel
(CL5012) ;

Para a estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia, o
braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdaria
do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial
(800) estende ainda em direcdo a dois lados, e a engrenagem cdnica
do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503), e a engrenagem
conica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a segunda
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) sdo instaladas,
os dois conjuntos estdo em separagdo, em gue a primeira engrenagem
cbnica de entrada de transmissdo (503) é acionada pela primeira
unidade de acionamento (101), entd3o através da engrenagem cdnica
do tipo bacia da primeira transmiss&o (504) para acionar um lado
do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804), enquanto a segunda engrenagem

cbnica de entrada de transmissdo (507) é acionada pela segunda
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unidade de acionamento (201), a seguir através da engrenagem
cbnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) para acionar o
outro lado do braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), ao passo que o
brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem'planetéria
do tipo cobertura (804) transmite a energia cinética giratéria
para o conjunto de engrenagem diferencial (800) ;

A Figura 15 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade de que a maquinaria elétrica uUnica
constituli a segunda unidade de acionamento (201) para acionar a
segunda engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) no
terminal de entrada da segunda transmissdo (302), o Dbraco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdaria do
tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial (800)
estende em direcdo a dois lados, a engrenagem cbnica do tipo bacia
da primeira transmissdo (504) e a primeira engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissdo (5042) e a segunda engrenagem  cdnica de
entrada de transmissdo (507) sdo instaladas, e os dois conjuntos
estdo em separacdo, de acordo com a presente invencgdo.

Como mostrado na Figura 15, exceto pela segunda
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) no terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), gue € acionada pela segunda
unidade de acionamento (201) constituida pela maguinaria elétrica
unica, os principais componentes incluindo: '

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) estende em direg¢do a dois lados, a engrenagem
cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503), e a engrenagem
cénica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a segunda
engrenagem cénica de entrada de transmissd3o (507) sdo instaladas,
e os dois conjuntos estdo em separacdo, em gue a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) €& diretamente ou
através da unidade de embreagem controldvel (CL101l) acionada pela

primeira unidade de acionamento (101), entdo através da engrenagem
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cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) para acionar um
lado do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804), enquanto a segunda engrenagem
cbnica de entrada de transmissdo (507) € acionada pela segunda
unidade de acionamento (201), entd3o é através da engrenagem cdnica
do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) para acionar o outro
lado do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804);

Unidade de embreagem controlavel (CL101) :
constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz de
executar a fungdo de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada por forg¢a humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de madguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forca centrifuga, e € equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado & engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo. cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetaria do
tipo cobertura (803) € instalado no braco oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdaria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301) e/ou
segunda transmisséo (302) através do braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do tipo bacia, no qual o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto
de engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira
unidade de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento

(201) para implementar operacdo diferencial.
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A Figura 16 é um diagrama esquemdtico estrutural
que mostra a modalidade em que a unica maquinaria elétrica
constitui a segunda unidade de acionamento (201) para acionar a
segunda engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) no
terminal de entrada da segunda transmissdo (302}, o Dbraco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial (800)
estende em direcdo a dois lados, a engrenagem cfnica do tipo bacia
da primeira transmissdo (504) e a primeira engrenagem conica de
entrada de transmissdo (503) e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissd3o (5042) e a segunda engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (507) sdo instaladas, os dois conjuntos
estdo em separacdo, e a unidade de embreagem controldvel (CL500) é
instalada entre a engrenagem cdonica do tipo bacia da segunda
transmissdo (5042) e o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), de acordo com a
presente invengédo.

Como mostrado na Figura 16, exceto pela segunda
unidade de acionamento (201) constituida por maguinaria elétrica
Unica para acionar o terminal de entrada da segunda transmissé&o
(302), os principais componentes incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): €& organizada que o braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do
conjunto de engrenagem diferencial (800) estende em diregdo a dois
lados, a engrenagem coénica do tipo bacia da primeira transmissdo
(504) e a primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo
(503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo
(5042) e a segunda engrenagem cdnica de entrada de transmissdo
(507) sdo instaladas, e os dois conjuntos estdo em separac¢do, € a
unidade de embreagem controldvel (CL500) é instalada entre a
engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e o
bragco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (804), em gue a primeira engrenagem'cénica de
entrada de transmissdo (503) €& acionada pela primeira unidade de
acionamento (101), entdo através da engrenagem cdnica do tipo de

bacia da primeira transmissdo (504) para acionar um lado do brago
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oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804), enquanto a segunda engrenagem cdénica de
entrada de transmissdo (507) € acionada pela segunda unidade de
acionamento (201), entdo através da engrenagem conica do tipo
bacia da segunda transmissdo (5042) para acionar a unidade de
embreagem controldvel (CL500), e acionar adicionalmente o outro
lado do brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804);

Unidades de embreagem controldveis (Cr101,
(CL500)): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo,
que é acionada por forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forca
magnética, e/ou energia de maguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forca centrifuga, e ¢ egquipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo  c¢dbertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) é instalado no braco oscilante de transmiss&do
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301)
através do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804); e/ou transmite a energia
cinética giratéria entre o conjunto de engrenagem diferencial
(800) e a segunda transmissdo (302) através da unidade de
embreagem controldvel (CL500); e

As estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do tipo bacia, no qual o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto

de engrenagem diferencial (300) s8o acionados pela primeira
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unidade de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento
(201) para implementar operacdo diferencial.

A Figura 17 é um diagrama esquemdtico ‘estrutural
que mostra a modalidade gue a maguinaria elétrica unica constitui
a segunda unidade de acionamento (201) para acionar o terminal de
entrada da segunda transmissdo (302), o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800) estende em
direcdo a dois lados, a engrenagem cbnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504) e a primeira engrenagem .c6nica de
entrada de transmissd3o (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da segunda transmissdo (5042) e a segunda engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (507) sdo instaladas, os dois conjuntos
estdo em separacdo, a unidade de embreagem controldvel (CL5011) é
instalada entre a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira
transmissdo (504) e o bracgo oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e a unidade de
embreagem controldvel (CL5012) ¢é instalada entre a engrenagem
cbnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e o brago
oscilante de transmissdo de energia de engfenagem planetdria do
tipo cobertura (804), de acordo com a presente invencgéo.

Como mostrado na Figura 17, exceto pela segunda
unidade de acionamento (201) constituida pela maguinaria elétrica
Unica para acionar o terminal de entrada da segunda transmissédo
(302), os principais componentes incluindo:

Montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): €& organizada que o braco oscilante de transmissédo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do
conjunto de engrenagem diferencial (800) estende em diregdo a dois
lados, a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira ﬁransmissao
(504) e a primeira engrenagem cdénica de entrada de transmissdo
(503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo
(5042) e a segunda engrenagem cénica de entrada de transmissdo
(507) s8o instaladas, e os dois conjuntos estdo em separagdo, a
unidade de embreagem controldvel (CL5011) ¢ instalada entre a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo. (504) e o

braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria
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do tipo cobertura (804), engquanto a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) € instalada entre a engrenagem cdnica do tipo
bacia da segunda transmissdo (5042) e o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804), em gue a primeira engrenagem cdnica de entrada de
transmissdo (503) é acionada pela primeira unidade de acionamento
(101), entd3o através da engrenagem cbnica do tipo de bacia da
primeira transmissdo (504) para acionar a unidade de embreagem
controlavel (CL5011l), e aciona ainda um lado do braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804), enguanto a segunda engrenagem cdnica de entrada  de
transmissdo (507) € acionada pela segunda unidade de acionamento
(201), entdo através da engrenagem cbdnica do tipo bacia da segunda
transmissdo (5042) para acionar a unidade de embreagem controlavel
(CLL5012), e acionar adicionalmente o outro lado do brago oscilante
de transmiss@o de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804);

Unidades de embreagem controlaveis (CL5011,
(CL5012)): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a fungdo de engate ou desengate de transmissé&o,
gue é acionada por forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de madguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica e/ou forca centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratério e o lado de saida giratdrio;

Conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgcdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdaria do
tipo cobertura (803) é instalado no braco oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da unidade de

embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
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giratéria entre o braco oscilante de transmissdo de energia de

engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda

transmissdo (302) através da unidade de embreagem controlavel
(CL5012) .
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REIVINDICAGCOES

1. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia, caracterizado
pelo fato de que o braco oscilante de entrada do conjunto de
engrenagem diferencial acionado pela engrenagem cbnica do tipo
bacia na montagem de conjunto de engrenagem diferencial é induzida
a ser acionada por dois conjuntos de transmissfes, em gue a
primeira transmissdo transmite a energia cinética giratdéria entre
o0 braco oscilante de entrada de conjunto de engrenagem diferencial
e o motor, a segunda transmissfdo transmite a energia cinética
giratdéria entre o braco oscilante de entrada de conjunto de
engrenagem diferencial e a segunda unidade de acionamento, e uma
ou ambas as transmissdes acionam o braco oscilante de entrada de
conjunto de engrenagem diferencial, o0s componentes principais
incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): constituida por engrenagem, ou roda de fricgdo, ou polia,
ou roda dentada, ou CVT, na qual a primeira transmissdo (301) ¢é
utilizada para diretamente ou através da unidade de embreagem
controldvel (CL101l) e/ou transmissd3o transmitir a energia cinética
giratdéria entre a primeira unidade de acionamento (101) e o brago
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial (800),
a segunda transmissdo (302) é utilizada para transmitir a energia
cinética giratdéria entre a segunda unidade de acionamento (201) e
o braco oscilante de transmissdo de energia de . engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800), e o conjunto de engrenagem diferencial (800) é&
instalado com o eixo de saida diferencial (311) e o eixo de saida
diferencial (312) para transmissdo coaxialmente externamente, e a
caixa e o mancal da montagem de conjunto de engrenagem diferencial
sdo incluidos;

unidade de embreagem controldvel (CL101): unidade
de embreagem controldvel (CL101): constituida pela unidade de
embreagem ou estrutura capaz de executar a fungdo de engate ou
desengate de transmissdo, que ¢é acionada por forca humana e/ou

energia elétrica, e/ou forca magnética, e/ou energia de maguina,
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e/ou pressdo atmosférica, e/ou pressd3o hidrdulica, e/ou forcga
centrifuga, e é equipado com o lado de entrada giratdrio e o lado
de saida giratério;

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, na qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) € instalado no bracgo oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira ;ransmisséo
(301) e/ou a segunda transmissdo (302) através do brago oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804);

primeira transmissdo (301): relacionada a uma
transmissdoc constituida por engrenagem, ou roda de fricgdo, ou
polia e correia de transmissdo, ou roda CVT e correia de
transmissdo, ou roda de transmissdo e corrente de transmissdo,
incluindo a estrutura do eixo de entrada paralelo e transmissdo de
eixo de saida, ou transmissdo do eixo geométrico de &angulo ndo
paralelo, no qual o terminal de entrada da primeira transmissdo é
acionado pela primeira unidade de acionamento (101), e a roda de
acionamento da primeira transmissdo aciona o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetaria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800);

segunda transmissdo (302): relacionada a uma
transmissdo constituida por engrenagem, ou roda de fricgdo, ou
polia e correia de transmissdo, ou roda CVT e correia de
transmissdo, ou roda dentada e corrente de transmissdo, incluindo
a estrutura de transmissdo de eixo de saida e eixo de entrada
paralelos, ou transmissdo de eixo geométrico de dngulo né&o
paralelo, em que o terminal de entrada da segunda transmissdo &
acionado pela segunda unidade de acionamento (202), e a roda de

acionamento da segunda transmissdo aciona o braco oscilante de
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transmissd3o de energia de engrenagem planetaria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o eixo de saida diferencial (311) e
o0 eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacdo diferencial.

2. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem do tipo bacia, de acordo com
a reivindicagdo 1, caracterizada pelo fato de que os componentes
principais incluem:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): incluindo a primeira transmissdo (301), constituida pela
primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) e a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), que
é utilizada para diretamente ou através da unidade de embreagem
controlavel (CL10I) e/ou a transmissdo transmite a energia
cinética giratdéria entre a primeira unidade de acionamento (101l) e
o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800}, e inclui a segunda transmissé&o (302),
constituida pela segunda engrenagem de entrada de transmissédo
(505) e a engrenagem de transmissdo da segunda transmiss&o (506),
que é utilizada para transmitir a energia cinética giratdria entre
a segunda unidade de acionamento (201) e o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) do conjunto de engrenagem diferencial (800), e o conjunto de
engrenagem diferencial (800) ¢é instalado com o eixo de saida
diferencial (311) e o eixo de safida diferencial (312) para
transmissdo coaxialmente externamente, e a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial s3o incluidas:

unidade de embreagem controlavel (CL101) :
constituida pela unidade ou estrutura de embreagem capaz de
implementar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, que é

acionada pela forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
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magnética, e/ou forga de maguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forga centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, na qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) é instalado no brago oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdédria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301) e/ou
segunda transmissé&o (302) através do braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, nas quais o eixo de saida diferencial (311)
e o eixo de saida diferencial (312) da montagem do conjunto de
engrenagem diferencial (300) s&o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar a operac¢do diferencial.

3. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicacdo 2, caracterizada pelo fato de que a unidade de
embreagem controldvel (CL201) ¢ instalada adicionalmente entre o
terminal de saida da parte giratéria da maquinaria elétrica
constituindo conjunto Unico da segunda unidade de acionamento
(201) e segunda engrenagem de entrada de transmissdo (505), para
controlar a operagdo engatada ou desengatada entre o terminal de
saida da parte giratéria da maquinaria elétrica e segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505).

4. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a

reivindicacdo 2, caracterizada pelo fato de que dois conjuntos dos
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terminais de saida da parte giratdéria da maquinaria elétrica
constituindo a segunda unidade de acionamento (201) é
adicionalmente através da transmissdo varidvel de velocidade
(T201) e entdo através da unidade de embreagem controldvel (CL201)
conectada a segunda engrenagem de entrada de transmisséb (505), e
por intermédio da transmissdo varidvel de velocidade (T201) para
alterar a razdo de velocidade entre o terminal de saida da parte
giratéria da maguinaria elétrica e o terminal de entrada da
unidade de embreagem controldvel (CL201), e por intermédio da
unidade de embreagem controlavel (CL201) para controlar a operacdo
engatada ou desengatada entre o terminal de saida da transmissédo
variavel de velocidade (T201) e segunda engrenagem de entrada de
transmissdo (505).

5. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicacdo 2, caracterizada pelo fato de que duas maguinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas, desse modo as fontes de
energia giratdéria acionadas pelas duas maqguinarias - elétricas
constituem as segundas unidades de acionamento (201) e (202), e
duas ou uma das maquinarias elétricas acionam a segunda engrenagem
de entrada de transmissdo (505).

6. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicacdo 3, caracterizada pelo fato de que duas maguinarias
elétricas s3o instaladas adicionalmente, desse modo as fontes de
energia giratéria acionadas = pelas duas magquinarias elétricas
constituem as segundas unidades de acionamento (201) e (202), e as
duas unidades de embreagem controldveis (CL201) e (CL202) sd&o
instaladas individualmente entre cada um dos terminais de saida
das partes giratdérias das duas maquinarias elétricas e a segunda
engrenagem de entrada de transmissd3o (505), desse modo por
intermédio de duas ou uma das maquinarias elétricas para acionar a
segunda engrenagem de entrada de transmissé&o (505).

7. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicacdo 6, caracterizada pelo fato de que duas maguinarias

elétricas s3o adicionalmente instaladas, desse modo as fontes de
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energia giratéria acionadas pelas duas maguinarias elétricas
constituem as segundas unidades de acionamento (201) e (202), e as
duas transmissdes varidveis de velocidade (T201) e (T202) sé&o
instaladas individualmente entre cada dos terminais de saida das
partes giratdérias das duas maquinarias elétricas e segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505), desse  modo por
intermédio de duas ou uma das maguinarias elétricas para acionar a
segunda engrenagem de entrada de transmissé&o (505).

8. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicagdo 6, caracterizada pelo fato de gque duas maguinarias
elétricas sdo adicionalmente instaladas, desse modo as fontes de
energia giratdéria acionadas pelas duas maquinarias' elétricas
constituem as segundas unidades de acionamento (201) e (202), e os
terminais de saida das partes giratdérias das duas maquinarias
elétricas s&o individualmerite através das unidades de embreagem
controldveis (CL201) e (CL202) e entdo através das transmissdes
varidveis de velocidade (T201) e (T202) conectadas a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505), “desse modo por
intermédio de duas ou uma das maquinarias elétricas para acionar a
segunda engrenagem de entrada de transmissdo (505).

9. Estrutura de acionamento de trem de engrenagem
dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de acordo com a
reivindicacdo 6, caracterizada pelo fato de que duas magquinarias
elétricas s&8o instaladas adicionalmente, assim as fontes de
energia giratdérias acionadas pelas duas maquinarias elétricas
constituem as segundas unidades de acionamento (201) e (202), e os
terminais de saida das partes giratdrias das duas maqguinarias
elétricas sdo individualmente através das transmissdes varidveis
de velocidade (T201) e (T202) e entdo através das unidades de
embreagem controlaveis (CL201) e (CL202) conectadas a segunda
engrenagem de entrada de transmissdo (505), desse modo por
intermédio de duas ou uma das maquinarias elétricas para acionar a
segunda engrenagem de entrada de transmissdo (505).

10. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de

acordo com a reivindicacdo 1, caracterizada pelo fato de que
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inclui o terminal de saida da parte giratdéria da maguinaria
elétrica constituindo o uUnico conjunto da segunda unidade de
acionamento (201) acopla com a engrenagem codnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504) através da segunda transmissdo (302) e
a unidade de embreagem controlavel (CL500), e entdo se conecta com
0 brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804), os principais componentes
incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): a unidade de embreagem controldavel (CL500) ¢é instalada
entre o grupo de rodas de acionamento da primeira transmissdo e o
grupo de rodas de acionamento da segunda transmissdo para
controlar a operagdo engatada ou desengatada; em que a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) e a engrenagem
cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) constituem a
primeira transmissdo (301), e a primeira unidade de acionamento
(101) diretamente ou através da unidade de embreagem controlavel
(CL101l) e/ou através da transmissdo varidvel de velocidade aciona
a “primeira - engrenagem codnica de entrada de transmissdo (503),
entdo a primeira engrenagem cénica de entrada de transmiss&o (503)
aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmiss&o
(504), e aciona adicionalmente o brago oscilante de transmisséo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804); e/ou
energia cinética giratdéria da segunda unidade de acionamento (201)
aciona o braco oscilante da transmissdo de energia de engrenagem
planetdaria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controldvel (CL500); e o conjunto de engrenagem
diferencial (800) ¢ instalado com o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) para transmissdo
coaxialmente externamente, e a caixa e o mancal da montagem de
conjunto de engrenagem diferencial sdo incluidos;

unidades de embreagem controléveis (CL101),
(CL500) : constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura capaz
de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada por forca humana e/ou energia elétrica, e/ou forga

magnética, e/ou energia de maquina, e/ou pressdo atmosférica e/ou
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pressdo hidrdulica, e/ou forga centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratério e o lado de saida giratdrio; -

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado & engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) ¢ instalado no braco oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdéria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo
(301) e/ou a segunda transmissdo (302) através do brago oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, nas quais o eixo de saida diferencial (311)
e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) sd3o acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacgdo diferencial.

11. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de

acordo com a reivindicacdo 1, caracterizada pelo fato de que o

‘braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria

z

do tipo cobertura (804) ¢é instalado adicionalmente em ambos OsS
lados do conjunto de engrenagem diferencial (800), em que um lado
do braco oscilante da transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) combina com a engrenagem cdnica
do tipo bacia da primeira transmissdo (504), e o outro lado acopla
com a segunda transmissdo (302) através da unidade de embreagem
controldvel (CL500), de modo a controlar a transmissdo engatada ou
desengate entre a segunda transmissdo (302) e o conjunto de

engrenagem diferencial (800), os principais componentes incluindo:
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montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): a unidade de embreagem controldavel (CL500) ¢é instalada
entre o grupo de rodas de acionamento da segunda transmissdo (302)
e o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) para controlar a operagdo
engatada ou desengatada; no qual a primeira engrenagem cOnica de
entrada de transmissdo (503) e a engrenagem cdnica do tipo bacia
da primeira transmissdo (504) constituem a primeira transmissao
(301), e a primeira unidade de acionamento (101) diretamente ou
através da unidade de embreagem controldvel (CL101) e/ou através

da transmissdo varidvel de velocidade aciona a primeira engrenagem

cbnica de entrada de transmissdo (503), entdo a primeira
engrenagem cbnica de entrada de transmissdo (503) aciona a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmiss&o (504), e

aciona adicionalmente o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804); e/ou enexrgia
cinética giratdéria da segunda unidade de acionamento (201) aciona
o braco oscilante da transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controldvel (CL500); e o conjunto de engrenagem
diferencial (800) é instalado com o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) para transmissado
coaxialmente externamente, e é equipado com a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial;

unidades de embreagem controldveis (CL101),
(CL500) : constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz
de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, que é
acionada por forca humana e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de maquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado & engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
por engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura

esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
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direita (802) acoplam juntas ao conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) e o conjunto de engrenagens
planetdrias do tipo cobertura (803) ¢ instalado no brago oscilante
de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo
cobertura (804), e transmite a energia cinética giratdria entre o
conjunto de engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissé&o
(301) através do braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804); e/ou transmite a
energia cinética giratdéria entre a segunda transmissdo (302) e o
braco oscilante de transmiss3o de energia de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (804) através da unidade de embreagem
controlavel (CL500); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, nas quais o eixo de saida diferencial (311)
e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira unidade
de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento (201)
para implementar operacdo diferencial.

12. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de
acordo com a reivindicagdo 1, caracterizada pelo fato de que a
unidade de embreagem controlavel (CL5011) é instalada
adicionalmente entre o braco oscilante de transmissdo de energia
de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e o grupo de roda
de acionamento da primeira transmissdo, e a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) ¢é instalada adicionalmente entre o braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetéria do
tipo cobertura (804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda
transmissdo (302), de modo a controlar operacdo engatada ou
desengatada em vdrias permutacdes e combinacdes entre a unidade de
embreagem controldvel (CL5011) e a unidade de embreagem
controldvel (CL5012) com base em funcdo operacional, os principais
componentes incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300) : equipada com as unidades de embreagem controldveis (CL5011)

s

e (CL5012), em que a unidade de embreagem controldvel (CL5011) é
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instalada entre o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e o grupo de rodas
de acionamento da primeira transmissdo, e a unidade de embreagem
controlavel (CL5012) ¢é instalada entre o bragco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e o grupo de rodas de acionamento da segunda transmisséo
(302), de modo a controlar operacgdo engatada ou desengatada em
vdrias permutacdes e combinagdes entre a unidade de embreagem
controldvel (CL5011) e a unidade de embreagem controlavel (CL5012)
com base em fung¢do operacional, incluindo gque a primeira
transmissdo (301) é constituida pela primeira engrenagem cdnica de
entrada de transmissdo (503) e engrenagem cdnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504), e a primeira unidade de acionamento
(101) diretamente ou através da unidade de embreagem controldvel
(CL101l) e/ou através da transmissdo varidvel de velocidade aciona
a primeira engrenagem cdnica de entrada de - transmiss&o-- (503},
entdo a primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503)
aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmisséo
(504), e aciona adicionalmente o braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) através
da ~unidade de embreagem controldvel (CL5011); e/ou- a energia
cinética giratéria da segunda unidade de acionamento (201) aciona
0 bragco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) através da segunda transmissdo (302) e unidade
de embreagem controldavel (CL5012); e o conjunto de engrenagem
-diferencial (800) & instalado com o eixo de saida diferencial
(311) e o0 eixo de saida diferencial (312) para transmissdo
coaxialmente externamente, e é equipado com a caixa e o mancal da
montagem de conjunto de engrenagem diferencial;

unidades de embreagem controlaveis (CL501),
(CL5012): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissédo,
que é acionada pela forca humana e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou forca de maguina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e é equipado com o lado

de entrada giratério e o lado de saida giratério;
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conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) ¢ instalada no braco oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdria entre o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da unidade de
embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
giratdéria entre o brago oscilante de transmissdo de energia' de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdo _(302) através da wunidade de embreagem -controldvel
(CL5012); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no .lado-de .entrada da
engrenagem do tipo bacia, nas quais o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) da montagem do conjunto
de engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira
unidade de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento
(201) para implementar operacdo diferencial.

13. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem ti.po b_acia, de
acordo com a reivindicacd3o 1, caracterizada pelo fato de que a
segunda unidade de acionamento (201) constituida adicionalmente
pela maquinaria elétrica unica aciona o terminal de entrada da
segunda transmissdo (302), e o braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) ¢&
instalada nos dois 1lados do conjunto de engrenagem diferencial
(800), e a unidade de embreagem controldvel (CL5011) é instalada
entre um lado do bra¢o oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a engrenagem
cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), engquanto a

unidade de embreagem controldavel (CL5012) ¢é instalada entre o
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outro 1lado do bragco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdo (302), os principais componentes incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300) : equipada com as unidades de embreagem controldveis (CL5011)
e (CL5012), na qual o braco oscilante de transmissdo de enerxgia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) é instalado nos dois
lados do conjunto de engrenagem diferencial (800), e a unidade de
embreagem controldvel (CL5011) € instalada entre um lado do braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) e a engrenagem cdnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504), enquanto a unidade de embreagem
controlavel (CL5012) ¢é instalada entre o outro lado do bracgo
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) e a roda de acionamento da segunda
transmissdo (302), de modo a controlar operagdo engatada ou
desengatada em varias permutag¢gdes e combinagdes entre a unidade de
embreagem controlavel (CL5011) e a unidade de embreagem
controlével (CL5012) com base em func¢do operacional, incluindo que-
a primeira transmissdo (301) é constituida pela primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) e engrenagem
cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), e a primeira
unidade de acionamento (101) diretamente ou através da unidade de
embreagem controldvel (CL101l) e/ou através da transmissdo variavel
de velocidade acionam a primeira engrenagem cdnica de entrada de
transmissdo (503), entdo a primeira engrenagem conica de entrada
de transmissdo (503) aciona a engrenagem cdnica do tipo bacia da
primeira transmissdo (504), e aciona adicionalmente o braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804) através da unidade de embreagem controléavel
(CL5011); e/ou a energia cinética giratdéria da segunda unidade de
acionamento (201) aciona o braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) através
da segunda transmissdo (302) e unidade de embreagem controlavel
(CL5012); e o conjunto de engrenagem diferencial (800) é instalado
com o eixo de saida diferencial (311) e o eixo de saida

diferencial (312) para transmissdo coaxialmente externamente, e é



10

15

20

25

30

35

14

equipado com a caixa e o mancal da montagem de conjunto de
engrenagem diferencial;

unidades de embreagem controldveis (CL501),
(CL.5012): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcdo de engate ou desengate de transmisséo,
que é acionada pela forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou
forca magnética, e/ou forca de maguina, e/ou pressdo atmosférica,
e/ou pressdo hidrdaulica, e/ou forca centrifuga, e é eguipado com o
lado de entrada giratdério e o lado de saida giratédrio; e’

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou roda de fricgdo do tipo
cobertura, na qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem plénetéria do
tipo cobertura (803) é instalado no brac¢o oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite -a energia cinética giratdéria entre o braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da unidade de
embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
giratdéria entre o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetaria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdo (302) através da unidade de embreagem controlavel
(CL5012) .

14. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de
acordo com a reivindicacdo 1, caracterizada pelo fato de que o
braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem diferencial
(800) se estende adicionalmente em diregcdo a dois 1lados, e a
engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e a
primeira engrenagem cdénica de entrada de transmissdo (503), e a
engrenagem cénica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a
segunda engrenagem cénica de entrada de transmissdo (507) sdo

instaladas, os dolis conjuntos estdo em separagao, em que a
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primeira engrenagem cénica de entrada de transmissdo (503) é
acionada pela primeira unidade de acionamento (101), entdo através
da engrenagem codnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504)

para acionar um lado do braco oscilante de transmissdo de energia

de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), enquanto a
segunda engrenagem conica de entrada de transmissdo (507) ¢é
acionada pela segunda unidade de acionamento (201), a seguir

através da engrenagem coénica do tipo bacia da segunda transmissao
(5042) para acionar o outro lado do braco oscilante de transmissao
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura. (804), ao
passo que o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) transmite a energia
cinética giratdéria para o conjunto de engrenagem diferencial
(800), os principais componentes incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): o bracgo oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de engrenagem
diferencial (800) se estende em direcdo a dois lados, a engrenagem
cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503), e a engrenagem
cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a segunda
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) s&o instaladas,
e os dois conjuntos estdo em separacdo, em qgue a primeira
engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) é diretamente ou
através da unidade de embreagem controldvel (CL101l) acionada pela
primeira unidade de acionamento (101), entdo através da engrenagem
cdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) para acionar um
lado do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804), enquanto a segunda engrenagem
cbnica de entrada de transmissdo (507) € acionada pela segunda
unidade de acionamento (201), entdo é através da engrenagem cdnica
do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) para acionar o outro
lado do brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetaria do tipo cobertura (804);

unidade de embreagem controléavel (CL101) :
constituida pela unidade de embreagem ou estrutura capaz de

executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo, gque é
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acionada por forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de mdquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e € equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgdo do tipo
cobertura, no qual a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetéria do
tipo cobertura (803) é instalado no brac¢o oscilante de transmissédo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301) e/ou
segunda transmisséo (302) através do braco oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804); e

as estruturas acima constituindo .a -estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do tipo bacia, nas quais o eixo de saida diferencial
(311) e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto
de engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira
unidade de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento
(201) para implementar operacdo diferencial. '

15. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagém dual no lado de entrada da éngfenagem tipo bacia, de
acordo com a reivindicacdo 1, caracterizada pelo fato de que a
Unica magquinaria elétrica constitui a segunda unidade de
acionamento (201) para acionar a segunda engrenagem conica de
entrada de transmissdo (507) no terminal de entrada da segunda
transmissdo (302), o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de

engrenagem diferencial (800) se estende em direcdo a dois lados, a

engrenagem cbdnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504), e a
primeira engrenagem cbénica de entrada de transmissdo (503), e a
engrenagem cénica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a
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segunda engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (507) séo
instaladas, os dois conjuntos estdo em separacdo, e a unidade de
embreagem controldvel (CL500) €& instalada entre a engrenagem
cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e o Dbrago
oscilante de transmiss@o de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804), os principais componentes incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): & organizada de modo que o brac¢o oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do
conjunto de engrenagem diferencial (800) se estenda em diregdo a
dois 1lados, a engrenagem cbdnica do tipo bacia da primeira
transmissdo (504) e a primeira engrenagem cbdnica de entrada de
transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda
transmissdo (5042) e a segunda engrenagem codnica de entrada. de
transmissdo (507) sdo ‘instaladas, e os dois conjuntos estdo em
separacdo, e a unidade de embreagem controldvel (CLL500) &
instalada entre a engrenagem cfnica do tipo bacia da segunda

transmissdo (5042) e o braco oscilante de transmissdo de energia

de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), em gque a
primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503) ¢é
acionada pela primeira unidade de acionamento (101), entdo através

da engrenagem cdénica do tipo de bacia da primeira transmissé&o
(504) para acionar um lado do brago oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), engquanto
a segunda engrenagem cobnica de entrada de transmissdo (507) é
acionada pela segunda unidade de acionamento (201), enté&o através
da engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042)
para acionar a unidade de embreagem controldvel (CL500), e acionar
adicionalmente o outro lado do braco oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetaria do tipo cobertura (804);

unidades de embreagem controlédveis (CL101,
(CL500)): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo,
que é acionada por forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de mdquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e é equipada com o lado

de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;



10

15

20

25

30

35

18

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direita (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (803) é instalado no braco oscilante de transmiss&do
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdéria entre o conjunto de
engrenagem diferencial (800) e a primeira transmissdo (301)
através do brago oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804); e/ou transmite a energia
cinética giratdéria entre o conjunto de engrenagem diferencial
(800) e a segunda transmissdo (302) através da unidade de
embreagem controlavel (€L500); e

as estruturas acima constituindo a estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem do..tipo bacia, nas quais o eixo- de saida diferencial

(311) e o eixo de saida diferencial (312) da montagem de conjunto

‘de engrenagem diferencial (300) sdo acionados pela primeira

unidade de acionamento (101) e/ou segunda unidade de acionamento
(201) para implementar operacdo diferencial.

16. Estrutura de acionamento de trem de
engrenagem dual no lado de entrada da engrenagem tipo bacia, de
acordo com a reivindicagdo 1, caraqterizada pelo fato de que
inclui a maquinaria elétrica uUnica gue constitui a segunda unidade
de acionamento (201) para acionar o terminal de entrada da segunda
transmissdo (302), o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do conjunto de
engrenagem diferencial (800) se estende em direcdo a dois lados, a
engrenagem cénica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e a
primeira engrenagem cdnica de entrada de transmissdo (503), e a
engrenagem cdénica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e a
segunda engrenagem c¢bnica de entrada de transmissdo (507) s&o
instaladas, os dois conjuntos estdo em separacdo, a unidade de

embreagem controldvel (CL5011) ¢é instalada entre a engrenagem
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cbnica do tipo bacia da primeira transmissdo (504) e o bracgo
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804), e a unidade de embreagem controlavel
(CL5012) € instalada entre a engrenagem cdnica do tipo bacia da
segunda transmissdo (5042) e o bracgo oscilante de transmissdo de
energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), os
principais componentes incluindo:

montagem de conjunto de engrenagem diferencial
(300): é organizada de modo que o braco oscilante de transmissédo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) do
conjunto de engrenagem diferencial (800) se estende em direc&o a
dois 1lados, a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira
transmissdo (504) e a primeira engrenagem cdnica de entrada de
transmissdo (503), e a engrenagem cdnica do tipo bacia da segunda
transmissdo (5042) e a segunda engrenagem cbnica de entrada de
transmissdo (507) sdo instaladas, e os dois conjuntos estdo em
separacdo, a unidade de embreagem controlavel (CL5011) é instalada
entre a engrenagem cdnica do tipo bacia da primeira transmissédo
(504) e o braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem
planetdria do tipo cobertura (804), enquanto a unidade de
embreagem controldvel (CL5012) ¢é instalada entre a engrenagem
cbnica do tipo bacia da segunda transmissdo (5042) e o braco
oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetdria do
tipo cobertura (804), em gque a primeira engrenagem -cdnica de
entrada de transmissd3o (503) é acionada pela primeira unidade de
acionamento (101), entdo_através da engrenagem cdnica do tipo de
bacia da primeira transmissd3o (504) para acionar a unidade de
embreagem controldvel (CL5011), e aciona adicionalmente um lado do
braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem planetédria
do tipo cobertura (804), ao passo gue a segunda engrenagem cdnica
de entrada de transmissdo (507) é acionada pela segunda unidade de
acionamento (201), entdo através da engrenagem cdnica do tipo
bacia da segunda transmissdo (5042) para acionar a unidade de
embreagem controlavel (CL5012), e acionar adicionalmente 0O outro
lado do braco oscilante de transmissdo de energia de engrenagem

planetdria do tipoc cobertura (804);
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unidades de embreagem controlaveis (CL5011,
(CL5012)): constituidas pela unidade de embreagem ou estrutura
capaz de executar a funcdo de engate ou desengate de transmissdo,
que € acionada por forca humana, e/ou energia elétrica, e/ou forga
magnética, e/ou energia de magquina, e/ou pressdo atmosférica, e/ou
pressdo hidrdulica, e/ou forca centrifuga, e é equipada com o lado
de entrada giratdério e o lado de saida giratdrio;

conjunto de engrenagem diferencial (800) :
relacionado a engrenagem diferencial do tipo cobertura constituida
pela engrenagem do tipo cobertura ou a roda de fricgcdo do tipo
cobertura, em que a roda de saida diferencial do tipo cobertura
esquerda (801) e a roda de saida diferencial do tipo cobertura
direiﬁa (802) juntas acoplam ao conjunto de engrenagem planetdria
do tipo cobertura (803), e o conjunto de engrenagem planetaria do
tipo cobertura (803) € instalado no braco oscilante de transmissdo
de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura (804), e
transmite a energia cinética giratdria entre o brago oscilante de
transmissdo de energia de engrenagem planetdria do tipo cobertura
(804) e a primeira transmissdo (301) através da wunidade de
embreagem controldvel (CL5011), e/ou transmite a energia cinética
giratbéria entre o braco oscilante de transmissdo de energia de
engrenagem planetdria do tipo cobertura (804) e a segunda
transmissdoc (302) através da unidade de embreagem controlavel

(CL5012) .
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RESUMO

WESTRUTURA DE ACIONAMENTO DE TREM DE ENGRENAGEM DUAL NO LADO DE
ENTRADA DE ENGRENAGEM DO TIPO BACIA”

A presente invencdo trata de uma estrutura de
acionamento de trem de engrenagem dual no lado de entrada da
engrenagem tipo bacia, em que o braco oscilante de entrada de
conjunto de engrenagem diferencial acionado pela engrenagem cdnica
do tipo bacia na montagem de cohjunto de engrenagem diferencial é
induzido a ser acionada por dois conjuntos de transmissdes, em que
a primeira transmissdo transmite a energia cinética giratdria
entre o braco oscilante de entrada de conjunto de engrenagem
diférencial e o motor, a segunda transmissdo transmite_a energia
cinética giratdéria entre o braco oscilante de entrada de conjunto
de engrenagem diferencial e a segunda unidade de acionamento, e
uma ou ambas as transmissdes .aciona o-braco oscilante de entrada

de conjunto de engrenagem diferencial.
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