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(64) Vicekrokovy pfimod&ary tekutinovy motor

Regent je provedeno pomoci Fady pistd
v jednom t&lese vdlce, které maji kaZdy
6i’-esné vymezeny zdvih pomoci nardZek.
¥slednéd poloha pistnice Je ddna soudtem
zdvihd) Jjednotlivych pistd. Dodrien{ zvo-
lené polohy je zajist&no pracovnim tlskem
média. Zp&tny zdvih nastédvd samodinng
p*i zm&né& volby polohy.
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Vyndlez Ye3i vicekrokovy p¥imolary tekutinovy motor pro vicekrokové pfestavovéni
raznych zarizendi,

Dosud se vicekrokové prestevovéni provéd¥lo pomoci mechanického pohonu nebo tekutinovy-
mi motory ¥ezenymi tendemovd, pF¥ipadné hydromotory Fizenymi pomoel kapeliny. Tato zai*fzeni
maj? nevyhody v rozm¥rnosti a sloZitosti, pFipadn& v omezené mo¥nosti pouZitf (#izeni
rozvodem kapaliny nenf{ moZno pou¥it pro pneumotor). Presné ovlédéni rozvodu déle vyZaduje
- sloZité PFlzend. kopirovacim ze¥izenim nebo elektronicky.

Uvedené nedostatky odstranuje zarizeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivéd v tom,
%e v t&lese vdlce je vytvorena Fada pistd, které majl vzédjemnd vymezené zdvihy pomoci
zarédZiek a celkovy zdvih je soultem jednotlivych zdvihi.

Proti stdvejicim za¥izenim mé tekutinovy motor podle vynélezu vyhody v tom, Ze Pada
presnych kroki je dosaZitelnd jednim motorem, ktery mé podstatn¥ men3f stavebni rozm¥ry
nes Pada tendemovd usporédanych motord, se kterymi mé spole¥nou funkei pFesného nastaveni
na dorazy, déle je moZno Jjej pouZit i jeko pneumotoru, co? neni mo¥né u krokov& stavitel=-
nych motord, ¥{zenych pomoel rozvodu pracovni kepeliny, se kterymi md4 spolefné malé
stavebni rozméry. Presnost nastaveni motoru podle vynélezu neni zévisld na piresnosti
tizeni rozvodu tekutiny do jednotlivych pracovnich prostord a neni ovlivnéna ani pPi-
padnymi netdsnostmi mezi nimi.

Rf{zeni funkce motoru je proveditelné el. ovlddenymi jednoduchymi rozvodnymi prvky
pro kafdy pracovni prostor.

Priklad provedenf vyndlezu je schematicky vyznaden na ppiloZeném vykrese, kde je
zndzorndno t&leso vélce, pistnice s pistem zp&tného zdvihu, pisty kroki a zardZky.

Na vstupu Pt pisobi na pist zp&tného zdvihu 2 ze strany zp&tného zdvihu stély tlak
média, ktery vraci pisty krokd 3, 4 zp&t. A% dosednou zaréiky 5, &, I, Jjsou viechny
kroky vynulovény a zarizeni mé zékladni polohu. Pracovni sfla zp&tného zdvihu je um&rnd
plo¥e mezikru’i mezi vélcem 1 a pistnici 8. Po pPivedent tlskového média do n&ktergho
pracovniho prostoru, nap¥. vsiupem P2, provede toto posun pistu zp&tného zdvihu 2 a pistd
krokd 3, 4 tek deleko, a% dosedne zardZka 6, tim vysune pistnici a zdvih p2. Pracovni
sfla je umdrnd ploSe pistnice, Presnost nastaveni je déna pFesnosti vyrody.

V ppipads, Ze kaZdy deli krok mé zdvih dvo jnésobny ne? krok predchézejfci, je moZno
jednotlivé polohy nastaveni vyjéarit &fsly v dvojkové soustavé, co? umofnuje pom¥rn¥
jednoduché ovlédéni.

PREDMET VINALEZU

V{cekrokovy pPimodary tekutinovy motor, obsshujici t&leso vélce s pistnici a Fadou

nisth, vyznadeny tim, Ze na pistnici (8) s pistem zp¥tného zdvihu (2) Jsou ve vélei (1)

pripojeny pisty krokd (3, 4) pomoei pFesnych naréfek (5, 6).
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