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Predmetom je mechanizmus ovlddania za-
bezpefovacieho zariadenia zardZok dolného
zdvesného zariadenia, hlavne pre spdjanie e T paLs
polnohospoddrskych traktorov s jednona- p 6
pravovymi privesmi a polnohospoddarskymi e s
strojmi, v ktorom zardZky a zépadky blo- ! \ A PR ‘
kuja hék a si ovlddané z kabiny jednou ! \ e
pakou. Pravad zardZka mé vonkajSiu pdku i P
zakoneni kulisou, v ktorej sa pohybuje tap PN AT T
umiestneny na tiahle. Cap je spojeny s lan- | BN o 7
kom, ktorého druhy koniec je pripevneny &_// 1 A

k pravej zdpadke. Lavd zdpadka je spoje- !
néa s vedenim, na ktorom je umiestnend pru- - g 3
7ina. Vedenie je klbovo pripevnené k lavej i S e
zdpadke a pohyblivo uloZené v kibe umiest- ; ] - © : 12
nenom v lavej zardZke. Prednostou mecha- - AN T
nizmu ovlddania je ulah&enie obsluhy trak- % ) i
tora pofas jeho spojenia s polnohospodér- . l - | : ’
skymi strojmi, umoZnenie riadenia dolného ! | 3 -
zdvesného zariadenia z miesta 3oféra a tieZ ! ( / A\ =
skratenie ¢asu na vykonanie operacii a zvy- / f /
3enie bezpetnostl prace Soiéra a uZivatelov. A YA
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Vyndlez rieSi mechanizmus ovlddania za-
bezpetovacieho zariadenia zardZok do.ného
zdvesného zariadenia, hlavne pre spdjanie
poInohospoddrskych traktorov s jednona-
pravovymi privesmi a polnohospoddrskymi
strojmi, umoZiujici ovlddanie .dolného za-
vesného zariadenia z miesta Soféra.

Je znédme dolné zavesné zariadenie, v
ktorom mechanizmus ovlddania zabezpeto-
vacieho zariadenia sa skladd z dvoch zéapa-
diek upevnenych ototne na zardZky, pri¢om
zdpadky si riadené vodifom po vystipeni
z traktora, pridavnou vonkajSou pakou u-
miestnenou na lavej zdpadke. Riadenie dol-
ného zdvesného zariadenia vyZaduje sucas-
né pouZitie obidvoch ruk.

Podstatou vynalezu je mechanizmus ovléa-
dania zabezpeovacieho zariadenia zardZok
dolného zdvesného zariadenia, v ktorom
prava zardZka mé vonkajSiu pdku zakonce-
na kulisou, v ktorej sa pohybuje ¢ap umiest-
neny na tiahle. Cap je spojeny s lankom,
ktorého druhy koniec je pripevneny k pra-
vej zédpadke a lava zapadka je spojend s
‘ vedenim zdpadky, na ktorom je umiestne-
né pruZina. Vedenie je klbovo upevnené k
lavej zépadke a pohyblivo v kibe umiest-
nenom v lavej zardZke. Lavad zardZka ma o-
tvor na upevnenie klbu. Pravd zdpadka mé
stlpik a v fiom otvor na pripevnenie lanka.
Lavd zdpadka mé stipik a v flom otvor na
pripevnenie vedenia. V obidvoch stlpikoch
sa otvory nachddzaji na jednej rovnobeZ-
nej ¢iare s rotaénou osou zdpadky. Lava za-
padka mé& pdku. Pravd a lavd zapadka mé
vyrez a hdk ma zdvihadielko.

Prednostou mechanizmu ovlddania podla
vynédlezu je ulah€enie obsluhy traktora po-
¢as jeho spojenia s polnohospodarskymi
strojmi, umoZnenie riadenia dolného zaves-
ného zariadenia z miesta 3oféra a tieZ skra-
tenie &asu na vykonanie operdcii a zvySe-
nie bezpefnosti prdce Soféra a uZivatelov.

Vynélez je zndzorneny na priloZenych vy-
kresoch, kde na obr. 1 je mechanizmus o-
vlddania zabezpeovacieho zariadenia zaré-
Zok z lavej strany traktora, na obr. 2 je me-
chanizmus oviddania zo zadu traktora, na
cbr. 3 je detail mechanizmu s detailom ku-
lisy, na obr. 4 je detail mechanizmu s de-
tailom zardZky a na obr. 5 je detail mecha-
nizmu s detailom pravej zardzky.

Mechanizmus sa skladd z ru€nej péky 1
umiestnenej v kabine traktora, spojenej s
pravou zardZkou 2 pomocou tiahla 13, ku-

lisy 4 a vonkajSej paky 5. V kulise 4 sa po- -

hybuje ¢ap 6 umiestneny na tiahle 13 a spo-
jeny s lankom 7, ktorého druhy koniec je
upevneny k pravej zépadke 8. Lavd zépad-
ka 9 je spojend s vedenim 10, na ktorom
je umiestnend pruZina 11, Vedenie 10 je kl-
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bovo pripevnené k lavej zdpadke 9 a po-
suvne uloZené v klbe 12 umiestnenom v la-
vej zardZke 3, v ktorej sa nachadza otvor
2% na upevnenie kibu 12, Prava zdpadka 8
mé stipik 14, v ktorom je otvor na pripev-
nenie lanka 7. Lavd zdpadka 9 mé stipik 15,
v ktorom je otvor na pripevnenie vedenia
10. Otvory v obvodoch stipikov 14 a 15 sa
nachddzaji na jednej rovnobeZnej Ciare s
rotaénou osou zapadiek 8 a 9. Lava zdpad-
ka 9 méa pdku 16. Zadpadky 8 a 9 maju vy-
rez 17. Hdk 18 mé zdvihadielko 19. Pritla-
Cenie zardZok 2 a 3 k ramenu haku 18 za-
bezpeduji pruZiny 24.

V prepravnej polohe ru¢nd pdka 1 sa na-
chddza v zadnej polohe. ZardZky 2 a 3 si-
lou pruZiny 24 si pritld€ané pod rameno
haku 18. Zapadky 8 a 9 podsobenim prufZi-
ny 11 sd pritld€ané k nosniku 20 a znemoz-
fiuji vysunutie zarédZok 2 a 3 spod hédku 18.
Lanko 7 mé vdlu a jeho horné koncovka sa
nachadza na prednej ¢asti kulisy 4. Pri spas-
tani hdku 18 je potrebné ho zdvihnut do
maximéalnej hornej polohy za pomoci hyd-
raulického zdvihdka 21 a tiahel 22, potom
pdku 1 presunit dopredu a spustit hak 18
hydraulickym zdvihdkom 21 na poZadovanu
vysku. V prvej fdze pohybu péky 1 hornd
koncovka lanka 7 sa prestuva v kulise 4 do
najkrajnejSej pravej polohy a spodnd spd-
sobuje otofenie zdpadiek 8 a 9 doprava
pokial vyrez 17 vyjde nad nosnik 20. Von-
kajSia pdka 5 a zardZky 2 a 3 ostdvaji bez
pohybu. Dal3i pohyb péky 1 dopredu spdso-
buje otafanie vonkajSej pdky 5 a zaraZok
2 a 3 na hriadeli 23, ako aj dalSie otaCanie
zépadiek 8 a 9 doprava v dbs'edku klzania
sa hrédn zapadiek 8 a 9 po hrandch nosni-
ka 20. Ked sa bod upevnenia vedenia 10
pruziny 11 k lavej zdpadke 9 dostane vpra-
vo od d&iary spéjajticej rotac¢né osi zdpad-
ky 9 a kibu 12, nastane samo¢inné otddanie
zdpadiek 8 a 9 do najkrajnejSej pravej po-
lohy. Stdasne zardZky 2 a 3 sa vysuni spod
ramena haku 18 a umoZiiuji spuStanie hé-
ku 18. Po uvolneni tlaku na pdku 1 zaréi-
ky 2 a 3 sa trochu posuni dozadu, 8% sa
péka 16 oprie o zdvihadielko 19 a zuemoZ-
ni opdtovné vsunutie zardZok 2 a 3 pod hék
18. Spastanie a zdvihanie hdku 18 sa usku-
to€iiuje hydraulicky. Pofas zdvihania hédku
18 zardZky 2 a 3 sa prestivaju dolava v do-
sledku kizania sa spodnej $ikmej hrany za-
réZok 2 a 3 po hdkovom ramene 18. Zdvi-
hadielko 19 cez pdku 16 spdsobuje otaca-
nie zépadiek 8 a 8 dolava. Na konci zdvi-
hania haku 18 zard?ky 2 a 3 sa presuni do-
prava, ako je zobrazené na obr. 1 a zarédz-
ky 8 a 9 sa dostand do krajnej lavej polo-
hy, ¢im zablokuju zardZky 2 a 3.



PREDMET VYNALEZU

1. Mechanizmus ovladdania zabezpefova-
cieho zariadenia zardZok dolného zdvesné-
ho zariadenia, hlavne pre spéjanie polno-
hospodéarskych traktorov s jednondpravovy-
mi privesmi a polnohospodérskymi strojmi,
v ktorom zardZky a zdpadky blokujice hék,
st ovlddané z kabiny jednou pékou, vyzna-
cujaci sa tym, Ze prava zardZzka (2} mé von-
kajSiu pdku (5) zakonfend kulisou (4}, v
ktorej sa pohybuje Cap (6] umiestneny na
tiahle (13), pricom ¢ap (6} je spojeny s
lankom, ktorého druhy koniec je pripevne-
ny k pravej zdpadke (8) a lava zdpadka (9)
je spojend s vedenim (10}, na ktorom je u-
miestnend pruZina (11}, pricom vedenie
(10) je klbovo pripevnené k lavej zédpadke
(9) a pohyblivo uloZené v klbe (12) umiest-
nenom v lavej zardZke (3).

2. Mechanizmus ovléddania zabezpecCova-
cieho zariadenia zardZok do'ného zavesné-
ho zariadenia podla bodu 1 vyznalujuci sa
tym, Ze lava zarédZka (3) ma otvor (25) na
upevnenie klbu (12).

3. Mechanizmus ovladdania zabezpetova-
cieho zariadenia zardZok dolného zévesné-
ho zariadenia podla bodu 1 vyznafujici sa

tym, Ze pravd zdpadka (8) m4 stipik (14)
a v 1iom otvor na pripeviiovanie lanka (7).
4. Mechanizmus .ovlddania zabezpectova-
cieho zariadenia zardZok dolného zdvesné-
ho zariadenia podla bodu 1 vyznadujici sa
tym, Ze lava zapadka (9) ma stipik (15)
a v fiom otvor na pripevnenie vedenia (10).
5. Mechanizmus ovladdania zabezpedova-
cieho zariadenia zardZok dolného zivesné-
ho zariadenia podifa bodu 1 vyznadujici sa
tym, Ze otvory v obidvoch stipikoch (14) a
(15) sa nachdadzaji na jednej rovnobeZnej
¢iare s rotafnou osou zapadiek (8) a (9).
6. Mechanizmus ovlddania zabezpecova-
cieho zariadenia zardZok dolného zavesné-
ho zariadenia podia bodu 1 vyznacujici sa
tym, Ze lavd zdpadka (9) mé pdku (16).

7. Mechanizmus ovladania zabezpe&ova-
cieho zariadenia zardZok dolného zdvesné-
ho zariadenia podla bodu 1 vyznadujice sa
tym, Ze prava zapadka (8} a lava zdpadka
(9) maji vyrez (17).

8. Mechanizmus ovlddania zabezpecova-
cieho zariadenia zardZok dolného zdvesné-
ho zariadenia podla bodu 1 vyznacujiice sa
tym, Ze hék (18) méd zdvihadielko (19).
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