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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest
udoskonalenie przy krosnach nicielnicowych
i przy krosnach Jacquard'a. Konstrukcja
ta umozliwia $cista budowe mechanizméw,
spokojny bieg maszyny i doskonate wytwa-
rzanie przesmyku. Dla osiagniecia tych
wynikéw sa przesuwowe noze ulozone w
dzwigniach, ktérym tarczami krzywizno-
wemi nadany zostaje ruch wahadlowy,
przyczem niosacy te tarcze krzywiznowe
wal umieszczony jest pomiedzy wspomnia-
nemi diwigniami i znanemi przy tego ro-
dzaju maszynach wahaczami,

Na zataczonych rysunkach jest przed-
stawiony wynalazek przy maszynie niciel-
nicowej o podwéjnem podnoszeniu. Fig. 1
przedstawia wynalazek czesciowo w wido-

.

ku zprzodu, fig. 1a — przylegajace z pra-
wej strony do fig. 1, wchodzace w gre czesci
warsztatu tkackiego w zmniejszonym roz-
miarze, fig. 2 przedstawia widok zgéry na
fig. 1, a fig. 3 — czeéciowy widok zboku.
W oprawie @ maszyny ulozyskowany
jest wal b, przy ktérym umocowane sa, obie
tarcze krzywiznowe ¢, d. Wal b otrzymuje
naped z walu e zapomoca két zebatych f,
8. Wal e zostaje napedzany stale i jedno-
bieznie zapomoca kola taficuchowego h ze
stale biegnacego nieprzedstawionego walu
krosna tkackiego h'. Nozowate dzwignie
i, B sa zapomoca sworzni [, m obracalnie
podparte przy oprawie @ i kazda z nich
niesie krazek slizgowy n, o, z ktérych kazdy
przylega do jednej z tarcz krzywiznowych



c . Na kazdej stronie maszyny jest prze-
widziana dZwignia i lub &, z ktérych jed-
nak na rysunku jest przedstawiona tylko
jedna. W kazdym z nozy p, g, niesionych
przez d#wignie i, k, jest umocowany koniec
preta ¢ wzglednie u, a kazdy z tych pretéw
drugim koficem jest prowadzony w oku r,
s oprawy a. Prety te powoduja utrzyma-
nie przewaznie skosnego polozenia nozy
podczas wahan dzwigni i, k.

Goérne haki v sa umieszczone w znany
spes6b w obrehie noza p, a dolne w w obre-
bie nozy g. Obie grupy zostaja uruchamia-
ne w znany sposdb zajpomcca, nie przedsta-
wionych specjalnie laficuchéw bez korica.
Kazdy z hakéw v, w przenika tylnym kofi-
cem w wahacz x, ktéry w przedstawionem
na fig. 1 polozeniu przylega strona tylna do
obu poprzecznych belek y, z. Kaidy wa-
hacz znajduje si¢ w swoim $rodku w ze-
tknieciu z platyna 1, ktéra znéw jest umie-
szczona obracalnie na drazku 2 oprawy a
maszyny i przez drazek 3 znajduje sie w
zetknieciu z tréjramienna dzwignia 4, umie-
szczong na podpartym przez oprawe war-
sztatu tkackiego wale 5 (fig. 1a). Dzwi-

gnia wahadlowa 4 znajduje si¢ w polacze- .

niu z ramieniem 8 dZwigni wahadlowej 9
zapomoca ramienia 6 i drazka 7. Obie
dzwignie 4 i 9 niosa zapomocy ze¢batych ra-
mion 10 i 11 nicielnice 12 na sznurach 13.
Nicielnice 12 zostaja stale ciagnione ku do-
towi przez sprezyny 14.

Z puszczeniem w ruch krosna tkackie-
go zostaje wprowadzony w obrét wal ste-
rowniczy b wraz z umieszczonemi na nim
tarczami krzywiznowemi ¢, d przez laficu-
chowy mechanizm h, wat e i zebaty mecha-
nizm {, g, co wywoluje kolysanie w odwrot-
nym kierunku obu dzwigni i, k.

~ Na fig. 1 przyjete jest, ze gérny hak v
znajduje si¢ w zetknigciu z nozem p dzwi-
gni R, a dolny hak w nie styka sie¢ z nozem
g dzwigni i. Przy obrocie tarczy krzywi-
znowej d w kierunku przedstawionej strzal-
ki zostaje podczas pierwszej potowy obro-

tu néz p, niesiony przez diwignie k, pocia-
gniety w lewa strong, przez co réwniez i
gérna cze§¢ wahacza x wychyla sie w lewa
strone, co powoduje podniesienie do naj-
wyzszego polozenia nicielnicy 12 przy po-
moecy platyny 1 i drazka 3, dzwigni wa-
hadlowych 4, 9, drazka 7 i sznuréw 13.
Gdy tarcza krzywiznowa wykonywa druga
polowe obrotu (przyczem przyjmuje sig, ze
hak w pozostaje poza obrebem noza g¢),
nastepuje opuszczanie nicielnic gléwnie
pod dzialaniem sprezyn 14. Z powiedzia-
nego wynika réwniez dzialanie w tym wy-
padku, gdy hak znajduje sie¢ w zetknigciu
Z nozem gq.

Jak to wida¢ z fig. 1, zostaja noze p, ¢
niesione przez dzwignie i, k, a te znéw zo-
staja wprowadzone w kolysanie bezposred-
nio przez tarcze krzywiznowe ¢, d. W po-
réwnaniu ze znanemi urzadzeniami przed-
stawia niniejsze te¢ zalete, ze pomiedzy
dzwigniami wahadlowemi i nozami, wzgled-
nie pomiedzy temi dzwigniami i hakami
v, w nie sy potrzebne . organy posrednie.
Stosowanie walu b, niosacego tarcze krzy-
wiznowe ¢, d pomiedzy dzwigniami i, k
z jednej strony i wahacza x — z drugiej
strony w zwiazku ze wspomnianem usunie-
ciem potrzebnych dotychczas organéw po-
$rednich umozliwia mala dlugosé maszyny,
co oznacza nietylko znaczna oszczednosé
ciezaru, ale réwniez znaczna oszczednosé
miejsca, wskutek czego umozliwione jest
o wiele lepsze dogladanie calego warsztatu
przez robotnika, Naped dzwigni i, k i wraz
z tem i nicielnic przez tarcze krzywiznowe
zamiast dotychczasowych mimoérodéw = u-
mozliwia predkie i calkowite otwieranie i
zamykanie przesmyku przed i po przejsciu
czétenka tkackiego i bezruch przesmyku w
otwartym stanie podczas przejécia czélen-
ka i podczas wstecznego biegu tych niciel-
nic, ktére maja byé podniesione w czasie
kilku biegéw czétenka, wskutek czego osia-
ga sie dobre wytwarzanie przesmyku i spo-
kojny bieg calej maszyny. Jak wspomnia-



no we wstepie, wynalazek przedstawiony
jest w zwiazku z krosnem o podwéjnem
podnoszeniu, ale moze byé zastosowane
réwniez i do krosien o jednem podnoszeniu
i do krosien Jacquard‘a.

Ruch nicielnic moze byé odpowiednio
obierany przez odpowiednie ksztaltowanie
zewnetrzne tarcz krzywiznowych.

Zamiast, jak to jest przedstawione, u-
mieszczania obu tarcz krzywiznowych na
tym samym wale, moglaby kazda z nich
byé umieszczona na oddzielnych walach
spétosiowych. ’

Zamiast dwéch krzywiznowych tarcz c,
d moglaby by¢ zastosowana tylko jedna iw
tym wypadku nalezatoby nadawaé¢ ruchy
wahadlowe nozom p, q z pierwszego z nich.

Zastrzezenie patentowe.

Krosna nicielnicowe, przy ktérych noze
podnoszace otrzymuja ruch od tarcz krzy-
wiznowych, znamienne tem, ze noze (p, q)
sa niesjone przez dzwignie wahadlowe (i,
k), ktérym jest bezposrednio nadawany
ruch wahadlowy zapomoca tarcz krzywizno-
wych (¢, d), ktérych osie sa umieszczone
pod, wzglednie nad watem (b), przyczem
nicsacy te tarcze wal (b) umieszczony jest
pomiedzy wspomnianemi dZwigniami (i, k)
i wahaczem.,

Hermann Stiaubli.
Zastepca: M. Brokman,
rzecznik patentowy.
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