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LUDWIG BOLLMANN KG, Hardtbergstrasse 8, 7703 Rielasingen, Saksan Liitto-
tasavalta

Laite tapulirimojen asettamiseksi piddllekkdisten lautakerrosten vdliin
lautatapulin muodostamiseksi - Anordning for placering av stapellister

mellan p& varandra liggande brddlager for bildande av en briddstapel

Keksintd koskee laitetta tapulirimojen asettamiseksi p#dillekkiisten

lautakerrosten vdliin lautatapulin muodostamiseksi.

Lautatapulin muodostamiseksi, esim. tuoreena sahatun puutavaran kui-
vaamiseksi, tulivat kidyttddn tapulointi- ja paketointikoneet, mitka
asettavat aina yksittidiset lautakerrokset osaksi tidysautomaattises-
ti tapuliin. Timdn tapulin muodostamiseksi ovat erilaiset tydmene-
telmidt tunnettuja. Jos puutavara on kosteaa, esim. tuoreena sahat-
tua, asetetaan aina kahden lautakerroksen vialiin tietty miird niin
kutsuttuja tapulirimoja, mitk& estévét lautakerroksia asettumasta
suoraan toisiaan vasten. Tapulirimojen asettaminen on valttdmiaton-
td, kun muodostettu lautatapuli kuivataan kuivauskammiossa. Jos ta-
pulirimat puuttuvat, el useimmiten puhaltimien avulla tapulin lépi
puhallettava ilma voisi pHéstd yksittdisten lautojen luo. Tdstd oli-
si seurauksena, ettid kuivausaika kohoaisi huomattavasti, jolloin puu-

tavara lisidksi voisi kdrsid vahinkoa.

Asetettavien tapulirimojen lukumd&rid sekd vilimatkat riippuvat ennen
muuta tapulin pituudesta, lautojen paksuudesta ja puulajista. Siksi
vaaditaankin, ettd voidaan toimia erilaisilla rimaetdisyyksilléd ja
-lukumdérilly,



Tunnetaan tapulointikoneita ja paketointikoneita, joissa tapuliri-

mat asetetaan k&sin yksittdisten lautakerrosten piddlle. Timi tyd

on kuitenkin rasittavaa ja varsinkin suorituskykyisilld laitteilla

se on tuskin suoritettavissa viahemmidlli kuin kahdella henkil8114.
Tdmidn haitan poistamiseksi ovat tunnettuja sellaiset laitteet, jois-
sa on niin kutsutut rimamakasiinit. Tapulirimoja ei tarvitse tissi
endd asettaa kHsin jokaisen lautakerroksen jidlkeen, vaan voidaan aset-
taa tietty varasto tapulirimoja rimamakasiineihin. T4118in on kuiten-
kin huomattava, ettd makasiinien lukumiirin tiytyy tdsmidtd yhteen jo-
kaista lautakerrosta varten tarvittavien rimojen lukumiirin kanssa.
MySs n8dillé rimamakasiineilla tédytyy tapulirimat asettaa ensi sijas-
sa kdsin siten, ettd saavutetaan ainoastaan se etu, ettei kiyttdhen-
kil84 ole en#d vdlittomisti sidottu tapulointikoneen rytmiin (saksa-
laisen hakemusjulkaisu 2 259 394).

Keksinndén tehtdvdnid on siksi luoda tapulointi- ja paketointikoneis-
sa kidyttdd varten laite, mikd takaa tapulirimojen tdysautomaattisen

sekd lukumd&ridn ja vilimatkojen suhteen muutettavan asettamisen.

Keksintd ratkaisee asetetun tehtivin siten, ettid tapulirimojen luku-
md&rdn ja vdlimatkojen suhteen muutettavaksi asettamiseksi nimi ote-
taan varastosdilidstd ensimmiisen kuljettimen avulla ja kuljetetaan
vdlivarastoon, mistd tapulointijakson aikana tarvittava lukumiiri
tapulirimoja jaetaan siirtolaitteen avulla jakelukuljettimelle, mis-
td ne ovat otettavissa lukumiidrin ja vdlimatkojen suhteen muutetta-
vasti. Varastosdili®d ottaa t4118in vastaan suhteellisen suuren mii-
rédn tapulirimoja, edullisesti niin paljon kuin niitid suunnilleen tar-
vitaan vdhintdin yhden lautatapulin muodostamiseen. Sellainen laite
mahdollistaa erityisesti tapulirimojen t&dysautomaattisen asettamisen.
Olennainen lisfetu on siin#d, ettd t&114 laitteella on mahdollistettu
sindnsi suorituskykyisen tapulointi- ja paketointikoneen optimaali-

nen kiytto.

Keksinndn erdfssd suoritusesimerkissid on ehdotettu, ettid vidlivarasto
muodostuu toisesta kuljettimesta, minkid toiseen pd&hin on jirjestet-
ty piddtyslaite, minkd avulla aina ensimmiisti tapulirimaa voidaan
jonkin aikaa pitdd kiinni. Kun ensimmiinen kuljetin, miki ottaa ta-
pulirimat varastosdilidsti, on ajoittaisesti kiytettidvi, on ehdotet-
tu, ettd toinen kuljetin, miki esittidi vilivarastoa, pydrii jatkuvas-

ti. T&hdn vidlivarastoon keriintyy tarvittava midri tapulirimoja, mit-
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k4 asetetaan kahden p#i#llekkiisen lautakerroksen vdliin, ja tdmd ke-
ridintyminen tapahtuu yksittdisten lautojen asettamisen aikana siten,

ettd saadaan erityisesti jatkuva tydn kulku.

Lisiksi on keksinndn erdin hyvin edullisen tunnusmerkin mukaan ehdo-
tettu, ettd varastos#dilid on muodostettu siirrettdvidsta telinekehyk-
sestd, missd ainakin yksi poikittaissivu on vapaasti luoksepddstivi
tapulirimojen poisottamiseksi, ja ettd sivulla olevien kehysosien
vapaa vilimatka poikittaissuunnassa on hieman suurempi kuin ensim-
miisen kuljettimen leveys. Varastosidilid voidaan t&11& hyvin yksin-

kertaisella tavalla tuoda ensimmiisen kuljettimen viereen, jolloin

[Cyd . . T
. lisdksi rakennmskustannukset on pldetty pilenina.

Jotta taataan myds varastosdilidn tuontl ensimmiisen kuljettimen
viereen samoin hyvin yksinkertaisella tavalla automaattisesti, on
keksinndn eridin lisitunnusmerkin mukaan ehdotettu, ettd telinekehys
on kiyttdasennossa asetettu kaltevan tason péidlle, mikid laskeutuu
ensimmiisen kuljettimen suuntaan. T&mdn hyvin hienon ratkaisun joh-

dosta on ylimddrdisten asetteluelinten tekeminen tarpeetonta.

Erittidin edullista on lisdksi se, ettd ainakin ensimmiistd kuljetin-
ta kohti ki#nnetyt, oikealla ja vasemmalla sivulla olevat kehysosat

on jirjestetty kaltevasti ensimmiisen kuljettimen nousukulmaa vastaa-
vaan kulmaan. T&mdn toimenpiteen ansiosta on mahdollista erikoises-

ti tapulirimojen vauhdikas poisotto varastosidiliOsti.

Keksinndn erddn suoritusesimerkin mukaan siirtolaitteessa on ensim-
midiset, parittain yhteistoiminnassa olevat tarttujat, mitkid tarttu-
vat aina toisen kuljettimen piissid olevaan tapulirimaan ja nostavat
sitd siten, ettid se tulee siirtolaitteen toisten, samoin parittain
yvhteistoiminnassa olevien tarttujien liikeradalle, mitkd siirt&vét
tdmin tapuliriman jakelukuljettimen tartunta-alueelle. Tapulirimojen
siirto vélivarastosta jakelukuljettimeen on siten mahdollista hyvin
yksinkertaisella tavalla vdh3isilli rakenné%&ustannuksilla.

T4116in on ehdotettu, ettid tarttujat on kiinnitetty jousikuormituk-
sen alaisena kidintyvisti pySrividn rumpuun. Tarttuja, mitkd siir-
tdvidt tapuliriman jakelukuljettimen luo, k8&ntyvidt tédssd vaiheessa
automaattisesti pois siten, ettid myds tdssd voidaan luopua kalliista

ohjauselementisti.



Keksinndn eridin muun edullisen tunnusmerkin mukaan jakelukuljetin on
muodostettu ympidrikiertivistid kuljetuselementeistd, mitkd on varus-
tettu aina yhden tapuliriman vastaanottamista varten parittain yh-
teistoiminnassa olevilla kiinnitysleuoilla. Parittain yhteistoimin-
nassa olevat kiinnitysleuat mahdollistavat my®s sen, ettd vidrii tai

mittaepdtarkkoja tapulirimoja voidaan samoin hyvin asettaa.

Jotta tapulirimoja voidaan lukumidrdn ja vdlimatkojen suhteen muutet-
tavasti ottaa pois jakelukuljettimelta, on keksinndn erdén muun olen-
naisen tunnusmerkin mukaan ehdotettu, ettd jakelukuljettimen kierto-

radan alapuoliseen osaan on jirjestetty haarukkamaisilla vastaanotta-
jilla varustetut, painokuormitetut vivut aina yhden tapuliriman pois-

ottamiseksi siihen tarttuen.

Vivut voivat tal1l8in olla jirjestetyt korkeudeltaan s#iddettdviin riman-
asetuskehyksiin. Rimanasetuskehykset on edullisesti jdrjestetty nosto-
kehyksen sisiin korkeudeltaan s#ddettédvdsti ja ne saattavat vastaanot-
tajiin kiinnitetyt tapulirimat aina lautakerroksen pédédlle. Ndistd vas-

taanottajista poistetaan tapulirimat asetteluelimien avulla.

Vivut ovat mekaanisesti lukittavissa asentoon, missi vastaanottajat
ovat toimimattomina. T&114 hyvin yksinkertaisella tavalla on mahdol-
linen tapulirimojen lukumiirin ja vidlimatkojen suhteen muutettava

asetus.

Keksinndn muut olennaiset tunnusmerkit ja niistid aiheutuvat edut kiy-

vat selville seuraavasta kuvauksesta, missid viitataan piirustukseen.

Kuvio 1 esittdi keksinndn mukaisen laitteen sivukuvaa kaaviollises-

sa esityksessi.

Kuvio 2 esittidi laitteen yksityiskohtia, samoin kaaviollisessa sivu-

kuvassa.

Kuviossa 1 on esitetty kaaviollisessa sivukuvassa tdysin automaatti-

sesti toimiva laite 1 tapulirimojen asettamiseksi.

T4114 laitteella 1 ja esittdmdttdmidllid tapulointilaitteella muodoste-
taan lautatapuli 2, miki on siten muodostettu, ettd kahden piddllekkidin

olevan lautakerroksen 3 ja 4 vHliin asetetaan tietty midrid tapulirimo-

ja 5.



Laite 1 tapulirimojen tdysautomaattiseksi, lukum#irin ja vidlimatko-
jen suhteen muutettavaksi asettamiseksi muodostuu pddasiassa varasto-
s8ilibstd 6, ensimmiisestd kuljettimesta 7, toisesta kuljettimesta 8,
siirtolaitteesta 9 sekd jakelukuljettimesta 10. Jakelukuljettimen 10
alla sijaitsevat rimanasetuskehykset 11, mitk# ovat nostokehyksen 12
kautta korkeudeltaan asetettavissa. Rimanasetuskehysten 11 tehtdva-

middritykseen palataan myds jédljempdnd.

Varastosdilid 6 muodostuu yksinkertaisesta telinekehyksestd 13,mité
voidaan siirtii kannatusrullien 14 avulla. Vasemmalla ja oilkealla
olevat telinekehyksen 13 sivuttaiset rajoitukset muodostetaan kehys-
osista 15, mitkid on jirjestetty yldspdin erkanemaan toisistaan. Muu-
ten on varastos#ilidn muodostus tapahtunut siten, ettd poikittaissuun-
nassa mitattava vidlimatka, eli vasemmalla ja oikealla puolella olevien
kehysosien vidlinen vapaa etdisyys on suurempi kuin ensimmiisen'kuljet-
timen 7 leveys, mutta kuitenkin vield niin pieni, ettid tapulirimat 5

voidaan varmasti ottaa vastaan.

Varastosdilid 6 on ki#yttdasennossa jirjestetty kaltevalle tasolle 16
siten, ettid se siirtyy tidysin automaattisesti ensimmiisen kuljettimen
7 viereen, riippuen tapulirimojen 5 kulloisestakin varastotilavuudes-
ta. '

Ensimmidinen kuljetin 7, mikd on edullisesti ajoittaisesti kiytettévi,
on muodostettu kahdesta ketjusta 17, mitkd on liitetty toisiinsa poi-
kittaissuunnassa tartuntalistoilla 18. Tartuntalistat 18 ovat ketju-
jen 17 suhteen niin paljon yldpuolella, ettd on taattu tapulirimojen
5 varma poisotto varstosiilidstd 6 kidytdn aikana. Muuten on ensimmdi-
sen kuljettimen 17 seki sen kiytdn 19 muodostus kokonaan yleinen siten,

ettd tidssi kohdassa voidaan lihempi kuvaus jadttd& pois.

Tihdn ensimmiiseen kuljettimeen 17 1liittyy toinen kuljetin 20, miki
kiyttdelementin 21 avulla on edullisesti jatkuvasti k&ytettdvid. Toi-
nen kuljetin 20, mitid kdytetdidn vilivarastona tietyn tapulirimamddrin
5 kerdimiseen, on muuten muodostettu samoin kahdesta ympérikiertidvis-
t4 ketjusta tal vastaavasti (esim. pdittdmistd nauhasta). Pidinvastoin
kuin ensimmiisessd kuljettimessa, ei tidssid kuljettimessa 20 ole kui-
tenkaan mitdin tarttujia, joten se voi tarvittaessa liukua tapulirimo-
jen 5 alla.



Kiytdn aikana kerddntyy toisen kuljettimen 20 péddlle joukko tapuli-

rimoja 5, kuten seuraavassa kuvataan.

Tarttujilla 18 otetaan tapulirimat 5 varastosdilifstd 6 ja siirre-
tdin toiselle kuljettimelle 20. Kuljettimen 20 pd&hén kiintedsti
jarjestetty kiinnipitolaite 22 palvelee aina mainitun tapulirima-
miirin ensimmiisen tapuliriman 5 kiinnipitoa, mikd tapulirimamddrd

keritddn tapulointijakson aikana.

Kun lautatapulin 2 lautakerros on muodostettu, niin t&ytyy tapuli-
rimat 5 asettaa lukumidrin ja vilimatkojen suhteen muutettavasti.
Tit4 varten siirretdin ne perikkiin kuljettimelta 20 kiinnipitolait-

teen 22 irroittamisen jilkeen automaattisesti siirtolaitteelle 9.

Siirtolaite 9 muodostuu rimannostolaitteesta 23, missd on parittain
yhteistoiminnassa olevat tarttujat 24, sekd pySrividstd rummusta 25,

miki samoin on varustettu yhteistoiminnassa olevilla tarttujilla 26.

Parittain yhteistoimivista tarttujista 24 on piirustuksessa esitetty
ainoastaan yksi. Timi# tarttuja on jirjestetty kohtisuoraan napaan

27, mitd voidaan pySritti#i kiyttdelementillid 28.

Pydrivit tarttujat 24 nostavat rimannostajalaitteeseen 25 automaat-
tisesti tulevat tapulirimat 5 siten, ettid ne tulevat tarttujien 26
liikeradalle. Tarttujat 26, mitki pySrividt rummun 25 mukana myd-
tipaividn, kuljettavat jokaisen tapuliriman 5 kaarenmuotoisen kul-

jetuskanavan 29 kautta jakelukuljettimelle 10.

Jakelukuljetin 10 on muodostettu samalla tavalla kuin ensimmidinen
kuljetin 7. Se koostuu kidytettdvistd ketjuista, mitkd on varustet-

tu parittain yhteistoimivilla kiinnitysleuoilla 30.

Kiinnitysleuat 30 ovat avoimia silt# sivulta, mik& osoittaa jakelu-
kuljettimen 10 kuljetussuuntaa vastaan. Niiden joustava rakenne
takaa sen, ettid myds viaidrit ja mittaepdtarkat tapulirimat 5 voidaan

k & yttés.

Sen jilkeen kun yksi tapulirimoista 5 on kulkenut kaarenmuotoisen
kuljetuskanavan 29 kautta, pistetiin se tarttujalla 26 parittain

yhteistoimivien kiinnitysleukojen 30 v#liin. Tapulirimojen 5 t&mi



siirtovaihe siirtolaitteella 9 jakelukuljettimelle 10 on esitetty

l8hemmin erikoisesti kuviossa 2.

Kuviosta 2 n&hdidin samoin se, ettd jokainen tarttuja 26 on jirjes-
tetty jousivaikutuksen alaisena k#intyvisti rummun 25 aukon 31 si-
sd8n. T&mdn lisdksi on jokaisen tarttujan 26 ja rummun vdliin jir-
jestetty vetojousi 32. Kun tapulirima 5 on siirretty jakelukuljet-
timen kiinnitysleukoihin 30, niin kasvaa tarttujien 26 puristusvoi-
ma jousivoiman yli siten, ettd nimi kidintyvit vastapdiviin ja pyd-
rividn rummun 25 avulla painuvat tapulirimojen 5 alle. Jakelukul-
jettimen 10 kiinnitysleukojen 30 kiertoradan alapuolella olevaan

osaan on jirjestetty kiinnitarttuvasti kaksivartiset vivut 33.

Kuviosta 1 n&dhdiddn, ettd vivut 33 on varustettu toisesta p&d&stid haa-
rukkamaisilla vastaanottajilla 34 ja toisesta pdistd vastapainoilla
35. Aina yhti poisotettavaa tapulirimaa 5 varten on varattu kaksi
vipua 33, mitkd on laakeroitu kdintyvidsti jo mainittuihin rimanasetus-
kehyksiin 11.

Elleiv&t vipujen 33 haarukkamaiset vastaanottajat 34 ole tdynni, niin
ne ovat vastapainojen 35 vaikutuksesta kiinnitysleukojen 30 alapuoli-
sen kiertoradan sisdpuolella. Jos kiinnitysleuat 30 liikkuvat vasem-
malta oikealle, niin on ilman muuta selvdid, ettid tapulirimat 5 piste-
t4in perdkkdin vastaanottajiin 34. Tapuliriman 5 siirtoasento vivun
33 suhteen on samoin ndhtdvissi kuviosta 1. Kun tapulirima 5 piste-
td8n vastaanottajiin 34, niin laskevat vivut 33 vastapidiviidn, koska
vastapainon 35 massa pidetddn hiukan pienempdnid kuin tapuliriman 5

paino. Vivun 33 tidmi asento on samoin esitetty kuviossa 1.

Mainittakoon vield, ettd vivut 33 voidaan my8s esim. mekaanisesti
lukita vaakasuoraan asentoon siten, ettei niitid varusteta tapuliri-
moilla 5. T&11l3d hyvin yksinkertaisella tavalla voidaan rimojen asetus-

kuvaa muuttaa.

Kun tarpeellinen mdidri tapulirimoja 5 on otettu jakelukuljettimelta
10, niin lasketaan rimanasetuskehykset 11 nostokehyksen 12 avulla
lautatapulin pd&lle, mikid voidaan suorittaa hydraulisten asettelu-
elinten 36 avulla, mitki on kytketty kehysosien 38 nivelpisteiden
ja nostokehyksen 12 v#liin.



Kun rimanasetuskehykset 11 on laskettu kyseisen lautakerroksen piil-
le, poistetaan tapulirimat 5 perikkidin esittidmidttdmien asetuselinten
avulla vastaanottajista siten, etti nettlévat vilittOmisti tdmdn lau-

takerroksen pdélle.

T4midn vaiheen yhteydessi siirretdidn nostokehys 12 uudelleen ylOs si-

ten, ettld saadaan ldht8asento keksinndn mukaiselle laitteelle.

Nyt muodostetaan lautatapulin uusi lautakerros esittidmdttdmin tapuli-

koneen avulla.

On lisdksi mahdollista rimanasetuskehyksten 11 valvonta, onko tapuli-
rimojen 5 luovutus jakelukuljettimelta 10 tapahtunut tail asetetaanko
mitddn tapulirimaa 5, jos vivut 33 ovat lukitussa asennossa. Tamid
valvonta voidaan suorittaa mikrokytkimien avulla.

Lisd ksi mainittakoon, ettd rumpu 25 - tapulirimojen 5 luotettavan
luovutuksen takaamiseksi jakelukuljettimelle - pySrii suuremmalla

kehidnopeudella kuin Jakelukuljetin.

Patenttivaatimukset .- A e

1. ~£a&%e~tapulirimoien asettamiseksi pddllekkdisten lautakerrosten
vdliin lautatapulin muodostamiseksi, t un n e t t u siitd, ettid
tapulirimojen (5) lukumiirin ja vidlimatkojen suhteen muutettavaksi
asettamiseksi ndmd otetaan varastosdilidstd (6) ensimmiisen kuljet-
timen (7) avulla ja kuljetetaan vdlivarastoon (20), mistd tapuloin-
tijakson aikana tarvittava midri tapulirimoja (5) jaetaan siirto-
laitteen (9) avulla jakelukuljettimelle (10), mistd ne ovat otet-

tavissa lukumdirin ja vdlimatkojen suhteen muutettavasti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn e t t u siitid, ettid
vdlivarasto (20) muodostuu toisesta kuljettimesta, minkd toiseen pii-
hé&n on jirjestetty pididtyslaite (22), minkid avulla aina ensimmiisti

tapulirimaa (5) voidaan jonkin aikaa pitdi kiinni.

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn e t t u siitid, ettid
varastosdilid (6) on muodostettu siirrettidvidstid telinekehyksestd (13),
missd ainakin yksi poikittaissivu on vapaasti luoksepddstidvid tapuli-
rimojen (5) poisottamiseksi, ja ettd sivulla olevien kehysosien (15)

vapaa vdlimatka poikittaissuunnassa on heiman suurempi kuin ensimm&i-



o

sen kuljettimen (7) leveys.

L. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unne t t u siitd, ettd
telinekehys (13) on kidyttdasennossa asetettu kaltevan tason (16) pd&l-

le, miki laskeutuu ensimméisen kuljettimen (7) suuntaan.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn e t t u siitd, ettd

ensimmidisen kuljettimen (7) kuljetussuunta kulkee vinosti nousten.

6. Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, t unne t t u siitéd, ettd
telinekehyksen (13) sivullaolevat kehysosat (15) kulkevat -sivukuvas-

sa katsottuna- alhaalta yl&spdin erkanevasti.

7. Patenttivaatimuksen 3 - 6 mukainen laite, t unn e t t u siitéi,
ettd ainakin ensimmiistd kuljetinta (7) kohti k#innetyt, oikealla ja
vasemmalla sivulla olevat kehysosat (15) on jdrjestetty kaltevasti

ensimmidisen kuljettimen (7) nousukulmaa vastaavaan kulmaan.

8. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t unn e t t u siitd, ettd
toinen kuljetin (20) on muodostettu jatkuvasti ympdrikiertdvistd kul-
jetuselementeistd (esim. ketjuista), joiden kuljetussuunta on jélrjestet-

R )

ty vinosti yidspdin kaltevaksi.

9. Patenttivaatimuksen 2 mukainen laite, t unne t t u siitd, ettd

pidityslaite (22) muodostuu ainakin kahdesta mdnt&laitteesta.

10. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t t u siitd, ettd
siirtolaitteessa (9) on ensimmiiset, parittain yhteistoiminnassa ole-
vat tarttujat (24), mitkid tarttuvat aina toisen kuljettimen (20) p&és-
si olevaan tapulirimaan (5) ja nostavat sitid siten, ettd se tulee siir-
tolaitteen (9) toisten, samoin parittain yhteistoiminnassa olevien
tarttujien (26) liikeradalle, mitki siirtidvit tim#n tegpuliriman (5) ja-
kelukuljettimen (10) tartunta-alueelle.

11. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t unne t t u siitd, ettd
tarttujat (26) on kiinnitetty jousikuormituksen alaisena k&&ntyvisti

pydrivddn rumpuun (25).

12. Patenttivaatimuksen 10 mukainen laite, t unn e t t u siitéd, ettd

tapulirima (5) kulkee aina siirtolaitteen (9) kaarenmuotoisen kuljetus-
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tien (29) kautta, mikd on muodostettu rummusta (25) seki kehysosista.
[T

13. Patenttivaatimuksen 1 mukainén laite, t unne t tu siitid, ettd

jakelukuljetin (10) on muodostettu ympérikiértévisté kuljetuselementeis

t4 (esim. ketjuista), mitki on varustettu aina yhden tapuliriman (5)

vastaanottamista varten parittain yhteistoiminnassa olevilla kiinnitys-

leuoilla (30).

14. Patenttivaatimuksen 13% mukainen laite, t unn e t t u siitd, ettéd
jakelukuljettimen (10) kiertoradan alapuclseen osaan on jirjestetty
haarukkamaisilla vastaanottajilla (3%4) varustetut, painokuormitetut vi-

vut (33) aina yhden tapuliriman (5) poisottamiseksi siihen tarttuen.

15. Patenttivaatimuksen 14 mukainen laite, t unn e t t u siitid, ettd
vipu (33) on jidrjestetty korkeuden suhteen sdidettidvdin rimanasetus-

kehykseen (11).

16. Patenttivaatimuksen 13 mukainen laite, t unn e t t u siiti, ettd

kiinnitysleuat (30) on muodostettu joustavasti peridEnantaviksi.

17. Patenttivaatimuksien 14 ja 15 mukainen laite, t unn e t t u sii-
td, ettd vivut (33) ovat lukittavissa asentoon, missd vastaanottajat
(34) eividt toimi.

18. Patenttivaatimuksen 15 mukainen laite, t unn e t t u siiti, ettd
rimanasetuskehykset (11) on jirjestetty nostokehykseen (12).

r 19. Patenttivaatimuksen 18 mukainen laite, t unn e t t u siitid, etti
B rimanasetuskehyksissd (11) lukumdidrin ja vilimatkojen suhteen muutet-
S tavasti sijaitsevat tapulirimat (5) voidaan nostokehyksen (12) iggrite—
tun laskun Jalkeen p01staa vastaanottajista (34) asetteluellnten ,avulla

- . ﬁ;“""\ L
Q‘CM' e EJ elnn Aﬂmhx < ‘}- s C‘: /ﬁ&:a Lot )
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numeron

(esim. saksal. Offenlegungsschrift)

eteen H ja vastaavasti kuulutus- ja patenttijulkaisun numeron eteen K ja P.

Merkitse hakemusjulkaisun

Hak. 1:0 Feir? {

Viitejulkaisuja — Anfdrds publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia: — Offentliga finska patentansdkningar:

Hakemus-, kuulutus— ja patenttijulkaisuja:- AnsSkningspubliketioner, utlégg-

nings- och patentskrifter:

Suomi - Finland 6. 24%# (Bé$p7 5‘7'// JZJ, 2183 Ry (:@ 65':5, s %/"Cj'

Iso-Britannia - Storbritannien

Norjs — Norge

Ranska - Frankrike

Ruotsi - Sverige 2235~ &7/ (9/5‘/2‘?/

Saksa - BRD - Tyskland

Sveitsi — Schweiz

Tanska - Danmark

usa 3. F3& 5770 (Besy 5 7/2e)

Muita julkaisuja: — Andra publikationer:

s U TN
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