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Anotace:

Pohon pro poutnickou valcovaci stolici (WG) za
studena s vyrovnanim hmot a momentli ma
pohanénou kliku (KU) s valcovaci stolici (WG)
spojenou pfes ojnicl (KO), pfi¢emz valcovaci sto-
lice (WG) je usporadana bezprostfedné nad kli-
kou (KU) a ojnice {KO) je uloZena bezprostfedné
na klikovém &epu (3), ptfi¢emZ ojnice (KO) tvori
svojf celkovou hmotnosti momentovy vyvazek
rota¢niho momentu pohonu a valcovaci stolice
(WG) a hmotnost kliky (KU) tvoii svoji celkovou
hmotnosti vyvaZek setrva¢nych sil pohonu a
valcovacf stolice (WG).
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Pohon pro poutnickou valcovaci stolici za studena

Oblast techniky

Vynalez se tyka pohonu pro poutnickou valcovaci stolici za
studena a vyvaZeni hmot a momentu, pricemz pohdnéna klika je pres
ojnici spojena s valcovaci stolici.

Dosavadni stav techniky

Ze spisu DE 27 40 729 je znama takovato poutnicka valcovaci
stolice za studena, pricemZ jeji klikovy pohon je upraven s bod&-
nim presazenim k valcovaci stolici. Klika je pritom pres zalomeni
klikového hridele spojena s vyrovnavaci hmotou pro momentové vy-
védzenl, usporadanou nad klikovym pohonem. Ta Jje pri 90° fazovém
posunuti spojena s klikou a vratny pohyb je umoZnén rovnobézZnymi
voditky. Samotna valcovaci stolice je pfipojena pres dlouhou spo-
jovaci ty¢ uloZenou na jedné strané zalomeni klikového hridele.

Konvenéni pohon dvojitym smykadlem pfi horizontdalni konst-
rukci vyzZzaduje ojnici nebo spojovaci tyé. Velké vzdalenosti rovin
tézist u néj vedou k vysokému zatiZeni loZisek a &epu. UloZeni
pro kliku, ojnici, vyrovnani momentl a valcovaci stolice je u to-

hoto pohonu nakladné.

Podstata vynalezu

Ukolem vyndlezu je vyvinout kompaktni, 2z hlediska nakladu
vyhodnou a co nejméné namahanou konstrukci pro pohon, a to pri
respektovani stavajicich znalosti o vyvdzZeni hmot a momentu dvo-
jitého smykadla.

Stanoveny ukcl je resen pohonem pro poutnickou valcovaci
stolici za studna s vyrovnanim hmot a momentd, u kterého je poha-
néna klika s valcovaci stolici spojena pres ojnici, jehoZ podsta-
ta spoc¢iva v tom, Ze valcovaci stolice je usporaddna bezprostred-
né nad klikou a ojnice Jje uloZena bezprostredné na klikovem cepu,
pricemz ojnice tvori svoji celkovou hmotnosti momentovy vyvazek
rotaécniho momentu pohonu a valcovaci stolice a hmotnost kliky
tvori svoji celkovou hmotnosti vyvaZek setrvaénych sil pohonu
a valcovaci stolice.

Vyhodné provedeni zarizeni podle vynalezu spoc¢iva v tom, Ze
ojnice je v oblasti svych krajnich pohybovych poloh uloZena ve
vedenich.

Dalsi vyhodné provedeni spoc¢iva v tom, Ze klika je vytvorena
jako cast planetového prevodu, pricemZz na klikovém cepu Jje uspo-
radan pastorek, ktery Jje s nim spojen pevné a je v zabéru
s vnitrnim ozubenim vénce, usporadanym okolo kliky.

Celkova vertikalni konstrukce umoznuje, aby valcovaci stoli-
ce mohla byt pohanéna z jedné strany a mohla tak byt vedena na
celé hnaci jednotce. Tim midZe odpadnout spojovaci ty¢, ktera spo-
juje valcovaci stolici s hnaci jednotkou.
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Ojnice zasahuje na smykadlo pfimo pod valcovaci stolici.

Hmota potrebnd pro vyrovnani momentu je dana samotnou ojni-
ci. Pritom bylo tézZisté ojnice prelozZeno pres prvni bod nuceného
vedeni. Celd hmota ojnice se redukovala na prvni bod, ¢imZ se

rozméry ojnice dosahly malé a umoZnila se plocha konstrukce poho-
nu.

Ojnice se otaci smérem a svym momentem setrvac¢nosti hmot
prispivd ke zlepseni stejnomérnosti celého systému. Provedenim
a uspordddnim ojnice jsou roviny téZisté momentového vyvazZeni,
vyvaZzeni hmot a valcovaci stolice vzdjemné upraveny co nejblize.
Tim je dosaZena kompaktni konstrukce a relativné malé =zatizZeni
uvnitf¥ hnaci jednotky.

Vedeni smykadla a nucené vedeni lezi pribliZné ve stejné ro-
viné. To se umozZnilo prerusenim nuceného vedeni. Nucené vedeni Je
nyni potrebné pouze v koncovych polohach proto, aby se zachoval
smysl otdc¢eni ojnice a kliky. UloZenim ojnice na klice bylo nale-
zeno optimdlni nastaveni pro geometrické usporadani a zatizZeni
loZisek a cepu.

Provedeni podle posledniho naroku predstavuje obménéné pro-
vedeni a sice s planeto-klikovym prevodem. Konstrukce
planeto-klikového prevodu je témér shodnd s drive popsanym prvnim
provedenim prevodu s dvojitym smykadlem. Odlisnost od dvojiteého
smykadla spoc¢iva v tom, Ze odpadd nucené vedeni. To je nahrazeno
planetovou prevodovkou, sestavajici =z pastorku, Kktery zabira
s vnitrnim ozubenim vénce. Pastorek je pevné usazen na Cepu kli-
kového hridele a odvaluje se v diusledku otoéného pohybu na vnitr-
nim ozubeni vénce. Prekryvanim otoéného pohybu pastorku a kliky
dochazi k presné opacé¢nému smyslu otadceni ojnice. Tyto opacné ota-

¢ivé pohyby s udhlovou rychlostl P = , pri dodrzeni predloie-
nych geometrickych podminek, maji za nasledek posunuti druhého
bodu, tzn. valcovaci stolice.

U navrzeneho pohonu dvojitym smykadlen, respektive
planeto-klikovym pfevodem, neni treba vertikalni a nesymetricke
konstrukce ojnic. Hmota, ktera je potfebnda pro vyrovniani momentu
je dana hmotou ojnice. Zvyseny hmotnostni moment setrvacnosti oj-
nice prispiva ke zleps$eni stejnosmérnosti celkového systému. Té-
2i5té ojnice prec¢niva ven pres prvni bod. Hmotou, redukovanou na
prvni bod, se zmensi celkova hmota a konstrukéni vyska ojnice.
Roviny tézisté hmotového a momentového vyrovnani a valcovaci sto-
lice maji navzajem relativné malé vzdalenosti. Tim se redukuji
zatizeni loZisek a cepl. Prerusenim nuceného vedeni odpadaji vy-
soké naroky na vzajemnou pfesnost obou vedeni. Nedochazi k akumu-
laci, popripadé dodavce potencionalni energie, protozZe zatizZeni
plsobi ve sméru hlavni osy otaceni. U planeto-klikového pohonu
potom nucené vedeni odpadne uplné. Vedeni ojnice v nuceném vedeni
se provadi vodici kladkou. Pocet loZisek se znac¢né redukuje, a to
ze 12 na 5.

Prehled obrazkl na vvkresech

Vynalez bude blize vysvétlen za pomoci konkrétnich prikladu
provedeni, které jsou znazornény na pripojenych vykresech, kde na
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obr. la, b je schematicky fez Vv narysu a pudorysu prvniho prove-
deni pohonu, tzn. zdvojeného smykadlového pohonu podle vynalezu,
na obr. 2 je svisly fez konstrukénim provedenim tohoto prvniho
pohonu, na obr. 3a, b je pohyb ojnice a kliky ve dvou postave-
nich, na obr. 4a, b je fez a narys druhého provedeni pohonu podle
vynalezu (planeto-klikovy pohon) a na obr. 5 je svisly Fez konst-
rukénim provedenim tohoto druhého pohonu.

Priklady provedeni vynalezu

Nejprve je treba vysvétlit prvni provedeni s tak zvanym po-
honem zdvojenym smykadlem 4.

Valcovaci stolice WG je pohybliva ve smykadloVém vedeni Sch.
Valcovaci stolice WG je pres cep spojena s ojnici KO, ktera je
upravena pod valcovaci stolici WG, a otadc¢i se kolem vertikalni
osy.

Jak vyplyva z obr. la, b a 2, md ojnice KO vodici kladku 1,
jejiZ pomoci je ojnice KO vedena Vv nucenych vedenich 2. Tato nu-
cena vedeni 2 jsou vsSak upravena pouze Vv rozsahu koncovych poloh
vodici kladky 1, respektive ojnice KO. Ojnice KO je pres klikovy
¢ep 3 spojena s klikou KU. Obr. 1b ukazuje pohyby kliky KU, ojni-~
ce KO a smykadla 4, tzn. vdlcovaci stolice WG. Na téchto obr.
la, b, stejné jako na nasledujicich obr. 3a azZ 4b, jsou vyznaceny
posuvové souradnice x, y, odpovidajici tézisté Swg’ Skor Sag Vval-

covacl stolice WG, ojnice KO a vyrovnavaci hmoty MA, sméry ,

otaceni, poloméry R tahel mezi spoji valcovaci stolice WG,
ojnice KO a kliky KU, vedeni Sch pro valcovaci stolice WG
a vertikalni osa z, ve které leZi osy valcovaci stolice WG, ojni-
ce KO a kliky KU.

Pro lepsi pochopenl prubéhu pohybu slouZzi také obr. 3a, b,
které ukazuji ojnici KO a kliku KU v riznych vzajemnych postave-
nich. Klika KU, jak to ukazuje obr. 2, je odpovidajicimi ozubeny-
mi koly 5, 6, 7 spojena se zde neznazornénym pohonem 8.

Druhé provedeni, které je zndzornéné na obr. 4a, b a 5, se
od prvniho provedeni odlisuje tim, 2Ze misto nuceného vedeni 2 je
provedena uprava planeto-klikového prevodu.

Na c¢epu 3 klikového hridele kliky KU je pevné uloZen pasto-
rek 9, ktery se odvaluje po vnitfnim ozubeni vénce 10, obklopuji-
cim kliku KU. Jak ukazuje obr. 4b touto upravou se dosahuje toho,
Ze v dusledku prekryvaciho se pohybu kliky KU a pastorku 9 prova-
di ojnice KO protibézZny pohyb.

Presunuti valcovaci stolice WG ve vedeni Sch vyplyva z kine-
matického porovnani, pro stejné velké opacné, otoc¢né pohyby
s prihlédnutim ke geometrii, znazornéného na obr. 4b.

Pastorek 9 je pevné usazen na klikovém c¢epu 3 a odvaluje se
v dusledku svého otoéného pohybu na vnitfnim ozubeni. Prekryvanim
otoéného pohybu pastorku 9 a kliky KU dochazi k presné opacnému
smyslu otac¢eni ojnice KO. Tyto opac¢né otacivé pohyby s uhlovou
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rychlosti P = maji pri dodrieni predloZenych geometrickych
podminek za nasledek posunuti druhého bodu B, tzn. valcovaci sto-
lice WG.

U navrzeného pohonu dvojitym smykadlem, respektive
planeto-klikovym prevodem, neni treba, 2z duvodu vertikalni a ne-
symetrické konstrukce, ojnic KO. Zvyseny hmotnostni moment setr-
vacnosti ojnice KO prispiva ke zlepsSeni stejnosmérnosti celkového
systému. Tézisté ojnice KO pfecniva ven pres prvni bod D. Hmotou,
redukovanou na prvni bod D se zmensi celkova hmota a konstrukéni
vyska ojnice KO.

PATENTOVE NAROKY

1. Pohon pro poutnickou valcovaci stolici za studena s vyrovnanim
hmot a momentd, u kterého je pohanéna klika s valcovaci stoli-
ci spojena pres ojnici, vyznacéujici s e t im,
Ze valcovacl stolice (WG) je usporadana bezprostfedné nad kli-
kou (KU) a ojnice (KO) Jje uloZena bezprostredné na klikovém
¢epu (3), pricemZ ojnice (KO) tvori svoji celkovou hmotnosti
momentovy vyvazek rotac¢niho momentu pohonu a valcovaci stolice
(WG) a hmotnost kliky (KU) tvori svoji celkovou hmotnosti
vyvazek setrvacénych sil pohonu a valcovaci stolice (WG).

2. Pohon podle ndroku 1, vy zna ¢uijici s e tim, :ze
ojnice (KO) je v oblasti svych krajnich pohybovych poloh ulo-
Zena ve vedenich (2).

3. Pohon podle naroku 1, vy znad¢uijici s e tim, ze
klika (KU) je vytvorena jako ¢ast planetového prevodu, pricemsz
na klikovem cCepu (3) je usporddan pastorek (9), ktery je s nim
spojen pevné a Jje v zabéru s vnitfnim ozubenim vénce (10),
usporadanym okolo kliky (KU).

5 wvykresu
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Obr. 2
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Obr. 3a
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Obr. 5
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