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1
" Procédé et dispositif pour appliquer une &tiquette

sur 1l'objet qui 1a porte "

La présente invention concerne un procédé destiné a la
pose d'étiquettes-cavaliers (bandes ou vignettes de contrdle),
éventuellement capsules-congés) sur le bouchon ou la capsule
de fermeture d'un récipient, procédé par lequel 1'étiquette-
cavalier encollée, qui est tendue transversalement a 1'axe du
récipient et au-dessus du sommet de celui-ci, est appuyeée, par
ses parties qui dépassent du sommet du }écipient, sur les
flancs dudit récipient qui se font face.

La présente invention concerne en outre uﬁ dispositif
destiné a la pose d'étiquettes-cavaliers (bandes ou vignettes
de controle, éventuellement capsules-congés) sur le bouchon
ou la capsule de fermeture d'un récipiént,_et notamment la
fermeture des bouteilles, dispositif constitué par un groupe
de transfert des étiquettes-cavaliers et par des organes de
pression qui peuvent etre avancés vers deux flancs opposés du
récipient 3 étiqueter et qgui, pendant leur mouvement d‘avance,
appuient l'étiquette contre le récipient.

-Avec des étiquettes-cavaliers (bandes ou vignettes de
controle) ainsi posées, la fermeture du récipient se trouve
scellée, et l'ouverture n'est plus possible sans destruction
de cette étiquette. En vérifiant si l'étiquette n'a pas été
endommagée, le consommateur peut constater qu'il s'agit bien
du récipient d'origine, tant en ce qui concerne. la mise en
bouteille que 1l'emballage. En outre, les étigyettes-cavaliers
ou bandes ou vignettes de contrdle peuvent &tre réalisées sous
forme de vignettes fiscales ou de capsules-congés. Il est en
effet requis, dans différents pays, de sceller les bouteilles
contenant des spiritueux en y apposant de telles capsules-
congés. '

On connait depuis longtemps des dispositifs destinés a

la pose d'étiquettes-cavaliers sur la fermeture des bouteilles.

Dans le cas d'un de ces dispositifs connus (brevet allemand

224 143), une étiquette encollée est transportée, par un grou-

pe de transfert, transversalement a l'axe des bouteilles,
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jusqu'a ce gu'elle se trouve au-dessus de la bouteille, et est
transmise a des moyens de retenue ou de maintien en position.
L'étiquette ainsi maintenue est alors appuyeée contre le som-
met de la bouteille et fixée sur ce sommet par un organe de
pression qui peut é€tre avancé, dans le sens de l'axe, vers et
contre ce sommet de la bouteille. Les moyens de retenue libé-
rent en méme temps l'étiquette. Les deux sections de 1'éti-
quette qui dépassent alors librement de part et d'autre du
sommet de la bouteille sont appuyées sur le goulot de la bou-
teille par des organes de pression agissant & la maniére de
tenailles. Or, pendant cette opération, les sections qui dé-
passent librement peuvent se déplacer plus ou moins loin vers
les cotés, ce qui a comme conséquence qu'elles ne peuvent pas
eétre collées droit, et il est préjudiciablé au bon aspect qﬁe
1l'on veut donner & la bouteille gue les étiquettes soient
collées de travers.

Cette pose sans guidage des sectidn8~de l'étiquette qui
dépassent librement est également prévue dans des dispositifs
modernes, soit sous la forme d’brganes de pression agissant
a la maniére de pince;éu de tenailles (brevet américain
3 049 166, demande de brévet allemand 1 297 530), soit sous
la forme d'organes d'application agissant pér frottement au
prassage de l'étiquette (brevet américain 3 663 336, demande
de brevet allemand 2 055 417):

Dans le cas d'un autre dispositif connu pour la pose
d'une étiquette-cavalier (brevet anglais 730 408), 1'étiquette

est maintenue, en son centre, par un organe de pression et, a

ses extrémités, par aspiration, par des garnitures de préhen-
sion. Par le mouvement d'avance axiale de 1la bague de la bou-
teille vers l'organe de pression, gui est monté de fagon élas-
tique dans une téte portant également les garnitures de préhen-
sion, l'étiquette-cavalier est amenée au contact du sommet de
la bague de la bouteille. Lorsque la bouteille continue &
avancer vers l'organe de. pression, celui—ci recule vers l'in-
térieur de la téte. Pendant ce recul, l'dtiquette est retirée
des garnitures de préhension, de sorte que ses extrémités ne
sont plus maintenues. Des organes de pression prévus dans la
téte de préhension sont radialement avancéds, par 1'intermé-

diaire de surfaces inclinées, et appuient les extrémités 1li-
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bres de 1'étiguette sur la bouteille. Dans le cas de ce dis-
positif, avec lequel les extrémités des étiquettes sont tout
d'abord encore maintenues par les garnitures de préhension, la
pose sur les flancs de la bague de la bouteille se fait éga-
lement ‘sans guidage.
La présente invention a pour objet de mettre au point

un procédé et un dispositif destinés & la pose d'une étiquette-
cavalier, qui permettent une pose rapide mais aussi précise.

Le procédé mentionné au début de la présente demande de

" brevet permet de résoudre ce probléme par le fait que 1'éti-

quette-cavalier, qui se trouve en position tendue au-dessus
du sommet du récipient, est saisie par ses extrémités libres,
et que les extrémités sont ensuite guidées, sur des trajec-
toires en forme d'arc situées dans le méme plan que l'axe du
récipient, jusqu'3 se trouver directement sur les points de
collage prévus sur les flancs du récipient.

Avec la présente invention, l'étiqhetté est amenée exac-
tement, par guidage de ses extrémités, et avant -d'etre collée
sur les flancs du récipient, dans la position dans laquelle
ce collage peut avoir lieu. Du fait que le guidage est effec-
tué dans un méme plan, 1'étiquette n'est pas déformée ou dé-
calée. La charge & laquelle elle est soumise est faible. Etant

donné que ses extrémités sont guidées jusqu'a se trouver di-

" rectement sur les flancs du récipient, elle ne risque plus de

se déplacer latéralement lorsqu'elle est appuyée sous pres-
sion.

La trajectoire sur laquelle sont guidées les extrémités
des étiquettes peut tenir compte de la configuration géométri-
que du récipient. I1 s'est avéré avantageux que les trajectoi-
res en forme d'arc soient congruentes a des voies circulaires
dont les centres sont & peu prés en alignement avec les tran-
sitibns entre le sommet et les flancs du récipient. Dans ce
cas, l'étiquette peut étre appliquée sans effort de traction.
Si l'on souhaite, par contre, passer les'étiquettes—cavaliers
en les tendant sur le récipient, ce résultat peut &tre obtenu
de facon simple par le fait que les centres des trajectoires
en forme d'arc soient légérement décalés vers le récipient par
rapport & l'alignement avec les transitions entre le sommet
et les flancs du récipient.
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Un dispositif du type mentionné au début de la présente
demande de brevet et fonctionnant selon le procédé précédem-
ment décrit est caractérisé par le fait que, pour reprendre
1'étiquette-cavalier au groupe de transfert, on a prévu deux
organes préhenseurs, & l'aide desquels les extrémités libres
de l'étiguette-cavalier, maintenue par le groupe de transfert
au-dessus du récipient, peuvent etre saisies et guidées; a
partir de cette position de reprise, sur des trajectoires si-
tuées dans le méme plan que l'axe du récipient, pour se trou-
ver dans une position de transfert sur les flancs du réci-
pient. Les organeé préhenseurs peuvent étre portés par des
bras orientables, dont les axes de rotation ou de pivotement
se trouvent & proximité de 1l'alignement avec les transitions
entre le sommet et les flancs du récipient. Pour soumettre les
étiquettes & un effort de traction pendant la pose, on peut
faire en sorte que les axes de rotation ou de pivotement soient
légérement décalés vers le récipient par rapport a cet aligne-
ment. 7

Etant donné gue l'étiquette-cavalier est directement .re-
prise par les organes préhenseurs, et que ses extrémités sont
guidées vers les flancs du récipient sur des trajectoires
préétablies, un positionnement exact de 1l'étiquette est assu-
ré, cette derniére étant en méme temps ménagée autant que
faire se peut.

' Lorsque les organes préhenseurs présentent des garnitu-

res de préhension desquelles les organes de pression détachent

les extrémités des étiguettes—cavaliers, dans la position de

transfert aux flancs du récipient, pour les appuyer contre
ces derniers, les fonctions "pose" et "application sous pres-
sion" sont séparées. Cette séparation des fonctions contribue
elle aussi & assurer l'exactitude de positionnement de 1'é-
tigquetage. Dans 1l'édtat actuel de la technique, ces fonctions
sont assumées par un seul organe.

La condition reguise pour que les étiquettes se détachent
facilement des garnitures de préhension et que ce soit, dans-
la mesure du possible, dans les zones des étiquettes gqui sont
saisies par les garnitures de préhension que se fasse 1l'ap-
plication sous pression, est atteinte, selon un-mode de réa-

lisation de la présente invention, par le fait que lesdites
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garnitures de préhension p:ééentent des fentes ouvertes 4du
coté de l'axe de rotation ou de pivotement et destinées a
permettre le passage des organes de pression et celui des
extrémités des étiquettes:

Les garnitures de préhension peuvent porter des coussins
de pression sur leur face arrieéere, tournée vers le récipient
a étiqueter.Ces coussins de pression perméttent d'appuyer les
extrémités des étigquettes, aprés qu'elles aient été détachées
des garnitures de préhension contre le flanc du récipient &
étiqueter, ceci dans les zones terminales que les organes de
pression ne saisissent pas. En raison de l{agrandissement de
la surface d'adhérence qui est ainsi obtenu, 1l'adhérence se
trouve améliorée, de sorte gue, méme s'il fallait encore
éventuellement appuyer ultérieurement sur 1l'étiquette, celle-
ci ne risquerait pas de se déplacer en glissant sur le réci-
pient.

Lorsque l'étiquette que le groupe ‘de transfert transmet
aux garnitures de préhension est égalemenf encollée dans la
zone des garnitures de préhension, 1'adhé:enée suffit, en.
régle générale, pour retenir 1'étiquette sur ladite garniture

de préhension. Mais on peut de plus faire en sorte qu'un

doigt préhenseur, gui permet de coincer i‘étiquette, ou

la retenir par serrage, sur la garniture. de préhension, soit
associé a chacune de ces garnitures. Pour éviter gque ce doigt
préhenseur, qui saisit 1'étiquette sur le coté extérieur, ne
salisse celle-ci avec de la colle, il est prévu de limiter
l'application de colle sur l'étiquette, dans le poste d'encol-

lage prévu en amont, de telle maniére que les extrémités des

‘étiquettes restent exemptes de colle sur une étroite zone,

d'une largeur de quelques millimétres, que les doigts préhen-
seurs froélent lors du transfert de 1l'étiquette & la garniture
de préhension.

Les modes de réalisation suivants permettent d'obtenir
une construction simple et peu encombrénte.

Selon un premier des modes de réalisation congus dans ce
but, chaque doigt préhenseur est porté par un bras orientable
gui pivote autour de 1l'axe de rotation ou de pivotement de la

garniture de préhension correspondante.
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Un ressort, qui appuie la garniture de préhension contre
le doigt préhenseur, peut étre prévu entre le bras orientable
de chaque doigt préhenseur et le bras orientable de la garni-
ture de préhension correspondante, bras qui est monté de facon
a pouvoir pivoter librement. Ce couplage des bras orientables
de la garniture de préhension et du doigt préhenseur permet
de commander la garniture de préhension et le doigt préhen—'
seur par un seul mécanisme d'entrainement. Lorsqu'une butée,
qui devient efficace dans la position de transfert, est aséo—
ciée au bras orientable de chague garniture de préhension, 1le
bras orientable de ladite garniture est entrainé jusqu'a ce
que celle-ci repose sur la butée, lorsque le bras orientable
du doigt préhenseur pivote.

Etant donné l'action du ressort, seul le doigt préhenseur
peut alors coﬁtinuer a eétre mis en mouvement, de sorte qu'il
se souléve de la garniture. De ce fait, la garniture et le
doigt préhenseur sont mis dans une position qui leur permet
de recevoir l1l'étiquette. .

Etant donné que la butée est habituellement disposée de
fagon a maintenir les garnitures de préhension au niveau du
sommet du récipient, des difficultés peuvent se produire au
moment ol le récipient est transporté é.portée du dispositif.
Une tolérance de quelgues millimétres en hauteur étant couran-
te, notamment sur les bouteilles, des collisions pourraient
avoir lieu. Pour éviter cette difficulté, la butée est de pré-
férence supportée par un ressort qui est plus puissant que le
ressort intercalé entre les bras orientables. Par le fait que
l'adtion de ce ressort est surmontée, les bras orientables
peuvent alors étre déplacés plus loin par pivotement, de sorte
qu'un espace libre suffisant subsiste entre les garnitures de
préhension et les sommets des objets & transporter & portée
du dispositif.

Selon un autre mode de réalisation de la présente inven-
tion, au moins un des bras orientables des doigts préhenseurs
est couplé avec un mécanisme d'entrainement, notamment comman-
dé par came. Lorsqu'un seul bras orientable est couplé avec le
mécanisme d'entrainement, il est recommandé que les bras
orientables des doigts préhenseurs soient couplés l'un avec

f
1'autre par l'intermédiaire de pignons en prise, et couplés
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avec le mécanisme d'entrainement par 1l'intermédiaire d'une
crémaillére engrenant dans l'ﬁn des pignons. '

D'une maniére correspondant au montage des bras orienta-
bles des garnitures de préhension et des doigts préhenseurs,
les bras orientables des organes de pression, prévus pour les
extrémités des étiquettes, et d'une griffe ou pince, destinée
a blogquer les objets (1le récipient) contre la rotation, peu-
vent pivoter autour du méme axe de rotation ou de pivotement
au-dessous de la zone a étiqueter.

Pour simplifier la manoeuvre des organes de pression et
de la griffe ou pince, un autre mode de réalisation de la
présente invention prévoit que, sur chaque bras orientable
des organes de pression, le bras orientable correspondant de
la griffe ou pince, qui est monté de fagon a pouvoir pivoter
librement, soit supporté par un ressort. Les bras orienta-
bles des organes de pression et de la griffe ou pince sont,
de préférence, couplés avec un mécanisme d‘entrainement, no-
tamment commandé par came. Les bras orientables des organes
de pression peuvent aussi étre couplés l'un avec 1l‘'autre, par
1'intermédiaire de pignons en prise, et couplés avec le mé-
canisme d‘'entrainement par l‘intermédiaire d'une crémaillére
engrenant dans 1l'un des pignons. '

Pour obtenir une disposition compacte ou ramassée, il
est avantageux gue les axes de rotation ou de pivotement des
bras orientables des doigts préhenseurs et des garnitures
de préhension soient perpendiculaires aux axes de rotation
des bras orientables des organes de pression et de la griffe
ou pince.

Etant donné qu'il faut prévoir des garnitures de préhen—
sion et des doigts préhenseurs, ainsi que des organes de pres-
sion et des griffes ou pindés pour chague objet qui doit étre
muni d'une étiguette-cavalier, il est avantageux, a plusieurs
points de vue, que, lorsque plusieurs paires d'organes de
pression et plusieurs paires de garnitures de préhension sont
disposées les unes derriére les autres dans le sens de l'a-

vance des récipients & étiqueter, une paire d'organes de pres-
b

sion, comportant le cas échéant une griffe ou pince, soit

toujours disposée sur un coté d'un support commun, réalise

sous forme d'unité amovible, et une paire de garnitures de
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préhension, comportant le cas échéant des doigts préhenseurs,
toujours disposée sur le coté opposé dudit support.

Dans le cas de ce mode de réalisation, les éléments portés
par le méme support participent en méme temps au traitement de
deux récipients transportés 1l'un derriére 1l'autre.

Il est avahtageux gue plusieurs unités amovibles de ce
type constituant le support, avec des organes de pression et
les garnitures de préhension soient disposées sur un plateau
rotatif, lequel présente un nombre d'emplacements pour les

récipients & étigueter qgui correspond au nombre de ces unités,

les axes de rotation des bras orientables des garnitures de
préhension étant a peu prés paralléles au sens de 1l'avance
des récipients & étiqueter. Avec un tel mode de réalisation,
on obtient une disposition compacte des unités sur le plateau
rotatif. Etant donné que les crémailléres sont disposées en
direction du milieu du plateau rotatif, la zone extérieure de
ce dernier est exclusivementfdisponiblé_pour les garnitures
de préhension et pour les organes de pression.

Les mécanismes d'entrainement des crémailléres peuvent
alors étre constitués par des cames fixes, dans lesquelles
sont guidés des éléments palpeurs des crémailléres.

Le groupe de transfert peut avantageusément etre consti-
tué par le cylindre préhenseur a‘un poste d'étiqguetage.

‘ Pour assurer la transmission des étiquettes du groupe de
transfert aux garnitures de préhension, il est avantageux

que le groupe de transfert prévu pour les étiquettes-cavaliers
présente des organes de pression pouvant étre commandés dans

le sens de l'avance et destinés aux extrémités des étiquettes.
Pour commander lesdits organes de pression dans le sens de
l'avance, on peut prévoir un organe de palpage, a l'aide duquel
les organes de pression palpent le contour d'une came-disque
pendant la rotation du plateau rotatif. La came-disque veille
a4 ce que lesdits organes de pression soient avéncés au moment
du passage auprés des garnitures de préhension, et transmettent
ainsi l'étiquette a ces derniéres.

En l'absence des dispositions particuliéres, et lorsque
les organes de pression peuvent étre commandés dans le sens de

1'avance, lesdits organes de pression qui, en cas de marche
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a vide du dispositif de pose, viennent se mettre directement
en contact avec les garnitures de préhension, risquent d'étre
salis par la colle qui subsiste surrlesdites garnitures. Lors-
gque la transmission des étiquettes reprend, cette colle passe
sur la face avant de celles-ci.

Cet inconvénient est évité de fagon simple, selon un mode
de réalisation de la présente invention, par le fait que la
came-disque péut étre réglée, par un organe de réglage, de
telle maniére que l'endroit auquel doit aboutir le mouvement
d'avance des organes de pression puisse etre déplacé par
rapport aux garnitures de préhension. Dans ce cas, les organes
de pression sont encore avancés dans le sens radial, mais ils
marchent a vide.

Etant donné que, lorsque le dispositif de pose est placé
sur un plateau rotatif, l'une des garnitures de préhension est
prlus proche de l'axe de rotation que 1l'autre, 1e§ deux garni-
tures de préhension se meuvent & des vitesses différentes. Ce-
pendant, pour assurer, dans la mesure du péssible, un synchro-
nisme entre la transmission de 1l'étiquette aux garnitures de
préhension et sa présentation & la bague de la bouteille, il
est prévu que les organes de pression du groupe de transfert,
destinés aux extrémités des étiquettes puissent etre guidés
dans un guidage qui accélére ou ralentit le mouvement d'avan®
ce des organes de pression vers le récipient et les garnitures
de préhension, dans le sens d'une adaptation & la vitesse de
déplacement des garnitures de préhension. Un tel guidage peut
etre constitué par un filetage a pas rapide. ‘

Le groupe de transfert, qui est notamment réalisé sous

forme de cylindre préhenseur, peut comporter, notamment sur

le pourtour dudit cylindre, des organes d'application de colle
4 chaud, notamment des tuyéres de pulvérisation commandées

par impulsions, qui permettent d'appliquer la colle & chaud

a des endroits, situés au milieu et aux extrémités des éti-
quettes, gui ne viennent pas se trouver en contact avec les
garnitures de préhension. Ces organes d'application permettent
d'appliquer de fagon contrdlée, & des endroits étroitement
limités, une colle & chaud & prise rapide, gui assure prompte-
ment la fixation de 1'étiquette appuyée contre la bouteille.

Le risqgue d'un déplaceﬁent de 1'étiquetté par glissement, lors
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du traitement ultérieur, s'en trouve réduit.

Le dispositif de pose selon la présente invention, avec
le groupe de transfert, peut étre disposé a 1'entréde ou a la
sortie d'un poste d'étiquetage pour étiquettes ventrales in-
férieures et/pu supérieures et/ou étiguettes du col. Il est
de préférence prévu en amont de l'entrée en forme d'étoile ou
en aval de la sortie en forme d'étoile du poste d'étiquetage.

Pour fixer les étiquettes-cavaliers dans une position ali-
gnée par rapport aux étiquettes ventrales inférieures, etc.,
un autre mode de réalisation de la présente invention prévoit
qu'une griffe ou pince puisse 8tre associde a chaque empla-
cement de la sortie en forme d'étoile d'un poste d'étiquetage,
griffe ou pince qui reprend le récipient 3 munir d'une é&ti-
quette-cavalier, dans une position de rotation ayant l'orien-
tation voulue, d'un emplacement prévu ' sur le plateau rota-

tif du poste d!'étiquetage, et le transmet, dans cette posi-

tion de rotation, a une griffe ou pincé,du plateau rotatif

qui porte les dispositifs de pose.

Avant 1l'application de 1l‘'étiquette-cavalier sur le som-
met et les flancs du récipient, celui-ci se trouve scellé dé
facon suffisante. Mais, lorsque 1l'on souhaite gue 1‘'étiquette
soit complétement en contact avec les flancs du récipient,
ce contact peut étre réaliséd 3 l'aide de la brosse d'applica-
tion, gqui agit par frottement tandis gue le récipient la
longe latéralement pendant son mouvement d'avance.

Cette brosse d'application, destinée a appliquer 1'éti-
quette passant sur elle sur un objet qui la longe sur un coté,
en portant l'étiquette sur ce méme 06£é, est de préférence
disposée de fagon & &tre utilisée & la sortie du plateau ro-
tatif portant les dispositifs de pose, et peut etre réalisde
sous la forme d'une brosse rotative. Son axe est incliné de
telle maniére, compte tenu de la vitesse d'avance des objets
(du récipient) et de la vitesse périphérique de 1la brosse, gue
la zone de la brosse qui. est efficace & un moment donné se
déplace parallélement au sens d'application par frottement
souhaité (dans le cas d'une bouteille munie d'une étiquette-
cavalier, a l'axe de la bouteille).

Selon une caractéristique additionnelle de la présente

invention, la brosse porte un peigne hélicoidal, les sections



10

15

20

25

30

35

2508002
11

du peigne tournées vers l'objet étant paralléles au sens d'ap-
plication par frottement souhaité.

Une telle brosse n'agit sur 1'étiquette gue dans le sens
de la longueur de celle-ci. Aucune force latérale n'intervient,
gui pourrait plier ou abimer 1l'étigquette. Etant donné que la
brosse ne vient se mettre en contact avec l'objet gue dans
une Zone en forme d'hélice, elle ne porte gu'un peigne dis-
posé en conséquence. Il est alors en outre avantageux que la
largeur du peighe de la brosse, vue dans le sens de l'avance
de 1l'objet, corresponde sensiblement a la largeur de l'éti-
quette & traiter. '

Pour que 1‘'étiquette soit bien tendue lors de son appli-
cation, méme lorsque les garnitures de préhension ne la font
pas passer tendue sur le récipient, un autre mode de réa-
lisation de la présente invention prévoit que le point le
plus bas de la brosse se trouve a l'endroit ol ltobjet entre
dans la zone d‘action de la brosse. Avec cette disposition,
1'étiquette est tirée vers le bas & partir des extrémités
collées. Ceci est possible parce que la zone supérieure de
l'etiquette n'est pas encore collée.

Lorsque les objets sont avancés sur une trajectoire courbe,
une brosse ronde & contour convexe est dispésée sur le coté
interne de la trajectoire, et une brosse ronde a contour con-
cave sur le cOté externe.

Des galets ou rouleaux de pression élastigues dans le
sens radial, peuvent étre associés & la ou aux brosses sur la
trajectoire des récipients ou objets, les premiers galets ou
rouleaux de pression situés sur la trajectoire, dans le sens
de 1‘évance, étant entrainés en synchronisme avec la vitesse
d'avance des récipients ou objets.

La présente invention sera mieux comprise & l'aide de la
description détaillée de plusieurs modes de réalisation pris
comme exemples non limitatifs et illustrés par le deésin
annexé, sur lequel : ) )

- la figure 1 est une vue schématique, en plan, d'une
machine d'étiquetage pour étiquettes ventrales et étiquettes-

cavaliers ;

- la figure 2 est une vue en plan, partiellement en coupe,
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d'une section découpée d'un plateau rotatif équipé de dispo-
sitifs de pose ;

- la figure 3 est une vue en coupe, le long de la ligne
I-I de la figure 2, d'une parfie du dispositif de pose ;

— la figure 4 est une vue en coupe, le long de la ligne
II-II de la figure 2, d'une autre partie du dispositif de
pose ;

— la figure 5 est une vue en coupe, le long de la ligne
III-III de la figure 2, d'une autre partie du dispositif de
pose ;

- les figures 6 a 8 sont des vues latérales et partiel-
lement en coupe, le long de la ligne IV-IV de la figure 2, du
dispositif de pose, dans différentes positions de sa garniture
de préhension et de ses doigts préhenseurs ;

- les figures 9 a 11 sont des vues de la garniture de
préhension et des doigts préhenseurs associés, dans des posi-
tions correspondant a celles des figures 6 a 8, pendant le
processus de pose de l'étiquette-cavalier 3

- la figure 12 est une vue en plan de la garniture de
préhension et des doigts préhenseurs associéé, avec une
étiquette~cavalier ; .

- la figure 13 est une vue en coupe de la garniture de
préhension, le long de la ligne V-V de la figure 12;

~ la figure 14 est une vue du .verso
d'une é&tiquette-cavalier ;

— la figure 15 est une vue latérale, partiellement en
coupe, selon la fléche A de la figure 1, d'un poste d'éti-
gquetage disposé au-dessus du dispositif de pose selon la
figure 2 ;

- la figure 16 est une vue en coupe, le long de la ligne
VI-VI de la figure 15, du poste d'étiquetage selon la figure
13, et

- la figure 17 est une vue selon la fléche X

de la figure 1, d'une brosse disposée sur le coté
extérieur de la sortie en forme d'étoile.

Dans le cas de la machine représentée sur la figure 1,
des bouteilles 2 sont munies d'étiquettes ventrales infé-
rieures dans la partie 1 de la machine et d'étiquettes-cava-

liers dans la partie 3 de ladite machine. Les bouteilles 2
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sont amenées debout, en file indienne, par l'intermédiaire
d'une bande transpbrteuse a plaques 4, & une vis sans fin de
répartition. 5, rotative, qui dispose les bouteilles 2 avec
un espacement correspondant au pas d'une entrée en forme

d'étoile 6, ol les emplacements 7 sont prévus sur la périphé-

rie. L'entrée en forme d'étoile 6 fait passer les bouteilles

2

2 ainsi reprises a un plateau rotatif 8, dont les emplace-
ments 9 sont équipés d'un plateau rotatif non représenté, pré-
vu pour le fond de la bouteille, et d'une cloche dans léquel~
le la bague de la bouteille est prise, ces éléments permet-
tant de mettre la bouteille 2 & étigueter dans un sens de
rotation déterminé et de 1l'y maintenir. Le plateau rotatif 8
transporte les bouteiiles 2 en les faisant passer le long
d'un cylindre préhenseur 10 d'un poste d'étiquetage 11, qui
se compose 4d'un support 13 rotatif, occupé par des éléments
de prélévement 12, d'un rouleau encolleur 14 et d'une boite
d'étiquettes 15. De telles machines d'étiquetage sont connues
en soi (demande de brevet allemand 2 452 244, demande de
brevet allemand 2 843 602).

Aprés que le cylindre préhenseur 1Q,ait:fait légérement
adhérer sur la partie ventrale de la boﬁfeille 2 1ltétiquette
a transmettre, un mouvement de rotation autbur de son axe et
un mouvement d'avance le long de brosses d'application par
frottement 16, 17,'qui appliquent complétement 1'étiquette
posée sur la partie ventrale de la bouteille, sont imprimés
4 la bouteille 2 dont le transport se poursuit. La position
de rotation de la bouteille 2 est alors déterminée par le
plateau rotatif et la cloche, qui mettent la bouteille dans
la position de rotation requise pour son transfert a une
sortie en forme d'étoile 18. '

La sortie en forme d'étoile, qui n'est qu'esquissée sur
le dessin annexé, concorde, du point de vue structure, avec
1l'entrée en forme d'étoile 6 qui est représentée avec préci-
sion. Son pas correspond a celui du plateau rotatif 8. En
outre, une griffe ou pince 19, qui fait office de tenailles,
et qui est commandée par came, est associée a chague emplace-
ment. Les griffes ou pinces 19 reprennent les bouteilles 2 du
plateau rotatif 8, dans la position de rotation ayant l'orien-
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tation voulue, et les transportent vers un autre plateau ro-
tatif 20, lui aussi simplement esquissé sur la figure 1, et
gui présente également, comme 1'entrée en forme d'étoile 6, a
sa périphérie, des emplacements pour les bouteilles a repren-—
dre, et dont le pas correspopnd a celui de la sortie en forme
d'étoile 18. Des griffes ou pinces 21, qui reprennent les
bouteilles 2, disposées dans la position de rotation ayant
l'orientation voulue, en les retirant des griffes ou pinces
19, sont associées a chaque emplacement du plateau rotatif
20. Les griffes ou pinces 21 font partie d'un dispositif de
pose 22, prévu pour la pose d'une étiguette-cavalier et qui
sera d&crit plus en détail ultérieurement.

Au-dessus de la trajectoire gue le plateau rotatif 20
fait suivre aux bouteilles 2, un poste d'étiquetage est prévu,
pour la pose des étiquettesicavaliers, a 1l'endroit 23, indiqué
par la fléche, poste dont la structure correspond & celle du
poste d'etiquetage 11, mais qui est décélé'de 90° par rapport
a l'axe du plateau rotatif 20, de telle fagon gue les généra-
tricesde son cylindre préhenseur, auxquelles les é&tiquettes—
cavaliers a transmettre sont paralléles: soient perpendiculaires
au seﬁs de l'avance des bouteilles 2.

Les bouteilles 2 munies d'étiquettes-cavaliers parvien-

‘nent, en passant par une sortie en forme d'étoile 24, qui

n'est qu'esquissée sur la figure, & une bande transportéuse &
plagues 25, qui assure 1l'évacuation des bouteilles 2 étique-
tées. La structure de la sortie en forme d'étoile 24 corres-
pond a celle de la sortie en forme d‘'étoile 18, et ladite sor-
tie 24 est équipée de griffes pu pinces 26 destindes 3 mainte-
nir les bouteilles 2 dans la position qu'elles occupaient au
moment ou elles ont été reprises du plateau rotatif 20. Il est
important que les bouteilles 2 soient maintenues dans la po-
sition de rotation dans laguelle elles sont réprises, lorsque
des brosses 27, 28, et/ou des galets ou rouleaux 29 & 32, des-~
tinés & appliquer complétement les étiquettes-cavaliers sur
les flancs des bouteilles 2, sont prévus sur la trajectoiré
desdites bouteilles 2 dans la zone de la sortie en forme
d'étoile 24.
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Lorsque les bouteilles 2 ne doivent étre munies, dans la
machine, que 4'étiquettes ventrales ou équivalent, elles peu-
vent passer directement de la sortie en forme d'étoile 18 a
une bande transporteuse a plaques 33, en cdntournant le pla-
teau rotatif 20 qui comporte les dispositifs de pose 22 pré-
vus pour l'application des étiquettes-cavaliers. Dans ce cas,
on enléve le plateau rotatif 20 en le soulevant hors de la
trajectoire des bouteilles 2, ou bien l'on démonterles dispo-
sitifs de pose 22 correspondant a la partie tangente de la
sortie en forme d'étoile 18 et l'on installe un changement de
direction ou une aiguille, de sorte qgue les bouteilles 2
passent sans entrave de ladite sortie en forme d'étoile 18 a
la bande transporteuse a plaqgues 33. ' ‘

Selon les figures 2 & 8, chagque dispoéitif de pose 22
présente un support constitué par deux parties 34, 35,!assem—
blées. La partie 34 située vers le centre du plateau rotatif
est réalisée en tant gue caisson ayant‘la-fbrme d'un parallé-
lépipéde et porte, sur sa face inférieure, un pied 36 qui
peut étre inséré, par ajustement des formes, dans une poche
de configuration appropriée, prévue dans le plateau rotatif
20, et blogué sur ledit plateau rotatif 20.3 1l'aide d'un
boulon fileté 37. Ce mode de fixation permef de remplacer
rapidement 1'ensemble du dispositif de pose 22 par un autre
ensemble, en cas de changement de configuration des bouteil-
les, ou de le démonter lorsgue seules des étiguettes ventra-
les inférieures ou sﬁpérieures sont posées.

Dansrla partie avant 35 du support, des bras orientables
40, 41 sont montés, de facon 3 pivoter, a l'aide de Qdouilles
enfichées 42, 43, sur des tourillons horizontaux et paralleée-
lesrentre eux J8:et 39. A leurs extrémités libres, les bras
orientables 40, 41 portent des doigts préhenseurs 44, 45 en
forme de barres cylindrigues, qui font saillie latéralement
et sont paralléles aux tourillons 38,39 et qui présentent, sur
leur extrémité libre, du coté axe de rotation ou de pivotement,
un évidement 46,47 qui s'étend juséu'au milieu de la barre.

Les douilles 42,43 portent sur leur pourtour extérieur
des pignons 48,49 qui sont en prise l'un avec l1tautre. Le

pignon 49 s'étend, dans le sens de l'axe, au-deld du pignon
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48, et cette zone en saillie est en prise avec la denture 50
d'une crémaillére 51 guidée dans le sens de l'axe dans la
partie 34 (figure 4). Un déplacement de la crémaillére 51
provogue un pivotement simultané aes bras orientables 40, 41.

Dans les douilles 42,43, des bras orientables 54, 55 sont
montés, de facon & pouvoir tourner librement, & l'aide de
tourillons 52, 53, bras dont les extrémités libres portent
des garnitures de préhension 56, 57 en forme de plaque, qui
sont en interaction avec les doigts préhenseurs 44, 45. Les
garnitures de préhension 56, 57 présentent des fentes 58,59
ouvertes d'un coté et dirigées l'une vers l'autre, fentes
gqui sont réalisées dans la zone des extrémités évidées des
doigts préhenseurs 44, 45. Outre les fentes 58, 59, les gar-
nitures de préhension 56, 57 portent des coussins de pression
60, 61, 62, 63 sur leurs faces tournées dans la direction
opposée aux doigts préhenseurs 44, 45.

Ainsi que le montre la figure 3 pér 1l'exemple de la
paire droite de bras orientables 40,44 de la figure 2, une
gorge longitudinale 64 est pratiquée dans le bras orientable
40, gorge dans laquelle le bras orientable 54 engréne par un
talon 65, lequel est constitué par un élément de plague en
retrait, réalisé d'un seul tenant avec la gérniture de pré—
hension 56, en forme de plaque. Un ressort 66, qui appuie
la garnitufe de préhension 56 contre le doigt préhenseur 44,
est intercalé entre le talon 65 du bras orientable 54 et la
face interne inférieure de la gorge longitudinale 64.

Un levier a bascule 67, monté sur la partie 35 et qui
fait office de butée, est associé au bras orientable 54. Ledit
levier a bascule 67 peut étre déplacé par pivotement, contre
l'action d'un ressort 68 qui s'appuie sur la partie 35. On
constate sur la figure 4 qu'un levier & bascule 69, compor-
tant un ressort 70, est aussi associé au bras orientable
correspondant 55.

Les ressorts 66, 68, 70 sont concus de telle fagon que,
lorsque les bras orientables 40, 41, 54, 55 pivotent d'un
mouvement commun vers la position représentée sur les
figures 2, 7 et 10, et donc en direction des butées consti—

tuédes par les leviers a bascule 67, 69, les ressorts 66 sont
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tout d'abord comprimésret, de ce fait, les bras orientables
54,55 des garnitures de préhension 56, 57 arretés. Lorsque

le pivotement se poursuit jusqu'a la position indiqguée sur
les figures 6 et 7, les doigts préhenseurs 44, 45 se soulévent’
des garnitures de préhension 56,57. Lorsque les talons 65 des
bras orientables 54, 55 viennent reposer sur les faces inter-
nes inférieures des gorges longitudinales 64 des bras orien-
tables 40,41, aprés compression des ressorts 66, lesdits

bras orientables 40,41 entrainent les bras orientables 54,55
en surmontant l'action des ressorts des leviers a bascule
67,69, pendant gue le pivotement se poursuit.

Ainsi que l'indiquent les figures 6 a 11, les axes de

"rotation ou de pivotemént des bras orientables 40, 41,54,55,

sont en alignement avec les transitions entre le sommet de
la bague et les flancs des bouteilles.

La partie 35 du support porte, sur le coté opposé aux
garnitures de préhension 56, 57 et aux doigts préhenseurs 44,
45, la griffe ou pince 21 et des organes de pression 71, 72,
cette griffe et ces organes de pression faisant office de
tenailles. De fagon similaire a ce qui est prévu pour la fixa-
tion et l'entrainement des bras orientables 40, 41,54,55, les
bras—-orientables 73, 74 des organes de pression 71, 72 sont
montés, de facon & pouvoir pivoter, & l'aide de douilles 77,
78, sur des tourillons 75, 76 paralléles entre eux mais ver-
ticaux, portés par la partie 35. Les douilles 77, 78 portent
des pignons 79, 80, qui sont en prise l1'un avec l'autre. Le
pignon 80 est en outre en prise avec la denture 81 d'une cré-
maillére 82 guidée dans ile sens de l'axe dans la partie 34
du support.

Dans les douilles 77, 78, les bras orientables 85, 86
portant la griffe ou pince 21 sont montés de fagon a pouvoir
pivoter librement, a l'aide des tourillons 83, 84. Lesdits
bras orientables 85, 86 sont reliés entre eux de fagon rigide
empéchant toute rotation, par 1'intermédiaire de pignons 87,
88 montés sur les tourillons 83, 84. Les bras orientables
73,85, d'une part, et les bras orientables 74,86, d'autre
part, sont couplés par 1l'intermédiaire d'un ressort 91, 92,

disposé sur un guide en forme d'arc, 89,90, de telle manidre
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qu'en cas de pivotement des bras orientables 73, 74, provogqué
par la'crémaillére 82, les bras orientables 85, 86 pivotent
eux aussi, jusqu'a ce que la griffe ou pince 21 vienne se
mettre en contact avec la bouteille & maintenir 2. Les bras
orientables 73, 74 peuvent poursuivre leur pivotement, contre
l'action des ressorts 91, 92, jusqu'a ce que les organes de
pression 71, 72, qui passent a travers les fentes 58, 59 des
garnitures de préhension 56, 57, viennent se mettre en contact
avec la bouteille 2.

Le changement de position des crémailléres 51, 82 dans
le sens de l'axe commande les mouvements des deux paires de
bras orientables 40, 41, 54, 55 et 73, 74, 85, 86. Le change-
ment de position des crémailléres 51, 82 dans le sens de
l'axe est assuré par des cames & gorge fixes et fermées 93,

94, disposées dans un plan, dans lesquelles engrénent les
crémailléres 51, 82, ceci & l'aide d'éléments palpeurs 93a,
94a, réalisés sous forme de galets.

Lorsque plusieurs groupes de dispoéififs de pose sont
prévus, pour l'application des étiquettes-cavaliers, sur un
plateau rotatif 20, chacune des bouteilles 2 a traiter est
toujours soumise & l'action combinéde de la griffe ou pince 21
et des organes de pression 71, 72 de 1l'un des groupes, et a
celle des garnitures de préhension 56, 57 et des doigts préhen-
seurs 44, 45 du groupe voisin.

Le poste d'étiquetage 23, selon les figures 15 et 16, dis-—

posé au-dessus du plateau rotatif 20, comporte, comme groupe

de transfert pour la transmission des étiquettes-cavaliers 95,

un cylindre préhenseur 96, a partir duquei.les %tiquettes—
cavaliers 95 encollées, que des doigts préhenseurs 97 et des
garnitures de préhension 98 maintiennent paralléles aux géné-
ratrices dudit cylindre, peuvent &tre transmises, & l'aide
d'organes de pression 99 dont le mouvement d'avance radial

peut etre commandé, aux garnitures de préhension 56, 57 et

"sur le sommet de la bague 100 de la bouteille.

La commande du mouvement d'avance radial de l'organe de
pression 99 est assurée par une came-disque double 101, 102,

sur laquelle 1l'organe de pression 99 s'appuie par 1'inter-
médiaire de galets 103,104. Lorsgue les galets 103, 104
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passent sur une came, l'organe de pression 99 est dirigé ra-
dialement vers l'extérieur.

' On constate sur la figure 15 gu'un organe de réglage 105
attaque les cames-disques 101, 102, dont il permet de modifier
la position par rotation autour de l'axe du cylindre préhen—
seur. Par une rotation des cames-disques 101, 102, on peut
obtenir que les organes de pression 99, au lieu d'étre avancés
vers les garnitures de préhension 56, 57 et le sommet de la
bague 100 de la bouteille, le soient vers un endroit décalé
par déplaceﬁent angulaire par rapport au sommet. Un tel mode
opératoire des organes de pression 99 est souhaitable lorsque
le doigt préhenséur 97 et la garniture de préhension 98 ne
maintiennent pas d'étiquette préte au transfert. On eﬁpéche
ainsi que les organes de pression 99 ne viennent se mettre en
contact avec la colle qui adhére aux garnitures de préhénsibn
56, 57 et ne se salissent, ce qui aurait pour éonséquence de
salir la face extérieure de 1l'étiquette a transmettre. La
commande de l'organe de réglage 105 est-aéservie a un dispo-
sitif de contrdle, qui, lorsqu'il n'y.a pas d'arrivée de
bouteilles, transmet l'ordre "pas d'étiguette" au poste d'é-
tiqﬁetage. ) ’

On constate sur la figure 16 gque l'oréané de pression 99
guidé dans une douille de guidage 106 muniérd'un filetage a
pas rapide, de sorte gue, pendant le mouvement d'avance ra-
dial, 1l'étiquette-cavalier 95 pivote autour de son centre
au-dessus de la bague 100 de la bouteille. Ce mouvement de
pivotement sert a adapter les différentes vitesses de déplace-
ment. Lorsque la vitesse de déplacement du cylinare préhenseur
96 concorde avec la vitesse de déplacement de la bague 100
de la bouteille, on obtient une vitesse de déplacement supé-
rieure pour la garniture de préhension extérieure 56 et une
vitesse de déplacement inférieure pour la garniture de préhen-
sion intérieure 57, ces vitesses étant rapportées aux extré-
mités de l'étiquette. Par une superposition du mouvement de
pivotement de l'organe de pression 99, le mouvement de
1l'extrémité extérieure de 1l'étiquette se trouve accéléré et
celui de 1l'extrémité intérieure ralenti.

Le cylindre préhenseur 96 porte, sur son pourtour exté-
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rieur, des tuyéres de pulvérisation 108, commandées en fonc-
tion des indications d'un palpeur 107, lesquelles appliquent,
par impulsions, de la colle a chaud en la pulvérisant sur les
endroits 109, représentés sur la figure 14, qui ne viennent
pas se mettre en contact avec les garnitures de préhension
56, 57. La colle & chaud appliquée aux endroits 109 sert a
fixer trés rapidement 1'étiquette-cavalier 95, que le dispo-
sitif de pose appuie contre la bouteille 2 a l'aide des or-—
ganes de pression 71, 72, 99.

Selon la figure 1, la brosse ronde 27, prévue sﬁr le
coté extérieur de la sortie en forme d'étoile 24, et qui
présente un contour extérieur concave, ainsi que la brosse
ronde 28, prévue en vis-a-vis sur le cdté intérieur et
présentant un contour extérieur convexe, portent un peigne
de brosse de forme hélicoidale, qui est plus bas du coté
entrée. On constate sur la figure 17 que les deux brosses
27, 28 sont appliguées en position inclinée, de sorte que
les bouteilles 2 gui parviennent & portée desdites brosses
27, 28 sont d'abord touchées par celles-ci au-dessous de
l'extrémité inférieure de 1'étiquette—cavalier 95, et, tandis
qu’élles continuent a avancer, sont alofs touchées vers le
haut jusqu'au sommet de la bague 100. Le peigne de forme hé-
licoidale 110, que portent les brosses 27, 28, est orienté
parallélement & l'axe de la bouteille, de sorte qu'avec des
valeurs appropriées pour la vitesse périphérigue des brosses
27, 28 et la vitesse de transport de la bouteille 2, seules
des forces dirigées vers le bas sont appliquées sur les éti-
quettes-cavaliers 95 qu'elles lissent au passage. Les galets
ou rouleaux de pression 29 a 32, élastiques dans le sens ra-
dial, qui sont prévus en aval des brosses 27, 28 dans le
sens de l'avance des bouteilles 2, sont montés de facon a
tourner autour des axes verticaux. Les galets ou rouleaux 29,
30 sont entrainés de facon synchrone avec la vitesse de trans-
port des bouteilles 2, pour diminuer autant que faire se
peut la chafge a3 laquelle sont soumises les étiquettes-cava-
liers 95, tandis que les galets ou rouleaux 31, 32 tournent
librement. '

Le dispositif de pose décrit fonctionne de la.maniére
suivante :
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L'étiquette—cavalier 95, qui a été encollée au poste
d'étiquetage 23 & l'exception des zones terminales étroites
111, 112, est transportée, par le cylindre préhenseur 96, jus-
gu'a se trouver au-dessus des garnitures de préhension 56,

57 et de la bague 100 de la bouteille, et elle est transmise,
en synchronisme, au sommet de la bague 100 de la bouteille et
aux gérnitures de préhension 56, 57, par suite des mouvements
coordonnés~dans le méme sens, du cylindre préhenseur 96, de

la bague 100 de la bouteille et des garnitures de préhension
56, 57, ainsi que du mouvement de pivotement superposé de
l'organe de pression 99, pendant le mouvement d'avance. Pour
que les garnitures de préhension 56, 57 puissent réprendre
1l'étiquette-cavalier 95, les bras orientables 40, 41, 54, 55
sont déplacés par pivotement dans la position indiguée sur

les figures 6 & 9, dans laquelle les doigts préhenseurs 44,

45 ont été soulevés des garnitures de préhension 56, 57. L'e-
tigquette-cavalier 95, que l'organe de pression 99 a déplacée
vers les garnitures de préhension 56, 57, passe en glissant
sur les doigts préhenseurs 44, 45 dans la zone des évidements
46, 47 et reste ensuite accrochée aux garnitures de préhension
56, 57. Les zones terminales 111, 112 qui passent en glissant

sur ces évidements 46, 47, n'ont pas été encollées, de sorte que

les doigts préhenseurs 44, 45 ne sont pas salis par de la col-

le. Lors du mouvement de recul consécutif, qui_les dirige vers
la position représentée sur les figures 7 et 10, les doigts
préhenseurs 44, 45 portent sur la face avant de l'étiquette-
cavalier 95 et appuyent cette derniére contre les garnitures
de préhension 56, 57. Les bras orientables 40,41, 54, 55 pi-
votent ensuite, en un mouvement commun, vers la position re-
présentée sur les figures 8, 11. L'étiquette-cavalier 95 est
ainsi positionnée avec précision, par ses extrémités, sur les
flancs de la bague 100 de la bouteille. Lorsque l'axe de ro-
tation ou de pivotement est en alignement avec les transitions
entre le sommet et les flancs de la bague 100 de la bouteille,
ce positionnement s'effectue sans que l'étiquette-~cavalier soit
soumise & une charge. Cependant, lorsgu'on souhaite que
1'étiquette-cavalier 95 soit tendue pendant cette opération,

les axes de rotation sont légérement décalés vers la bouteille.
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L'étiquette-cavalier ainsi mise en position est alors saisie
par les organes de pression 71, 72 et poussée & travers les
fentes 58, 59 des garnitures de préhension 5, 57. En faisant
reculer légérement les garnitures de préhension 56, 57, on
fait glisser les bords de l'étiquette sur les bords des fen-
tes 58, 59, et de ce fait aussi devant les coussins de pres-
sion 60 a 63 prévus sur la face arriére des garnitures de
préhension 56, 57. En dirigeant & nouveau les garnitures de
préhension 56, 57 vers la bouteille 2, on fait appuyer 1'é-
tigquette-cavalier 95, contre la bouteille 2, par les coussins
de pression 60 a 63, ce par les bords gui ne sont pas saisis
par les organes de pression 71, 72.

La bouteille 2, ainsi munie d'une étiquette-cavalier 95,
parvient ensuite & la sortie en forme d'étéile 24, ou les
brosses 27, 28 et les galets ou rouleaux 29 & 31, appuient
1l'étiquette 95 sur la bouteille, dans sesvparties gui ne

l1'étaient pas encore.
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REVENDICATIONS

1. Procede pour applxquer une enlquette sur 1°' obJet
qu1 1a porte, en particulier une ethuette—cavaller (bande ou vignette
de contrB8le, &ventuellement capsule-congés) sur le bouchon ou la
capsule de fermeture d'un régipient tel qu'une 5outei11e, caractérisé
par le fait qu'il consiSte, pendant l'avance de 1'objét, a déplacer
la zoéne efficace d'une brosse rotatlve parallelement au sens d'ap-—

plication par frottement de la brosse syur l'ethuette souhalte .

-

2, DlSpOSltlf destlne a appllquer une ethuette
sur 1'obJet que la porte, en partlculler pour la mise en oeuvre du
procédé selon 1a.revend1cat10n 1, comprenant une brosse sur 1aque11e
passe 1iétiQuétte,'caractérisé par 1é,f§it que ladite brossé (27, 28),
réalisée sous la forme d'une ﬁrosse rotative, a son axe incliné par
rapport au sens d'avance de l'objet de telle mani&re que, compte tenu
de la vltesse d'avance de 1! obJet (2) et de la vitesse perlpherlque

de la brosse (27 28), la zone de la brosse qu1 est efficace, 3 un

moment donne, se dé lace arallelement au sens d'a plication par
P P P

frottement de la brosse sur l'ethuette souhaité ,

s

3. D15pos1t1f selon 1a revendlcatlon 2, caractérisé
par le falt que 1a brosse (27, 28) porte un peigne (]]O) élicolidal,
les sections du peigne tournées vers 1l'objet (2) &tant paralliles

au sens d'application par frottement souhaité.

4, Dispositif selon la revendication 3, caractérisé
par le fait que la largeur du peigne (110) de la brosse, vu dans le
sens de 1"avance de 1'objet (2) correspond sensiblement 3 la largeur

de 1'étiquette (95) 3 traiter.

5. Dispositif selon 1'une quelconque des revendica-
tions 2 3 4, caract@risé par le fait que le point le plus bas de la
brosse (27, 28) se trouve 3 l'endroit ol 1'objet entre dans la zone

d'action de la brosse.

_ 6. Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 2 & 5, caractdrisé par le fait que, loxrsque les objets (2) sont
ayancés sur une trajectoire courhe, une brosse ronde (28) & comtour

convexe est disposée Sur le coté interne de 1a trajectoire.

7. DlSpOSltlf selon 1'une quelconque des revendlca—

tions 2 & 6, caract@risé par le fait que, lorsque les obJets (2) sont



10

15

2508002
24

ayancés sur wne trajectoire courbe, une brgsse ronde (27) & contour

concaye est disposée sur le cGté externe de la trajectoire,

8, Dispoesitif selon 1'une quelconque des reyendica-
tions 2 & 7, caractérisé@ par le fait qu'au moins un galet ou rouleau
de pression (29 3 32) &lastique dans le sens radial est associé 3

la brosse (27, 28) sur la trajectoire de 1'ebjet,

9. Dispositif selon la revendication 8, caractérisé
par le’fait que le galet (29, 30), situé sux la trajectoire, dans le
sens de 1'avance, est entra®né en synchronisme ayec la vitesse d'avance
de l'oﬁjet.

10. Dispositif selon 1'uné quélconque des revendica-
tions 2A5 9, caractérisé par le fait qu'il est utilisé 3 la sortie
du pla;eau rotatif portant les dispositifs de pose d'étiquéttes—
cavaliers sur le bouchon ou la capsule de férmeture d'un récipient

et notamment d'une bouteille de maniére 3 appliquer et lisser ces

8tiquettes—cavaliers sur les objets qui les portent.
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