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Automatyczna nastawnia Swiatel scenicznych

1

Przedmiotem wynalazku jest automatyczna na-
stawnia $wiatel scenicznych, zawierajgca uklad
umozliwiajgcy zdalne nastawianie pamigci obwo-
déw przy pomocy tylko dwoch nastawnikow.

Obecnie produkowane nastawnie teatralne, wy-
posazone w urzgdzenia programowania §wiatel sce-
nicznych, wymagaja indywidualnego nastawienia
dla kazdego obwodu, a wiec tylu nastawnikéw
(sterownikow) ile jest obwodéw w nastawni. Po na-
stawieniu sterownikami obwodowymi okreS§lonej
sceny $wietlnej, nastepuje zczytanie ustawienia i za-
pis na karcie lub tas$mie programowej.

Z powyzsze] techniki przygotowania sceny swietl-
nej wynika konieczno$é, zeby w trakcie opracowy-
wania obrazu w kabinie nastawni przebywal pra-
cownik, ktoéry bedzie recznie ustawial sterowniki
wedlug polecen operatora §wiatel i rezysera, prze-
bywajacych w tych czasie na widowni dla oceny
efektu Swietlnego z pozycji widza.

W wymienionym ukladzie zaangazowanych jest
co najmniej dwoéch elektryké4w. Ponadto potrzebna
jest dobra !aczno$é miedzy nastawnig i stanowis-
kiem rezysera, a czas przygotowania sceny $wietl-
nej jest do$¢ diugi i moga ponadto powstawaé do-
datkowe pomytki.

Celem wynalazku jest opracowanie dla teatral-
nych nastawni ukladu, umozliwiajgcego przy po-

mocy dwoch nastawnikéw, — jednego — pozwala-
jacego na wybranie zgdanego obwodu oraz drugie-
go — ustalajgcego poziom wysterowania $wiatta
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tego obwodu, zdalne i szybkie nastawienie pamieci
obwodowych przy mozliwie malej liczbie przewo-
déw laczacych te nastawniki z samg nastawnia.

Wyzej wymieniony cel zostat osiggniety przez

opracowanie wyposazenia wykonawczego nastawni-
ka, zawierajacego pamieé¢ wydanej dla dalszej czesci
nastawni dyspozycji, odno$nie nastawienia poziomu
wysterowania obwodu lub tez numeru tego obwo-
du, oraz zawierajgcego uklad poréwnawczy dla po-
rownywania informacji zawartej w tej pamieci z
informacjg otrzymang z nastawnika o jego aktual-
nej pozycji.

Zaletg wyposazenia wykonawczego

wedlug wynalazku jest, Ze:

— pulpit nastawczy zawiera tylko dwa nastawni-
ki, polaczone niewielkg liczba przewoddéw z
nastawniag, co daje mozliwo§é wykonania pul-
pitu w postaci urzadzenia przeno$nego, zloka-
lizowanego w dowolnym miejscu sceny, (po-
trzebna ilo§é przewoddéw zalezy jedynie od ko-
du przyjetego dla przekazania informacji do
nastawni),

— W czasie przygotowywania przedstawienia te-
atralnego oraz dokonywania zapisu ustalonego
programu potrzebny jest tylko jeden pracow-
nik, ktéry przy pomocy wyzej wymienionego
pulpitu nastawczego moze szybko nastawié¢ do-
wolny obwdd na dowolnym poziomie wystero-
wania, przez zdalne uruchomienie pamieci. te-
go obwodu i zdalne dokonanie zapisu, pra-

nastawnika
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kladzie ujetym na rysunkuy, przy czym fig. 1 przed-

staW{®7 sqi@mat] Blkowy | polaczenia przenoénego

pulpitu z nastawnia, natomiast fig. 2 — uproszczo-
ny uklad polgczen nastaw‘nika poziomu z wyposa-
Zzeniem wykonawczym, umleszczonym w nastawni.

Schemat blokowy, przedstawiony na ﬂg"d‘ Za-t
wiera nastawnik NP pozjomu wysterowama, na- :

stawnik NN numeru obwodu, pﬁhpit przenosnit PP,

nastawnig N, przewody ZP| poprzez ktére przekazy-

wana jest zakodowana zadana warto§¢ poziomu

wysterowania, przewody ZN poprzez ktdére prze-

kazywany jest zakodowany numer‘ nastawianego
obwodu, ukilady por6éwnawcze UP1 — UP2 aktual-
nej pozycji nastawmka z wydang :dyspozyciq;, ukia-.
dy pamieci PDl PD2 wydanej dyspozycji,
uruchamiajgcy ZU matryce nastawczg. Matryce N
nastawczyg pamiect -obwodowych; ”
CP matrycy nastawczej, ciagi pionowe CV matrycy
nastawczej. ey S

Nalezy zaznaczyé, ze pnesftaw1en1e w poz‘yCJe
plus okreslonego elementu pamieci obwodowej
znajdujacego sie w matrycy M, polega na jedno-
czesnym zalaczeniu wilaéciwego znaku baterii na
jeden z ciggéw peziomych.CP.i jeden z ciagéw pio-
nowych. CV, na ktérych przecieciu:znajduje sie ten
przestawiony edement ‘pamieci. Natomiast zwolnie-
nie tego elementu; t.j. przestawienie g0 w pozycje
minus, wymaga . jednoczesnego zalgczenia innego
niz poprzednio. znaku. baterii na te same ciggi CP
i CV. W przypadku. uruchoemienia kilku ciag6éw po-
ziomych CP i kilkn ciagéw pionowych zostang uru-
chomione lub zwolnione w matrycy M elementy
pamieci znajdujace sie. we _wszystkich punk‘tach
przeciecia- urychomionych ciggéw.

Na fig. 2 przedstawiono fragment nastawni doty-
cz3cy mastawipnia poziomu wysterowania obwodu.
Uklad nastawiania tego poziomu zawiera: - pulpit
preenoény, + PR, :nastawnie — N, nastawnik wys-
lerowania poziomry — NP, — zestyki 81, 82, 88 nas-
stawnika NP ktérych zalaczenie do 'plus baterii
akrefla w réwnoleglym kodzie wieloprzewodowym
odpowiednia pozycie nastawnika, —uktad UP1 po-
réwnanja-aktualindj. pozycji nastavenika NP z pa-
migciq ostatnio ‘wydanej. dyspozye}i, .pamigé wy-
danej dyspozycji —PD1, przekasnikj. elekremagne-
tyczne::Al, Bl Cl; uruchamiane przez: zwearcie zes-
$ykow 81, 82, 82, a:4ym-.samym stan tych mesekaZ-
nikéw okre$la pozycje nastawnika NP. PraekaZni-
kj Al Bl, Cl posiadajg odpowiednie zestyki All,
BH, G1l . wchodzqce do ukladu poréwnanta UP1,
zestyki. Al2, B13,: Cl12 - uruchamiajgce wodpawied-
njej: fgzie pracy ukiadu  elektromagnetyezne prze-
kaZniki A2, B2, €3 Bptanowigce pamieé¢ wydanej
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Z16, ZZl zz’z 723, Z.24, Z3K 732, Z33.
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wania, nalezy poczgtkowo ustawié¢ nastawnik nu-
meru NN na odpow1eqm numer abwodu, a potem
’ nastawmk poziondlt NP ¥4 "Eqddny ‘pdziom wyste-
-“fowania,” Z*chwila ustawienia obu nastawnikéw
e NN i NP .z pulpitu przenospego.- PP, zostajg prze-
kazane | do nastawni' N dwie zakodowane informa-
cje: odno$nie numeru obwodu — informacja ZN
i odno$nie poziomu wysterowania — informacja ZP.
30 Informacje te w nastawni N zostajg przekazane
..do odpowiednich ukladéw poréwnania UP: i UP:
oraz do odpowiednich ukladéw pamieci wydanych
dyspozycji PD1 i PD2. WilaSciwie moga byé dwa
przypadki. Pierwszy przypadek, gdy zadziala tylko
uklad UPI, tzn, poziom wysterowania na nastaw-
niku NP nie odpowiada ostatnio wydanej dyspo-
zycji nastawienia poziomu wysterowania obwodu.
Drugi przypadek, gdy =zadzialaja- oba uklady
por6wnania UP1 i UPZ2, tzn. numer obwodu gpasta-
40 Wwiony na sterowniku NN nie odpowiada ostatnio
przekazanemu numerowi obwodu oraz poziom wy-
sterowania na nastawniku. NP 'nie odpowiada -os-
tafnio . wydanej = .dyspozycji nastawienia poziomsu.
Przypddek. zadzialania' tylko ukladu UP2, tzn, gdy
zadany: poziom ~ wysterowania nowego ' obwodu
przypadkowo - odpowiada poziomowi wysterowania
uprzednio nastawionego obwodu z uwagi na prace
matrycy nastawezej M, musi byé potraktowany: na
rOwni. z  przypadkiem zadzialania obu ukladdow
por6wnania UP1 i UP2, Powyzsze osiaga sie przez
polgczenie miedzy UPZ g PD1 podane na fig. 1
oraz przewdd przychodzacy :z .zewnatrz oznaczony
»z UP2” podany na-fig. 2. ‘W. przypadku -zadzia-
lania tylko ukladu poréwnanija UP1, tj. gdy na-
stapila. zmiana poziomit bez zmiany numeru eb-
wodu, zostaje zwolniora pamigé PD1 i ustawio-
na wg nowej informacji, przy czym zesp6ét PD1
wysyla do .zespolu .wruchomienia matrycy ZU
dyspezycje ‘zwolnienia wszystkich elementéw’ pas
60 migci nastawionego obwodu. Nastepnie zostanie
wyslenh przez PD} dyspozycja howego nastewie-
nig poeziomu. zgodtm z aktualnq, pozych nasta#m-
kaNl’ Lot Lt
-W przypader xadzialania obu ukladéw poréw-
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nione pamieci wydanej dyspozycji PD1 i PD2.
Poczatkowo wg nowej informacji zostaje ustawio-
na pamieé PD2, ktéra przekazuje do zespolu uru-
chomienia matrycy ZU informacje o numerze
cbwodu. Nastepnie wg nowej informacji zostaje
ustawiona pamigé PD1, przy czym zesp6l PD1
wysyla do zespotu uruchomienia ZU dyspozycje
zwolnienia wszystkich elementéw pamieci nasta-
wianego obwody, & petem -dyspezycie
nastawienia' poziomu wysterowania zgodna
zycja nastawnika NP.

po-

75580

owego ~ ——

10

i

Wyzej podano w oparciu o schemat blokow‘y\Q i

przedstawiony na ﬁg 1 przebleg pracy"ﬂmawia
nego urzadzenia.! ‘Obecnie ! w _oparciu o schemit
szczegblowy fraémeq;u urzaﬁzedla podanego na
fig. 2, a zaw1eraﬁacego‘ nastawmk NP, ﬂklad po-

réwnania UPI1, pam@gﬁwdanejl dyspozwcn PDI"

oraz przekaim}n pomwocnicze Z, zostanie! opisany

przebieg prhcy tych zespoléw Nalezy zaznaczyé’
Ze praca na$tawnika NN,« ukiadu poréwnania UPz .

i pamieci PD2 jest prawie taka sama.

W zaleznosci (fig. 2) od numeru upezedsio nasta-‘

wionego obwodu oraz uprzednio nastawianego
poziomu terowania w tym obwodzie, w pa-
migci PD1 dzialajq okreéSlone przekaZniki z prze-~

kaznik6w A2, B2, C2 podtrzymujgc sie poprzez
wlasne zestyki i rozwierny zestyk Z14. W zalez-
no$ci od aktualnej w danym momencie pozycji
nastawnika NP zostaja zwarte okre§lone zestyki
z zestykéw S1, 82, 83 i uruchamiane okreflone
przekazniki z przekazZnikéw Al, Bl, Cl. W ukia-
dzie por6wnania UP31, sa trzy galezie réwnolegle,
skladajace sie z szeregowa polaczonych zesty-
kéw przekaznik6w All—A21, B11—B2], i C11—C21
przy czym poprzez te galezie mozZe byé zalgczo-
ny plus baterii do uzwojenia przekaZnika R. Za-
laczenie plus baterii do uzwojenia przekaZnika R,

a wiec jego uruchomienie moze nastapié w przy- ..

padku kiedy stan przekaZnikéw Al, Bl, Cl1, nie
odpowiada §ci§le stanowi przekaZnikéw A2, B2, C2,
tzn. kiedy np. przekainik Al dziala, a przekaznix
A2 nje dziala, czy tez odwrotnie, To samo doty-
czy przekaznik6bw B i C. Z chwilg zadzialania
przekaznika R poprzez jego zwierny zestyk Rl
i rozwierny zestyk Z31 zostaje uruchomiony prze-
kaznik Z1, ktéry po zadzialaniu poprzez wlasny

zestyk Z11 utworzy swoéj obwdd podtrzymania.-

Nastepnie przez rozwarcie zestyku Z14 zostana
przerwane eWwentualne obwody podtrzymania prze-
kaznikéw A2, B2, C2, ktére zwolnig sie. Oprécz
tego na skutek zadzialania przekaZnika Z1, poprzez
jego zwierny zestyk Z16 i rozwierny zestyk Z24,
zostanie wystana dyspozycja zwolnienia DZ do
ukladu uruchamiajgcego ZU. Wreszcie poprzez
zestyk Z12, zostanie uruchomiony przekaZnik Z2,
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Po zadzialaniu przekaZnika Z2 zostanie poprzez
rozwierny zestyk Z24, przerwane wysylanie dys-
pozycji zwolnienia DZ, a poprzez zwierny zestyk
Z22, rozwierny zestyk Z32 i zwierny zestyk Z13
(przekaznik Z1 dziala) oraz ewentualnie zwieswre
zestyki Al2, B12, Cl12, zostang utworzone obwody
ponownego uruchomienia okreélonych przekaZni-
k6w z przekaznik6w A2 B2, C2. Obecnie stem
przekeinikéw- A2, B2, C2, -quzr; powiadal sta-
nowi przekaﬁmkéw Al Bl Cl,~prYy czym pame-
kazoie— R zostanie zwo].nlony, a urychGmione-

przexml z przekaznikow 42, 'i{z‘bz ‘utworza

~ sWole _%poﬂtrzymama Irzﬁi‘ wiasne zesty--
ki A22, B22, [22 ‘oraz zwWierRy zestyk Z23. Poma
tym przez prg_kkaimk [Z3 i~g§§ty~lg,¢m Z33 poprzez
zwierny zestyk Z15 oraz ewentualnie zwierne

"y sty ki ’A23 B23,: i 4@3 .zostanie wyslana dys-
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.pozycjal mwi—nastawoma PN..do zespolu uru-

chomlex}m malrycy ZU. Po zwolnieniu przekaznik
Z1, ewelni; prgekaznik Z2 i Z3. Uklad twraca do
ynkowej z tym, Ze “afiathja niektére
przekaznikj z przekaznikéw AlL--Bi, Cl i odpo-
wiednie przekazniki z przekainikbw A2, B2, C2
W wybranym obwbdme jest nowy poziom wyste-
rowania zgodny z aktualnym nastawieniem nas-
tawnika NP,

W przypadku zadzialania uklady- poréwnania
UP2, tj. gdy nastgpila zmiana numeru nastawio-
nego obwodu, praca nastawpika NN, ukladu po-
réwnania UPZ i pamigci PD2 jest prawie tgka
sama, jak wyzZej opisana praca nastawnika NP,
ukladu UP1 i pamigci PD1, przedstawionych na
fig. 2. Jedynie zadzialanie przekaznika R znaj-
dujgcego si¢ w ukladzie poréwnania UP2, dodat-
kowo uruchamia_przekaZmik Z1 podany na fig. 2
(patrz na fig. 3) przewdd zewnetrzny oznaczony
»z UP2”, W tym. przypadku praca nastawnika NP,

" ukladu poréwnania UP1, pamieci PD1, oraz prze-

kaznik6w Z jest analogiczna do uprzednio opi-
sanej pracy przy zadzialeniu przekaZnika R w u-
kiadzie UP1,

Zastrzezenie patentowe

Automatyczna nastawnia- &wigtel _seenicznych,
znamienng {ym, Ze wxpesagenie wykonawcze nas-
tawnika sluzgcego do zdalnego nmastawiania obwo-
déw zawiera uklady pamieci (PD1—PD2) wydanej
dyspozycji odnosnie nastawienia poziomu wyste-
rowania' obwodu,. czy tez numer tego obwodu,
oraz ukiad poréwnawczy (UP1—UP2) dla por()wny—
wania 1nformaejx zawarteJ w tej pamieci, z in-
formacjg otrzymywana z nastawmka (NP—NN) o
jego aktualnej pozycji.
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