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Machine agricole permettant de ramasser des films plastiques pour paillage recouvrant les planches de

culture.

@ L'invention concerne une machine agricole permettant
& ramasser les films plastiques pour paillage agricole, du
type de celle comprenant un bati roulant 10 remorqué a
Farriére d’un tracteur et sur lequel sont agencés successi-
vement par rapport a 'axe d’avancement A de la machine:

- des moyens de déterrement 20a et 20b,

- un train de roulement 40,

- un premier poste dit d’extraction 50,

- un deuxieme poste dit de récupération 60 du film plasti-
que extrait constitué par un convoyeur a bandes sans fin
61 adoptant une partie horizontale 610 et une partie verti-
cale 611 montée articulée (fleche A1) par rapport a la par-
tie horizontale 610 entre une premiére position ou elle est
située dans le prolongement de la premiére partie de ma-
niére & pouvoir assurer I'éjection d’'un mandrin-enrouleur
62 enroulé de film plastique et une deuxiéme position ol
elle est située dans un plan vertical de maniére a assurer

'entrainement du film autour du mandrin-enrouleur 62.
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MACHINE AGRICOLE PERMETTANT DE RAMASSER DES FILMS
PLASTIQUES POUR PAILLAGE RECOUVRANT LES PLANCHES DE
CULTURE

La présente invention a trait au paillage agricole a I’aide de films souples
plastiques qui sont soit transparents pour la précocité des plantes semées (en conservant
I’humidité du sol et en retenant 1a chaleur regue du soleil pendant la journée) soit de couleur
noire pour juguler les plantes adventices.

Il existe & ce jour de nombreuses machines remorquées 2 1’arriére d’un tracteur et
permettant de dérouler et de déposer sur le sol lesdits films souples et plastiques telles que
celle proposée dans la demande de brevet d’invention n°2 617 674 au nom du déposant.

Cependant, a la fin de la saison, se pose le probleéme d’enlévement et de
ramassage des films plastiques sur des planches de culture afin de pouvoir repréparer et
recultiver le champ pour la prochaine récolte.

D’une maniére générale, I'invention concerne plus particuliérement une machine
permettant de ramasser les films plastiques du type de celle comprenant un bati roulant
remorqué a I’arriere d’un tracteur. Sur ce béti sont ajustés successivement par rapport 2 ’axe
d’avancement de la machine dans le sens de la longueur des planches de culture recouvertes
de paillis :

- des moyens de déterrement des bords du film plastique enfoui,

- un train de roulement constitué de deux roues porteuses disposées parallélement de chaque
coté du béti de manicre & assurer le transport de la machine,

- un premier poste dit d’extraction constitué par un cylindre & entrainement rotatif pourvu de
dents périphériques mobiles évoluant radialement de telle sorte qu’elles soient saillantes de la
surface du cylindre lors de la demi-révolution inférieure de ce dernier pour autoriser la
pénétration des dents dans le film plastique, et qu’elles soient rétractées lors de la demi-

révolution supérieure pour se dégager du susdit film,
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- un deuxiéme poste dit de récupération du film plastique extrait constitué par un
convoyeur & bandes sans fin adoptant une partie horizontale et une partie verticale de
manire A entrainer le film plastique en sortie du poste d’extraction autour d’un mandrin-
enrouleur monté en libre rotation A I’intérieur du convoyeur & bandes de telle sorte que le
susdit film s’enroule autour dudit mandrin.

L’objet de la présente invention est 1’étude d’une machine portant sur les
améliorations de ce type de machines, conciliant I’utilisation des organes de travail dans
Pextraction et la récupération des films plastiques avec les critéres d’adaptation & I'usage, de
simplification de conception, de grande adaptabilité au terrain et 2 ses inégalités.

Selon la caractéristique principale de I’invention, la machine du type de celle
évoquée ci-dessus et comprenant des moyens de déterrement, un train de roulement, un
cylindre d’extraction et un convoyeur 3 bandes associé 3 un mandrin-enrouleur, est
remarquable en ce que la partie verticale du convoyeur a bandes du susdit poste de
récupération du film plastique est monté articulé par rapport & la partie horizontale de
mani€re & pouvoir évoluer d’une position horizontale 2 une position verticale et vice-versa.
Ainsi, dans la premitre position ot elle est située horizontalement, elle peut assumer
facilement un rdle d’éjection du mandrin enroulé de film plastique vers un moyen
d’évacuation approprié et dans la deuxiéme position elle est située dans un plan vertical, Ie
convoyeur peut alors assumer classiquement son role d’entrainement du film autour du
mandrin-enrouleur. Une telle disposition évite I’ utilisation d’un bras de levage pour dégager
le mandrin-enrouleur tout en permettant d’adapter en aval un syst®me automatique
d’évacuation dudit mandrin.

Selon une caractéristique particulidrement avantageuse de 1’invention, la
machine comprend un premier rouleau-brosse suspendu en amont du poste d’extraction de
mani¢re & assurer le nettoyage du film plastique posé. Ce rouleau-brosse étant
avantageusement disposé selon un angle incliné par rapport au cylindre du poste
d’extraction de maniére  assurer 1’évacuation des déchets vers I’extérieur de la machine,
Les poils de cette brosse seront arrangés hélicoidalement sur ce rouleau-brosse de manisre a
faciliter ’évacuation des déchets vers I’extérieur.

Selon une autre caractéristique particuliérement avantageuse de I’invention, la
machine comprend un deuxiéme rouleau-brosse entrainé en rotation entre le cylindre du
poste d’extraction et le convoyeur 3 bandes du deuxiéme poste de maniére 4 assurer un
nettoyage du cylindre et d’éviter un bourrage. En outre, ce rouleau-brosse d’une vitesse de
rotation supérieure  celle du cylindre, assurera également le guidage du film du cylindre

vers le convoyeur & bandes, et un nettoyage dudit film sur sa face interne qui est en contact
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avec la terre.

Selon une autre caractéristique particuli¢rement avantageuse de 1’invention, les
susdits moyens de déterrement des bords du film plastique enfoui sont constitués par deux
socs découvreurs montés parallélement sur le bati et adoptant la forme d’un V & deux
branches inégales dont Ia plus grande longueur est dirigée vers I'intérieur du bti.

La préforme adéquate de ces socs découvreurs permet de dégager facilement les
bords du film du bourrelet de terre qui 1’a maintenu en place, et ce en évitant au maximurm
le risque de déchirure dudit film. A cet effet, la pointe du V est positionnée au centre du
bourrelet de terre. De plus, les étancons assurant la suspension des socs par rapport au bati
de la machine sont coudés vers I’extérieur selon la préforme dite “manivelle” de maniére a
assurer le défilement de chaque bord du film venant d’étre déterré par lesdits socs.

Selon une autre caractéristique particuliérement avantageuse de I’invention,
cette machine comprend des moyens de détection de la hauteur de pénétration des dents du
cylindre du poste d’extraction, dans le film plastique posé. A cet effet, ces moyens de
détection sont constitués de préférence par une roulette définissant un palpeur et qui,
associée 4 un bras monté articulé sur le biti au niveau du poste de récupération, prend
appui sur le sol, pour déterminer I’angle de basculement du biti autour de son train de
roulement. Ces moyens de détection ont I’avantage d’adapter la hauteur du bati de la
machine par rapport aux dénivellations pouvant exister entre le film plastique et 1a bande de
terrain sur lequel évolue le train de roulement du béti.

Selon une autre caractéristique particuliérement avantageuse de I’invention, la
partie horizontale du convoyeur & bandes est montée pivotante par rapport au bati de la
machine de maniére  pouvoir maintenir ’horizontalité de cette partie du convoyeur quel
que soit I’angle d’inclinaison du bati de la machine autour du train de roulement. En effet,
pour que le film plastique puisse étre acheminé dans de bonnes conditions sur le convoyeur
3 bandes, il est important que I’horizontalité de cette partie du convoyeur soit maintenue
quel que soit "angle d’inclinaison dudit bti, notamment lorsque celui-ci évolue sur des
monticules ou buttes de terre .

Bien que les caractéristiques générales de I’invention considérées comme
nouvelles aient été exprimées dans leur ensemble ci-dessus, de plus amples détails
concernant une méthode préférée de réalisation de la machine de I’invention seront mieux
compris en se référent 2 la description détaillée ci-dessous et aux dessins I’accompagnant.

Sur ces dessins :

La figure 1 est une vue en perspective d*une machine respectant les concepts

fondamentaux de I’invention ;
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Les figures 2a et 2b sont des vues de face et dessus de I’avant de la machine.

La figure 3 est une vue de cdté schématique illustrant la cinématique de
fonctionnement de 1’arriere de la machine.

Comme on peut le voir sur le dessin de la figure 1, 1a machine référencée M dans
son ensemble, destinée 4 ramasser un film plastique pour paillage agricole, comprend
notamment un béti 10 qui, formé d’un assemblage de traverses 101 et de longerons 101a et
101b définissant la structure logique de la machine M, n’est pas détaillé dans le contexte de
I’invention car sa conception n’apporte rien de plus 2 la bonne compréhension de I’invention :
son seul role étant de servir de support aux différents organes de la machine M.

Sur ce bati 10, sont positionnés trois points d’ancrage 11,12,13 préformés pour
recevoir les trois points d’attache du systéme d’attelage et de relevage “trois points” d’un
tracteur, permettant de remorquer I’ensemble de la machine M  arri¢re de ce dernier. L’axe
et le sens d’avancement de la machine M sont symbolisés par la fleche A.

Les différents organes de travail agencés sur ce bati 10 vont étre décrits ci-aprés
dans I’ordre chronologique de leur position et de leur rdle, par rapport & 1’axe d’avancement
A,

Le premier de ces organes est constitué par deux socs découvreurs 20a et 20b
suspendus par des étangons 21a, 21b au béti 10 installés réglables en hauteur (fleche V) dans
des brides 22a,22b lesquelles sont montées coulissantes (fleche C) le long d’une traverse 101
du bati 10 comme on peut le voir plus en détails sur les dessins des figures 2a et 2b. Ces socs
découvreurs 20a et 20b orientés vers le haut & 1’arri¢re adoptent la forme d’un V i deux
branches inégales dont la plus grande longueur est dirigée vers 'intérieur du béti et sont
positionnées de telle sorte que la pointe du V pénétre au milieu du bourrelet de terre
recouvrant le bord du film. D’autre part, on notera que les étangons 21a et 21b supportant Ies
socs 20a et 20b sont préformés selon une configuration du type “manivelle” de manidre a
assurer un mouvement de continuité du soulévement des films entamés par les socs
découvreurs 20a et 20b. De par leur préforme les étangons 21a et 21b ont également pour
avantage d’éjecter le bourrelet de terre recouvrant les bords du film venant d’€tre déterré.

Derriere ces socs découvreurs 20a et 20b, est agencé un premier rouleau-brosse
30 entrainé en rotation (fleche R1) autour d’un axe suspendu horizontalement aux longerons
101a et 101b du bati 10 et de maniére & former un angle incliné par rapport 2 la traverse 101.
Les poils de ce rouleau-brosse 30 sont arrangés de mani¢re & former une spire hélicoidale
autour dudit rouleau de telle sorte qu’ils puissent assurer le nettoyage du film plastique posé
et 1’éjection des déchets vers Iextérieur de la machine M. L’entrainement R1 de ce rouleau-

brosse 30 pourra étre assuré indépendamment ou synchronisé avec ’entrainement des autres
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organes rotatifs de la machine M.

Au méme niveau que ce rouleau-brosse 30 est aménagé le train de roulement 40
qui, constitué de deux roues porteuses 40a et 40b, assure le transport de la machine M et
éventuellement 1’entrainement moteur de certains organes de la machine. Ces roues porteuses
40a et 40b sont positionnées a 1’avant du bati 10 de telle sorte qu’en agissant sur le point
d’ancrage 13 du systeme d’attelage et de relevage du tracteur, on peut faire basculer (fléche
B) le béti 10 autour de I’axe pivot constitué par le moyeu des roues 40a et 40b.

A T’arri¢re de ce train de roulement 40 est positionné le poste d’extraction 50
essentiellement constitué par un cylindre 51 monté en rotation (fleche R2) entre les deux
longerons 101a et 101b du bati 10. Ce cylindre 51 comporte sur sa surface périphérique des
rangées longitudinales de lumiéres 52 dans lesquelles se déplacent des dents 53, mobiles
radialement (fleche L) de telle sorte qu’elles soient saillantes de la surface du cylindre 51 lors
de la demi-révolution inférieure de ce dernier, & 1’aplomb du sol, afin d’empaler le film
plastique et I’entrainer autour dudit cylindre et qu’elles soient rétractées lors de la demi-
révolution supérieure, afin de se dégager dudit film plastique. Un rouleau-brosse 54 entrainé
en rotation dans le méme sens que celui du cylindre 51 (illustré par la fléche R2), et de
préférence 2 une vitesse supérieure a celle du cylindre 51, est disposé entre les deux
longerons 101a et 101b du bati 10 et parallélement au cylindre 51 sur lequel il prend appui, de
maniére 3 assurer un nettoyage de ce dernier tout en propulsant le film plastique dégagé des
dents 53, vers I’arriére du bati et notamment vers le poste de récupération 60. La présence du
rouleau-brosse 54 permet aussi d’éviter le probléme de bourrage entre les deux postes. On
notera également la présence d’un palpeur 55 réalisé & partir d’une roulette 55a associée & un
bras 55b monté articulé (fléche A) sur le longeron 101a. Ce palpeur 55 dont la roulette 55a
prend appui sur le sol permet de déterminer I’angle convenable de basculement (fleche B) du
bati 10 autour du train de roulement 40 de mani¢re & ce que la hauteur de pénétration des
dents périphériques 53 du cylindre 50 dans le film plastique posé sur le sol, soit toujours
adéquate. Afin d’ajuster cet angle de basculement B en fonction de 1a hauteur déterminée par
le palpeur 55, le point d’ancrage 13 du béti 10 est relié au point d’ancrage correspondant du
sytéme d’attelage et de relevage, par un vérin non représenté réglable en longueur.

Le poste de récupération 60 quant a lui est situé a I’arriere du béti 100 et se
compose d’un convoyeur & bandes sans fin 61 et d’un mandrin enrouleur 62 monté en libre
rotation sur deux bras-supports 62a et 62b, de telle sorte que le film en sortie du poste
d’extraction 50 et plus particuli¢rement du rouleau-brosse 54 soit entrainé via les bandes sans
fin du convoyeur 61 vers le mandrin enrouleur 62 autour duquel il s’enroule. Le convoyeur

61 se compose d’une premiére partie horizontale 610 située dans le prolongement du bati 10
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et d’une deuxitme partie extréme verticale 611. La premiére partie est destinée 2 faciliter
I’acheminement du film vers le mandrin-enrouleur 62 et la deuxiéme partie 4 autoriser
I'enroulement du film autour de ce dernier.

Selon une caractéristique particuliérement avantageuse de I’invention, la partie
verticale 611 est montée articulée (fléche A1) autour de son axe de liaison sur la partie
horizontale 610. Ce mouvement d’articulation Al, actionné a I’aide de deux vérins parall¢les
611a et 611b permet de faire basculer la partie verticale 611 dans la partie horizontale 610 afin
de faciliter I’éjection du mandrin-enrouleur 62 vers I’extérieur.

D’autre part, la partie horizontale 610 du convoyeur a bandes 61 est également
monté articulée (fléche A2) par rapport au bati 10 afin d’ajuster I’horizontalité de la partie 610
du convoyeur 61, quel que soit I’angle de basculement B du bati 10 détecté par le palpeur 55.
En effet, lorsque la machine évoluera sur des monticules ou des buttes de terre, il sera
important de maintenir ’horizontalité du convoyeur & bandes 61 pour que le film en sortie du
rouleau-brosse 54 du poste d’extraction 60 puisse €tre acheminé convenablement vers le
mandrin-enrouleur 62. La cinématique des différentes positions du convoyeur & bandes sans
fin 61 autorisées par les doubles articulations A1, A2, est illustré plus en détails sur le dessin
de la figure 3.

On notera la présence de moyens de tension 63 de chaque bande du convoyeur
61, disposés & I’extrémité de la partie verticale 611. Ces moyens de tension 63 constitués par
des galets 63a maintenus au moyen d’un bras 63b monté articulé sur le chissis de la partie
verticale 611.Ces galets sont maintenus en pression sur les bandes sans fin par des ressorts
de rappel 63c pour régler la tension des bandes sans fin afin de rattraper les inégalités du film
plastique enroulé autour du mandrin-enrouleur 62.

Le fonctionnement de la machine M qui vient d’€tre ci-dessus décrite est simple et
le suivant :

Une fois les trois points d’ancrage 11, 12 et 13 du bati 10 attelés au systeme de
relevage du tracteur, le conducteur agit sur le vérin actionnant le troisiéme point d’ancrage 13
de mani¢re a régler I’angle de basculement B du bati 10 déterminé par le palpeur 55, en
fonction de la hauteur du cylindre 51 par rapport au film plastique posé.

Au fur et 3 mesure de ’avancement A de la machine M, les socs découvreurs 20a
et 20b déterrent les bords du film plastique qui sont soulevés par les parties coudées des
étancons 21a et 21b. L’entrainement rotatif R1 du rouleau-brosse hélicoidal 30 permet de
nettoyer le film plastique des végétaux et d’évacuer ces dernicrs vers 1’exterieur du bati 10.

Le film est ensuite happé par le cylindre 51 du poste d’extraction 52 au moyen des

dents périphériques 52 de maniére & s’enrouler dans la demi-révolution supérieure autour du
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cylindre, pour étre éjecté, via le rouleau-brosse 54, vers les bandes sans fins du convoyeur 61
dont la partie verticale 611 est dressée de maniére a enrouler ledit film autour du mandrin 62.
Une fois ce mandrin-enrouleur plein, la partie verticale 611 bascule de mani€re & se trouver
dans le prolongement de la partie horizontale 612 autorisant ainsi I’éjection dudit mandrin.

On comprend que la machine agricole permettant de ramasser des films plastiques
pour le paillage recouvrant les planches de culture, qui vient d’€tre ci-dessus décrite et
représentée, I’a été en vue d’une divulgation plut6t que d’une limitation. Bien entendu, divers
aménagements, modifications et améliorations pourront étre apportés & I’exemple ci-dessus,
sans pour autant sortir du cadre de I'invention pris dans ses aspects et dans son esprit les plus
larges.

Afin de permettre une meilleure compréhension des dessins, une liste des

références avec leurs légendes est ci-apres énumérée.

Mo e Machine
10 oeeiiiiiiiieeeiereereeriesesra e Bati
11,12, 13 i, Trois points d’ancrage
101 oo Traverse
101a, 101b ...cuevivninnninnnnnnen, Longerons
208, 20D c.iiiiiiiiiiiireereieieeeeeeeies Socs découvreurs
218, 21Diiireriiiicrnreriernnens Etangons
228,22D eeeereerereeie e ~ Brides
K] | U TRS Premier rouleau-brosse
BO.uenineieiiiereieeereeericeraeniaianes Train de roulement
402, 40D ..cccvvnininiinininnnnnnne, Roues porteuses
S50 ettt irreiieriereieercnerieerasnsanes Poste d’extraction
b ) TP Cylindre rotatif
52 i, Lumigres
b1 SO PPPOPPTPN Dents
54 e Rouleau-brosse
55 eeiereeeereereeeeeeraeraaes Palpeur
558 ciiiiirecrcieae Roulette
S5 e Bras
60 e Poste de récupération
Ol i Convoyeur & bandes sans fin
610 tevereeiiiniieeeeennens Partie horizontale
611 oo Partie verticale
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611a, 611b .........

02 enereeinerirnrenreirneeieeernennae

622, 62b ....cccenvnenennnn.

03 ceerrereraea

632 ..ieiiiiriiiieenens

63D e

03C. e rreiriiieanns

Fléche A..uiiirviirviiiieeiincienecrnnneen.
Fléche C  orrrereeeireceetrececcvevneens

FIBCHE V erreeeverereirenneennneennees

Fleche RI.......

Fléche R2.cueeieiiiee ciieiinniinnnn

FI&Che L..ivrriieiiiiirieeveeeirneeneneens
| 2 1T 1 TSR -

FIECHE Al.oveieeinn veeeiiiieeeeinieneenenns

FIeche A2.uuneeiiiiieniirnieirierieen eens

FIEChe B.uerrriirieiiirerieniieinieneennns

2706734
Vérins actionnant la partie verticale

611

Mandrin-enrouleur

Bras-support

Moyen de tension

Galet

Bras

Ressort de rappel

Sens d’avancement du bati I
Mouvement de coulissement
horizontal des brides 22a,22b le
long de la traverse 101
Mouvement de coulissement
vertical des étancons 21a et 21b
Mouvement de rotation du premier
rouleau-brosse 30

Mouvement de rotation du
cylindre 51

Déplacement des dents 53
Mouvement d’articulation du bras
55b du palpeur 55

Mouvement d’articulation de la
partie verticale 611 du convoyeur
a bande 61

Mouvement d’articulation de la
partie horizontale 610 du
convoyeur & bandes 61.
Mouvement de basculement du
bati 10 autour du train de

roulement 40.
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1. Machine agricole permettant de ramasser les films plastiques pour paillage
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agricole recouvrant les planches de culture, du type de celle comprenant un bti roulant (10)
remorqué & I’arriére d’un tracteur et sur lequel sont agencés successivement par rapport a
I’axe d’avancement (a) de la machine :

- des moyens de déterrement (20a et 20b) des bords du film plastique enfoui,

- un train de roulement (40) constitué de deux roues porteuses (40a et 40b)
disposées parallélement de chaque c6té du bati (10) de maniére a assurer le transport de la
machine,

- un premier poste dit d’extraction (50) constitué par un cylindre (51) a
entrainement rotatif pourvu de dents périphériques (53) mobiles évoluant radialement (fléche
L) de telle sorte qu’elles soient saillantes de la surface du cylindre (51) lors de la demi-
révolution inférieure de ce dernier pour autoriser la pénétration des dents (53) dans le film
plastique et qu’elles soient rétractées lors de la demi-révolution supérieure pour se dégager du
susdit film,

- un deuxieéme poste dit de récupération (60) du film plastique extrait constitué par
un convoyeur a bandes sans fin (61) adoptant une partie horizontale (610) et une partie
verticale (611) de maniére 2 entrainer le film plastique en sortie du poste d’extraction (50)
autour d’un mandrin-enrouleur (62) monté en libre rotation & I’intérieur du convoyeur &
bandes (61) de telle sorte que le susdit film s’enroule autour dudit mandrin,
CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE la partie verticale (611) du convoyeur & bandes (61)
du susdit poste de récupération (60) du film plastique est montée articulée (fleche A1) par
rapport & la partie horizontale (610) entre une premicre position ou elle est située dans le
prolongement de la premiére partie de manitre & pouvoir assurer 1’éjection du mandrin-
enrouleur (62) enroulé de film plastique et une deuxi€me position ou elle est située dans un
plan vertical de maniére a assurer I’entrainement du film autour du mandrin-enrouleur (62).

2. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QU’elle
comprend un premier rouleau-brosse (30) suspendu en amont du poste d’extraction (50) de
maniére 2 assurer le nettoyage du film plastique posé, lequel rouleau-brosse (30) est disposé
selon un angle incliné par rapport au cylindre (51) du poste d’extraction (50) de maniére a
assurer I’évacuation des déchets vers 1’extérieur de la machine.

3. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QU’clle
comprend un rouleau-brosse (54) monté en rotation entre le cylindre (51) du poste
d’extraction (50) et le convoyeur & bandes (61) du deuxi¢éme poste (60) de mani€re a assurer

un nettoyage du cylindre et d’assurer 1’éjection du film vers le convoyeur (61).
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4. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE les

susdits moyens de déterrement (20a et 20b) des bords du film plastique enfoui sont
constitués par deux socs-découvreurs (20a et 20b) montés parallélement réglables en hauteur
(fleche V) et coulissants (fleche C) sur le bati (10) et adoptant la forme d’un V i deux
branches inégales dont la plus grande longueur est dirigée vers I'intérieur du béti (10).

5. Maéhine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QU’elle
comprend des moyens de détection (55) de la hauteur de pénétration des dents (53) du
cylindre (51) du poste d’extraction (50) dans le film plastique enfoui permettant de
commander I'angle de basculement (fléche B) du bti (10) autour de son train de roulement
(40) pour compenser les dénivellations de terrain.

6. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QU’ elle
comprend des moyens de tension (63) de chaque bande du convoyeur (61) disposés &
Pextrémité de la partie verticale (611) de ce dernier pour assurer la tension individuelle
desdites bandes et constitués chacun par un galet (63a) maintenu en pression sur la bande
sans fin au moyen d’un bras (63b) articulé retenu au chissis de la partie verticale (611) par
un ressort de rappel (63c).

7. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE
Particulation (fleche A1) de la partie verticale (61 1) du susdit convoyeur & bandes (61) est
assurée par au moins un vérin hydraulique (611a et 611b).

8. Machine selon la revendication 1, CARACTERISEE PAR LE FAIT QUE la
partie horizontal (610) du convoyeur  bandes (61) est montée articulée (fleche A2) par
rapport au bati (10) de la machine, de maniére 4 pouvoir maintenir son horizontalité quel que
soit ’expansion angulaire (B) du béti (10) autour du train de roulement (40).

9. Machine selon les revendications 1 et 2, CARACTERISEE PAR LE FAIT
QUE les poils du premier rouleau-brosse (30) sont arrangés sur ce dernier de maniére &
former une spire hélicoidale.

10.Machine selon les revendications 1 et 3, CARACTERISEE PAR LE FAIT
QUE le deuxiéme rouleau-brosse (54) est animé d’un mouvement de rotation dans le méme
sens que celui du cylindre (51) du poste d’extraction (50) et d’une vitesse supérieure i celle
de ce dernier.

11. Machine selon les revendications 1 et 4, CARACTERISEE PAR LE FAIT
QUE les susdits socs-découvreurs (20a et 20b) sont maintenus suspendus au bati (10) par
des étancons (21a et 21b) coudés vers I’extérieur en forme de “manivelle” de maniére 3

assurer le soulévement des bords du susdit film plastique déterrés par les socs découvreurs
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(20a et 20D). . ,

12. Machine selon les revendications 1 et 5, CARACTERISEE PAR LE FAIT
QUE le mouvement de basculement (B) du bati (10) autour de son train de roulement (40) est
assuré par un vérin réglable en longueur et assurant 1a liaison du point d’ancrage haut (13) au
systéme de relevage “trois points” du tracteur.

13. Machine selon les revendications 1 et 5, CARACTERISEE PAR LE FAIT
QUE les susdits moyens de détection (55) de la hauteur de pénétration des dents (53) du
cylindre (51) du poste d’extraction (50) sons constitués par une roulette (55a) définissant un
palpeur et qui, associée & un bras (55b) monté articulé (fléche A) sur le bati (10) au niveau du

poste d’évacuation (50), prend appui sur le sol.
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