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(57) Формула изобретения
1. Способ для отслеживания символов в AM-радиоприемниках внутри полосы в

канале, причем способ содержит этапы, на которых
принимают поток выборок временной области;
компонуют набор выборок временной области, равный времени символа плюс

задержка на половину символа, в ответ на значение коррекции временной привязки
символа для каждого периода символа;

интерполируют выборки временной области;
разделяют интерполированные выборки временной области на первую группу

выборок, представляющих символы половинного сдвига, и вторую группу выборок,
представляющих символы совпадающего времени;

обрабатывают первую и вторую группы выборок для выработки значения
коррекции временной привязки символа и

выводят вторую группу выборок, представляющих символы совпадающего
времени, на частоте символов.

2. Способ по п. 1, в котором первая и вторая группы выборок перекрываются.
3. Способ по п. 1, в котором значение коррекции временной привязки включает в

себя значение управления дробной интерполяции.
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4. Способ по п. 1, дополнительно содержащий этап, на котором
применяют оконную/сверточную функцию как к выборкам символа совпадающего

времени, так и выборкам символа половинного сдвига.
5. Способ по п. 1, в котором поток выборок во временной области принимается на

основной несущей и паре поднесущих BPSK, причем способ дополнительно содержит
этап, на котором

демодулируют значения символа для основной несущей и поднесущих BPSK.
6. Способ по п. 5, дополнительно содержащий этап, на котором
получают ошибку временной привязки символа для демодулированных

символов BPSK.
7. Способ по п. 6, дополнительно содержащий этап, на котором
разрешают неопределенность ошибки временной привязки символа половинного

сдвига.
8. Способ по п. 6, дополнительно содержащий этап, на котором
нормализуют ошибку временной привязки символа с использованием пикового

значения символа.
9. Способ по п. 1, дополнительно содержащий этап, на котором
адаптивно управляют коэффициентом усиления контура на этапе обработки.
10. Способ по п. 1, дополнительно содержащий этап, на котором
вычисляют переменную крутизны на этапе обработки.
11. Устройство для отслеживания символов в AM-радиоприемниках внутри полосы

в канале, причем устройство содержит
вход для приема потока выборок временной области;
процессор для компоновки набора выборок временной области, равного времени

символа плюс задержка на половину символа, в ответ на значение коррекции
временной привязки символа для каждого периода символа, интерполирования
выборок временной области; разделения интерполированных выборок временной
области на первую группу выборок, представляющих символы половинного сдвига, и
вторую группу выборок, представляющих символы совпадающего времени, и
обработки первой и второй групп выборок для выработки значения коррекции
временной привязки символа; и

выход для вывода второй группы выборок, представляющих символы
совпадающего времени, на частоте символов.

12. Устройство по п. 11, в котором первая и вторая группы выборок
перекрываются.

13. Устройство по п. 11, в котором значение коррекции временной привязки
включает в себя значение управления дробной интерполяции.

14. Устройство по п. 11, в котором процессор применяет оконную/сверточную
функцию как к выборкам символа совпадающего времени, так и отсчетам символа
половинного сдвига.

15. Устройство по п. 11, в котором поток выборок временной области принимается
на основной несущей и паре поднесущих BPSK и при этом процессор демодулирует
значения символа для основной несущей и поднесущих BPSK.

16. Устройство по п. 15, в котором процессор выводит ошибку временной привязки
символа из демодулированных символов BPSK.

17. Устройство по п. 16, в котором процессор разрешает неопределенность ошибки
временной привязки символа половинного сдвига.

18. Устройство по п. 16, в котором процессор нормализует ошибку временной
привязки символа с использованием пикового значения символа.

19. Устройство по п. 11, в котором процессор адаптивно управляет коэффициентом
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усиления контура на этапе обработки.
20. Устройство по п. 11, в котором процессор вычисляет переменную крутизны на

этапе обработки.
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