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@ Dispositif pour la manipulation de plaques perforées, telles que, notamment, tdles poingonnées, plaques de circuits

imprimés.

@ Dispositif de manipulation et-de transport pneumatique de
plaques perforées, telles que, notamment, des tdles poincon-
nées, des plaques de circuits imprimés, caractérisé en ce quiil
est constitué par une plaque 12 d'un matériau élastique tel
qu'une matiére plastique, et de préférence un élastomére,
comportant une pluralité d'alvéoles 14 munis de conduites
d'aspiration séparées 16, reliées & une source de vide unique,
disposés sur la surface extérieure de ladite plaque 12, chaque
alvéole comportant un moyen 20 pour interrompre la communi-
cation entre I'alvéole et la conduite de mise sous vide, lors-
qu'un alvéole quelconque se trouve en regard d'une perforation
de ladite plaque 10 & manipuler.
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La présente invention a pour objet un dispositif pour la manipulation
de plaques perforées, telles que, notamment, des t8les poingonnées, des
plaques de circuits imprimés, etc,

On sait qu'a 1'heure actuelle, les poingonneuses 2 commande numérique
comportent des systémes de manipulation et de transport des plaques poingon-
nées, Ces systémes connus peuvent &tre :

- soit des dispositifs magnétiques, comportant un ou plusieurs aimants ;
- soit des dispositifs 4 pinces ou & griffes ; V
- soit des systémes pneumatiques comportant une pluralité de ventouses.

C'est & ce dernier type de moyen de manipulation et de transfert que se
réfere la présente invention, Les systdtmes pneumatiques réalisés actuellement
comportent nécessairement une distribution programmée de la mise sous vide
des différentes ventouses, de maniére i interrompre automatiquement la mise
sous vide de la ou des ventouses situées en regard de l'une des pefforations de
la plaque. En effet, en l'absence d'une telle programmation, l'effet du vide
cesserait immédiatement dans toutes les ventouses, ce qui ‘mettrait hors ser-
vice le dispositif de manipulation , 7

On utilise généralement un systeéme logique pneumatique pour réaliser
la programmation de la commande de mise sous vide des différentes ventouses
preumatiques, On congoit que de tels systeémes pneumafiques sont compliqués,
et, par conséquent, cofliteux et délicats & meitre en oeuvre et & entretenir,

Par conséquent, l'invention se propose d'apporter un moyen de manipu-
lation pneumatique peu cotiteux et fiable, A cet effet, Velle concerne un dispo-
sitif de manipulation et de transfert pneuma.ﬁque de plaques perfo,ré'és telles
que, par exemple, des tbles poingonnées, des plaéues de circuits imprimés,
etc., caractérisé en ce qu'il est constitué par une plaque d'un matériau élas-
tique, par exemple une matiere plastique, et plus 'pa.rticuliérement un élasto-
mgre, comportant une pluralité d'alvéoles munis de conduites d'aspiration sé-,r
parées reliées 3 une source de vide, disposés sur la surface extérieure de
ladite plaque, devant servir de surface de préhension pour la plague perforée
34 manipuler, chaque alvéole comportant un moyen pour interrompre la com-
munication entre 1'alvéole et la conduite de mise sous vide, lorsqu'un alvéole
guelconque se trouve en regard d'une perforation de ladite plaque & manipuler
et transporter, 7

Selon l'invention, le inoyen servant & interrompre la communication
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entre l'é.lvéole et sa conduite de mise sous'vide consiste en une membrane
mince et élastique, percée d'une pluralité de trous, positionnée contre la sur-
face extérieure de ladite plaque en matériau €lastique, de manidre que la par-
tie de ladite membrane située en regard d'une perforation de la plaque % mani-
puler soit aspirée par l'effet du vide et vienne se plaquer contre la conduite
de mise sous vide de l’é.lvéo,le correspondant, en obturant cette conduite,

Selon une variante de cette invention, le moyen interrompant la commu-
nication entre l'alvéole et sa conduite de mise sous vide est constitué par un
clapet anti-retour, disposé au débouché de ladite conduite dans l'alvéole con-
sidéré.

D'autres caractéristiques et avantages de cette invention ressortiront
de la description faite ci-apres, en référence au dessin annexé, qui en illustre
deux exemples de réalisation dépourvus de tout caractére Iimitatif, Sur le
dessin : 7 .

- la'Figure 1 est une vue schématique, en élévation, représentant un
premier exemple de réalisation d'un dispositif selon l'invention ;

- la Figure 2 est une vue partielle, similaire 3 la Figure 1, mais 3
plus grande échelle, illustrant le fonctionnement du dispositif selon l'invention ;
et,-

- la Figure 3 est une vue partielle, 3 échelle agrandie, illustrant une
variante de 1l'invention,

On se réfere en premier lieu aux Figures 1 et 2, qui représentent un
premier exemple de réalisation de 1'invention, ‘

Dans cette réalisation, le systéme de manipulation de la t8le poingonnée
10 se compose d'une plaque 12, constituée d'un matériau élastique, mais suf-
fisamment rigide cependant, par exemple d'une matidre plastique, et plus par-
ticulidrement d'un élastomere, qui comporte, sur sa surface extérieure, une
pluralité d'alvéoles tels que 14, Chaque alvéole 14 est relié & une source de
vide, unique pour tous les alvéoles (non représentée sur le dessin), par 1'in-
termédiaire d'une conduite telle que 16. La plaque 12 est montée dans un sup-
port 18, déplacable par tout moyen approprié._'

Sur la surface de la plaque 12 munie des alvéoles 14, on dispose une
membrane souple 20, par exemple en caoutchouc, percée d'une pluralité de
trous, comme én peut levoir sur les Figures 1 et 2,

Le fonctionnement de ce systéme est le suivant :
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Le dispositif est amené en regard de la plaque perforée 10 2 soulever

transporter, et on l'applique contre cette plaque 10 de fagon que sa face

X

w7

i

¢}

munic des alvéoles 14 vienne appuyer contre la plaque 10 2 manipuler. On fait
le vide par l'intermédiaire des conduites 16, S'il n'existe pas de perforations
de la plaque perforée 10 en regard d'une perforation de la membrane (partie de
gauche de la Figure 2), la dépression due au vide s'exerce sur la plaque 10,
qui est plaguée contre le dispositif, Aux endroits ol il existe une perforation
de la plaque 10 en regard d'une ou plusieurs perforations de la membrane 20
(partie de droite de la Figure 2), la membrane se souldve (22, sur la Figure 2)
sous l'effet du vide et obture la conduite 16 correspondante, Grice 2 cette
saractérisiique, V'effet du vide s'exerce toujours sur la plaque perforée 10 2
manipuler,

Dans la variante illustrée schématiguement par la Figure 3, la mem-
brane 10 est supprimde, et on dispose un clapet anii-retour en regard de
chaque conduite 16/, relide & la source sous vide, ce clapet anti-retour pouvani
8tre constitué, de facon connue, par une bille 24 maintenue dans une cage.

Bien entendu, l'invention n'est pas limitée aux exemples de réalisation
décrits et représentés, mais elle en englobe touies les variantes. Ainsi, la

plaque 12 peut &tre réalisée sous la forme d'un tapis transporteur,
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REVENDICA TIONS

1 - Dispositif de manipulation et de transport preumatique de plaques
perforées, telles que, notamment, des tbles poingconnées, des plaques de cir-
cuits imprimés, caractérisé en ce qu'il est constitué par une plaque (12) d'un
matériau élastique tel qu'une matidre plastique, et de préférence un élastomere,
comportant une pluralité d'alvéoles (14) munis de conduites d'aspiration sépa-
rées (16-16'), reliées & une source de vide unique, disposés sur la surface
extérieure de ladite plaque (12), chaque alvéole comportant un moyen (20-24)
pour interrompre la communication entre 1'alvéole et la conduite de mise sous
vide, lorsqu'un alvéole quelconque se trouve en re gard d'une perforation de la-
dite plaque (10) 2 manipuler. )

2 - Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce \que le moyen
servant 2 intei'rompre la communication entre un alvéole et sa conduite de mise
sous vide consiste en une mé;nbrane’ mince et élastique (20) percée d'une plura-
1ité de trous, positionnée contre la surface extérieure de ladite plaque en ma-~
tériau élastique (12) de manidre ciue la partie (22) de ladite membrane située
en regard d'une perforation de la plaque (10) 2 manipuler soit aspirée par
leffet du vide et vienne se plaquer contre la conduite (16) de mise sous vide
de I'alvéole correspondant, en obturant cette conduite.

3 - Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que le moyen
qui interrompt la .communicatiop entre l'alvéole et sa conduite de mise sous
vide est constitué par un clapet a;nti-r‘etour (24) disposé au débouché de ladite

conduite (16') dans l'alvéole considéré.
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