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N.V. Philips' Gloeilampenfabrieken te Eindhoven.

"Apparaat voor het opnemen en/of weergeven van op een mag-
neetband in een aantal parallele, longitudinale sporen op-

genomen magnetische signalen'.

De uitvinding heeft betrekking op een apparaat
voor het opnemen en/of weergeven van op een magneetband in
een aantal parallele, longitudinale sporen opgenomen mag-
netische signalen, voorzien van een kopdrager, die een mag-
neetkop draagt met een kopspiegel, waarlangs tijdens be-
drijf de magneetband wordt voortbewogen en die is wvoorzien
van in een aftastdeel van de kopspiegel uitmondende kop-
spleten voor het aftasten van de respektievelijke sporen
op de magneetband, van welke magneetkop de relatieve posi-
tie ten opzichte van de magneetband regelbaar is door een
positioneerinrichting, die een cerste en een tweede posi-
tioneringssysteem omvat, die elk voorzien zijn van tenmin-
ste één rechthoekig pi&zo-element, door welk eerste posi-
tioneringssysteem de magneetkop ten opzichte van de mag-
neetband in een eerste richting beweegbaar is en door welk
tweede positioneringssysteem de magneetkop ten opzichte
van de magneetband in een tweede richting beweegbaar is
door verzwenking om een zwenkas, die ongeveer loodrecht
gericht is op een raakvlak aan het aftastdeel van de kop-
spiegel, welke positioneringssystemen bestuurd worden door
eerste respektievelijk tweede besturingsmiddelen voor het
opwekken en aan de pi&zo-elementen van de respektieveli jke
positioneringssystemen toevoeren van een regelsignaal, dat
representatief is voor het verschil tussen de momentane en
de gewenste relatieve positie van de magneetkop ten opzich-
te van de magneetband.

Teneinde de hoeveelheid sporen en daarmee het
nuttig effekt van de signaalopslag op een magneetband te
verhogen, worden steeds smallere sporen en steeds kleinere
spoorafstanden toegepast. Zo zijn reeds apparaten ontwik-
keld waarbij signaalopslag op een magneetband plaatsvindt
in meer dan 100 sporen met een spoorbreedte (zegn. "track-

pitch") van ongeveer 40 micrometer en een spoorafstand van
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ongeveer 10 micrometer. Het is duidelijk dat bij dit soort
apparaten reeds kleine relatieve verplaatsingen van de mag-
neetband ten opzichte van de magneetkop in de breedterich-
ting van de band tot gevolg hebben dat de respektievelijke
kopspleten van de magneetkop de bijbehorende sporen niet
meer met de gewenste nauwkeurigheid volgen. Aldus is de
nauwkeurigheid, waarmee de positionering van een magneetkop
kan worden uitgevoerd, een factor die de minimaal realiseer-
bare breedte van de sporen en de onderlinge spoorafstand
mede bepaalt.

Bij dergelijke apparaten is het voor een goede
weergave verder van groot belang dat de respektievelijke
kopspleten van de magneetkop bij het volgen van de sporen
voortdurend zodanig ten opzichte van de sporen gepositio-
neerd zijn, dat de tijdsrelatie tussen de respektieve spo-
ren konstant binnen nauwe grenzen gehandhaafd blijft. Deze
tijdsrelatie kan in het algemeen wdrden verstoord door een
relatieve kanteling van de magneetband ten opzichte van de
magneetkop (zgn. skew).

Om aan deze hoge positioneringseisen te kunnen
voldoen zijn apparaten van de genoemde soort voorzien van
positioneerinrichtingen, die de positie van de magneetkop
ten opzichte van de magneetband regelen. Een dergelijk
apparaat is bijvoorbeeld bekend uit het Franse octrooischrift
1.309.568. De positioneerinrichting van dit bekende appa-
raat omvat twee positioneringssystemen, waarvan een eerste
positioneringssysteem, bestemd voor het corrigeren van een
onregelmatige voortbewegingssnelheid van de magneetband
ten opzichte van de magneetkop (zgn. jengel), niet in staat
is verplaatsingen van de magneetband in de breedterichting
van de band te corrigeren. Een tweede positiomeringssysteem
is aanwezig voor het zo goed mogelijk ﬁandhaven van de |
tijdsrelatie tussen de respektieve sporen, welke tweede
positioneringssysteem slechts één pi&zo-element omvat,
dat zich evenwijdig aan een loodrecht op de voortbewegings-
richting van de magneetband gericht vlak uitstrekt. Door
deze opstelling van het piézo—elemént is dit positionerings-

systeem gevoelig voor wrijvingskrachten ten gevolge van op-
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tredende wrijving tussen de magneetband en de magneetkop,
door welke wrijvingskrachten dit positioneringssysteem
ongunstig wordt belast, waardoor de gewenste nauwkeurige
positionering voor het handhaven van de tijdsrelatie tus-
sen de sporen niet onder alle omstandigheden gerealiseerd
kan worden. De wijze van aanbrenging van de magneetkop aan
het pi8zo-element van het tweede positioneringssysteem
brengt verder met zich mede, dat door bijvoorbeeld een on-
regelmatige voortbeweging van de band optredende stootbe-
lasting een beschadiging van het piézo-element kan worden
veroorzaakt. Door deze gebrekkige positiomeringsmogelijk-
heden is het bekende apparaat ongeschikt om toegepast te
worden voor het volgen van sporen met een geringe sSpoor-
afstand.

De uitvinding beoogt een apparaat van de in de
aanhef genoemde soort geschikt te maken voor het op nauw-
keurige wijze volgen van een aantal op onderling op geringe
spoorafstand liggende sporen Op een magneetband. Volgens
de uitvinding is de magneetkop aangebracht aan twee onder-
ling ongeveer evenwijdig gelegen, aan weerszijden van de
zwenkas opgestelde piézo-elementen van het eerste positio-
neringssysteem door welke pidzo-elementen de magneetkop
in de breedterichting van de magneetband beweegbaar is,
welk eerste positioneringssysteem met de kopdrager is ver-
bonden via het tweede positioneringssysteem, dat tenminste
drie, oD regelmatige wijze om en ongeveer evenwijdig aan
de zwenkas opgestelde pi&zo-elementen omvat.,

Op deze wijze wordt een apparaat verkregen waar-
van de beide positioneringssystemen van de positioneerin-
richting er zorg voor dragen dat tijdens de weergave de
respektieve kopspleten van de magneetkop de bijbehorende
sporen zowel gerekend in de breedterichting van de magneet-
band, als gerekend in de tijdsrelatie tussen de diverse
sporen op zeer nauwkeurige wijze volgen. Met het apparaat
volgens de uitvinding is het dan ook mogelijk om magneet-
banden, waarop de signalen in smalle sporen met een kleine
onderlinge spoorafstand zijn opgenomen, correct weer te

geven,
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Door de uitvoering van de beide positionérings—
systemen met twee respektievelijk tenminste drie piézo-
elementen wordt verder een positioneerinrichting verkregen,
die goed bestand is tegen stootbelasting. De opstelling van
de piézo-elementen heeft tot gevolg dat optredende wrijving
tussen de magneetband en de magneetkop de werking van de
pidzo-elementen niet nadelig kan beinvloeden.

Het is in verband hiermee van voordeel als het
tweede positioneringssysteem tenminste twee paar pi&zo-
elementen omvat, waarbij elk paar pi&zo-elementen onder-
ling diametraal ten opzichte van de zwenkas gelegen is,

Hiermee wordt een zeer betrouwbaar werkend
tweede positioneringssysteem verkregen, dat bestand is tegen
relatief grote krachten.

Mede in verband hiermede is het van voordeel als
het tweede positioneringssysteem twee op onderlinge afstand
gelegen steunen omvat, waarop de respektieve einden van de
piézo-elementen van het tweede positioneringssysteem zijn
aangebracht, van welke steunen een eerste steun met het
eerste positioneringssysteem en een tweede steun met de kop-
drager verbonden is. Hierdoor wordt bereikt, dat een goede.
koppeling tussen het eerste positioneringssysteem en de
kopdrager aanwezig is, zonder dat hierbij een te grote
belasting op een individueel pi&zo-element van het tweede
positioneringssysteem kan optreden.

Een compakte en gunstig werkende uitvoering wordt
verkregen als het eerste positioneringssysteem een van de
magneetkop afgekeerde einde van de pi&zo-elementen van het
eerste positioneringssysteem onderling verbindend draag=-
element omvat, dat met de pi&zo-elementen en de magneetkop
een behuizing vormt, waarbinnen het tweede positionerings-
systeem gelegen is.

In verband hiermee is het van voordeel als de
piézo~elementen van het tweede positioneringssysteem zich
binnen de behuizing vanaf de eerste steun in de richting
van de magneetkop uitstrekken en de tweede steun met een
zich tot binnen de behuizing uitstrekkende arm van de kop-

drager star verbonden is.,
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Aldus is het mogelijk om de positioneerinrichting
op betrouwbare en weinig ruimte innemende wijze met de
kopdrager te wverbinden.

Het is verder voor deze verbinding tussen de kop-
drager en positioneerinrichting van voordeel als de arm
wordt gevormd door een concentrisch om de zwenkas gelegen
buis, waarom binnen de behuizing de pi&zo-elementen van het
tweede positioneringssysteem gelegen zijn.

Het apparaat volgens de uitvinding is zeer gun-
stig uitgevoerd als de eerste besturingsmiddelen een op-
tisch meetsysteem omvatten dat twee optische stelsels voor
het aftasten van de respektieve randen van de magneetband
omvat, welke stelsels diametraal ten opzichte van de
zwenkas gelegen zijn. Door deze diametrale opstelling wvan
de beide optische stelsels worden de besturingsmiddelen,
behorende bij het eerste positioneringssysteem, niet geacti-
veerd indien een verzwenking tengevolge van de werking van
het tweede positioneringssysteem optreedt. Aldus beinvloedt
de werking van het tweede positioneringssysteem niet de
werking van het eerste positioneringssysteem.

De uitvinding zal nader worden toegelicht aan de
hand van de in de tekening opgenomen figuren waartoe de
uitvinding evenwel niet beperkt is.

Figuur 1 toont een aanzicht op een deel van een
apparaat volgens de uitvinding;

figuur 2 toont schematisch de werking van de po-
sitioneerinrichting van het apparaat volgens de uitvindings

figuur 3 toont schematisch diverse voor de uit-
vinding van belang zijnde delen van het apparaat volgens
de uitvinding;

figuur 4 toont een aanzicht op een deel van een
apparaat volgens de uitvinding in een tweede uitvoerings-
voTrm.

Het in figuur 1 in perspectief getoonde apparaat
omvat een grondplaat 1, waarop een kopdrager 2 is aange-
bracht die via een positioneerinrichting 3 een magneetkop

4 draagt.
De kopdrager 2 bestaat uit een ongeveer haaks
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ten opzichte van de grondplaat 1 opgesteld basisdeel 5,
waartegen aan een rmer de magneetkop U4 gerichte zijde een ci-
lindrische flens 6 is aangebracht., De flens 6 is coaxiaal
gelegen ten opzichte van een daarmee star verbonden arm,
gevormd door een zich in de richting van de magneetkop 4
uitstrekkende buis 7. De buis 7 is aan het naar de magneet-
kop 4 gerichte einde star verbonden met een flensvormige
steun 8, die concentrisch om de buis gelegen is en een
cilindrische buitenomtrek heeft. De steun 8 maakt deel

uit van een positioneersysteem 9, dat naast de steun 8

een op afstand van de steun 8 gelegen verdere steun 10
omvat, die concentrisch om en geheel vrij ten opzichte van
de buis 7 gelegen is. De beide steunen 10 en 8 vormen een
eerste respektievelijk een tweede steun waarop de respek=-
tieve einden van een aantal van het positioneringssysteem
9 deel uitmakende pi&zo-elementen 11 star zijn aangebracht.
De pi&zo-elementen 11 zijn elk opgebouwd uit een recht-
hoekige strip piézomateriaal en zijn op regelmatige wijze
om en ongeveer evenwijdig aan de hartlijn 12 van de buis

7 opgesteld,rwéarbij de piézo-elementen in de breedterich-
ting ten opzichte van de hartlijn 12 radiaal gelegen zijn.
In de uitvoeringsvorm volgens figuur 1 zijn de pi&zo-ele-
menten van het positioneringssysteem 9 paarsgewijs ten op-
zichte van de hartlijn 12 diametraal opgesteld, waarbij in
het totaal twee paar pi&zo-elementen aanwezig zijn.

De steun 10 is bevestigd tegen de naar de magneet-
kop 4 gerichte zijde van een draagelement 13, dat plaat-
vormig is uitgevoerd en een ongeveer rechthoekige omtrek
bezit.

Het draagelement 13 omvat bij het midden een
boring 14, waardoor de buis 7 zich vahaf de steun 8 naar
de flens 6 uitstrekt. Het draagelement 13 strekt zich on-
geveer evenwijdig uit aan een loodrecht op de hartlijn 12
gelegen vlak. Het draagelement 13 maakt deel uit van een
positioneringssysteem 15 dat samen met het positionerings-
systeem 9 de positioneerinrichting 3 vormt. Het positione-
ringssysteem 15 respektievelijk 9 zal hierna aangegeven

worden als eerste respektievelijk tweede positionerings-
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systeem. Het eerste positioneringssysteem 15 omvat naast
het draagelement 13 twee aan weerszijden van de hartlijn
12 op ongeveer overeenkomstige radiale afstand opgestelde,
onderling ongeveer evenwijdig gelegen rechthoekige pié&zo-
elementen 16, die ten opzichte van de hartlijn 12 in de
breedterichting ongeveer tangentiaal gelegen zijn. De
pidzo-elementen 16 strekken zich in de lengterichting
vanaf het draagelement 13 in de richting van de magneetkop
4L uit en zijn met hun van de draagelementen 13 afgekeerde
einden star verbonden met een huis 17 van de magneetkop L,

De magneetkop 4 omvat aan de van de kopdrager
afgekeerde zijde een kopspiegel 18, die is voorzien van
een aftastdeel 19. In het aftastdeel 19 monden een aantal
kopspleten 20 uit, die worden gevormd door niet weergegeven
poolschoenen, behorende bij een overeenkomstig aantal kana-
len van de’magneetkop L4, De kopspleten 20 liggen in lijn
opgesteld, aangegeven in figuren 1 en 2 door een as 21,
Langs de kopspiegel 18 wordt tijdens bedrijf een magneet-
band 22 in een richting, in figuur 1 weergegeven door de
pijl A, voortbewogen. In de weergegeven uitvoeringsvorm
zijn op de beschreven wijzen ongeveer 100 kopspleten aan-
wezig, elk met een steek van 50 micrometer, verdeeld in
een spoorbreedte van ongeveer 40 micrometer en een sSpoor-
afstand (de zgn., track pitch) van ongeveer 10 micrometer.
Opgemerkt wordt dat evenwel afhankelijk van de functie van
het apparaat de magneetkop met meer@iogggfgﬁen kan zijn
uitgevoerd. Zo kunnen tot 200 kopspleten in de magneetkop
aanwezig zijn.

Voor de goede werking is het van belang dat de
kopspléten 20 bij het weergeven van op de magneetband 22
in een aantal parallele, longitudinale sporen 23 opgenomen
magnetische signalen op de sporen 23 op de juiste wijze
gericht blijven. Op hierma te bespreken wijze zijn & positicnerings-
systemen 9 en 15 werkzaam als een draai-~ respektievelijk
spoorvolgsysteem, en dragen er zorg Voor dat bij een afwij-
king tussen de momentane en de gewenste relatieve positie
van de magneetkop ten opzichte van de magneetband een be-

weging van de magneetkop tot in de gewenste positie wordt
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uitgeveerd.,

1., Eerste positioneringssysteem 15. .

Zoals in figuur 2 is weergegeven kan zich tengevolge van
een relatieve verschuiving van de magneetband in de breedte-
§ richting, d.w.z. dwafs op de voortbewegingsrichting A, een
afstandsverschil 24 voordoen tussen de bovenzijde van het
aftastdeel 19 van de kopspiegel 18 en de bijbehorende rand
van de magneetband. Deze afwijking wordt de zgn. spoorfout
genoemd. Door de opstelling van de pi&zo-elementen 16 van
1d het eerste positioneringssysteem 15, namelijk in de breed-
terichting ongeveer evenwijdig aan de voortbewegingsrichting
A en in de lengterichting ongeveer evenwijdig aan de hart-
1ijn 12, door de mogelijkheid van de pi&zo-elementen 16
volgens een S~lijn te buigen en door de starre bevestiging
15 van de einden van de elementen 16 aan het draagelement 13
respektievelijk het huis 17, zijn de pi8zo-elementen 16
in staat de magneetkop evenwijdig aan de in figuur 1 weer-
gegeven stand in de breedterichting van de magneetband,
" weergegeven door de pijlen B respektievelijk C imn figuur 1,
20 te doen bewegen. Deze beweging duurt voort tot de magneetkop
| gerekend in de breedterichting van de band, de juiste posi-
tie weer inneemt, in welke positie de respektieve kopsple-
ten de sporen 23 opnieuw nauwkeurig volgen en de optredende
spoorfout 15 gecorrigeerd. Teneinde een dergelijke afwij-
25 king, weefgegeven door de afstand 24, te kunnen detekteren
en het eerste positioneringssysteem 15 te besturen zijn
eerste besturingsmiddelen 25 aanwezig, die een optisch
meetsysteem omvatten dat is voorzien van twee optische
stelsels 26 respektievelijk 27. Voor een gedétailleerde
30 beschrijving van de uitvoering van dergelijke besturings-
middelen wordt verwezen naar de Nederlandse octrooiaanvra-
ge 77 12 418 (PHN 8951) van aanvraagster.
De optische stelsels 26 respektievélijk 27 zijn
ten opzichte van de voortbewegingsrichting A voor het de-
35 tekteren van de magneetband met de werkzame delen achter
respektievelijk v446r het aftastdeel 19 gelegen. Hierbij
zijn de werkzame delen zodanig opgesteld dat in een neu-

trale stand van de magneetkop 4 ten opzichte van de mag-
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neetband 22, d.w.z. die stand van de magneetkop waarbij in
een niet-bekrachtigde rustpositie van de positioneerin-~
richting 3, de kopspleten 20 nauwkeurig samenvallen met de
bijbehorende sporen 23, het optisch stelsel 26 juist de
bovenrand en het optisch stelsel 27 Jjuist de onderrand van
de magneetband aftast. Bovendien zijn de optische stelsels
26 en 27 diametraal gelegen ten opzichte van de hartlijn
12, die in de neutrale stand van de magneetkop 4 de as 21
door de kopspleten 20 snijdt in een punt 21a dat

centraal gelegen is in het aftastdeel 19. Het stelsel 26
wordt aan de van de magneetkop 4 afgekeerde zijde van de
band 22 gevormd door een lichtuitstralend element 28 en het
stelsel 27 wordt op overeenkomstige wijze aan de betreffen~-
de zijde gevormd door een lichtuitstralend element 29. De
elementen 28 en 29 kunnen bijvoorbeeld bestaan uit licht-~

efétterende diodes (LEDs), die zoals in figuur 1 weergegeven
e

[zangebracht zijn aan een beugel 30, welke vast verbonden is

met de grondplaat 1. De stelsels 26 en 27 bestaan verder
uit lichtopnemende elementen 31 respektievelijk 32 die in
de weergegeven uitvoering worden gevormd door lichtgelei-
ders (fibers). Deze lichtgeleiders 31 respektievelijk 32
zijn geleid door de behuizing 17 en monden bij voorkeur
nabij de respektieve rand van de kopspiegel 18 tegenover
het bijbehorend lichtuitstralend element 28 respektievelijk
29 uit.

De lichtgeleiders 31 emn 32 strekken zich vanaf
de behuizing 17 uit in de richting van het basisdeel 5 en
zijn geleid door openingen in de steun 8. Tussen de steu-~
nen 8 en 10 zijn de lichtgeleiders 31 en 32 gevoerd door
openingen in de buis 7, terwijl de lichtgeleiders verder
door de buis 7 tot de van de magneetkop L afgerichte zijde
van het basisdeel 5 zijn gevoerd. Op deze plaats zijn de
beide lichtgeleiders met een gemeenschappelijke fotodiode
33 gekoppeld, waarvan het uitgangssignaal dientengevolge
de som van de door de beide lichtgeleiders ontvangen licht-
hoeveelheden representeert. De lichtemitterende diodes 28
en 29 worden, zoals in figuur 3 schematisch weergegeven, elk

door een voedingsbron 34 gevoed, waarbij de diodes 28 en 29
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in tegenfase aangestuurd worden.

De door de lichtuitstralende elementen 28 en 29
naar de respektievelijke lichtopmnemende elementen 31 en
32 uitgezonden stralenbundels worden door een fotodiode 33
ontvangen. Indien dermagneetband 22 zich in een Jjuiste,
neutrale stand ten opzichte van de magneetkop 4 bevindt,
d.w.z. valt de magneetkop U4 exakt samen met de magneetband
22, ontvangen de beide lichtgeleiders 31 en 32 op praktisch
elk moment ongeveer gelijke lichthoeveelheden, maar de som
van deze lichthoeveelheden is konstant, hetgeen betekent
dat het uitgangssignaal van de fotodiode 33 dan konstant
is. Eerst als de magneetband ten opzichte van deze positie
in de breedterichting verschoven is, levert de fotodiode
33 een uitgangssignaal, Waarvanrde amplitude een maat is
voor de positiefout tussen de magneetkop en de magneetband
en de fase de richting van de positiefout aangeeft, en welk
signaal door een tot de eerste besturingsmiddelen behorende
fasendetektor 35 en een servoversterker 36 wordt omgeﬁet in
een regelsignaal dat aan de pi&zo-elementen 16 wordt toege-
voerd. Indien een dergelijk regelsignaal aan de elementen
16 wordt toegevoerd gaan deze volgens een s-vormige lijn
buigen. Deze buiging in de richting B respektievelijk C in
figuur 1 heeft tot gevolg dat de kop vanuit de momentane
positie in de gewenste positie ten opzichte van de magneet-
band wordt gebracht. Op deze wijze wordt verkregen dat,
ondanks het grote aantal kopspletén, de kopspleten ten op-
zichte van de bijbehorende sporen bij in de breedterichting
van de band optredende relatieve verplaatsingen snel in
de juiste stand worden teruggebracht, waardoor een nauw-
keurig volgen van de sporen optreedt.
2. Tweede positioneringssysteem 9.

Naast het beschreven positioneren van de magneetkop 4 ten

opzichte van de magneetband 22 in de breedterichting van

de magneetband is het tevens van belang dat tijdens het
weergeven van de respektieve sporen 23 de tijdsrelatie
tussen de diverse sporen binnen nauwe grenzen gehandhaafd
wordt. Deze fase- of tijdsrelatie kan worden verstoord door

een kanteling van de magneetband ten opzichte van de mag-
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neetkop (de ZgN. skew). Teneinde deze kanteling, in figuur
2 weergegeven door de hoek 37, te kumnnen meten is bij de
opname op de magneetband op twee referentiesporen 23a
respektievelijk 23b, gelegen volgens figuur 2 aan de boven-
respektievelijk onderrand van de band, een identiek signaal
geregistreerd. Bij weergave worden deze referentiesporen
geleid langs kopspleten 20a respektievelijk 20b van de
magneetkop, waarbij de afgegeven signalen worden toegevoerd
aan tweede besturingsmiddelen 38, die een fasevergelijker
39 en een servoversterker 40 omvatten (zie figuur 3). Zoals
in figuur 3 schematisch is weergegeven, wordt aan de uitgang
van de fasevergelijker 39 een regelsignaal afgegeven, dat
een maat is voor het fase-~ of tijdsverschil tussen de sporen
23a en 23b en dat via de servoversterker 40 wordt toege-
voerd aan de pi&zo-elementen 11 van het'tweede positione-
ringssysteem 9 (zie figuur 1). Dit heeft tot gevolg dat de
piézo-elementen 11 volgens een s=1lijn buigen en wel zodanig
dat de steun 10 en daarmee het eerste positioneringséysteem
15 en de magneetkop 4 verzwenken om een zwenkas, gevormd
door de hartlijn 12, in een richting, afhankelijk van de
kantelrichting van de magneetband, weergegeven door de pijl
D respektievelijk E in figuur 1.

Hierdoor wordt de afwijkende tijdsrelatie tussen
de parallele sporen 23 gecorrigeerd. Het is bij de verzwen-—
king om de hartlijn of zwemkas 12 van belang dat de zwenkas
het aftastdeel 19 van de magneetkop L ongeveer in het midden
snijdt. Op deze wijze wordt voorkomen dat de verzwenking
voor het opheffen van een optredende afwijkende tijdsrela-
tie een ongewenste spoorfout oplevert en derhalve de werking -
van het eerste servosysteem beinvloedt. Een dergelijke op-
stelling heeft tot gevolg dat bij verzwenking om de zwenkas
12 de diametraal geplaatse optische stelsels 26 en 27
weliswaar wijzigende lichthoeveelheden meten, doch de onder-
linge verhouding tussen de lichthoeveelheid, gemeten door
het stelsel 26 respektievelijk 27 konstant blijft en der-
halve door de eerste besturingsmiddelen 25 geen storend
regelsignaal aan de piézo-elementen 16 wordt toegevoerd.

Door de uitvoering en onderling opstelling van
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de beide positioneringssystemen 9 en 15 in één gecombineer-
de positioneerinrichting 3 wordt aldus verkregen, dat bij
het weergeven van een groot aantal sporen op een magneet-
band de beide beschreven positioneringssystemen 9 en 15 werk-
zaam kunnen zijn zonder dat interactie tussen de beide po=
sitioneringssystemen optreedt. Het beschreven apparaat is
van de soort, waarbij een groot aantal parallele, longitu-
dinale sporen kunnen worden afgetast, zoals bij video=-
apparaten, bij instrumentatie-apparaten en bij apparaten
voor digitale audio-informatie. Alhoewel in het voorgaande
de werking van een dergelijk apparaat is beschreven bij

het weergeven van opgenomen magnetische signalen wordt
benadrukt dat het apparaat even zeer bruikbaar is voor het
opnemen van signalen op een magneetband. Met name dient voor
een goede werking van het apparaat het eerste positionerings-
systeem 15 met de bijbehorende eerste besturingsmiddelen 25
ook bij opname werkzaam te zijn. Het is ook mogelijk andere
aantallen pi&zo-elementen 11 voor het positiomeringssysteem
9 toe te passen. Zo wordt in de uitvoeringsvorm weergegeven
in figuur 4 een goed bruikbaar resultaat verkregen met be-
hulp van 3 regelmatig om de hartlijn 12 opgestelde pié&zo-
elementen. Het is evenwel ook mogelijk meer dan 4 pi&zo-
elementen 11 toe te passen, bijvoorbeeld door 4 paar elemen-
ten paarsgewijs diametraal ten opzichte van de hartlijn 12

op te stellen.
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CONCLUSIES:
1. Apparaat voor het opnemen en/of weergeven van op

een magneetbaﬁd in een aantal parallele, longitudinale
sporen (23) opgenomen magnetische signalen, voorzien van
een kopdrager, (2) die een magneetkop (h) draagt met een
kopspiegel (18), waarlangs tijdens bedrijf de magneetband
wordt voortbewogen en die is voorzien van in een aftastdeel
van de kopspiegel uitmondende kopspleten (20) voor het af-

tasten van de respektievelijke sporen op de magneetband,

_van welke magneetkop de relatieve positie ten opzichte van

de magneetband regelbaar is door een positioneerinrichting
(3), die een eerste en een tweede positioneringssysteem

(155 9) omvat, die elk voorzien zijn van tenminste één
rechthoekig piszo-element (163 11), door welk eerste posi-
tiongringssysteem de magneetkop ten opzichte van de magneet-
band in een eerste richting (B; C) beweegbaar is en door
welk tweede positioneringssysteem de magneetkop ten opzichte
van de magneetband in een tweede richting (D; E) beweegbaar
is door verzwenking om een zwenkas (12), die ongeveer lood-
recht gericht is op een raakvlak aan het aftastdeel van de
kopspiegel, welke positioneringssystemen bestuurd worden
door eerste respektievelijk tweede besturingsmiddelen

(25; 38) voor het opwekken en aan de pi&zo-elementen van

de respektieveldjke positioneringssystemen toevoeren van
een regelsignaal dat representatief is voor het verschil
tussen de momentane en de gewenste relatieve positie van

de magneetkop ten opzichte van de magneetband, met het ken-
merk, dat de magneetkop (h) is aangebracht aan twee onder-
ling ongeveer evenwijdig gelegen, aan weerszijden van de
zwenkas (12) opgestelde pi&zo~elementen (16) van het eerste
positioneringssysteem (15) door welke piszo-elementen de
magneetkop in de breedterichting van de magneetband beweeg-
baar is, welk eerste positioneringssysteem met de kopdrager
(2) is verbonden via het tweede positioneringssysteem, dat
tenminste drie, op regelmatige wijze om en ongeveer even-
wijdig aan de zwenkas opgestelde pi&zo-elementen (11) omvat.
2. Apparaat volgens conclusie 1, met het kenmerk,

dat het tweede positioneringssysteem (9) tenminste twee

paar piézo-elementen (11) omvat, waarbij elk paar pié&zo-
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elementen onderling diametraal ten opzichte van de zwenkas
(12) gelegen is.,

3. Apparaat volgens conclusie 1 of 2, met het ken-
merk, dat het tweede positioneringssysteem (9) twee op
onderlinge afstand gelegen steunen (8; 10) omvat, waarop

de respektieve einden van de pi&zo-elementen van het

tweede positioneringssysteem zijn aangebracht, van welke
steunen een eerste steun (10) met het eerste positiomerings-
systeem (15) en een tweede steun (8) met de kopdrager (2)
verbonden is.

L, Apparaat volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat het eerste positiomneringssysteem (15)
een de van de magneetkop afgekeerde einden van de pi&zo-
elanenten van het eerste positioneringssysteem onderling
verbindend draagelement (13) omva% dat met de pi&zo~elemen-
ten (16) en de magneetkop (4) een behuizing vormt, waarbin-
nen het tweede positioneringssysteem (9) gelegen is.

5 Apparaat volgens conclusie 4, met het kenmerk,
dat de pi&zo-elementen van het tweede positioneringssysteem
(9) éich binnen de behuizing vanaf de eerste steun (10)

in de richting van de magneetkop (4) uitstrekken en de
tweede steun (8) met een zich tot binnen de behuizing uit-

strekkende arm (7) van de kopdrager (2) star verbonden is.

6. - Apparaat volgens conclusie 5, met het kenmerk,

dat de arm (7) wordt gevormd door een concentrisch om de
zwenkas (12) gelegen buis (7),7waarom binnen de behuizing

de piszo-elementen (11) van het tweede positioneringssysteem
(9) gelegen zijn.

7. Apparaat volgens één der voorgaande conclusies,
met het kenmerk, dat de eerste besturingsmiddelen (25) een
optisch meetsysteem omvatten, dat twee optische stelsels
(26; 27) voor het aftasten van de respektieve randen vaﬁ de
magnee tband (22) omvat, welke stelsels diametraal ten

opzichte van de zwenkas (12) gelegen zijn.
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