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Opis wynalazku

Okreslenie dziedziny techniki wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest bierno-dynamiczny aparat korekcji palucha koslawego i wspotistnie-
jacych z nim wad statycznych stép z funkcja biernej i dynamicznej korekcji plucha koslawego, czesto
ze wspdtistniejaca stopa poprzecznie ptaska i ptasko-koslawa. Bierno-dynamiczny aparat wzmacniania
ostabione i rozcigga przykurczone miesnie stép w w/w postaciach wad statycznych, przywracajac
fizjologiczna réwnowage ciagéw miesniowych. Ma funkcje dynamizujaco-relaksujaca z réwnowaze-
niem tonusu pomiedzy miesniami synergistami i antagonistami stopy. Ponadto ma funkcje bierna pole-
gajaca na rozciaganiu przykurczéw pozastawowych oraz stawowych palucha. Aparat ma zastosowanie
w profilaktyce (zapobiega rozwojowi w/w wad stop) i leczeniu (hamuje pogtebianie sie w/w wad stop
i przywraca fizjologiczna architektonike stopy warunkujaca prawidtowa jej funkcje statyczna w czasie
stania i dynamiczna w czasie chodu).

Wynalazek ma zastosowanie w dziedzinie rehabilitacji medycznej i ortopedii.

Opis stanu techniki

Wieloletnie badania prezentowane w doniesieniach naukowych podejmuja zagadnienia wad sta-
tycznych stop. Pomimo ogromnego wysitku wciaz nie w petni poznano przyczyny powstawania palucha
koslawego, stopy ptasko-koslawej oraz poprzecznie ptaskiej. Wiadomo jednak, ze powstanie palucha
koslawego tzw. Hallux Valgus (HV) moze pociagnac¢ za soba pojawienie sie stopy ptasko-koslawej, a je-
zeli zmiany deformacyjne zaczynaja sie od stopy ptasko-koslawej, to w konsekwencji dalszej deformac;ji
czesto pojawia sie paluch koslawy.

Skuteczne leczenie musi dazyé do usuniecia przyczyn deformacji. Punktem wyjscia wady jakim
jest paluch koslawy (ostatnie ogniwo tancucha skutkowo-przyczynowego) jest w wiekszosci przypadkéw kli-
nicznych zniesienie tukéw poprzecznych lub podtuznych stép (pierwsze ogniwo taricucha skutkowo-przyczy-
nowego). Samo oddziatywanie korekcyjne na skoslawiony paluch bez wczesniejszego odtworzenia
sptaszczonych i niewydolnych dynamicznie tukéw poprzecznych i podtuznych stép nie doprowadzi
do ostatecznego wyleczenia. Jest tylko dziataniem pozornym o charakterze chwilowym, kosmetycznym,
oddziatywujacym bardziej na psychike chorego niz realnie redukujacym deformacije stép.

Leczenie i profilaktyka musi mieé charakter przyczynowo skutkowy. Przyczyna deformaciji
statycznych stdp jest ostabienie przeciazeniowe aparatu dynamicznego, czyli czynnosci miesni stabili-
zujacych tuki poprzeczne i podtuzne stép oraz rozciagniecie aparatu wiezadto-torebkowego, ktory
w sposob bierny utrzymuje ich ksztatt oraz prawidiowe wyosiowanie palcéw stop (tuki dynamiczne pal-
céw). Skutkiem ostatecznym deformac;ji statycznych stop jest:

— utrata dwdch przednich punktéw podparcia w tréjnogu jakim jest stopa,
— koslawos¢ palucha,
— tendencja do tworzenia sie palcéw mtotkowatych czy szponiastych drugiego Il do czwartego IV

ze szpotawoscia piatego palca V.

Dzieje sie to na skutek przestrzennej zmiany ciagéw i przyczepdw miesniowych jakie towarzysza
sptaszczonemu lub odwréconemu ustawieniu kosci srédstopia.

Obecnie w poczatkowych stadiach zaawansowania deformacji stop zaleca sie pacjentom lecze-
nie nieinwazyjne z zastosowaniem réznego typu ortoz lub wktadek do butdédw. Oceniono, ze w wielu
przypadkach efekt terapeutyczny nie jest w petni zadowalajacy. Sprowadza sie jedynie do efektu ko-
smetycznego, nieznacznie wptywajac na obnizenie odczuwania poziomu bdlu.

Podejmowane préby korekcji palucha koslawego ograniczaja sie do szyn odwodzacych paluch
lub wktadek dystansujacych miedzypalcowych. Nie wptywaja one na korekcje tukéw podtuznych i po-
przecznych stép, ktorych zapadniecie sie jest najczestsza przyczyng wady. Urzadzenia te maja jedynie
bierna funkcje strechingowa i nie wptywaja na dynamiczne (mie$niowe) korygowanie wady. W ostatnim
czasie pojawity sie takze produkty w sposéb sprezysty odwodzace paluchy obydwu stép. Tego typu
ortozy wzmacniaja miesnie przywodziciele paluchéw, pogtebiajac wade koslawosci. Sa jednak obecne
na rynku ze wzgledu na wizualne odwodzenie paluchéw w czasie éwiczenia.

Ujawnienie istoty wynalazku

Istota wynalazku przedstawiona jest zgodnie z zastrzezeniami patentowymi 1-10.
Urzadzenie wedtug wynalazku jest urzadzeniem wzmacniajgco-rozciagajacym miesnie odpowie-
dzialne za rozwdj wad statycznych stép w tym gtéwnie palucha koslawego. MoZzna w nim wyrdznié czesé



PL 240 107 B1 3

dystalna odpowiedzialna za korekcje bierna oraz proksymalna odpowiedzialna za korekcje dynamiczna
palucha koslawego. Uzycie aparatu przywraca fizjologiczne tuki stopy poprzeczne i podtuzne.

Urzadzenie jest konstrukcjga ztozong ze sztywnego elementu prowadniczego tj. prowadnicy
0 zmiennym ksztatcie przekroju, nieelastycznych paskéw na paluchy znajdujacych sie w czesci dystal-
nej elementu prowadniczego i elementu sprezystego w czesci proksymalnej bedacego kula lub elipsoida
obrotowa z przelotowym otworem, usytuowanym w centralnej jego czesci, o ksztatcie dostosowanym
do ksztaitu przekroju sztywnego elementu prowadniczego.

Sztywny element prowadniczy, tj. prowadnica, stanowi trzon urzadzenia. Moze mieé postaé preta
0 zmiennym ksztatcie przekroju lub rurki o zmiennym ksztatcie przekroju o diugosci nie diuzszej
niz 400 mm i szeroko$ci przekroju umozliwiajgcej wsuniecie na niego element sprezysty. Prowadnica
moze by¢ wykonana z drewna, metalu lub tworzywa sztucznego.

W dystalnej czesci prowadnicy znajduje sie mocowanie paskéw tworzacych petle na paluchy.
Centralng czescia urzadzenia wedtug wynalazku jest element sprezysty w ksztatcie kuli lub elipsoidy
obrotowej o réoznym stopniu twardoséci i $rednicy odpowiednio 50 mm — 200 mm i 50 mm — 250 mm.
Przez centralng czes$é elementu sprezystego przechodzi kanat przelotowy o ksztatcie przekroju dopa-
sowanym do ksztattu przekroju sztywnego elementu prowadniczego, poprzez ktory to kanat przelotowy
element sprezysty jest nasuwany na prowadnice.

Korzystne skutki wynalazku

W urzadzeniu wedtug wynalazku korekcja opiera sie na powszechnej zasadzie korekcji opartej
na dziataniu trzech sit rownolegtych. Dwie sity rownolegte przywodza do ptaszczyzny posrodkowej ciata
paluchy oraz piety (tylostopia) — dziatanie do przysrodka stopy. Réwnoczesnie przytozona jest trzecia
sita réwnolegta o przeciwstawnym kierunku stanowigca kontre na poziomie stawu srédstopno-palco-
wego pierwszego | — dziatanie do boku stopy. Urzadzenie wedtug wynalazku jest aparatem bierno-dy-
namicznym dziatajacym w ptaszczyZznie podeszwowej i strzatkowej czego nie realizuja inne urzadzenia
»2anty-haluksowe” dostepne na rynku.

Systematyczne uzywanie urzadzenia wedtug wynalazku w konsekwencji prowadzi do odzyskania
anatomicznego uktadu przebiegu Sciegien z przywréceniem przestrzennego prawidtowego ustawienia
przyczepéw wiezadtowo-sciegnistych. Nastepuje odtworzenie fizjologicznych parametréow tukéw dyna-
micznych palcéw z ich wyosiowaniem w ptaszczyznie podeszwowej oraz pozostatych tukéw stép. Po-
nadto takie postepowanie prowadzi nie tylko do korekcji koslawego ustawienia palca | (hallux valgus)
oraz szponiastego ustawienia palca V (quintus varus), ale takze tendencji do szponiastego, lub tez miot-
kowatego albo mitoteczkowatego ustawienia paliczkéw palcédw stédp.

Nasuwanie elementu sprezystego prowadnice nastepuje do momentu, kiedy stopy, majac zato-
zone petle na paluchy, sa w stanie otoczy¢ supinacyjnie element sprezysty. Aby uniemozliwié rucho-
mos¢, przesuwanie sie elementu sprezystego na sztywnym elemencie prowadniczym, blokuje sie go
przy pomocy blokad przesuwu umieszczonych po obu stronach nasunietego elementu sprezystego.
Blokady przesuwu sa wykonane z tworzywa oporujacego na sztywnym elemencie prowadniczym.

Dzieki takiej konstrukcji dystalna czes$¢ urzadzenia, tj. zamocowane na sztywnym elemencie
prowadniczym paski w ksztatcie petli zatozone na paluchy, wytwarza bierna site rozciagajaca,
tzw. site streachingowa, na przykurczone tkanki miekkie pozastawowe — korekcja bierna. Dzieje sie
to w czasie powolnego ustawiania palucha koslawego w odwodzeniu w odniesieniu do drugiego |l
palca stopy z réwnoczes$nie wykonywanym ruchem zblizania piet wzajemnie ku sobie, az do ze-
tkniecia piet od strony przysrodkowej.

Pogtebianie odwodzenia palucha nastepuje wraz ze zblizaniem do siebie piet tzw. przywodzenie
tytostopia, przez co dochodzi niejako do "owiniecia" albo "zatoczenia" wyniostosci przysrodkowych oby-
dwu stop na sprezystym elemencie. Nacisk wyniostosci przysrodkowych stép na sprezysty element ku-
listy lub elipsoidy obrotowej zmniejsza odlegtos¢ pomiedzy krawedziami wewnetrznymi stép i piet.
Na skutek wzajemnego zblizania obu stdp, z réwnoczesnym zgniataniem elementu sprezystego docho-
dzi do generowania dynamicznej sity oporujacej, a przez to stopniowo wzmacniajacej miesnie odwodzi-
ciele paluchéw — korekcja dynamiczna.

Wielkos¢ petli oraz rozmiar elementu sprezystego jest tak dobrany, Ze jest mozliwa zmiana ptasz-
czyzn éwiczen. Posdlizgowy obrét stép na elemencie sprezystym umozliwia wykonanie éwiczen w dwéch
zasadniczych ptaszczyznach:

a) podeszwowej tj. horyzontalnej lub czotowej — korekcja palucha,
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b) strzatkowej tj. ustawienie obydwu stép w supinacji, gdzie powierzchnie podeszwowe niejako
,patrza” na siebie — korekcja tukéw stoép.

Objasnienie figur na rysunku

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadach realizacji na rysunku, na ktérym Fig. 1
przedstawia bierno-dynamiczny aparat w pierwszym wykonaniu wynalazku w rzucie perspektywicznym,

Fig. 2 przedstawia bierno-dynamiczny aparat w drugim wykonaniu wynalazku w rzucie per-
spektywicznym,

Fig. 3 przedstawia widok elementow z fig.2 i 3 w postaci prowadnicy wraz nasunietym elementem
sprezystym zablokowanym za pomoca blokad przesuwu, co jest pokazane w trzech rzutach.

Przykiad realizacji wynalazku

Urzadzenie sktada sie z nastepujacych czesci: elementu sprezystego 1, ktérym moze by¢ kula
lub elipsoida obrotowa z kanatem przelotowym w centralnej czesci, przy czym element sprezysty w postaci
elipsoidy obrotowej nie jest uwidoczniony na rysunku, sztywnego elementu prowadniczego, {j. prowadnicy 2,
majacej postaé preta lub rurki; blokad przesuwu 3 elementu sprezystego 1 na prowadnicy 2, nieelastycznych
paskéw 4 tworzacych petle na paluchy; elementéw umozliwiajacych regulacje srednicy petli na paluch po-
przez zapiecie paskow 4, tzw. rzepdw 5, przyszytych do paskéw 4; oraz mocowania paskow 4 na prowad-
nicy 2 w wykonaniu pierwszym i wykonaniu drugim wynalazku.

W pierwszym wykonaniu wynalazku mocowanie paskéw 4 do prowadnicy 2 realizowane jest
za pomoca prostokatnego sztywnego uchwytu 6, wykonanego w ksztatcie ramki, ktéra wsunieta jest
do wydrazonego podtuznego otworu przelotowego 7, wykonanego w prowadnicy 2 w czesci dystalnej,
tak ze sztywny uchwyt 6 tworzy dwa otwory, przez ktére przeciagniete sa paski 4 tworzace petle.

W drugim wykonaniu wynalazku mocowanie paskow 4 do prowadnicy 2 realizowane jest
za pomoca przeszycia w dwdch miejscach paskéw 4 w centralnej czesci po ich natozeniu na siebie
w odlegtosci umozliwiajacej wytworzenie kanatu 8, za pomoca ktdérego paski nasuwane sa na pro-
wadnice 2. Po nasunieciu paskéw 4 na sztywny element prowadniczy blokowane jest ich przesuwanie
sie za pomoca blokady przesuwu paskow 9, ktérym jest np. element zaciskowy.

W obu wykonaniach wynalazku prowadnica 2 ma diugo$é, co najmniej przecietnej ludzkiej
stopy. Przekrdj prowadnicy 2 moze mieé ksztalt dowolnej figury geometrycznej. Przekrdj prowadnicy 2
warunkuje ksztatt otworu przelotowego wydrazonego w centralnej czesci elementu sprezystego 1,
gdyz element sprezysty 1 jest nasuwany na prowadnice 2 z lekkim oporem. Element sprezysty 1
moze mie¢ postaé kuli lub elipsoidy obrotowej. W zaprezentowanym na rysunku 1 i 2 przyktadzie
realizacji (Fig. 1 i Fig. 2) prowadnica 2 ma postaé¢ walca, ktéry w przekroju ma koto, a element
sprezysty 1 ma postac kuli. Element sprezysty 1 ma kanat przelotowy przechodzacy przez os ob-
rotu, ktory to kanat w przekroju jest kotem (Fig. 3). Element sprezysty 1, dzieki przelotowemu ka-
natowi znajdujacemu sie w centralnej czesci elementu sprezystego, jest nasuniety na prowadnice 2
do wysokosci umozZliwiajacej supinacyjne objecie go stopami z réwnoczesnym umieszczeniem paluchéw
w petlach utworzonych z paskéw 4. Po jego nasunieciu jest blokowany blokadami przesuwu 3
na prowadnicy 2 po obu stronach biegunéw elementu sprezystego 1 tak, aby sie nie przemieszczat
na prowadnicy 2 (Fig. 1 i Fig. 2). Paski 4 wykonane sa z nieelastycznego materiatu o szerokosci
umozliwiajacej otoczenie paluchéw. Rozmiar petli jest regulowany np. za pomoca ,rzepéw” 5 przy-
szytych do paskow.

Dziatanie rehabilitacyjne aparatu wedtug wynalazku odbywa sie w dwodch ptaszczyznach:
w ptaszczyZnie podeszwowej stopy i w ptaszczyznie strzatkowej stopy.

Dzialanie w plaszczyznie podeszwowej

Urzadzenie wedtug wynalazku umozliwia odwodzenie paluchdéw, tzw. korekcja bierna, po-
przez zblizanie do siebie piet (przywodzenie tytostopia) i nacisk wyniostosci przysrodkowych stop
na sprezysty element (trzecia sita rébwnolegta, tzw. kontra od przysrodka do boku). Jest to efektem
"owiniecia", "zatoczenia" wyniostosci przysrodkowych obydwu stép na sprezystym elemencie i zmniej-
szeniem odlegtosci pomiedzy krawedziami wewnetrznymi stép i piet. W ten sposéb generowana jest
dynamiczna sita oporujaca, stopniowo wzmacniajaca miesnie odwodziciele paluchéw obydwu stép
(korekcja dynamiczna). Ruch zblizania do siebie piet (przyczep blizszy miesni odwodzicieli paluchéw)
i paluchéw kazdej stopy (przyczep dalszy miesni odwodzicieli paluchéw) jest oporowany przez centralny
element sprezysty, co przy powtarzalnych ruchach z oporem doprowadza do wzmochienia sity i napiecia

spoczynkowego miesni odwodzicieli paluchow.
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Dzialanie w plaszczyznie strzatkowej

Urzadzenie wedtug wynalazku umozliwia zmiane ptaszczyzny ¢éwiczen na ptaszczyzne strzat-
kowa z ustawieniem stép w supinacji, co wptywa na korekcje proksymalnej (tylnej) czesci tuku podtuz-
nego stopy. W czasie wykonywania ¢wiczen typu supinacyjnego kos¢ pietowa wraz z pietowym przy-
czepem $ciegna Achillesa ustawia sie w przywiedzeniu i supinacji. Sciegno pietowe ustawia sie po cie-
ciwie, szpotawiac kos¢ pietowa z réwnoczesnym dynamicznym utrwalaniem tego ustawienia po-
przez wzmacnianie przysrodkowej gtowy miesnia tréjgtowego. W ten sposob tytostopie odzyskuje swoje
fizjologiczne ustawienie z osig piety odchylong od 0 do 6 stopni na koslawos¢ (stopniowa likwidacja
pronacyjnego ustawienia w stopie ptasko-koslawej). Przodostopie odwiedzione i zpronowane stopniowo
dzieki aplikowanym sitom supinacyjno-przywodzacym odzyskuje prawidtowe, fizjologiczne wyosiowa-
nie, z ptaszczyzna strzatkowa przechodzaca przez srodek stawu skokowego, druga kos¢ srédstopia
oraz drugi palec stopy. Przebieg osi mechanicznej konczyny dolnej w jej dystalnej czesci ulega
przywréceniu do postaci fizjologicznej. Urzadzenie wedtug wynalazku w czasie recyprokalnych ¢wiczenh
(powtarzalne cykle i serie), oprécz wzmacniania miesni krétkich, wzmacnia miesnie diugie z racji ko-
niecznosci m.in. wymuszonego supinacyjnego ustawiania stép. Skutkuje to stopniowym przywréceniem
fizjologicznej rownowagi pomiedzy miesniami synergistami odwodzacymi paluchy, a antagonistami
przywodzacymi paluchy (zréwnowazenie momentéw sit dziatajacych na staw $rdédstopno-palcowy |
w pfaszczyznie podeszwowej w stopach). Gtéwnemu wzmochieniu ze zblizeniem przyczepdw miesniowych
ulegaja miesnie piszczelowy tylny (gtéwny dynamiczny stabilizator tuku podtuznego oraz tuku poprzecz-
nego) oraz piszczelowy przedni. Réwnoczesnie z oddaleniem przyczepdw wzmachiane sa miesnie be-
dace ich antagonistami, tj. miesien strzatkowy diugi i krétki. Dzieki temu wzmacniajaco-rozciagajacemu
zbiegowi dochodzi do zrownowazenia dynamiki grup miesniowych gwarantujacych prawidtowy ksztatt
tukéw poprzecznych i czesci dystalnej (przedniej) tukéw podtuznych w stopach.

Urzadzenie wedtug wynalazku przeznaczone jest przede wszystkim do zapobiegania wadom sta-
tycznym stép (dziatanie profilaktyczne). Moze byé stosowane takze na etapie:

la — poczatkowego rozwoju wady, czyli niedomogi czynnosciowej (miesniowej).

Ib — z nadmiernym rozciagnieciem (wiotkoscia) aparatu biernego wiezadtowo-torebkowego

Il — z obecnymi przykurczami pozastawowymi.

llla — zmian strukturalnych na poziomie stawowym (faza przykurczéw i zwidknien torebkowych).
W przypadku llla poprzedzone to jednak musi byé mobilizacja paluchéw (i innych palcéw) zgodnie z za-
sada wklesto-wypukta Kaltenborna-Evjenta. Mobilizacja paluchéw konieczna jest celem zapobiezenia
wytworzenia sity wywazajacej, decentrujacej, ktéra moze doprowadzi¢ do uszkodzeni chrzastki szklistej
stawu srédstopno-palcowego | (i innych korygowanych manualnie palcéw stopy) w stopach.

lllb — z zaawansowana postacia wady jaka jest paluch ko$lawy (faza strukturalna typu skostnienia
i zwitdknienia stawu $rédstopno-palcowego 1), czy innych utrwalonych strukturalnie wad statycznych
stép, stosowanie aparatu jest przeciwwskazane. Takie przypadki kwalifikuja sie do leczenia operacyj-
nego. Urzadzenie moze jednak byé stosowane jako urzadzenie pooperacyjne, skutecznie zapobiega-
jace nawrotom deformacji stop.

Wykaz oznaczenh na rysunku

element sprezysty,

sztywny element prowadniczy, tj. prowadnica, przechodzacy przez otwdr przelotowy
w elemencie sprezystym,

blokada przesuwu elementu sprezystego na prowadnicy,

nieelastyczne paski tworzace petle na paluchy,

elementy umozliwiajace regulacje srednicy petli poprzez zapiecie paskéw np. na ,rzepy”,
mocowanie nieelastycznych paskow 4 do prowadhnicy 2,

otwor przelotowy w sztywnym elemencie prowadniczym, przez ktory przechodzi moco-
wanie nieelastycznych paskoéw,

kanat mocowania paskéw utworzony przez przeszycie paskow,

blokada przesuwu paskoéw.

N —
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Zastrzezenia patentowe

. Bierno-dynamiczny aparat korekcji palucha koslawego i wspdfistniejacych z nim wad statycz-

nych stop znamienny tym, ze zawiera sztywny element prowadniczy w postaci prowad-
nicy (2), dwa paski (4) tworzace dwie petle na paluchy dwdéch stép, ktére to petle umocowane
sa na prowadnicy (2) w czesci dystalnej prowadnicy (2) oraz element sprezysty (1) umiesz-
czony przesuwnie na prowadnicy (2), ktory to element sprezysty (1) ma postaé kuli lub elipso-
idy obrotowej i wyposazony jest w kanat przelotowy usytuowany w centralnej czesci elementu
sprezystego (1), w ktérym to kanale usytuowana jest przesuwnie prowadnica (2).
Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze prowadnica (2) ma
forme preta lub rurki o zmiennym ksztatcie w przekroju poprzecznym.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze prowadnica (2) jest wy-
konana z metalu, tworzywa sztucznego lub drewna.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze paski (4) wykonane
sg z nieelastycznego materiatu i majg szeroko$¢ w zakresie 10 mm — 40mm oraz diugos¢
50 mm - 300 mm.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze paski (4)
tle na paluchy obu stép sa stabilnie przytwierdzenie do sztywnej prowadnicy (2).
Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze paski (4) tworzace pe-
tle na paluchy obu stép mocowane sa na prowadnicy (2) poprzez mocowanie (6, 7), w ktérym
paski (4) sa od siebie rozdzielone albo poprzez mocowanie (8, 9), w ktérym paski (4) sa
ze soba zszyte.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 6 znamienny tym, ze mocowanie (6, 7), ma
posta¢ sztywnego uchwytu (6) wykonanego w ksztatcie ramki wsuwanej do wydrazonego
otworu przelotowego (7), wykonanego w czesci dystalnej prowadnicy (2), ktéra to ramka
po wsunieciu jej do otworu (7) prowadnicy (2) ma dwa otwory do przeciagniecia paskoéw (4)
tworzacych oddzielne petle dla paluchéw obu stép.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 6 znamienny tym, mocowanie (8, 9) ma po-
sta¢ kanatu przelotowego (8) powstatego po przeszyciu wszerz dwéch paskow (4) w dwoch
miejscach i w centralnej czesci dtugosci tych paskoéw, ztozonych razem i zszytych po obu
stronach prowadnicy oraz blokady przesuwu paskéw (9) wykonanej w postaci elementu wci-
skowego blokujgcego paski (4) na prowadnicy (2), a kanat przelotowy paskéw (8) ma wymiar
umozliwiajacy wsuniecie do niego prowadnicy (2).

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze paski (4) tworzace petle
dla zamocowania w nich paluchéw obu stéop maja regulowana wielko$é dostosowywana
do obwodu paluchéw, ktére to petle ufiksowuja paluchy do poziomu pierwszego stawu $réd-
stopno-palcowego.

Bierno-dynamiczny aparat wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze kanat przelotowy w ele-
mencie sprezystym (1) ma przekréj o zmiennym ksztatcie dostosowanym do ksztattu przekroju
sztywnej prowadnicy (2).

tworzace pe-
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Rysunki

Fig. 1 Przedstawia widok pierwszej realizacji bierno-dynamicznego aparatu do korekcji
palucha widzianej z boku.
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Fig. 2 Przedstawia widok drugiej realizacji bierno-dynamicznego aparatu do korekcji palucha
widzianej z boku.
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Fig. 3 Przedstawia trzy rzuty, niezmiennych w roznych odmianach realizacji, elementow biemo-

dynamicznego aparatu do korekcji palucha tj. sztvwny element prowadniczy, element sprozysty z

blokadami przcsuwu.
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