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Urzadzenie do przestawiania stosOw goérniczych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do przedstawiania stoséw gorniczych zabudowane na
samojezdnym podwoziu, wyposazonym w urzadzenie dzwigowe.

Znana jest z opisu patentowego PRL nr 78 329 kopalniana obudowa kroczaca, stanowigca
samoczynnie przemieszczajacy si¢ pospagu w dowolnym kierunku zespét, ktérej podpory hydra-
uliczne stropnic wraz ze wspornikami zakonczonymi stopami gldwnymi sg osadzone suwliwie
wzgledem ramy obudowy. Zawiera ona przytwierdzone wahliwie do ramy obudowy i usytuowane
ukosnie wzglgdem spagu cylindry hydrauliczne, ktére drugimi koricami potaczone sg przegubowo
ze stopami podpierajacymi oraz zawiera podnoszony zestaw kotowy jazdy badZ elementy §lizgowe
do przemieszczania po spagu. Stopy podpierajace usytuowane sg symetrycznie wzgledem wzdtu-
znej pionowej plaszczyzny symetrii ramy obudowy.

Powyzsze rozwigzanie umozliwia prostoliniowe przemieszczanie lub skrgcenie obudowy dla
uzyskania zmiany kierunku przemieszczania.

Kolejny sposéb przemieszczania hydraulicznej obudowy kasztowej zawiera rozwigzanie we-
dlug patentu PRL nr 78 572. Polega ona na tym, ze kaszty obudowy po wybraniu filaréw podporo-
wych podtrzymujacych strop na linii zawatu wycotuja si¢ tylko na wprost samodzielnie przy
pomocy znanych hydraulicznych mechanizméw posuwu utrzymujac caly czas cz¢Sciowa podpor-
no$¢ stropu a nast¢pnie przewozi si¢ je przy pomocy podwozia ciagnionego lub samojezdnego
kolejno migdzy nast¢pne nierozstrzelone filary podporowe podtrzymujace strop na linii zawatu.
Do przewozenia podnosi si¢ cata obudowg lub jej cztony przy pomocy stép pomocniczych zwigza-
nych na stale z obudowa badZz przy pomocy hydraulicznych podno$nikéw lub wysi¢ggnikdw
utwierdzonych na state na podwoziu ciaggnionym lub samojezdnym.

Technologig t¢ realizuje si¢ przy uzyciu obudowy kasztowej, stanowiacej zespot sktadajacy sig
z gtéwnych elementéw pracujacych obudowy a mianowicie ze stropnic, podp6r hydraulicznych
stop gtéwnych oraz ramy wiazacej. Do ramy zamocowane s3 wysuwane badz stale stopy pomocni-
cze umozliwiajagce podnoszenie i opuszczanie catego kasztu obudowy wraz ze stopami, podczas
osadzania go na podwoziu jezdnym lub zdejmowania tego podwozia i osadzania na spagu. Z rama
wzglednie z podwoziem zaczepem przegubowym zlaczany jest ciagnik.
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Obudowa kopaniana wedtug prawa ochronnego Ru 30 822 ztozona z zestawdw, zbudowanych
ze stojakoéw hydraulicznych, zespolonych ze soba mechanizmami i posiadajacych u dotu spagow-
nice a u géry stropnice, podnoszone na czas przemieszczania jej za pomocg wysiggnikOw utwierdza-
nych do jezdnego no$nika tej obudowy, zawiera wyposazenie dodatkowe w postaci dwoch drazkow
i dwéch lin, korzystnie o zmiennej dtugosci, ale zawsze wigkszej od poprzecznego rozstawu
stojakow, przy czym liny te zakonczone sg pgtlami o $rednicy wewngtrznej wigkszej od $rednicy
drazkéw.

Obudowa gdrnicza podporowa sktadajaca si¢ z rzgdu stoso6w w dotychczasowej swojej postaci
jest obstugiwana przez wyznaczone do tego celu brygady pracownikéw. Oznacza to, ze wszystkie
operacje tj. odblokowywania stosu poprzez wybijanie klindw poziomych, wykrecanie rdzennika w
celu rozparcia stosu, blokowanie klindéw itd. wykonywane sa r¢cznie. Przemieszczanie stosOw w
inne pclozenie wykonuje si¢ za pomoca wciggarek linowych rgcznych lub mechanicznych.

Opracowane urzadzenie ma za zadanie zmechanizowaé wyzZej wymienione prace.

Uzyskano to zabudowujac urzadzenie dZwigowe na samojezdnym podwoziu, w ktérego ramie
jest osadzony sztywno dZzwig kolumnowy, z kolumna w postaci sitownika dwustronnego dziatania,
rozpieranego mig¢dzy stropem a spagici wyrobiska. Na kolumnie obrotowo i wychylnie w jej osi
wzdluznej jest osadzone rami¢ dzwigu.

Zgodnie z wynalazkiem na jednym koncu ramienia dZzwigu jest wraz z sitownikiem hydra-
ulicznym usytuowany rozpierak, osadzony przesuwnic ku gorze w prowadnicy zabudowanej w tym
ramieniu. Koniec ramienia uformowany jest w ksztalcie dwoch chwytakéw odpowiadajacych
ksztaltem dwém uchwytom, zabudowanym po przeciwnych stronach stosu i przesuwnie w Kie-
runku ruchu rozpieraka. Kazdy uchwyt zakonczony jest klinem osadzonym w obudowie stosu.
Do obudowy stosu przytwierdzone sg réwniez dwie potki, usytuowane wzgledem uchwytow pod
katem /2, o ktore w trakcie rozpierania stosu wspiera si¢ dolnym koncem hydrauliczny sitownik
podnoszacy do gory rozpierak.

Takie rozwigzanie umozliwia mechaniczne rozparcie stosu rozpierakiem, ktory podnosi glo-
wicg stosu do gory a po catkowitym rozparciu — zaklinowanie stosu poprzez wywarcie nacisku
chwytakami ramienia dZzwigu na uchwyty zakonczone klinami. W wyniku zadziatania tej sity
wcisnigte kliny unieruchamiaja rdzen stosu. Z kolei dla wyrabowania stosu ruch chwytakéw
ramienia dzwigu ku gérze wyluzowuje kliny a rdzen stosu obniza si¢ pod wlasnym cigzarem. W tym
potozeniu stosu, chwytakami ramienia dZwigu zaczepionymi o uchwyty stosu, mozna go podniesé i
przestawi¢ w nowe potozenie a ponowne rozparcie stosu odbywa si¢ w sposdb powyzej opisany
rozpierakiem.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na zataczonych rysunkach na ktérych fig. 1 przedsta-
wia samojezdne podwozie z dZwigiem kolumnowym oraz stos w widoku z boku, fig. 2 — przekro;j
fragmentu stosu z widokiem na klin a fig. 3 — ilustruje technologi¢ przedstawiania stosOw w
widoku z gory.

Na samojezdnym podwoziu 1 mieszcza si¢ zespoty napgdowe, elektryczne, hydrauliczne,
stanowisko operatora oraz dzwig kolumnowy specjalnej konstrukc;ji.

Dzwig skiada si¢ z kolumny 2 potaczonej sztywno zrama podwozia 1. Kolumna 2 jest zarazem
cylindrem dwustronnego sitownika, ktérego ttoczysko gérne 3 stuzy do rozpierania dZwigu o strop
wyrobiska, natomiast tloczysko dolne 4 do rozpierania dzwigu o spag wyrobiska. Na zewnatrz
kolumny 2 osadzona jest obrotowo tuleja § a jej obrét wokét osi pionowej kolumny 2 realizuje
prowadnica 7 podnoszona lub opuszczona dwoma sitownikami 8. Sitownik 9 przesuwa wewnatrz
prowadnicy 7 rami¢ 10 dZwigu z zamocowanym na jego koncu rozpierakiem 12 stosu 17. Koniec
ramienia 10 jest wykonany w postaci dwoch chwytakéw 18 dopasowanych do ksztaltéow 16
stosu 17.

Rozpierak 12 stosu 17 jest osadzony przesuwnie w prowadnicy wahliwie mocowanej do
ramienia 10. Do rozpieraka 12 jest przymocowany jednym koficem hydrauliczny sitownik 13,
ktoérego drugi koniec uksztaltowany jest w postaci stopy.

Przystosowanie stosu 17 do mechanicznego przestawiania polega na przymocowaniu do niego
poétek 14 i zmianie kierunku blokowania rdzennika 19 przez zastosowanie potaczonych z uchwy-
tami 16 pionowych klinéw 15 (patrz fig.2), przy czym poétki 14 i uchwyty 16 s3 usytuowane
wzgledem siebie pod katem.
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Czynnosci przestawiania stosu 17 urzadzeniem wedlug wynalazku sa nastgpujgce:
— ustawienie podwozia 1 tak, zeby osie pionowe stosu 17 kolumny 2 dZzwigu i nowego polozenia
stosu 17 znalazlo si¢ w jednej ptaszczyzZnie,
— rozparcic kolumny 2 dzwigu mi¢dzy stropem a spagiem wyrobiska ttorzyskami 3 i 4.
— ustawienie ramicnia 10 w takim potozeniu zeby jego chwytaki 18 obejmowahy uchwyty 16
klinoéw 15,
— ruch ramienia 10 w gor¢ powoduje odblokowanie klinéw 15 i opadnigcie rdzennika 19 stosu 17
pod wiasnym ci¢gzarem a gltowica 20 stosu 17 oprze si¢ na rozpieraku 12,
— przemieszczenie stosu 17 w nowe potozenie nast¢pujgce przez podniesienie go i obrét dzwigiem
wokot osi plOt‘lOWCj kolumny 2,
— rozparcie stosu 17 w nowym potozeniu nastgpuje przez wyciggnigcie rdzennika 19 sifownikiem
13 rozpartym miedzy potka 14 a rozpierakiem 12,
— ruch ramienia 10 w dot wywota nacisk géornych wystepow chwytakéw 18 na uchwyty 16 a tym
samym spowoduje zablokowanie stosu 17 klinami 18.

W tym potozeniu ramienia 10 dZzwigu, po odblokowania rozparc1a kolumny 2 mlqdzy spagiem
a stropem, mozliwe jest przemieszczenie samojezdnego podwozia i obstuzenie kolejnego stosu
wedlug potrzeby.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przestawiania stosOw gorniczych zabudowane na samojezdnym podwoziu,
w ktérego ramie jest osadzony sztywno dZzwig kolumnowy, ktérego kolumna, w postaci dwustron-
nego sitownika rozpieranego migdzy stropem a spagiem wyrobiska, jest wyposazona w osadzone
na niej obrotowo i wychylnie w jej osi wzdtuznej rami¢ dZwigu, znamienne tym, ze stanowia go
usytuowany na jednym koncu ramienia (10) dZzwigu z hydraulicznym sitownikiem (13) rozpierak
(12) osadzony przesuwnie ku gérze w prowadnicy (11) zabudowanej w tym ramieniu (10) oraz
koniec ramienia (10) uformowany w ksztalcie dwoch chwytakdéw (18) odpowiadajacych ksztatltem
dwom uchwytom (16) zabudowanym po przeciwnych stronach stosu 17 i przesuwnie w Kicrunku
ruchu rozpieraka (12), przy czym uchwyt (16) jest zakonczony klinem (15) osadzonym w obudowie
stosu (17).

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze utwierdzone do stosu (17) potki (14)
usytuowane sg wzgledem uchwytéw (16) pod katem /2.
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