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Zawoér dwupotozeniowy sterowany

Przedmiotem wynalazku jest zawor dwupotozeniowy sterowany, stosowany zwtaszcza w instalacjach tech-
nologicznych i cieptowniczych w zakresie cisnieri 0,1—8,0 MPa. Zawory dwupotozeniowe o znacznych $rednicach
przewidziane do pracy przy duzych réznicach cisnieri, wymagajg sitownikéw elektromagnetycznych o duzych
sitach udzwigu, a wiec i duzych gabarytach i ciezarach. Pobér mocy przez te sitowniki jest duzy, a nagrzewanie
ich uzwojer jest zjawiskiem nader niekorzystnym na trwato$¢ izolacji cewki sitownika.

Znane sg elektromagnetyczne zawory dwupofozeniowe wykonane jako zawory odcinajace (zaporowe)
normalnie zamkniete, to znaczy Ze przy stanie bezpragdowym cewki elektromagnetycznej przelot zaworu pozostaje
zamkniety. Zawory te pracujg w uktadzie wspomagania, bez pobierania wiekszej mocy przez cewke elektromag-
netyczna. Pozwala to na sterowanie przeptywem czynnika o wigekszym natezeniu i przy wyzszym cisnieniu niz to
jest mozliwe w zaworach bezposredniego dziatania. Kotwica elektromagnesu zamyka albo otwiera otwdr pomoc-
niczy w uktadzie kanatéw przeptywowych. Na skutek tego powstaje réznica w parciu czynnika na gérng lub
dolng powierzchnie grzyba i w ten sposéb gtéwny przelot zaworu zostaje otwarty lub zamknigety. Rozwigzania
takie wystepuja na przyktad w zaworach pos$redniego dziatania i nie mogg by¢ zastosowane w zaworach elektro-
magnetycznych powyzej Srednicy 50 mm, gdyz istotng wadg bytby dtugi czas trwania otwierania i zamykania,
a takze moc sitownika bytaby znaczna.

Zawor dwupotozeniowy sterowany wedfug wynalazku jako element sterujacy zawiera dwa zawory elektro-
magnetyczne bezpo$redniego lub posredniego dziatania, przy czym przestrzert nad grzybem jest potaczona
z wylotem jednego zaworu elektromagnetycznego i wlotem drugiego zaworu elektromagnetycznego, za$ wlot
pierwszego zaworu elektromagnetycznego jest potgczony z objetoscig korpusu na doptywie oraz wylot drugiego
zaworu elektromagnetycznego jest potaczony z objetoscig korpusu na wyptywie. Stosunek pola przekroju zawo-
ru elektromagnetycznego do pola przekroju zaworu dwupotoZeniowego zawiera sie w przedziale g3z : 5. Mniej-
sze wartosci ilorazu dotycza gazowych medidw przeptywajacych przez zawdr -wyzsze, cieczy. Jest bez znaczenia
rodzaj ptynu. Temperatura ptynu jest ograniczona wytrzymatoscia termiczng izolacji drutu nawojowego cewki
zaworéw elektromagnetycznych, Niezawodne funkcjonowanie zaworu wymaga réznicy cisnieri pomigdzy wiotem
i wylotem zaworu pomiedzy wartoscig 0,1—8,0 MPa. Korzystnie jest, gdy element sterujagcy wbudowany jest
w pokrywe lub korpus.

Zaleta wynalazku jest krotki czas trwania otwierania i zamykania zaworu dwupotozeniowego (czas trwania
przemieszczania sie grzyba w tulei z jednego potozenia w drugie) do wartosci 0,1-1 sekundy. Przedmiot wynalaz-
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ku jest pokazany w przyktadzie wykonania na rysunku, przedstawiajacym sdghemat zaworu sterowanego dwoma
zaworami elektromagnetycznymi o jednym kierunku przeptywu. Zaw6r d otozeniowy sktada si¢ z petnego
grzyba 1 poruszajacego sie w tulei 2 umieszczonych w korpusie 3 zamknigtymypokrywa 4. Zawér ma do sterowa-
nia dwa zawory elektromagnetyczne 2 o jednym kierunku przeptywu. Przestigert nad grzybem 1 jest potaczona
z wylotem jednego zaworu elektromagnetycznego Z i wlotem drugiego zaworulelektromagnetycznego Z, za$ wlot
pierwszego zaworu Z jest potaczony z objetoscig korpusu 3 na doptywie qraz wylot drugiego zaworu Z jest
potaczony z objetoscig korpusu 3 na wyptywie.

Zasada dziatania zaworu jest nastepujaca: grzyb 1 swobodnie przembszcza sie w tulei 2. W stanie gdy
przestrzert nad grzybem 1 potaczona jest od strony doptywowej zawor elektromagnetyczny Z jest otwarty a dru-
gi zawor elektromagnetyczny Z jest zamknigty. W tym stanie ciénienie p; = p, a grzyb osiada na gniezdzie
i nastepuje zamkniecie przeptywu. W stanie gdy przestrzert nad grzybem 1 potaczona jest od strony odptywu
zawor elektromagnetyczny Z od strony wlotu jest zamkniety i wowczas cisnienie p, = p3. Powoduje to podno-
szenie grzyba 1 w gérne potozenie i catkowite jego otwarcie.

Zastrzezenie patentowe

Zawor dwupotoZeniowy sterowany sktadajacy sig¢ z grzyba poruszajacego sie w dopasowanej tulei w korpu-
sie zamknietym pokrywg z elementem sterujagcym, znamienny tym, Ze jako element sterujacy zawiera
dwa zawory elektromagnetyczne (Z) bezposredniego lub posredniego dziatania, przy czym przestrzen nad grzy-
bem (1) jest potaczona z wylotem jednego zaworu elektromagnetycznego (Z) i wiotem drugiego zaworu elektro-
magnetycznego (Z), za$ wlot pierwszego zaworu elektromagnetycznego (Z) jest potaczony z objgtoscig korpu-
su (3) na doptywie oraz wylot drugiego zaworu elektromagnetycznego (Z) jest potaczony z objetoscig korpu-
su (3) na wyptywie, astosunek pola przekroju zaworu elektromagnetycznego (Z) do pola przekroju zaworu

dwupotozeniowego zawiera si¢ w przedziale g3 : 75-.
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