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(54)实用新型名称

一种便于货物堆叠的自动升降机

(57)摘要

本实用新型公开了一种便于货物堆叠的自

动升降机，包括底板和送料组件，所述底板的底

端安置有万向轮，且底板的内部设置有用于防倾

倒的稳定组件，所述底板的顶面转动连接有折叠

架，且折叠架的内部转动连接有液压杆，所述折

叠架的顶端转动连接有顶板，且顶板的顶面外侧

设置有护栏。该便于货物堆叠的自动升降机通过

送料组件的设置，能够在对货物进行堆叠工作

时，先将货物置于升降板的上方，并通过送料框

架来对升降板进行限位，提高升降板整体的稳定

性，避免升降板发生晃动导致货物脱落，再启动

伺服电机带动收卷盘来拉动绳索，使升降板能够

将货物移送至载物板的上方，从而提高对货物移

送时的便利性，防止因载物板位置过高，导致搬

运货物时费时费力。
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1.一种便于货物堆叠的自动升降机，包括底板(1)和送料组件(8)，其特征在于，所述底

板(1)的底端安置有万向轮(2)，且底板(1)的内部设置有用于防倾倒的稳定组件(3)，所述

底板(1)的顶面转动连接有折叠架(4)，且折叠架(4)的内部转动连接有液压杆(5)，所述折

叠架(4)的顶端转动连接有顶板(6)，且顶板(6)的顶面外侧设置有护栏(7)，用于送料的所

述送料组件(8)设置于顶板(6)的左端，所述送料组件(8)包括送料框架(801)、伺服电机

(802)、收卷盘(803)、绳索(804)和升降板(805)，所述送料框架(801)的顶面前后两端安置

有伺服电机(802)，且伺服电机(802)的前端固定连接有收卷盘(803)，所述收卷盘(803)的

外侧设置有绳索(804)，且绳索(804)的底端固定连接有升降板(805)。

2.根据权利要求1所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述稳定组件

(3)包括双轴电机(301)、齿轮(302)、齿条(303)、滑块(304)、限位块(305)、支板(306)、限位

套(307)、螺栓(308)和稳定板(309)，所述双轴电机(301)的左右两端外侧固定连接有齿轮

(302)，且齿轮(302)的上下端连接有齿条(303)，所述齿条(303)的顶面中央固定连接有滑

块(304)，且齿条(303)的后端固定连接有限位块(305)，所述限位块(305)的后侧中央固定

连接有支板(306)，且支板(306)的后端固定连接有限位套(307)，所述限位套(307)的内部

安置有螺栓(308)，且螺栓(308)的底端固定有稳定板(309)。

3.根据权利要求2所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述齿轮

(302)关于双轴电机(301)的中心位置对称设置有两个，且齿轮(302)的宽度为齿条(303)宽

度的两倍。

4.根据权利要求2所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述滑块

(304)与底板(1)滑动连接，且底板(1)与限位块(305)之间相贴合。

5.根据权利要求2所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述限位套

(307)的数量设置有四个，且限位套(307)与螺栓(308)之间相啮合。

6.根据权利要求1所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述顶板(6)

的顶面安置有称重器(9)，且称重器(9)的顶端固定连接有载物板(10)，所述载物板(10)的

下端内侧设置有防尘布(11)，且载物板(10)的顶面固定有凸块(12)，所述底板(1)的前端中

央设置有声光警报器(13)，且底板(1)的右侧设置有辅助梯(14)。

7.根据权利要求6所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述送料框架

(801)与升降板(805)滑动连接，且升降板(805)的顶面与载物板(10)的顶面呈平行分布。

8.根据权利要求6所述的一种便于货物堆叠的自动升降机，其特征在于，所述凸块(12)

关于载物板(10)的顶面呈等距分布，且载物板(10)的顶面与顶板(6)的顶面呈平行分布，并

且顶板(6)与防尘布(11)之间相贴合。

权　利　要　求　书 1/1 页

2

CN 216918460 U

2



一种便于货物堆叠的自动升降机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及自动升降机技术领域，具体为一种便于货物堆叠的自动升降机。

背景技术

[0002] 升降作业平台是一种多功能升降机械设备，可分为固定式和移动式、导轨式、曲臂

式，剪叉式、链条式、装卸平台等，升降机通常被用于救援和装修，自动升降机是一种以电能

作为动力提升或装卸升降机械设备，主要用于企业、化工，市政、电力、交通等从事高空作业

的行业和领域，移动方便、易上手、操作简便、作业面大，范围广、平衡性能好。

[0003] 市场上的自动升降机在使用时，存在不便将货物放置在升降机上，导致在对货物

堆叠时费时费力的问题，为此，我们提出一种便于货物堆叠的自动升降机。

实用新型内容

[0004] 本实用新型的目的在于提供一种便于货物堆叠的自动升降机，以解决上述背景技

术中提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本实用新型提供如下技术方案：一种便于货物堆叠的自动升降

机，包括底板和送料组件，所述底板的底端安置有万向轮，且底板的内部设置有用于防倾倒

的稳定组件，所述底板的顶面转动连接有折叠架，且折叠架的内部转动连接有液压杆，所述

折叠架的顶端转动连接有顶板，且顶板的顶面外侧设置有护栏，用于送料的所述送料组件

设置于顶板的左端，送料的所述送料组件包括送料框架、伺服电机、收卷盘、绳索和升降板，

所述送料框架的顶面前后两端安置有伺服电机，且伺服电机的前端固定连接有收卷盘，所

述收卷盘的外侧设置有绳索，且绳索的底端固定连接有升降板。

[0006] 进一步的，所述稳定组件包括双轴电机、齿轮、齿条、滑块、限位块、支板、限位套、

螺栓和稳定板，所述双轴电机的左右两端外侧固定连接有齿轮，且齿轮的上下端连接有齿

条，所述齿条的顶面中央固定连接有滑块，且齿条的后端固定连接有限位块，所述限位块的

后侧中央固定连接有支板，且支板的后端固定连接有限位套，所述限位套的内部安置有螺

栓，且螺栓的底端固定有稳定板。

[0007] 进一步的，所述齿轮关于双轴电机的中心位置对称设置有两个，且齿轮的宽度为

齿条宽度的两倍。

[0008] 进一步的，所述滑块与底板滑动连接，且底板与限位块之间相贴合。

[0009] 进一步的，所述限位套的数量设置有四个，且限位套与螺栓之间相啮合。

[0010] 进一步的，所述顶板的顶面安置有称重器，且称重器的顶端固定连接有载物板，所

述载物板的下端内侧设置有防尘布，且载物板的顶面固定有凸块，所述底板的前端中央设

置有声光警报器，且底板的右侧设置有辅助梯。

[0011] 进一步的，所述送料框架与升降板滑动连接，且升降板的顶面与载物板的顶面呈

平行分布。

[0012] 进一步的，所述凸块关于载物板的顶面呈等距分布，且载物板的顶面与顶板的顶
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面呈平行分布，并且顶板与防尘布之间相贴合。

[0013] 本实用新型提供了一种便于货物堆叠的自动升降机，具备以下有益效果：该便于

货物堆叠的自动升降机，采用多个组件之间的相互配合，不仅能够对货物进行送料，提高对

货物堆叠时的便利性，且还能够提高自动升降机工作时的稳定性，避免发生晃动或倾倒的

状况，并且还具有过载警报的功能，提高自动升降机使用时的安全性。

[0014] 1、本实用新型通过送料组件的设置，能够在对货物进行堆叠工作时，先将货物置

于升降板的上方，并通过送料框架来对升降板进行限位，提高升降板整体的稳定性，避免升

降板发生晃动导致货物脱落，再启动伺服电机带动收卷盘来拉动绳索，使升降板能够将货

物移送至载物板的上方，从而提高对货物移送时的便利性，防止因载物板位置过高，导致搬

运货物时费时费力，提高自动升降机对货物堆叠时的便利性；

[0015] 2、本实用新型通过稳定组件的设置，能够启动双轴电机带动左右两端的齿轮转

动，便能够带动所有的齿条在滑块的限位下推动限位块，并通过支板来对限位套进行定位，

再转动螺栓使稳定板与地面紧贴，从而能够增大升降机下端的稳定性，避免自动升降机发

生晃动偏移和倾倒的状况，并且在不使用时，能够同时将所有的限位套收回，提高使用时的

便利性；

[0016] 3、本实用新型通过称重器与声光警报器的设置，能够对自动升降机承载的货物进

行称重，当载物板上的货物超过称重器设置的阈值时，声光警报器能够对周围工作人员进

行提醒，避免因过载导致自动升降机发生故障损坏，提高使用时的安全性，而且还通过将防

尘布设置在载物板的下端内侧，能够对称重器进行防护，避免因粉尘杂质进入到称重器的

内部，导致称重器出现误差，并且还通过将凸块设置在载物板的顶面，能够增大载物板表面

的摩擦力，避免工作人员出现滑倒摔落的状况。

附图说明

[0017] 图1为本实用新型一种便于货物堆叠的自动升降机的整体结构示意图；

[0018] 图2为本实用新型一种便于货物堆叠的自动升降机的底板内部俯视结构示意图；

[0019] 图3为本实用新型一种便于货物堆叠的自动升降机的底板内部左视结构示意图；

[0020] 图4为本实用新型一种便于货物堆叠的自动升降机的图1中A处放大结构示意图。

[0021] 图中：1、底板；2、万向轮；3、稳定组件；301、双轴电机；302、齿轮；303、齿条；304、滑

块；305、限位块；306、支板；307、限位套；308、螺栓；309、稳定板；4、折叠架；5、液压杆；6、顶

板；7、护栏；8、送料组件；801、送料框架；802、伺服电机；803、收卷盘；804、绳索；805、升降

板；9、称重器；10、载物板；11、防尘布；12、凸块；13、声光警报器；14、辅助梯。

具体实施方式

[0022] 如图1和图4所示，一种便于货物堆叠的自动升降机，包括底板1和送料组件8，底板

1的底端安置有万向轮2，且底板1的内部设置有用于防倾倒的稳定组件3，底板1的顶面转动

连接有折叠架4，且折叠架4的内部转动连接有液压杆5，折叠架4的顶端转动连接有顶板6，

且顶板6的顶面外侧设置有护栏7，用于送料的送料组件8设置于顶板6的左端，送料组件8包

括送料框架801、伺服电机802、收卷盘803、绳索804和升降板805，送料框架801的顶面前后

两端安置有伺服电机802，且伺服电机802的前端固定连接有收卷盘803，收卷盘803的外侧
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设置有绳索804，且绳索804的底端固定连接有升降板805，启动伺服电机802带动收卷盘803

来拉动绳索804，使升降板805能够将货物移送至载物板10的上方，从而提高对货物移送时

的便利性，防止因载物板10位置过高，导致搬运货物时费时费力，提高自动升降机对货物堆

叠时的便利性，顶板6的顶面安置有称重器9，且称重器9的顶端固定连接有载物板10，称重

器9能够对自动升降机承载的货物进行称重，当载物板10上的货物超过称重器9设置的阈值

时，能够通过声光警报器13来对周围工作人员进行提醒，避免因过载导致自动升降机发生

故障损坏，提高使用时的安全性，载物板10的下端内侧设置有防尘布11，且载物板10的顶面

固定有凸块12，防尘布11能够对载物板10与顶板6之间进行填充，来对称重器9进行防护，避

免因粉尘杂质进入到称重器9的内部，导致称重器9出现误差，送料框架801与升降板805滑

动连接，且升降板805的顶面与载物板10的顶面呈平行分布，送料框架801能够对升降板805

进行限位，提高升降板805整体的稳定性，避免升降板805发生晃动导致货物脱落，凸块12关

于载物板10的顶面呈等距分布，且载物板10的顶面与顶板6的顶面呈平行分布，并且顶板6

与防尘布11之间相贴合，凸块12能够增大载物板10表面的摩擦力，避免工作人员出现滑倒

摔落的状况，底板1的前端中央设置有声光警报器13，且底板1的右侧设置有辅助梯14。

[0023] 如图2‑3所示，稳定组件3包括双轴电机301、齿轮302、齿条303、滑块304、限位块

305、支板306、限位套307、螺栓308和稳定板309，双轴电机301的左右两端外侧固定连接有

齿轮302，且齿轮302的上下端连接有齿条303，齿轮302关于双轴电机301的中心位置对称设

置有两个，且齿轮302的宽度为齿条303宽度的两倍，能够通过双轴电机301带动两端的齿轮

302转动，时所用的齿条303能够同时进行转动，从而提高使用时的便利性，齿条303的顶面

中央固定连接有滑块304，且齿条303的后端固定连接有限位块305，滑块304与底板1滑动连

接，且底板1与限位块305之间相贴合，滑块304能够对齿条303进行限位，避免齿条303发生

偏斜，且底板1同样能够对限位块305进行限位，从而能够对限位套307的位置进行定位，限

位块305的后侧中央固定连接有支板306，且支板306的后端固定连接有限位套307，限位套

307的数量设置有四个，且限位套307与螺栓308之间相啮合，便于转动螺栓308使稳定板309

与地面紧贴，从而能够增大升降机下端的稳定性，避免自动升降机发生晃动偏移和倾倒的

状况，限位套307的内部安置有螺栓308，且螺栓308的底端固定有稳定板309。

[0024] 综上，该便于货物堆叠的自动升降机，使用时，首先根据图1中所示的结构，在对货

物进行堆叠工作时，通过底板1下端的万向轮2将自动升降机移动至作业区，再将货物置于

升降板805的上方，并通过送料框架801来对升降板805进行限位，提高升降板805整体的稳

定性，避免升降板805发生晃动导致货物脱落，之后启动伺服电机802带动收卷盘803来拉动

绳索804，使升降板805能够将货物移送至载物板10的上方，工作人员再从辅助梯14进入到

载物板10上，将货物从升降板805移至载物板10上，从而提高对货物移送时的便利性，防止

因载物板10位置过高，导致搬运货物时费时费力，提高自动升降机对货物堆叠时的便利性，

接着根据图4中所示的结构，通过称重器9能够对自动升降机承载的货物进行称重，当载物

板10上的货物超过称重器9设置的阈值时，能够通过声光警报器13来对周围工作人员进行

提醒，避免因过载导致自动升降机发生故障损坏，提高使用时的安全性，而且还通过将防尘

布11设置在载物板10的下端内侧，能够对载物板10与顶板6之间进行填充，来对称重器9进

行防护，避免因粉尘杂质进入到称重器9的内部，导致称重器9出现误差，并且还通过将凸块

12设置在载物板10的顶面，能够增大载物板10表面的摩擦力，避免工作人员出现滑倒摔落
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的状况，然后，根据图2和图3中所示的结构，启动双轴电机301带动左右两端的齿轮302转

动，便能够带动所有的齿条303在滑块304的限位下推动限位块305，并通过支板306来对限

位套307进行定位，再转动螺栓308使稳定板309与地面紧贴，从而能够增大升降机下端的稳

定性，避免自动升降机发生晃动偏移和倾倒的状况，并且在不使用时，能够同时将所有的限

位套307收回，提高使用时的便利性，最后，启动液压杆5带动折叠架4伸展，便能够对货物进

行抬升，来对货物进行堆叠作业。
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图1
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图2

图3
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图4
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