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Przedmiotem wynalazku jest modulowy system
dyspozytorski, zwlaszcza do kontroli stezenia me-
tanu przeznaczony do zdalnej kontroli stezenia
metanu lub innych gazéw jak tlenek wegla, dwu-
tlenek wegla wzglednie do kontroli przeptywu po-
wietrza w podziemiach kopaln.

Znany jest z ,,Wiadomos$ci Goérniczych” — zeszyt
11 z 1976 r. system zabezpieczen telemetano-
metrycznych CTT.63/40U przezaczony do kontro-
li stezenia gazé6w wybuchowych lub toksycznych,
ktéry cechuje sie jednolita budowa i zawiera kil-
kadziesigt kanaléw kontrolno-pomiarowych za po-
mocg rejestratoréow kompensacyjnych.

Rozwigzanie charakteryzuje sie dostateczng dla
celow ruchowych kopalh niezawodnoscia pracy i
umozliwia przetwarzanie wynikéw pomiaréw uzy-
skanych z poszczegélnych kanal6w pomiarowych,
wedlug dowolnie ustalonego algorytmu. W prak-
tyce czesto istnieje potrzeba wykorzystania tylko
kilku wzglednie kilkunastu zaledwie kanaléw kon-
trolnych. Wskutek tego znaczna cze$é systemu po-
zostaje niewykorzystana, co podraza koszty eks-
ploatacji systemu. W takim systemie uszkodzenie
jakiegokolwiek elementu systemu, powoduje przer-
we W pracy i zwigzany z tym brak kontroli ste-
zenia gazu na wszystkich kanalach kontrolnych do
chwili usuniecia uszkodzenia.

Modulowy system dyspozytorski wedlug wyna-
lazku wyposazony jest w n-wielokanalowych re-
jestratoréw o zapisie punktowym polaczonych rbwi
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nolegle z ukladem generator6w liniowych i ukla-
dem alarmowym, ma uklad dopelnienia czasowe-
go polaczony z wejsciem ukladu sterowania silni-
ka pierwszego w szeregu rejestratora o zapisie
punktowym, Wyjécie ukladu sterowania jest polg-
czone z wejSciem nastepnego w szeregu ukladu ste-
rowania, az do wejscia ostatniego w szeregu ukla-
du sterowania silnika ostatniego W szeregu reje-
stratora o zapisie punktowym. Pierwsze wyjsScie
kazdego wybieraka jest polaczone z wejSciem od-
powiadajacego mu ukladu sterowania. Natomiast
wyjsécie ukladu sterowania silnika ostatniego w sze-
regu rejestratora o zapisie punktowym jest polg-
czone z wejSciem ukladu dopelnienia czasowego,
ktérego drugie wyjscie jest polaczone z ukladem
kontroli impuls6w polaczonego ponadto réwnolegle
2 ukladami automatycznej synchronizacji, ktére sa
polgczone z odpowiadajacymij im ukladamij stero-
wania silnik6w rejestrator6w o zapisie punktowym.
Drugie wejscie ukladu dopelnienia czasowego jest
polaczone z wyjSciem ukladu wywolania reczne-
go, ktorego jedno z wyjsé jest polaczone z wej-
$ciem ukladu wywolania czujnik6éw.

Uklad wywolania czujnik6w polaczony jest réw-
nolegle swoimi wyjSciami poprzez odpowiadajgce
im diody transoptoréw z zestykami wybierakéw
kolejnych w szeregu rejestrator6w o zapisie punk-
towym, polgczonych swoimi stykami kolejno z wej-
Sciami ukladu generatoré6w liniowych. WejScie
ukladu wywolania czujnikéw jest polaczone z ukla-
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dem automatyki, ktérego wyjscia sa polgczone
réwnolegle z ukladem kontroli impulséw i ukla-
dem wybierania miernika. Ponadto, wejscia ukla-
du automatyki sa polaczone z tranzystorem odpo-
wiadajagcych im transoptoré6w. Uklad generatoréw
liniowych jest polaczony poprzez uklad pomiaro-
wy z zespolem miernikéw rejestratoréw o zapi-
sie punktowym, ktéry jest polgczony z ukladem
wybierania miernika.

Zaleta rozwiazania wedlug wynalazku jest mo-
zliwo$é S$cislego dopasowania do potrzeb rucho-
‘wych kopalh liczby wykorzystanych rejestratoréw
i podzespoiow ‘emlftronicznych bez koniecznosci
Wprbwadz.ania -zmidn konstrukcyjnych. Daje to

efekcie znaczne{ zmniejszenie pracochionnosci

_ggg%%qji orgz iejsze zuzycie materialéw. Mo-
ulQwasé. pudowy-systemu umozliwia szybka wy-
& dzoniefo podzespolu bez dluzszych

przerw na jego naprawe.

Przedmiot wynalazku zostal uwidoczniony w
przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.
1 przedstawia schemat blokowy obwodu sterowa-
nia rejestratoré6w, a fig. 2 — schemat blokowy
obwodu wywolania czujnikéw i miernikéw.

Jak to uwidoczniono na fig. 1 system dyspozy-
torski wyposazony w n-wielokanalowych rejestra-
tor6w Rl,..Rn o zapisie punktowym polaczonych
roéwnolegle z ukladem generatoréw liniowych UGL
i ukladem alarmowym UAL oraz ma uklad dopeil-
nienia czasowego UDC polaczony z wejsciem ukla-
du sterowania US1 silnika S1 pierwszego w sze-
regu rejestratora R1 o zapisie punktowym. Wyj-
$cie sterowania US1 jest polgczone z wejSciem na-
stepnego w szeregu ukladu sterowania US2, az do
wejécia ostatniego w szeregu ukladu sterowania
USn silnika Sn ostatniego w szeregu rejestratora
Rn o zapisie punktowym. Pierwsze wyjscie 1'—1
kazdego wybieraka W1—1,..,Wl—n jest polaczone
z wejSciem odpowiadajacego mu ukladu sterowa-
nia USL...,USn, Wyjscie d5—n ukladu sterowania
USn silnika Sn ostatniego w szeregu rejestratora
Rn o zapisie punktowym jest polaczone z wejSciem
b3 ukladu dopelnienia czasowego UDC, ktérego
wyjScie b2 jest polaczone z ukladem kontroli im-
pulséw UKI, polaczonego roéwnolegle z ukladami
automatycznej synchronizacji UASL,...,UASn, z kto6-
rych kazdy polaczony jest z odpowiadajagcym mu
ukladem sterowania USL..,USn. Drugie wejscie b4
ukladu dopelnienia czasowego UDC jest polaczo-
ne z wyjsSciem ukladu wywolania recznego UWR.
- Jak to pokazano na fig. 2 — wyjscie j4 ukla-
du wywolania recznego UWR jest polaczone z wej-
$ciem m2 ukladu wywolania czujnikéw UWC, kto-
rego wyjécia O1,..,0n sa polaczone roéwnolegle po-
przez odpowiadajgce im diody elektroluminescen-
cyjne tramsoptoréw Tol,..Ton z zestykamj wy-
bieraké6w W2—I1,..,W2—n kolejnych w szeregu re-
jestratoré6w Rl,..,Rn o zapisie punktowym, pola-
czonych swoimi stykami kolejno z wejSciami
t2—1,..ta—n ukladu generator6w liniowych UGL.
Wejscie ml ukladu wywolania czujnikéw UWC
jest polaczone z ukladem automatyki UA, ktérego
wyjScia sa polaczone réwnolegle z ukladem kon-
troli impuls6w UKI i ukladem wybierania mier-
nika UWM, a ponadto wejécia 11,..,ln ukladu au-
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tomatyki UA s3 polgczone z tranzystorem odpo-
wiadajgcych im transoptor6w Tol,...,Ton,

Uklad generatorow liniowych UGL jest polg-
czony poprzez uklad pomiarowy UP z zespolem
miernikéw Mil,...Mn rejestrator6w Rl,...Rn o za-
pisie punktowym, ktory jest polaczony z ukladem
wybierania miernika UWM.

W wersji podstawowej systemu kazdy rejestra-
tor ma dwa silniki synchroniczne, z ktérych je-
den. stuzy do przelaczania poszczegélnych kanatow
pomiarowych oraz drukowanie wynik6w pomiarow,
natomiast drugi silnik wykorzystywany jest do
cigglego posuwu tasmy rejestrujacej. W wersji u-
proszczonej zastosowany jest tylko jeden silnik do
przelaczania kanaléw pomiarowych, drukowania
wynikéw pomiaréw i posuwu tasmy rejestrujgcej.

System dyspozytorski dziala nastepujgco. Po
uplywie uprzednio nastawionego czasu, uklad do- -
pelienia czasowego UDC wysyla impuls na wej-
§cie dl—1 ukladu sterowania US1, przez co zosta-
je uruchomiony silnik S1 w pierwszym w szere-
gu rejestratorze R1 w zapisie punktowym., Wybie-
raki W1—1 i W2—1 rejestratora R1l Kkolejno
z okreSlonym czasem przelaczajq poszczegblne ka-
naly kontrolne. ) )

W momencie, gdy zostanie przerwany styk 1'—1
wybieraka W1—1, uklad sterowania US1 podtrzy-
muje prace silnika S1 rejestratora wielokanatowe-
go Rl1. Z chwila ponownego zwarcia styku 1-—1
wybieraka W1—1, silnik S1 rejestratora R1 zosta-
je zatrzymany, a uklad sterowania US1 generuje
sygnat uruchamiajacy silnik nastepnego rejestra-
tora R2, przy czym proces dzialania powtarza sie
identycznie jak przy pierwszym w szeregu reje-
stratorze R1, az do uruchomienia ostatniego w sze-
regu silnika Sn rejestratora Rn. Powoduje to pow-
stanie impulsu na wyj$ciu ukladu sterowania USn
ostatniego w szeregu rejestratora Rn, ktéry wzbu-
dza uklad dopelienia czasowego UDC, co z kolei
inicjuje mnastepny cykl pracy. Uruchamianie ko-
lejnych czujnikéw odbywa sie przez lgczenie wyj§é
ukladu wywolania czujnikéw UWC z ukladem ge-
neratoré6w liniowych UGL za poSrednictwem sty-
kéw wybierakow W2—1,..,.W2—n rejestratoréw
Rl...Rn o zapisie punktowym. Transoptory
Tol,..,Ton steruja pracg ukladu automatyki UA,
ktéry wysyla impulsy do ukladu kontroli impul-
sow UKI, ukladu wywolania czujnikéw UWC
i ukladu wybierania miernika UWM.

W przypadku, gdy nie dziala uklad dopelnienia
czasowego UWC oraz nie ma wywolania reczne-
go ktoregokolwiek z czujnik6w, a wystapi brak
impulséw na wejsciu i4 ukladu kontroli impul-
s6w UKI lub pojawi sie wiecej niz jeden impuls,
wowczas uklad kontroli impulséw UKI powodu-
je wystanie impulséw uruchamiajacych wszystkie
uklady automatycznej synchronizacji UASL,...,,UASn,
ktore z kolei powodujg sprowadzenie wszystkich
wybierakéw w rejestratorach Rl...Rn do pozyeji
poczatkowych, przy réwnoczesnym przerwaniu po-
miaru na ten okres czasu za pomocg ukladu wy-
bierania miernika UWM.

Automatyezny pomiar odbywa sie za poSred-
nictwem ukladu pomiarowego UP, do ktérego sa
przylaczone mierniki ML,...,.Mn wszystkich rejestra-



122 880

5

tor6w Rl....Rn. Mierniki te sg cyklicznie zalgczane
ukladem wywolania miernika UWM.

Podczas pomiaru recznego, uklad wywolania
recznego UWR blokuje dzialanie wszystkich ukla-
dow elektrycznych systemu i zalgcza pozadany
‘czujnik, przy czym pomiar odbywa sie za pomoca
odrebnego miernika.

Zastrzezenia patentowe

1. Modulowy system dyspozytorski, zwlaszcza do
kontroli stezenia metanu wyposazony w n-wielo-
kanalowych rejestrator6w o zapisie punktowym
polaczonych réwnolegle z ukladem generatoréw
liniowych i ukladem alarmowym, majgcy uklad
wywolania czujnik6w, znamienny tym, ze jedno
z wyjéé ukiadu dopemlmienia czasowego (UDC) jest
polaczone z wejsciemm ukladu sterowania (US1) sil-
nika (S1) pierwszego z szeregu rejestratora (R1)
o zapisie punktowym, natomiast wyjscie ukladu
sterowania (US1) jest polaczone z wejSciem na-
stepnego w szeregu ukladu sterowania (US2), az
do wejscia ostatniego w szeregu ukladu sterdwa-
nia (USn) silnika (Sn) ostatniego w szeregu reje-
stratora (Rm) o zapisie punktowym, przy czym
pierwsze wyjsScie kazdego z wybierakéw (W1—IL,...,
W1—n) jest polaczome z wejSciem odpowiadajgce-
go mu ukladu sterowania (USL...,USn), natomiast
wyjscie ukladu sterowania (USn) silnika (Sn) ostat-
niego w szeregu rejestratora (Rn) o zapisie punkto-
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nia cza§owego (UDC), ktérego drugie wyjscie jest
polaczone z ukiadem kontroli impulséw (UKI), po-
laczonego réwnolegle z ukladami automatycznej
synchronjzacji (UASL,..,UASn), z ktérych kazdy po-
laczony jest z odpowiadajacym mu ukladem ste-
rowania (USL,..,USn), przy czym drugie wejscie
ukladu dopelnienia czasowego (UDC) jest polaczo-
ne z wyjsciem ukladu wywolania recznego (UWR),
ktérego jedno z wyjsé jest polaczone z wejSciem
ukladu wywolania czujniké6w (UWC) polaczonego
réwnolegle swoimi wyjéciami poprzez odpowiada-
jace im diody elektroluminescencyjne transoptoréw
(Tol,...Ton) z zestykami wybierakéw (W2—I,..,
W2—n) kolejnych w szeregu rejestratoréow (Rl,..,
Rn) o zapisie punktowym, polgczonych swymi sty-
kami kolejno z wejSciami ukladu gemeratoréw li-
niowych (UGL), przy czym wejscie ukladu wywo-
lania czujnikéw (UWC) jest polgczone z ukladem
automatyki (UA), ktérego wyjscia sg poigczone
réwnolegle z ukladem kontroli impulséw (UKI)
i ukltadem wybierania miernika (UWM), a ponad-
to wejscia ukladu automatyki (UA) sa poigczone
z tranzystorem odpowiadajacych im transoptoréw
(Tol,...,Ton).

2. System, wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
uklad generatoré6w liniowych (UGL) jest polgczo-
ny poprzez uklad pomiarowy (UP) 2z zespolem
miernikéw (Ml,..,Mn) rejestrator6w (Rl....Rn) o za-
pisie punktowym, ktéry jest polaczony z ukladem

wym jest polaczone z wejSciem ukladu dopelnie- 3 wybierania miernika (UWM).
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