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Sprzeglo klowe do urzadzen nacinajécych gwinty na obrabiarkach

Patent trwa od dnia 6 czerwca 1956 r.

.

Przy nacinaniu gwintéw stosuje sig na tokar-
kach szybkie powrotne przesuwy narzedzia,
ktére moga by¢ dokonane po rozlgczeniu w me-
chanizmie posuwowym sprzegia jednoklowego,
osadzonego na $rubie pociggowej, lub przez

.zmiane kierunku obrotéw przedmiotu obrabia-

nego, badZ tez wreszcie po rozigczeniu w su-
porcie nakretki dwudzielnej na érubie pocig-
gowej.

Sprzegto wedlug wynalazku pozwala na do-
kiadne ustawienie narzedzia w nitke gwintu po
dokonaniu powrotnego szykkiego przesuwu,

W odréznieniu od sprzegta jednoklowego, kto6-
re mozna ustawiaé¢ tylko na walku, posiadajg-
cym te samg ilo$¢ obrotéw, co przedmiot obra-
biany, sprzeglo wedlug wynalazku mozna umie-
§ci¢ na walku, posiadajgcym inng ilo§é obrotéw

*) Wladciciel patentu oswiadezyl, ze wspéltwoércami
wynalazku sg inz. mgr Mikotaj Filipowicz i inz. mgr
Edmund Szumilas.

niz przedmiot, tj. kiedy skrzynka posuwéw su-
portu i skrzynka biegdéw, napedzajgca wrzeciono
lub stél, posiadajg oddzielne napedy, co ma
miejsce w cigzkich obrabiarkach, nie posiada-
jacych $ruby pociagowej.

Innymi stowami skrzynks posuwéw suportu
i skrzynka biegéw stolu nie sg powigzane z2
scba mechanicznie, lecz elektrycznie za pomocag
dwbéch silnikéw, obracajgcych sie synchronicz-

‘nie, umieszczonych jeden na skrzynce biegow,

drugi na skrzynce posuwéw i tworzacych tzw.
wal elektryczny.

Przedmiot wynalazku jest przykladowo uwi-
doczniony na rysunkach, na ktérych fig. 1 przed-
stawia schemat urzgdzeh maszyny, nie posiada-
jacej Sruby pociggowej, podczas obrdébki gwintu
na przedmiocie, ustawionym pionowo, a fig. 2
— sprzeglo klowe =z przekladnig planetows,
w przekroju, przechodzgcym przez o§ walka.



Na fig. 1 w czescl gornej obrabiarki przed-
stawiona Jest skrzynka posuwoéw, o zarysie
' ‘oinaczonym kresfami.

Posuw noza n do obrébki gwintu na przed-
, miocie P — otrzymuje sie od silnika asynchro-
nicznego WE; walu elektrycznego przez prze-
kladnie zebata gitary i przekladnie $limakow3.

Ruch przekladni sterowauny jest przez sprze-
glo ktowe (1, 2, 3). )

W dolnej czgSci obrabiarki uwidoczniona jest
(¢ zarysie, réwniez oznaczonym kreskami)
skrzynka biegéw obrabiarki, na stole ktérej
umieszczony jest gwintowany przedmict P.

Obroty asynchronicznego silnika WE; walu
elektrycznego zwigzane sq z obrotami przedmio-
tu, ktére sie odbywaja za pomocg silnika S
i przekladni zebatej, przedstawionej na rysunku.

Poniewaz silnik WE; i silntk WE; zwigzane
s3 za pomocg tzw. ,,watu elektrycznego” (tj. ma-
ja jednakowsg ilo§é obrotéw) na przedmiocie P
otrzymuje sie gwint o skoku, dobiersnym :za
pomocg két zmianowych (a, b, c, d) gitary do
gwintéw.

Po dokonaniu szybkiego powrotnego przesuwu
sprzeglo wediug wynalazku pozwala na samo-
czynne Scisle trafienie ostrza noza w mtke

 gwintu. *

Sprzeglo (fig. 2) jest osadzone na watku nape-
dzanym 4 skrzynki posuwéw i sklada sig
z.trzech grup kiéw 1, 2 i 2 i kola zebatego 5.
Watek 4 do chwili zazebienia <ie sprzegla jest
nieruchomy, poniewaz kolo zehate 5 jest na
nim luZno osadzcne, na skutek czego i kly 3 sg
nieruchome.

Watek 4 napedzany jest cd silnika WE; walu
elektrycznego, znajdujacego si¢ na skrzynce po-
suwéw przez kolo 5. (Np. kota zebatego, §li-
macznicy).

Kly umocowane do kola zebatego 9 s3 nape-
dzane przez mechanizm planetowy i posiadajg
te samg ilo$é obrotéw, jak przedmiot obrabiany,
co osigga sie, wybierajgc odpowiednie przeloze-
nie mechanizmu planetowego. Przeloienie me-
chanizmu planetowego réwne jest stosunkowi

obrotéw przedmiotu do obrotéw watka nape-
dzanego 4, tj.

n przedmiotu
—— = i mechanizmu planetowego

n watka 4
Zazebienie kléw 1 i 3 sprzegla nastepuje tylko
przy odpowiednim polozeniu kiléw 2.
Przy obracaniu sie kota 5 kty 2 sprzegla obra-
cajg sie, otrzymujac naped od kota obiegowe-

‘go 8, zazebionego z kolem 9, stanowigcym jedng

calo$é z klami 2.

Kolo zebate mechanizmu planetowego 6 za-
mocowane jest na walku napedzanym 4, a kolo
obiegowe 7 znajduje sie na wspdlnym waltku
z kolem obiegowym 8.

Zastrzezenie patentowe

Sprzeglo klowe do urzadzen, nacinajacych
gwinty na  obrabiarkach, umieszczona
w skrzynce posuwow i napedzane od silni-
ka walu elektrycznego, gdy napedzany wa-
lek i przedmiot obrabiany posiadajg rézne
obroty przy oddzielnych napedacie i nie s3a
polgczone ze sobg mechanicznie, lecz elek-
trycznie za pomocg dwoéch silnikéw, obra-
cajgcych sie synchronicznie i tworzacych
watl elektryczny, znamienne tym, ze posiada
trzy grupy kiow (1, 2 i 3), z ktérych kty (3)
stanowig caio$¢ z napedzanym od silnika
watu elektrycznego kolem zgbatym (5), luz-
no osadzonym na watku (4) i kty (1), umo-
cowane sg na wyprzegniku, osadzonym na
czeSci wielowypusiowej walka (4), zazebiajg
sie tylko przy odpowiednim polozeniu kiéw
(2), umocowanych na pierscieniu zebatym
(9), napedzanym od mechanizmu planetowe-
go (6, 7, 8, 9) i okre§lonej iloSci obrotéw
kia (3) w stosunku do kla (2) sprzegla, co
pozwala na samoczynne trafianie w nitke
gwintu po dokonaniu szybkiego powrotnego
przesuwu narzedzia bez obawy uszkodzenia
gwintu.
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