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一种景点系统包括：电梯组件，其具有与景

点系统的乘坐路径交叉的电梯路径；电梯轿厢，

其具有支承件，并且配置成沿着电梯路径行进；

乘坐工具，其具有耦合到转向架的舱室；以及舱

室的舱室凸出部。乘坐工具配置成经由转向架沿

着乘坐路径行进，其中，转向架配置成经由乘坐

路径行进到电梯轿厢中，并且，支承件配置成在

乘坐工具位于装载位置中时，在至少两侧上捕获

舱室凸出部。
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1.一种景点系统，包括：

电梯组件，其包括电梯路径，其中，所述电梯路径与所述景点系统的乘坐路径交叉；

电梯轿厢，其包括支承件，其中，所述电梯轿厢配置成沿着所述电梯路径行进；

乘坐工具，其包括耦合到转向架的舱室，其中，所述乘坐工具配置成经由所述转向架沿

着所述乘坐路径行进，其中，所述转向架配置成经由所述乘坐路径行进到所述电梯轿厢中；

以及

所述舱室的舱室凸出部，其中，所述支承件配置成在所述乘坐工具位于装载位置中时，

在至少两侧上捕获所述舱室凸出部。

2.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述乘坐工具包括设置于所述舱室与所述转

向架之间的运动底座，其中，所述运动底座配置成使所述舱室相对于所述转向架移动。

3.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述电梯路径是轨道，并且其中，所述电梯轿

厢经由框架来耦合到所述轨道。

4.根据权利要求3所述的景点系统，其中，所述电梯组件包括电梯致动器，其中，所述电

梯致动器配置成使所述电梯轿厢相对于所述框架旋转。

5.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述电梯轿厢包括引导件，其中，所述乘坐工

具的所述转向架包括转向架凸出部，其中，所述引导件配置成捕获所述乘坐工具的所述转

向架凸出部。

6.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述支承件包括彼此成一定角度地取向的第

一部分和第二部分，其中，所述第一部分和所述第二部分配置成在所述乘坐工具位于所述

装载位置中时，捕获所述舱室凸出部。

7.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述电梯路径与所述景点系统的另外的乘坐

路径交叉，并且其中，所述乘坐工具配置成从所述电梯轿厢退出到所述另外的乘坐路径上。

8.根据权利要求1所述的景点系统，包括设置于所述电梯轿厢和所述乘坐工具上的致

动器，其中，所述致动器通信地耦合到所述景点系统的控制系统，并且其中，所述控制系统

配置成指导所述致动器将所述电梯轿厢沿着所述电梯路径驱动，将所述乘坐工具沿着所述

乘坐路径驱动和/或使所述舱室相对于所述转向架移动。

9.根据权利要求1所述的景点系统，其中，所述电梯轿厢包括定位成彼此相距一定距离

的第一电梯轿厢侧壁和第二电梯轿厢侧壁，并且其中，所述舱室和所述转向架配置成在所

述乘坐工具位于所述装载位置中时，定位于所述第一电梯轿厢侧壁与所述第二电梯轿厢侧

壁之间。

10.根据权利要求9所述的景点系统，其中，所述支承件属于设置于所述第一电梯轿厢

侧壁上的多个支承件，其中，所述多个支承件中的每个支承件在所述第一电梯轿厢侧壁上

定位成彼此偏移。

11.一种操作景点系统的方法，包括：

经由运动底座来将乘坐工具的舱室相对于所述乘坐工具的转向架致动，其中，所述运

动底座设置于所述舱室与所述转向架之间，并且其中，所述舱室包括舱室凸出部，并且，所

述转向架包括转向架凸出部；

将所述转向架沿着所述景点系统的乘坐路径指引，以使所述转向架凸出部与电梯轿厢

的引导件接合；以及
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经由所述运动底座来对所述舱室进行致动，以使所述舱室凸出部与所述电梯轿厢的支

承件接合，其中，所述乘坐工具位于装载位置中，同时所述支承件在至少两侧上捕获所述舱

室凸出部。

12.根据权利要求11所述的方法，其中，对所述舱室进行致动包括对所述运动底座进行

致动，以使所述舱室取向成使得在所述转向架沿着所述乘坐路径被指引以使所述转向架凸

出部与所述引导件接合时，所述电梯轿厢的所述支承件并非位于所述舱室凸出部的行进路

径中。

13.根据权利要求11所述的方法，包括在所述电梯轿厢沿着电梯路径被驱动时，经由所

述运动底座来将所述舱室相对于所述转向架致动。

14.根据权利要求13所述的方法，其中，对所述舱室进行致动包括经由所述运动底座来

使所述舱室相对于所述转向架滚转、俯仰、偏航、转弯、伸展、缩回或它们的任何组合。

15.根据权利要求11所述的方法，包括：经由所述运动底座来对所述舱室进行致动，以

使所述舱室凸出部与所述电梯轿厢的所述支承件脱离；以及将所述转向架沿着所述景点系

统的所述乘坐路径指引，以使所述转向架凸出部与所述电梯轿厢的所述扶手脱离。

16.根据权利要求11所述的方法，包括将所述电梯轿厢沿着所述景点系统的电梯路径

指引。

17.一种景点系统的控制器，包括有形非暂时性计算机可读介质，所述有形非暂时性计

算机可读介质具有存储于其上的计算机可执行指令，所述计算机可执行指令在被执行时引

起处理器：

经由运动底座来将乘坐工具的舱室相对于所述乘坐工具的转向架致动，其中，所述运

动底座设置于所述舱室与所述转向架之间，并且其中，所述舱室包括舱室凸出部，并且，所

述转向架包括转向架凸出部；

将所述转向架沿着所述景点系统的乘坐路径指引，以使所述转向架凸出部与电梯轿厢

的引导件接合；以及

经由所述运动底座来对所述舱室进行致动，以使所述舱室凸出部与所述电梯轿厢的支

承件接合，其中，所述乘坐工具位于装载位置中，同时所述支承件在至少两侧上捕获所述舱

室凸出部。

18.根据权利要求17所述的控制器，其中，所述指令在被执行时引起所述处理器基于来

自用户的输入、来自设置于所述景点系统上的传感器的输入或两者而对所述舱室进行致

动、指引所述转向架或两者。

19.根据权利要求18所述的控制器，其中，所述传感器配置成检测操作参数，其中，所述

操作参数包括所述乘坐工具在所述景点系统中的位置、所述乘坐工具相对于所述乘坐路径

的速度、所述景点系统处于操作中的时间或它们的任何组合。

20.根据权利要求17所述的景点系统，其中，所述指令在被执行时引起所述处理器以目

标速度、至目标位置或两者对所述舱室进行致动、指引所述转向架或两者。
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乘坐工具电梯和运动致动

本申请是申请日为2019年12月19日、申请号为201980086148.2、发明名称为“乘坐

工具电梯和运动致动”的专利申请的分案申请。

背景技术

[0001] 本公开大体上涉及一种游乐园景点，并且更具体地涉及一种可以运输游乐园景点

的乘坐工具的电梯系统。

[0002] 本章节旨在向读者介绍可能与本公开的各种方面有关的各种技术方面，这些技术

方面在下文中描述。本讨论被认为在给读者提供背景信息以促进更好地理解本公开的各种

方面上是有帮助的。因此，应当理解，这些陈述将从这个角度来阅读，而非作为对现有技术

的承认来阅读。

[0003] 游乐园包括用以供游乐园的顾客娱乐的各种各样的特征。例如，游乐园可以包括

具有运载顾客的乘坐工具的景点。乘坐工具可以沿着景点的乘坐路径移动，从而生成被顾

客体验的某些感觉。对于一些景点，竖直运输系统(例如，电梯、升降机或其它系统)可以用

于在景点的水平面之间运输乘坐设施或以其它方式控制乘坐工具的高度。然而，当乘坐工

具在水平面之间运输时由顾客产生某些感觉的能力可能受竖直运输系统的结构约束。结

果，与乘坐工具的高度的改变有关的顾客体验可能受限。

发明内容

[0004] 在下文中阐明本文中所公开的某些实施例的概要。应当理解的是，这些方面仅仅

被提出来给读者提供这某些的实施例的简短概要，并且，这些方面不旨在限制本公开的范

围。实际上，本公开可以包含可能未在下文中阐明的各种各样的方面。

[0005] 在一个实施例中，景点系统包括：电梯组件，其具有与景点系统的乘坐路径交叉的

电梯路径；电梯轿厢，其具有支承件，并且配置成沿着电梯路径行进；乘坐工具，其具有耦合

到转向架的舱室；以及舱室的舱室凸出部。乘坐工具配置成经由转向架沿着乘坐路径行进，

其中，转向架配置成经由乘坐路径行进到电梯轿厢中，并且，支承件配置成在乘坐工具位于

装载位置中时，在至少两侧上捕获舱室凸出部。

[0006] 在另一实施例中，操作景点系统的方法包括经由运动底座来将乘坐工具的舱室相

对于乘坐工具的转向架致动，其中，运动底座设置于舱室与转向架之间，并且其中，舱室具

有舱室凸出部，并且，转向架具有转向架凸出部。该方法进一步包括：将转向架沿着景点系

统的乘坐路径指引，以使转向架凸出部与电梯轿厢的引导件接合；以及经由运动底座来对

舱室进行致动，以使舱室凸出部与电梯轿厢的支承件接合，其中，乘坐工具位于装载位置

中，同时支承件在至少两侧上捕获舱室凸出部。

[0007] 在另一实施例中，景点系统的控制器包括有形非暂时性计算机可读介质，该介质

具有存储于其上的计算机可执行指令，所述指令在被执行时引起处理器经由运动底座来将

乘坐工具的舱室相对于乘坐工具的转向架致动，其中，运动底座设置于舱室与转向架之间，

并且其中，舱室具有舱室凸出部，并且，转向架具有转向架凸出部。所述指令在被执行时进
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一步引起处理器：将转向架沿着景点系统的乘坐路径指引，以使转向架凸出部与电梯轿厢

的引导件接合；以及经由运动底座来对舱室进行致动，以使舱室凸出部与电梯轿厢的支承

件接合，其中，乘坐工具位于装载位置中，同时支承件在至少两侧上捕获舱室凸出部。

附图说明

[0008] 当参考附图而阅读以下的详述时，本公开的这些及其它特征、方面以及优点将变

得更好理解，在附图中，贯穿附图，相同的字符表示相同的部分，其中：

图1是根据本公开的方面的景点系统的实施例的示意图，景点系统具有乘坐工具

和电梯组件，电梯组件的包括接收乘坐工具的电梯轿厢；

图2是根据本公开的方面的图1的景点系统的实施例的透视图，其中，乘坐工具邻

近于电梯轿厢；

图3是根据本公开的方面的图1和图2的景点系统的实施例的透视图，其中，电梯轿

厢接收乘坐工具；

图4是根据本公开的方面的图1‑3的景点系统的实施例的透视图，其中，在电梯轿

厢接收乘坐工具时，乘坐工具进行致动；

图5是根据本公开的方面的图1‑4的景点系统的实施例的透视图，其中，乘坐工具

在电梯轿厢内位于装载位置中；

图6是根据本公开的方面的图1‑5的景点系统的实施例的透视图，其中，乘坐工具

设置于电梯轿厢内，并且，电梯轿厢位于俯仰位置中；

图7是根据本公开的方面的具有偏移的支承件和舱室凸出部的图1的景点系统的

实施例的透视图；

图8是根据本公开的方面的图1的景点系统的实施例的正视图，其中，乘坐工具在

电梯轿厢内位于装载位置中；以及

图9是根据本公开的方面的用于操作图1的景点系统以经由电梯轿厢来接收乘坐

工具并且运输乘坐工具的过程的流程图。

具体实施方式

[0009] 将在下文中描述一个或多个具体实施例。为了提供对这些实施例的简明描述，未

在说明书中描述实际实现方式的所有特征。应当意识到，在对任何这样的实际实现方式的

开发中，如同在任何工程或设计项目中一样，必须作出许多特定于实现方式的决策以达到

开发者的可能因实现方式而异的具体目标，诸如，对与系统相关的约束条件和与商业相关

的约束条件的依从性。此外，应当意识到，这样的开发努力可能复杂并且耗时，但对于得益

于本公开的普通技术人员而言，这样的开发努力将不过是设计、制作以及制造的常规任务。

[0010] 游乐园包括具有用以供顾客娱乐的各种各样的特征的景点。例如，游乐园可以包

括具有沿着乘坐路径运载顾客以生成顾客所体验的某些感觉的乘坐工具的景点。乘坐路径

可以包括引起乘坐工具以特定方式行进(这可能可以强加乘坐工具中的顾客的某些运动)

的诸如环路、弯道、小山等等的不同配置。大体上，乘坐工具沿着乘坐路径的移动可以供娱

乐乘坐工具上的顾客。另外，游乐园景点设计者可能希望设计如下的景点系统：在乘坐工具

通过电梯而在景点的不同的水平面之间运输时，该景点系统可以使乘坐工具在电梯内移
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动。然而，在乘坐工具在水平面之间运输时由顾客产生的某些感觉的能力可能受现有的乘

坐路径的结构约束。

[0011] 因此，目前，认识到，如下的景点系统可以增强景点系统的顾客体验：具有电梯组

件，电梯组件配置成接收乘坐工具并且将乘坐工具运输到景点系统的不同的水平面，同时

针对设置于乘坐工具内的顾客而造成正向前俯仰的感觉。电梯组件可以包括能够实现乘坐

工具容易相对于电梯组件进入和/或退出的接口。此外，在景点系统使乘坐工具俯仰时，并

且在电梯组件运输乘坐工具时，接口支承乘坐工具。

[0012] 现在转到附图，图1是可以在游乐园中实现的景点系统100的实施例的示意图。景

点系统100包括配置成沿着第一路径104行进(例如，平移)的乘坐工具102。如本文中所使用

的，“乘坐工具”可以包括配置成容纳并且运输游乐园的顾客的任何装置和/或组件。例如，

乘坐工具102可以包括其中顾客可以进入的舱室106。在乘坐工具102正运动时，顾客可以被

封闭在舱室106内。作为示例，乘坐工具102可以沿着第一路径104沿第一方向108和/或第二

方向110行进。如将意识到的，乘坐工具102的行进可以增强顾客在景点系统100中的体验。

在一个实施例中，乘坐工具102可以包括转向架112。通过示例的方式，转向架112可以是车

(cart)，其具有用以使小车(buggy)能够沿着第一路径104行进的轮。在非限制性实施例中，

第一路径104可以是如下的轨道：转向架112直接地耦合到该轨道，以使转向架112能够沿着

第一路径104引导。另外或备选地，第一路径104可以是转向架112可以沿着其行进的路线。

例如，转向架112可以是被编程为沿着第一路径104行进的自驱动工具。在一个实施例中，乘

坐工具102可以包括设置于舱室106与转向架112之间的运动底座114。运动底座114可以配

置成使舱室106相对于转向架112移动(例如，升沉、涌动、转弯、偏航、俯仰、滚转、伸展、缩

回)。为此，运动底座114可以是Stewart平台、平行连杆机构组件、球窝组件或它们的任何组

合。在一个示例中，随着乘坐工具102沿着第一路径104行进，运动底座114可以使舱室106相

对于转向架112移动。随着乘坐工具102沿着第一路径104行进而使舱室106相对于转向架

112移动可能引发顾客所感到的某些感觉(例如，失重)。在一个实施例中，景点系统100可以

被认为是如下的乘坐系统：其中，乘坐工具102主要地诸如沿着第一路径104以一定速度以

用以供顾客娱乐的特定方式行进。在额外或备选的实施例中，景点系统100可以被认为是演

出系统，并且可以包括表演者、演出元件以及用以供顾客娱乐的其它演出效果。

[0013] 如图1中所示出的，第一路径104可以耦合到景点系统100的电梯组件116或以其它

方式将乘坐工具102朝向和/或远离电梯组件116指引。电梯组件116给乘坐工具102提供可

能与由第一路径104提供的行进方法不同的行进方法。例如，电梯组件116可以包括电梯路

径122，电梯路径122使乘坐工具102能够在景点系统100的水平面或区段之间沿第一竖直方

向118和/或第二竖直方向120行进。电梯组件116可以包括电梯轿厢124，电梯轿厢124耦合

到电梯路径122和/或沿着电梯路径122被引导。电梯轿厢124可以配置成接收乘坐工具102。

通过示例的方式，第一路径104可以耦合到电梯路径122或以其它方式将乘坐工具102指引

到电梯轿厢124。在电梯接收电梯轿厢124之后，电梯轿厢124可以沿着电梯路径122行进，以

将乘坐工具102运输到景点100的不同的水平面或区段。换而言之，电梯轿厢124可以经由电

梯路径122来将乘坐工具102从第一路径104运载到景点系统100的不同的水平面或区段。

[0014] 景点系统100可以包括位于景点100的与第一路径104不同的水平面处的第二路径

126。乘坐工具102可以配置成沿着第二路径126沿第一方向108和/或第二方向110行进。第
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二路径126可以耦合到电梯路径122或以其它方式将乘坐工具朝向和/或远离电梯路径122

指引。电梯轿厢124可以配置成沿着电梯路径122行进到第二路径126的水平面，并且使乘坐

工具102能够从电梯路径122行进到第二路径126。照此，电梯组件116可以配置成在第一路

径104与第二路径126之间运输乘坐工具102。尽管所说明的实施例将景点系统100描绘为具

有连接到单个电梯路径122的第一路径104和第二路径126，还是应当理解，景点系统100可

以包括任何数量的电梯组件116，其中，每个电梯组件116可以包括电梯路径122，设置于任

何数量的相应的水平面处的任何数量的路径连接到电梯路径122。此外，景点系统100可以

包括配置成沿着相应的路径行进的任何数量的乘坐工具102和/或电梯轿厢124。

[0015] 景点系统100可以包括控制系统128和/或通信地耦合到控制系统128，控制系统

128配置成操作景点系统100的某些部件。作为示例，控制系统128可以与乘坐工具102和/或

电梯轿厢124通信地耦合，并且配置成操作乘坐工具102和/或电梯轿厢124。控制系统128可

以包括存储器130和处理器132。存储器130可以是海量存储装置、闪速存储器装置、可移除

存储器或包括关于景点系统100的控制的指令的任何其它非暂时性计算机可读介质。存储

器130还可以包括易失性存储器(诸如，可随机存取存储器(RAM))和/或非易失性存储器(诸

如，硬盘存储器、闪速存储器)和/或其它合适的存储器格式。处理器132可以执行存储于存

储器130中的指令，以操作景点系统100。

[0016] 在某一实施例中，控制系统128可以通信地耦合到景点系统100的一个或多个致动

器134。例如，致动器134可以配置成当被控制系统128启动时，使电梯轿厢124、乘坐工具102

和/或景点系统100的其它方面(例如，展览品、投影仪、光照效果、声音效果等等)移动。即，

电梯轿厢124的致动器134的启动可以使电梯轿厢124沿着电梯路径122沿第一竖直方向118

和/或第二竖直方向120移动。另外或备选地，电梯轿厢124的致动器134可以控制电梯轿厢

124的另一方面，诸如，配置成使乘坐工具102紧固于电梯轿厢124内的位于电梯轿厢124内

的部件。类似地，乘坐工具102的致动器134的启动可以使乘坐工具102沿着第一路径104和/

或第二路径126沿第一方向108和/或第二方向110移动。此外，乘坐工具102可以包括致动器

134，致动器134配置成启动运动底座114，以使舱室106相对于转向架112移动。

[0017] 控制系统128还可以通信地耦合到设置于景点系统100中的一个或多个传感器

136。传感器136可以配置成检测参数并且将所检测的参数传送到控制系统128。响应于所传

送的参数，控制系统128可以相应地操作景点系统100，诸如，致动器134。在示例实施例中，

控制系统128可以基于乘坐工具102和/或电梯轿厢124的预编程的运动或移动简档而操作

景点系统100。即，控制系统128可以基于景点系统100处于操作中的定时而启动致动器134。

为此，传感器136可以检测其中景点系统100处于操作中的时间和/或持续时间。在另一示例

实施例中，该参数可以包括景点系统100的部件的某一操作参数，诸如，电梯轿厢124和/或

乘坐工具102(例如，相对于彼此、相对于电梯路径122、相对于第一乘坐路径104和/或第二

乘坐路径126)的定位或位置、电梯轿厢124和/或乘坐工具102的速度、另一合适的参数或它

们的任何组合。为此，传感器136可以包括压力传感器、位置传感器、加速度计等等，并且，控

制系统128可以基于所检测的操作参数而操作景点系统100。

[0018] 还应当意识到，控制系统128可以使用致动器134和/或传感器136来操作景点系统

100的其它部件。作为示例，控制系统128可以配置成启动控制景点系统100的缆线、视觉元

件、音频元件、展览品以及其它演出效果的致动器。这样的部件可能与本文中所描述的元件
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中的一个(例如，乘坐工具102)一起被包括或可能并非如此。实际上，应当理解，致动器134

可以配置成控制其它部件，并且，传感器136可以配置成检测未在本文中描述的其它参数。

[0019] 图2是说明乘坐工具102靠近电梯轿厢124的、图1的乘坐景点系统100的实施例的

透视图。例如，乘坐工具102可能正在电梯组件116的外侧沿着一路径(例如，第一路径104)

行进。如图2中所示出的，电梯轿厢124可以包括电梯底座150，电梯底座150配置成使电梯轿

厢124沿着电梯路径122移动。在所说明的实施例中，电梯路径122可以包括两个轨道152，所

述两个轨道152各自包括凹陷部154。电梯底座150可以包括框架156或耦合到框架156，框架

156具有凸缘158，凸缘158配置成被凹陷部154中的每个接收，以使电梯底座150和电梯轿厢

124耦合到电梯路径122。此外，电梯轿厢124可以包括电梯轮160，电梯轮160耦合到凸缘

158，以使电梯轿厢124能够沿着电梯路径122沿第一竖直方向118和/或第二竖直方向120行

进。在特定实施例中，电梯轿厢124可以沿着电梯路径122锁定于一位置处。作为示例，电梯

轮160可以配置成锁定，以制约电梯轮160沿着轨道152中的一个或两者的移动。在另外的示

例中，框架156可以包括如下的另外的部件：配置成使框架156抵靠轨道152锁定和/或紧固，

以基本上使电梯轿厢124沿着电梯路径122固定于特定位置处。

[0020] 如图2中所描绘的，电梯组件116可以具有开口162，开口162被设定尺寸并且定位

成使乘坐工具102能够行进到电梯轿厢124中并且从电梯轿厢124向外行进。例如，开口162

可以设置于轨道152之间，其中，两个轨道152跨越彼此的距离164，距离164比乘坐工具102

的宽度166更宽。另外，电梯轿厢124可以定位成基本上与开口162和乘坐工具102相齐，以容

许乘坐工具102行进到电梯轿厢124中并且从电梯轿厢124向外行进。

[0021] 如在图2中进一步示出的，乘坐工具102的舱室106可以包括凹槽168，在景点系统

100处于操作中时，顾客可以位于凹槽168中。在一个实施例中，舱室106还可以包括顶板

170，顶板170在凹槽168顶上延伸，以便覆盖凹槽168中的顾客。乘坐工具102还可以包括设

置于舱室106的舱室侧壁174上的舱室凸出部172(轮、辊、止动件、棘爪、突出部)和/或设置

于转向架112的转向架侧壁178上的转向架凸出部176。在特定实施例中，舱室凸出部172可

以是围绕转向架112移动(例如，旋转)的轮。在另一实施例中，舱室凸出部172可以是静止

的。舱室凸出部172和/或转向架凸出部176可以使乘坐工具102能够被电梯轿厢124捕获并

且在一些情况下被电梯轿厢124支承。例如，电梯轿厢124可以包括电梯轿厢侧壁180，其中，

每个电梯轿厢侧壁180包括支承件182和/或引导件184。每个支承件182可以是配置成接合

或捕获舱室106的相应的舱室凸出部172的支架、突出部等等。此外，每个引导件184配置成

接合或捕获转向架112的转向架凸出部176。尽管本公开主要地涉及可以配置成相对于乘坐

工具102移动(例如，旋转)的如分别具有舱室凸出部172和转向架凸出部176的舱室106和转

向架112，还是应当理解，在额外或备选的实施例中，舱室106和/或转向架112可以包括配置

成相应地接合支承件182和接合引导件184的静止部件，诸如，凸缘、支架、凸出部等等。

[0022] 在所说明的实施例中，舱室106和转向架112各自具有基本上矩形的形状，并且，电

梯轿厢124也具有基本上矩形的形状，以匹配舱室106和转向架112。特别地，电梯轿厢侧壁

180从电梯轿厢124的地基186延伸，以形成U形横截面。以此方式，乘坐工具102可以被电梯

轿厢124封闭，使得电梯轿厢侧壁180可以邻接舱室凸出部172和/或转向架凸出部176或定

位成邻近于舱室凸出部172和/或转向架凸出部176。此外，在一个实施例中，转向架112可以

邻接地基186并且由地基186支承。此外，图2描绘了电梯轿厢124的侧面188不包括电梯轿厢
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侧壁180，但应当理解，在额外或备选的实施例中，电梯轿厢124还可以包括横过侧面188延

伸的电梯轿厢侧壁180。以此方式，当转向架112插入到电梯轿厢124中时，舱室106也可以在

侧面188上邻接电梯轿厢侧壁180。另外，如应当意识到的，景点系统100的各种实施例可以

包括具有任何合适的形状的舱室106和转向架112。因此，景点系统100还可以包括具有可以

匹配舱室106和转向架112的形状的形状的电梯轿厢124。

[0023] 图3是其中乘坐工具102正进入电梯轿厢124的景点系统100的透视图。在图3中，电

梯轿厢124是透明的，以清楚地说明景点系统100的部件。如在所说明的实施例中看到的，电

梯轿厢124的引导件184各自包括第一轨200和第二轨202，其中，第一轨200和第二轨202偏

移并且大体上彼此平行地延伸。当乘坐工具102进入电梯轿厢124时，转向架凸出部176可以

插入于第一轨200与第二轨202之间。照此，第一轨200和第二轨202可以捕获转向架凸出部

176，使得转向架112紧固于电梯轿厢124内。为了促进将转向架凸出部176插入于第一轨200

与第二轨202之间，第一轨200可以包括第一端204，并且，第二轨202可以包括第二端206，其

中，第一端204和第二端206可以远离彼此而成角度，以增大第一轨200与第二轨202之间的

开口。照此，第一端204和第二端206可以将转向架凸出部176引导到引导件184中。

[0024] 如在图3中进一步说明的，每个支承件182可以包括第一部分208和第二部分210，

其中，第一部分208和第二部分210可以沿着相应的电梯轿厢侧壁180彼此成一定角度地延

伸。例如，第一部分208可以基本上垂直于第二部分210。然而，在额外或备选的实施例中，第

一部分208可以基本上非垂直于第二部分210。在样本实施例中，支承件182中的一个可以采

用不同方式成形，诸如具有要采用U形配置的另外的部分。在图3中，每个支承件182以基本

上相同的取向设置，并且，每个支承件182定位成大体上彼此对准。照此，舱室106可以被调

整，以避免在乘坐工具102正进入电梯轿厢124时与支承件182接触。在所说明的实施例中，

舱室106可以被提升(例如，由运动底座提升)，使得在乘坐工具102进入电梯轿厢124时，舱

室凸出部172避开(clear)每个支承件182的第一部分208。照此，在乘坐工具102进入电梯轿

厢124时，相应的第一部分208不再位于舱室凸出部172的行进路径(例如，沿第二方向110)

中。作为示例，图3的乘坐工具102可以包括图1的运动底座114(未示出)，运动底座114配置

成使舱室106远离转向架112移动，以使舱室106能够在不存在来自支承件182的阻碍的情况

下插入到电梯轿厢124中。

[0025] 在示例实施例中，电梯组件116还可以包括电梯致动器212，电梯致动器212大体上

抵靠框架156支承电梯底座150。即，电梯致动器212可以控制电梯底座150相对于框架156定

位所处于的角度。通过调整电梯底座150相对于框架156的角度，电梯致动器212还可以调整

转向架112相对于框架156定位所处于的角度。电梯致动器212可以配置成启动，以将电梯底

座150以一角度放置，使得转向架112可以以特定角度进入到电梯轿厢124中或从电梯轿厢

124向外退出。例如，电梯致动器212可以将电梯底座150以匹配连接到开口162的路径的角

度的角度放置。如在本文中更详细地描述的，电梯致动器212还可以用于控制电梯轿厢124

的俯仰，以针对设置于舱室106中的顾客而造成俯仰感觉。

[0026] 在所说明的实施例中，顶板170在舱室106的侧面216处经由壁214来连接到舱室

106的剩余部分。然而，顶板170可能并非在舱室106的剩余侧面处连接到舱室106。以此方

式，舱室106内的顾客大体上可能能够在舱室106的外侧察看。另外或备选地，壁214可以包

括进一步使顾客能够在舱室106的外侧察看的开口。照此，顾客可以能够察看可以设置于电
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梯组件116内和/或设置于景点系统100中的别处的元件。

[0027] 图4是景点系统100的实施例的透视图，其中，转向架112可以完全地被电梯轿厢

124接收，并且其中，转向架凸出部176可以完全地与电梯轿厢124的引导件184接合。换而言

之，转向架112的所有转向架凸出部176都可以完全地插入于相应的引导件184内。虽然转向

架112完全地被电梯轿厢124接收，但运动底座114(设置于舱室106与转向架112之间，但在

图4中不可见)仍然可以对舱室106进行致动并且使舱室106相对于转向架112移动。在本实

施例中，运动底座114正缩回，以将舱室106朝转向架112带，使得舱室凸出部172中的每个设

置于相应的支承件182所造成的角内。例如，运动底座114通过“升沉”运动对轿室进行致动，

使得在舱室凸出部172已避开支承件182之后，舱室106随着运动底座114而相对于转向架

112俯仰，以使舱室凸出部172与支承件182可控地接合。然而，在另一实施例中，运动底座

114可以对舱室106进行致动，使得舱室106仅相对于转向架112竖直地移动，并且，舱室106

和转向架112依然基本上彼此平行。

[0028] 在转向架112完全地插入到电梯轿厢124中时，运动底座114仍然可能能够使舱室

106相对于转向架112移动。换而言之，尽管转向架112可以基本上在电梯轿厢124内静止，并

且，尽管电梯轿厢124可以基本上在电梯路径122上静止，舱室106还是可以围绕转向架112

移动，以对顾客引发移动感觉。即，舱室106可以相对于静止转向架112旋转、俯仰、偏航、转

弯、伸展、缩回等等，而乘坐工具102依然位于电梯轿厢124内。在实施例中，运动底座114可

以使舱室106远离转向架112伸展，使得舱室凸出部172避开电梯轿厢侧壁180(例如，位于其

上方)。以此方式，舱室凸出部172避免在舱室106围绕转向架112移动(例如，俯仰、涌动、升

沉)时与电梯轿厢侧壁180接触。在额外或备选的实施例中，运动底座114可以使舱室106远

离转向架112伸展，使得整个舱室106避开电梯轿厢侧壁180(例如，位于其上方)。以此方式，

舱室106避免在舱室106实行偏航、摇摆和/或滚转操纵时与电梯轿厢侧壁180接触。

[0029] 图5是景点系统100的实施例的透视图，其中，乘坐工具102在电梯轿厢124内位于

装载位置中。即，每个舱室凸出部172可以接合相应的支承件182，并且，每个转向架凸出部

176可以接合引导件184。例如，每个舱室凸出部172可以设置于由相应的支承件182的第一

部分208和第二部分210形成的角内。在装载位置中，每个舱室凸出部172可能与相应的支承

件182接触或可能并非如此。此外，电梯致动器212可以被操作，使得乘坐工具102基本上平

行于地面。景点系统100的该配置可以被认为是乘坐工具102在电梯轿厢124中的“装载位

置”。在装载位置中，电梯致动器212将电梯底座150支承至与框架156基本上垂直。此外，舱

室106可以定位(例如，通过运动底座114而定位)，使得舱室凸出部172被相应的支承件182

的第一部分208和/或第二部分210捕获。

[0030] 在某一实施例中，乘坐工具102可以配置成紧固于电梯轿厢124内。换而言之，乘坐

工具102可以配置成避免将引起乘坐工具102从电梯轿厢124向外移动的移动。在一个示例

中，舱室凸出部172和/或转向架凸出部176可以配置成锁定。照此，舱室凸出部172与支承件

182之间和/或转向架凸出部176与引导件184之间的移动可以基本上被阻止。在另一示例

中，支承件182和/或引导件184可以分别配置成进行调整以使舱室凸出部172和/或转向架

凸出部176紧固。例如，引导件184的第一轨200和/或第二轨202可以配置成朝向彼此移动并

且抵靠转向架凸出部176的至少部分压缩。以此方式，引导件184阻止转向架凸出部176沿着

第一轨200和/或第二轨202的移动。

说　明　书 7/11 页

10

CN 117142294 A

10



[0031] 另外或备选地，支承件182可以调整定位，以阻止舱室凸出部172的移动。通过示例

的方式，支承件182的第一部分208和/或第二部分210可以配置成移动，以减小第一部分208

与第二部分210之间的角。因而，每个第一部分208和每个第二部分210可以抵靠舱室凸出部

172压缩，以阻止舱室凸出部172的移动。在另外的示例中，每个支承件182可以配置成旋转

或以其它方式调整其沿着电梯轿厢侧壁180的位置，以阻止舱室凸出部172沿特定方向进行

的移动。即，支承件182中的一些可以配置成沿第一旋转方向230旋转90度，使得舱室凸出部

172通过第一部分208和第二部分210而被接合，以阻止舱室凸出部172沿第一方向108进行

的移动。同时，支承件182的剩余部分中的一些的位置可以如图5中所示出的那样维持，以阻

止舱室凸出部172沿第二方向110进行的移动。照此，可以阻止舱室106沿第一方向108和第

二方向110进行的移动。

[0032] 乘坐工具102可以另外或备选地通过未在图5中描绘的部件而紧固于电梯内。例

如，门可以横过电梯轿厢侧壁180伸展，以阻止转向架112和/或舱室106退出电梯轿厢124。

将阻止舱室凸出部172和/或转向架凸出部176的移动的某些部件也可以设置于舱室106、转

向架112和/或电梯轿厢124上(例如，邻近于支承件182和/或引导件184)。

[0033] 图6是景点系统100的实施例的透视图，其中，电梯致动器212被操作，以将电梯底

座150相对于框架156以一定角度定位。例如，电梯致动器212可以是配置成伸展和/或缩回

以调整电梯底座150与框架156之间的角的液压致动器、气动致动器、机电致动器、另一种合

适的类型的致动器或它们的任何组合。在一个实施例中，电梯致动器212的缩回可以使电梯

底座150沿第一旋转方向230旋转，以减小电梯底座150与框架156之间的角。此外，电梯致动

器212的伸展可以使电梯底座150沿第二旋转方向250旋转，以增大电梯底座150与框架156

之间的角。在景点系统100的样本实施例中，电梯致动器212可以配置成使电梯底座150旋

转，以相对于框架156定位于一定范围的角内。

[0034] 调整电梯底座150的位置可以调整舱室106，以增强顾客在舱室106中的体验。换而

言之，电梯致动器212可能引起舱室106中的顾客所感到的舱室106的移动。此外，在某一实

施例中，将电梯底座150相对于框架156以锐角定位可能限制在电梯致动器212上赋予的力。

即，减小电梯底座150与框架156之间的角可以增大由支承件182支承的重量的量并且减小

由电梯致动器212支承的重量的量。换而言之，调整电梯底座150与框架156之间的角可以使

乘坐工具102的重量更均等地分布于支承件182与电梯致动器212之间。照此，在电梯致动器

212和/或支承件182上施加的应力可能受限。在某一实现方式中，电梯致动器212使电梯底

座150相对于框架156旋转的量可以取决于景点系统100的操作参数，诸如，乘坐工具102的

施加于电梯致动器212上的重量、乘坐工具102正沿着电梯路径122行进所处于的速度、乘坐

工具102沿着电梯路径122的加速度等等。另外，尽管图6将电梯致动器212描绘为将电梯底

座150相对于框架156以锐角定位，还是应当理解，另外或备选地，电梯致动器212可以配置

成将电梯底座150相对于框架156以钝角定位。此外，支承件182可以支撑舱室凸出部172，以

支承乘坐工具102，并且可以限制可以施加到运动底座114的致动器上以支承乘坐工具102

的应力或压力的量。即，支承件182的相应的第一部分208和第二部分210与相应的舱室凸出

部172的接合可以制约或限制乘坐工具102在电梯底座150相对于框架156处于一角度时相

对于转向架112进行的移动。

[0035] 应当理解，电梯轿厢124可以配置成在舱室106以如图4‑6中所描绘的任何方式定
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位时沿着电梯路径122行进。换而言之，电梯轿厢124可以配置成在舱室106如图4中所示出

的那样正相对于转向架112被调整时、在舱室106如图5中所示出的那样位于装载位置中时、

在电梯底座150如图6中所示出的那样相对于框架以特定角定位时或在它们的任何组合时

沿着电梯路径122移动。

[0036] 图7是景点系统100的实施例的透视图，其中，支承件182和舱室凸出部172彼此偏

移。在一个实施例中，支承件182可以沿着电梯轿厢侧壁180定位，电梯轿厢侧壁180使乘坐

工具102能够插入到电梯轿厢124中，运动底座114将舱室106相对于转向架112致动。即，支

承件182可以定位成使得每个相应的支承件182的第一部分208并非相对于乘坐工具102的

行进路径(例如，第一方向108和/或第二方向110)而重叠彼此。照此，在乘坐工具102插入到

电梯轿厢124中时，运动底座114可以维持舱室106相对于转向架112位置。

[0037] 图8是在电梯轿厢124内位于装载位置中的乘坐工具102的实施例的正视图。在所

说明的实施例中，乘坐工具102包括中间部件270，中间部件270使运动底座114与舱室106耦

合。中间部件270的宽度272可以小于舱室106的宽度166。此外，转向架112可以被设定尺寸

成包括与中间部件270相同的宽度272。电梯轿厢124还可以被设定尺寸成使得在乘坐工具

102进入电梯轿厢124时，转向架112、运动底座114以及中间部件270各自插入于电梯轿厢侧

壁180之间，而舱室106依然位于电梯轿厢124外部(例如，上方)。例如，在乘坐工具位于电梯

轿厢124中时，舱室106的底表面274可以邻接或邻近于电梯轿厢侧壁180的顶表面276。在一

个实施例中，宽度272可以被设定尺寸成使得电梯轿厢侧壁180的外表面278可以基本上与

舱室侧壁174齐平。

[0038] 由于中间部件270定位于电梯轿厢侧壁180内，因而舱室凸出部172可以设置于中

间部件270的侧壁280而非舱室侧壁174上。因而，在乘坐工具102位于装载位置中时，舱室凸

出部172仍然可以与设置于舱室侧壁174上的支承件182接合。在一个实施例中，支承件182

可以以处于大体上对准的配置的在图2‑6中描绘的方式定位。照此，在乘坐工具进入或退出

电梯轿厢124时，运动底座114可以调整中间部件270和舱室106两者，使得支承件182不再位

于乘坐工具102的行进路径中。此外，转向架112仍然可以包括转向架凸出部176，并且，电梯

轿厢侧壁180可以包括引导件184。因而，在乘坐工具102定位于电梯轿厢124内时，转向架凸

出部176可以与引导件184接合。

[0039] 在图8的实施例中，舱室106中的顾客可能不能察查电梯轿厢124。照此，在乘坐工

具102进入电梯轿厢124时，顾客可以体验乘坐工具102“正浮动”于电梯组件116中，而非正

被封闭于电梯轿厢124中的感受。因而，所说明的实施例可以在电梯轿厢124正运动时提供

“自由下落”的感受，并且提高顾客的兴奋或刺激水平。

[0040] 图9是说明用于操作图1的景点系统以经由电梯轿厢来接收乘坐工具并且运输乘

坐工具的过程300的框图。过程300可以由景点系统的控制系统实行。例如，控制系统可以被

预编程为实行过程300。在另一示例中，控制系统可以配置成基于由景点系统的传感器检测

的某些操作参数而实行过程300。在另外的示例中，控制系统可以配置成响应于诸如来自景

点系统的操作者的用户输入而实行过程300。另外，如将意识到的，尽管过程300描述了将乘

坐工具运输到电梯轿厢中，与过程300类似的方法还是可以用于将乘坐工具从电梯轿厢向

外运输。

[0041] 在框302处，乘坐工具为进入到电梯轿厢中作准备。特别地，乘坐工具的舱室可以
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定位(例如，经由运动底座)成使得电梯轿厢的支承件并非位于舱室凸出部的行进路径中。

为此，乘坐工具的运动底座可以伸展、俯仰、滚转等等，以使乘坐工具的舱室能够在不存在

阻碍舱室凸出部的支承件的情况下被运输到电梯轿厢中。在样本实施例中，在乘坐工具为

进入到电梯轿厢中作准备时，电梯轿厢可以准备接收乘坐工具。即，电梯轿厢可以定位于电

梯路径上并且相对于框架成角度(例如，经由电梯致动器)，以使乘坐工具能够顺利地进入

电梯轿厢。

[0042] 在框304处，乘坐工具运输到电梯轿厢中。即，乘坐工具可以以目标速度和/或在目

标位置处移动到电梯轿厢中，以使转向架凸出部能够与电梯轿厢的引导件接合。在某一实

施例中，运动底座可以继续使舱室相对于转向架移动，以引发舱室内的顾客的感觉。然而，

在乘坐工具正进入电梯轿厢时，电梯轿厢的位置可以相对于电梯路径和/或相对于框架而

维持。

[0043] 在框306处，舱室可以被致动，以使舱室凸出部与电梯轿厢的支承件接合(框306)。

即，运动底座可以将舱室调整(例如，缩回)至目标位置和/或处于目标速度，以接合将在每

个相应的支承件的至少两侧上被捕获或支撑的舱室凸出部中的每个。如先前所提到的，舱

室的这样的位置可以被认为是乘坐工具的装载位置。

[0044] 在框308处，电梯致动器可以被致动，以调整电梯轿厢的位置。即，电梯致动器可以

使电梯轿厢相对于框架和/或电梯路径旋转到目标位置和/或以目标旋转速度旋转。以此方

式，电梯轿厢的重量可以更好地分布于电梯致动器、支承件和/或引导件之间。作为示例，电

梯致动器可以减小电梯轿厢与框架之间的角，以减小电梯轿厢在电梯致动器上呈现的重量

并且增大电梯轿厢在支承件和/或引导件上呈现的重量。电梯轿厢的这样的调整可以避免

在景点系统的部件(例如，运动底座)上施加不期望的应力，这可以延长景点系统的寿命。

[0045] 在框310处，电梯轿厢可以在电梯轿厢已被调整之后沿着电梯路径被运输。在实施

例中，电梯轿厢可以沿着电梯路径以稳定或目标速度运输。例如，电梯轿厢可以运输到景点

系统中的目标高度，诸如，运输到景点系统的另一路径。在额外或备选的实施例中，电梯轿

厢可以沿着电梯路径以不同速度被驱动。在一个示例中，电梯轿厢可以被容许沿着电梯路

径自由下落。在另一示例中，电梯轿厢可以诸如以比由重力引起的加速度更高的加速度向

下横过电梯路径而加速。

[0046] 应当意识到，可以在过程300中实行未在图9中描述的某些步骤。例如，另外的步骤

可以在框302的步骤之前、在框310的步骤之后或在过程300的步骤中的任何步骤之间实行。

在一个示例中，在框304与框306之间，舱室可以进一步被调整。换而言之，在乘坐工具位于

电梯轿厢内时，运动底座可以使舱室相对于转向架移动，而不使舱室凸出部与支承件接合。

还可以实行过程300的其它合适的变型，如应当理解的，过程300提供对于运输乘坐工具的

总体概述。可以实行具有与过程300的步骤类似的步骤的过程，使得乘坐工具退出电梯轿厢

而到乘坐路径上。例如，电梯致动器可以对电梯轿厢进行致动并且使电梯轿厢旋转成与乘

坐路径成合适的角。运动底座然后可以调整乘坐工具，使得舱室凸出部与支承件脱离并且

避开支承件。乘坐工具然后可以被运输，以退出电梯轿厢。

[0047] 本公开可以提供有益于游乐园的景点的技术效果。在一个实施例中，景点可以包

括电梯，电梯具有电梯轿厢，电梯轿厢配置成将乘坐工具运输到景点的不同的水平面或区

段。另外，在电梯轿厢运输乘坐工具时，电梯可以配置成使乘坐工具以不同角俯仰，而乘坐
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工具可以另外相对于电梯轿厢移动(例如，升沉、涌动、滚转、俯仰、偏航)。乘坐工具的这样

的移动可以生成将在其它情况下受乘坐工具可以沿着其行进的现有的乘坐路径限制或约

束的对于乘坐工具的顾客的感觉。因而，本公开可以增强景点的顾客体验。

[0048] 虽然只有本公开的某些特征在本文中已被说明和描述，但本领域技术人员将想到

许多修改和改变。因此，将理解到，所附权利要求旨在涵盖如落入本公开的真实精神内的所

有这样的修改和改变。

[0049] 本文中所提出并且要求保护的技术被引用并且应用于有实际性质的实质性对象

和具体示例，所述实质性对象和具体示例可论证地改进本技术领域并且因此不是抽象的、

无形的或纯理论的。而且，如果本说明书的末尾所附的任何权利要求包含指定为“用于[实

行]……[功能]的部件”或“用于[实行]……[功能]的步骤”的一个或多个元素，则旨在这样

的元素将根据35U.S.C.112(f)而解释。然而，对于包含以任何其它方式指定的元素的任何

权利要求，旨在这样的元素将并非根据35U.S.C.112(f)而解释。
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