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Urzadzenie do projektowania dzialek

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do projekto-
wania dzialek wedlug zadanej warto$ci ma podstawie
granic komplekséw i granic konturéw szacunku poroéw-
nawczego gruntéw okreslonych graficznie na mapie, sto-
sowane szczegOlnie w scaleniu gruntow.

Nie znane jest urzadzenie do projektowania dziatek
wedlug zadanej powierzchni, a tym samym wedlug za-
danej warto$ci przy uwzglednieniu szacunku poréwnaw-
czego gruntow.

Znane dotychczas w geodezji metody projektowania
dzialek to metoda analityczna i metoda przyblizona. Me-
toda analityczna z uwagi na duza pracochlonno$¢ w za-
sadzie nie jest stosowana w scaleniu gruntéw. Metoda
przyblizona polega na projektowaniu sposobem kolej-
nych przyblizen, co wiaze si¢ z konieczno$cia precyzyj-
nego pobierania z mapy duzej ilo$ci miar, zapisywania
ich w dzienniku obliczenn oraz dokonywania na mich od-
powiednich operacji rachunkowych i zapisywania wyni-
kéw posrednich, przy czym cykl tych czynnosci jest
parokrotnie powtarzany dla kazdej z projektowanych
dziatek do momentu uzyskania dostatecznego przyblize-
nia zatozomej wartosci projektowanej dzialki.

Przy projektowaniu metoda przyblizona najczesciej
stosowane s3 nastgpujace przyrzady: podziatka trans-
wersalna z przeno$nikiem, planimetr i arytmometr.
Przyrzady te stuza do pobierania miar z mapy oraz wy-
konywania obliczeni powierzchni i wartoéci poszczegél-
nych przyblizef projektowanych dziatek.

Znane jest réwniez wykorzystanie do projektowania-

dziatek metoda przyblizona nomograméw iloczynowych
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zamiast arytmometréw. Nomogramy te sa niekiedy sto-
sowane facznie z liczydtami nomogramowymi, zwtaszcza
do projektowania warto$ciowego dziatek gruntow w geo-
dezji, ktore to liczydta stuza do utatwiania dokonywania
odczytow z nomogramow.

Wykorzystanie wyzej wymienionych nomogramoéw i
liczydet mie stanowi istotnego ulatwienia projektowania
przyblizonego, ktére z uwagi na konieczno$¢ stosowania
.sposobu kolejnych przyblizefi pozostaje wciaz bardzo
pracochtonne i prymitywne w $wietle obecnego stanu
techniki.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie koniecznosci
stosowania sposobu kolejnych przyblizen w projektowa-
niu metodami mnieanalitycznymi, zmniejszenie w istot-
nym stopniu pracochtonnosci projektowania oraz po-
prawa warunkoéw pracy zwiazanej z projektowaniem.
Zadanie techniczne polega ma opracowaniu urzadzenia,
ktére by przy uwzglednieniu szacunku poréwnawczego
gruntéw obliczato i wykazywato w sposob ciagly war-
to§¢ pola zawartego miedzy zadanymi granicami kom-
plekséw i granica dziatki uprzednio zaprojektowanej, a
prosta przesuwana réwnolegle do zalozonego kierunku
szukanej granicy projektowanej dzialki.

Cel ten zostal osiagniety przez opracowanie urzadze-
nia do projektowania dziatek, ktére posiada kilka ze-
spotéw, ktorych podstawy potaczone sa z ptyta i maczy-
niem, stanowiac konstrukcje no$na urzadzenia, ktoéra za
posrednictwem kot spoczywa na podstawie urzadzenia,
przy czym dwa kola oparte sa o wyprofilowana czgéé
podstawy, natomiast kazdy z zespoléw sklada si¢ z szy-
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ny osadzonej suwliwie w prowadnicy prostopadlej do
plaszczyzny przechodzacej przez o§ wyprofilowanej cze-
§ci podstawy i prostopadiej do tej podstawy, a do osi
szyny zamocowana jest obrotowo listwa, o ktora opiera
si¢ popychacz tloka osadzonego w cylindrze zamocowa-
nym na stale na podstawie zespolu, ktéry to cylinder
polaczony jest za posrednictwem naczynia z cylindrami
pozostatych zespoiéw i cylindremi wypadkowym, w kto-
rym o‘sz}‘dzony jest ttok polaczony z thokami poszczegél-
anych zespolow za posrednictwem cieczy znajdujacej si¢
w cylindrze wypadkowym, naczyniu i cylindrach zespo-
16w, za§ na popychaczu ttoka osadzonego w cylindrze
wypadkowyym zamocowane jest kolko catkujace opie-
rajace si¢ 0 kolo nmapgdowe, ktore to kotko catkujace
jest polaczone z osia licznika obrotow.

Szyna kazdego z zespoltow posiada w swej czesci prze-
ciwlegtej do osi podziatke stuzaca do ustawiania listwy
‘pod katem do szyny, za$ listwa posiada w swej czedci
stykajacej si¢ z podzialka zatrzask stuzacy do unieru-
chamiania listwy wzgledem mpodziatki. Kazdy z zespo-
16w posiada wodzik, przy czym osie wszystkich wodzi-
k6w sa wzajemnie réwnolegle.

Przyktad wykonania umzadzenia wedtug wynalazku
pokazany jest na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat urzadzenia w widoku perspektywicznym, fig. 2
przedstawia przekréj cylindréw i naczynia wazdtuz linii
A—A z fig. 1, a fig. 3 przedstawia jeden z zespoléw
urzadzenia w widoku z gory.

Urzadzenie posiada kilka zespotéow 1—8. Podstawy
9—16 poszczegllnych zespolow polaczone sa nierucho-
mo z jednej strony z ptyta 17, z drugiej strony z naczy-
niem 18, co stanowi konstrukcje ino$na urzadzenia, ktora
za podrednictwem kola napedowego 19, kola kierujacego
20 i kofa nosnego 21 spoczywa na podstawie 40 urzadze-
nia. Koto napgdowe 19, koto kierujace 20 i wyprofilo-
wana cze$¢ 22 podstawy 40 zapewniaja kierunek prze-
suwu urzadzenia réwnolegly do osi gtownej urzadze-
nia X.

Kazdy z zespolow 1—8 np. zespol 1 sklada si¢ z szy-

ny 23 osadzonej suwliwie w prowadnicy 24 prostopadle;j

do plaszczyzny przechodzacej przez 0§ wyprofilowanej
czedei 22 podstawy 40 i prostopadiej do tej podstawy, a
do osi szyny 25 zamocowana jest listwa 26, o ktora
opiera si¢ popychacz 29 tloka 28 osadzonego w cylin-
drze 27 zamocowanym na stale na podstawie 9 zespotu.
Polozenie listwy 26 w stosunku do szyny 23 ustawiane
jest pod katem « za pomoca podziatki 30, a do unieru-
chamiania listwy 26 w stosunku do szyny 23 stuzy za-
trzask 38 zamocowany na listwie 26.

Cylinder 27 polaczony fjest za posrednictwem mnaczy-
‘nia 18 z rcylindrem wypadkowym 31, w ktérym osadzo-
ny jest ttok 32, na ktoérego popychaczu 33 réwnoleglym
do kola napgdowego 19 i przecinajacym jego o$ obrotu

09 osadzone jest obrotowo kotko catkujace 34 opieraja- -

ce si¢ o kolo napedowe 19. Kotko calkujace 34 jest po-
taczone réwniez z licznikiem obrotéw 36 osia licznika
35. Ttoki poszczegélnych zespoléw 1—8 i tlok 32 cy-
lindra wypadkowego 31 polaczone s3 wzajemnie ze so-
ba ciecza 37 wypelniajaca naczynie 18, cylindry zespo-
t6w 1—8 i cylinder wypadkowy 31. W wyniku takiego
polaczenia poszczegblnych czeci urzadzenia odlegloéé b
kotka catkujacego- 34 od osi obrotu 0y kola napedowe-
go 19 jest funkcja wielkoéei katéw a nachylenia listew
poszczegdinych zespotow 1—8 do ich szyn oraz odle-
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glosci Y poszczegblnych osi 01—0g. wodzikéw od osi
gtownej X urzadzenia. Funkcje t¢ wyznacza si¢ w spo-
s6b nastgpujacy. ’

Dla kazdego z zespoléw np. zespolu 1 kat a jest to:
kat zawarty migdzy szyna i polaczona z nia listwa, przy
czym jego wartoé¢ dodatnia mierzona jest w kierunku
do cylindra. Yy jest to odlegtos¢ osi 0; wodzika od osi
gtownej X wurzadzenmia. Przesunigcie a; popychacza 29
tloka, a tym samym i tloka 28, wynosi: a; = Yytgay.
Ogolnie dla kazdego z zespotow w ilosci m: a; = Yitgay.
Zakladajac, ze $rednica cylindra wypadkowego 31 jest
rowna érednicy kazdego z cylindrow zespotéw 1—8, a
przy zerowej wartosci wszystkich katéw a; kétko catku-
jace 34 jest styczne z kolem napgdowym 19 na osi 0g
kota napedowego, odlegtos¢ b kotka catkujacego 34 od

n

osi 09 kota napedowego 19 wynosi: b = Da;, tj. b=
1

. .
=Y Yitgo;, gdzie n ilo§¢ zespoléw, .w tym przypad-
1

ku 8. Oznaczajac najwigksza wartoé¢ kata o, jaka wy-
znacza skrajna kreska podziatki 30 przez oo, tgao = K.
Stata K odpowiada najwigkszej wartosci 1 hektara grun-
tu wedlug szacunku poréwnawczego. Przyjmujac np.
10 przedziatéw szacunku poréwnawczego: 0,1, 0,2,.....1,0
i tylez przedziatéw o wartoéci ujemnej: —0,1, —0,2,......
—1,0, poszczegélne kreski podziatki 30 wyznaczaja katy
01, 02,.. 010, 011, 012,.. 020, ktérych wielkosci sg takie,
ze tgay = 0,1 K, tgaz = 0,2K,..... tgaio = 1,0K oraz
tgor = —0,1 K, tgoye = —0,2K,.... tgago = —1,0K. Po-
szczegblne wielkosci 0,1, 0,2,...1,0, —0,1, —0,2,...
—1,0 oznaczamy odpowiednio: 'Wy, W, ..... W, ... Woq.

n
Zatem a; = YiWpK, b =K D YiWn.
1

W wyniku przesunigcia urzadzenia o dowolnie mala
wielko$¢ dx kazdy punkt kota napgdowego 19 obréci

dx
si¢ wokot jego osi Og o kat B = E’ gdzie R — promieft

kota napgdowego 19. To z kolei powoduje zakreslenie

przez kazdy punkt potozony ma okregu kétka catkujace-
x b
go 34 luku o diugosci: 1 =8b, tj. 1 = T , co odpo-

1
wiada obrotowi kotka calkujacego 34 o kat: y = "y gdzie

r — promien kolka catkujacego 34; ostatecznie wielkosé
dx b

tego obrotu wynosi: y=——.

Rt Oznaczajac przez M

dx b
2n Rr’

uwagi na state wielko§ci poszczegblnych czynnikow w
1

2n Rr

1 M
~mRr Zatem: M =dxb T oraz b_dx T Podsta-

wiajac warto$¢ b uprzednio wyznaczona, otrzymamy:
M n n
Y= KZ Yfﬂwm)i oraz M =dx TK EYi‘(Wm)i-
1 1

ilos¢ obrotow kotka catkujacego 34, M =

wyrazeniu jego warto$¢ jest stala, oznaczmy ja:

dx T
n
Oznaczajac TK=N, otrzymamy: M = dx N 3 Y{(Wn);,
1

co rozwijajac otrzymamy: M=N[Y1dx(Wp); + Yodx
Wm)2 + ....... + Yndx(Wm)n] lub inaczej: M=NI[dP; -
(Wm); + dP2(Wm)2 + ........ + dP,(Wm)nl, gdzie dP
oznacza dowolnie maly element pola.
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Tak wiec, ilos¢ M obrotéw kotka catkujacego 34 jest
réwna iloczynowi stalej N przez sume iloczynéow pol
trapezow, ktore sa zawarte migdzy liniami zakre$lanymi
przez poszezegblne osie 0;—0g wodzikéw, a osig glow-
na X urzadzenia, przez nastawione na odpowiadajacych
im zespolach 1—8 wartosci jednostkowe Wr, szacunku
poréwnawczego gruntow.

Urzadzenie ustawia si¢ na mapie w taki sposob, aby
of glowna X urzadzenia byla prostopadia do zatozonego
kierunku szukanych .granic projektowanych dzialek. W
plaszczyznach prostopadlych do mapy i przechodzacych
przez poszczegdlne granice konturé6w i komplekséw
ustawia si¢ prowadnice wodzikow, czego mie pokazano
na rysunku, przy czym wysokoéci nad mapa poszczegdl-
nych prowadnic sa zréznicowane odpowiednio do wy-
sokosci wodzikéw poszczegélnych zespolé6w 1—8. Tak
ustawione prowadnice wodziké6w sa unieruchomione w
stosunku do mapy. :

Z kazda z prowadnic sprzega si¢ odpowiedni zesp6t
1—8 przez ustawienie wodzika zespolu ma prowadnicy
wodzika. Takie ustawienie prowadnic wodzikéw i wo-
dzik6w poszczegdlnych zespotéw 1—8 powoduje to, Ze
przy ‘przesuwaniu urzadzenia wzdhuz jego osi gtéwnej X
osie 0;—0s wodzik6w przesuwaja si¢ po liniach po-
szczegOlnych granic kompleksow i konturéw, a tym sa-
‘mym mnastepuje odpowiedni przesuw poszczegdlnych ze-
spoléw 1—8 w kierunku prostopadtym do osi gléwnej
X urzadzenia. Listwe kazdego z zespotéw 1—8 ustawia
si¢ przy pomocy podziatki 30 i zatrzasku 38 na taka
wartoé¢ jednostkowa szacunku poréwnawczego gruntow,
jaka wynika z réznicy wartoéci jednostkowej szacunku
konturéw rozgraniczanych linia, na ktorej jest ustawio-
ny wodzik tego zespolu, przy czym odjemna jest zaw-
sze warto§¢ jednostkowa konturu polozonego blizej osi
gtéwnej ‘X urzadzenia. Z kolei przesuwa si¢ urzadzenie
do pokrycia si¢ plaszczyzny osi wodzikow z granica
dziatki uprzednio zaprojektowanej i kasuje si¢ liczmik.

Zaprojektowanie dziatki, tj. wyznaczenie na mapie
granicy ‘dzialki o zadanej warto$ci w obszarze ograni-
czonym granicami komplekséw i granica dziatki uprzed-
nio zaprojektowanej, polega ma przesuwaniu urzadzenia
wzdtuz jego osi gtéwnej X w kierunku przeciwnym do
obszaru dzialki uprzednio zaprojektowanej do momen-
tu uzyskania ma liczniku 36 zadanej wartosci, w kt6rym
to momencie plaszczyzna osi wodzikéw wyznacza szu-
kana granicg projektowanej dziatki. Analogicznie wy-
znacza si¢ granice nastgpnych projektowanych dziatek
w danym kompleksie.

Przyktad ustawienia urzadzenmia i poszczegdlnych jego
elementéw przedstawiono na rysunku fig. 1, na ktérym:
AB — granica dzialki uprzednio zaprojektowanej, AD
i BC — granice kompleksow, e, f, g, h — granice kon-
turéw szacunku poréwnawczego gruntow, liczby w po-
staci ulamkéw dziesigtnych w obwodkach — mastawy
listw poszczegdlnych zespotéw ma podziatkach, liczby
dziesigtne bez obwbodek — wartosci jednostkowe sza-
cunku poré6wnawczego poszczegdlnych konturéw.

Zastosowanie urzadzenia do projektowania dziatek w
pracach geodezyjnych daje szczeg6lne korzyéei, gdyz eli-
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- minuje koniecznoé¢ stosowania sposobu kolejnych przy-

blizefi, ktéry z natury rzeczy jest bardzo pracochionny,
zmniejszajac przez to w duzym stopniu pracochtonnosc¢
projektowania. Eliminuje ono calkowicie komiecznoéé
pobierania miar z mapy, zapisywania ich, wykonywania
na nich odpowiednich operacji rachunkowych i zapisy-
wania wynikéw posrednich, co w duzym stopmiu
zmniejsza pracochtonnoéé projektowania, a poza tym
znacznie ogranicza prawdopodobiefistwo popelnienia
blgdéw. Poza tym eliminuje ono do minimum iloéé
czynno$ci wykonywanych recznie w sposéb precyzyjny,
co poprawia warunki pracy. Istotna zaleta natury do-
kladnosciowej wurzadzenia jest to, ze btad obliczanych

. wartoéci gruntu nie jest iloczynem bledéw powierzchni

odnosnych konturéw przez odpowiadajace im wartosci
jednostkowe szacunku poréwnawczgeo, jak to ma miej-
sce we wszystkich dotychczasowych sposobach projekto-

‘wania metoda nieanalityczng, a iloczynem bledéw po-

wierzchni przez réznice wartosci jednostkowych szacun-
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ku poréwnawczego sasiadujacych ze soba komturéw.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do projektowania dziatek, znamienne
tym, ze posiada kilka zespolow (1—8), ktérych podsta-
wy (9—16) polaczone sa z ptyta (17) i naczyniem (18),
stanowigc konstrukcje moéna urzadzenia, ktoéra za po-
$rednictwem kot (19, 20 i 21) spoczywa na podstawie
(40) urzadzenia, przy czym dwa kola oparte sa3 o wy-
profilowana czg$é (22) podstawy (40), natomiast kazdy z
zespotéw (1—8) sklada sie z szyny (23) osadzonej suwli-
wie w prowadnicy (24) prostopadlej do plaszczyzny prze-
chodzacej przez o§ wyprofilowanej czgsci (22) podstawy
{40) i prostopadlej do tej podstawy, a do osi szyny (25)
zamocowana fjest obrotowo listwa (26), o ktora opiera
si¢ popychacz (29) tloka €28) osadzonmego w cylindrze
(27) zamocowanym na stale ma podstawie (9) zespotu,
ktéry to cylinder (27) potaczony jest za posrednictwem
naczynia (18) z cylindrami pozostatych zespoléw (2—S8)
i cylindrem wypadkowym (31), w ktérym osadzony fest
tlok (32) potaczony z tlokami poszczegélnych zespoléw
(1—8) za posrednictwem cieczy (37) znajdujacej si¢ W
cylindrze wypadkowym (31), naczyniu (18) i cylindrach
zespotéw (1—8), za$ na popychaczu (33) ttoka (32) osa-
dzonego w cylindrze wypadkowym (31) zamocowane
jest kotko catkujace (34) opierajace si¢ o kolo mapedo-
we (19), ktare to kétko catkujace (34) polaczone jest z
osia (35) licznika obroté6w (36).

2. Unzadzenie wedlug zastrz. 1, zmamienne tym, ze
szyna (23) kazdego z zespotéw (1—8) posiada w swej
czgsci przeciwleglej do osi (25) podziatke (30), za$ listwa
(25) posiada.w swej czesci stykajacej si¢ z podziatka (30)
zatrzask (38). -

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
ze kazdy z zespoléw (1—8) posiada wodzik (39), przy
czym osie (01—0g) wszystkich wodzikow sa wzajemmie
réwnolegle.
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