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OZET
ENGELLILER iCiIN BIR TEKNE RAMPASI

Bu bulus, silindirik sekle sahip olan en az bir ana gévde (2), ana gévdenin (2) diiz
ylizeyi lizerine yerlestirilen ve ana govde (2) iizerinde dairesel olarak hareket
edebilen en az bir doner tabla (3), doner tablanin (3) diiz yiizeyi Uzerine
yerlestirilen ve diiz yiizeyine dik olacak sekilde konumlandirilan en az bir direk
(4), direge (4) baglanan diiz bir cubuk seklinde olan tekerlekli sandalyenin bir
yerden bir yere tasinmasim saglayan en az bir kol (5), tizerine tekerlekli
sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip olan ve plakanin yan
yiizeyi iizerine kolun (5) diger ucunun baglandigi en az bir platform (6), direk (4)
ile kolun (5) birbirine baglanmasini1 ve kolun (5), direk (4) ile baglandigi nokta
etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az bir birinci baglanti
parcasi (7), birinci baglanti parcast (7) lizerine baglanan ve kolun (5) hareket
etmesi icin gerekli kuvveti lireten en az bir birinci motor (8), kol (5) ile
platformun (6) birbirine baglanmasin1 ve platformun (6), kol (5) ile baglandigi
nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az bir ikinci
baglanti parcasi (9), ikinci baglanti pargasi (9) iizerine baglanan ve platformun (6)
hareket etmesi i¢in gerekli kuvveti tireten en az bir ikinci motor (10), doner tabla
(3) tizerine baglanan ve doner tablanin (3) kendi merkez ekseni etrafinda dairesel
olarak hareket etmesini saglayan en az bir déner motor (11), birinci motor (8),
ikinci motor (10) ve doéner motorun (11) kontrollii bir sekilde calismasi icin

uyarlanmis bir kontrol tinitesi ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Engellilerin limandan tekneye binmelerini ya da tekneden limana inmelerini

saglayan ve en temel halinde,

silindirik sekle sahip olan en az bir ana gbvde (2),

ana govdenin (2) diiz ylizeyi iizerine yerlestirilen ve ana govde (2)
iizerinde dairesel olarak hareket edebilen en az bir doner tabla (3)

doner tablanin (3) diiz yiizeyi lizerine yerlestirilen ve diiz yiizeyine dik
olacak sekilde konumlandirilan en az bir direk (4),

direge (4) baglanan diiz bir ¢ubuk seklinde olan tekerlekli sandalyenin bir
yerden bir yere tasinmasini saglayan en az bir kol (5),

tizerine tekerlekli sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip
olan ve plakanin yan yiizeyi tizerine kolun (5) diger ucunun baglandigi en
az bir platform (6),

direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasint ve kolun (5), direk (4) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan
en az bir birinci baglanti parcasi (7),

birinci baglant1 parcasi (7) iizerine baglanan ve kolun (5) hareket etmesi
icin gerekli kuvveti lireten en az bir birinci motor (8),

kol (5) ile platformun (6) birbirine baglanmasini ve platformun (6), kol (5)
ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini
saglayan en az bir ikinci baglanti parcasi (9),

ikinci baglanti parcasi (9) iizerine baglanan ve platformun (6) kol (5)
tarafindan hareket ettirilirken yere paralel kalmasini saglayan en az bir
ikinci motor (10),

doner tabla (3) iizerine baglanan ve doner tablamin (3) kendi merkez
ekseni etrafinda dairesel olarak hareket etmesini saglayan en az bir déner
motor (11),

birinci motor (8), ikinci motor (10) ve déner motorun (11) kontrollii bir

sekilde ¢alismasi i¢in uyarlanmis bir kontrol iinitesi

ile karakterize edilen bir tekne rampasi (1).

11
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2. Engellilerin limandan tekneye binmelerini ya da tekneden limana inmelerini

saglayan ve en temel halinde,

silindirik sekle sahip olan en az bir ana govde (2),

ana govdenin (2) diiz yiizeyi iizerine yerlestirilen ve diiz yiizeyine dik
olacak sekilde konumlandirilan en az bir direk (4),

direge (4) baglanan diiz bir cubuk seklinde olan tekerlekli sandalyenin bir
yerden bir yere tasinmasini saglayan en az bir kol (5),

tizerine tekerlekli sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip
olan ve plakanin yan yiizeyi lizerine kolun (5) diger ucunun baglandigi en
az bir platform (6),

direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasint ve kolun (5), direk (4) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan
en az bir birinci baglant parcasi (7),

birinci baglant1 pargasi (7) iizerine baglanan ve kolun (5) hareket etmesi
icin gerekli kuvveti iireten en az bir birinci motor (8),

kol (5) ile platformun (6) birbirine baglanmasini ve platformun (6), kol (5)
ile baglandifi nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini
saglayan en az bir ikinci baglant1 parcasi (9),

ikinci baglanti parcas1 (9) iizerine baglanan ve platformun (6) kol (5)
tarafindan hareket ettirilirken yere paralel kalmasimi saglayan en az bir
ikinci motor (10),

direk (4) iizerine yerlestirilen ve birinci baglanti parcasinin (7), direk (4)
boyunca hareket etmesini saglayan en az bir ray mekanizmasi (12),

ray mekanizmasina (12) bagh olan birinci baglant1 parcasinin (7) hareket
etmesi icin gerekli kuvveti saglayan en az bir ray motoru (13)

birinci motor (8), ikinci motor (10) ve ray motorunun (13) kontrollii bir

sekilde caligmasi icin uyarlanmis bir kontrol iinitesi

ile karakterize edilen bir tekne rampasi (1).

12
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. Birinci baglanti parcasinin (7) kolu (5) hareket ettirebilmesi icin gerekli

kuvveti aldig bir hidrolik sistem iceren Istem 1 veya 2’deki gibi bir tekne

rampasi (1).

. Birinci baglanti parcasinin (7) kolu (5) hareket ettirebilmesi icin gerekli

kuvveti aldig1 bir pnomatik sistem iceren Istem 1 veya 2’deki gibi bir tekne

rampasi (1).

. Ikinci baglant1 pargasinin (9) platformu (6) hareket ettirebilmesi icin gerekli

kuvveti bir hidrolik sistem igeren Istem | veya 2’deki gibi bir tekne rampasi

(1).

. Ikinci baglant1 parcasinin (9) platformu (6) hareket ettirebilmesi icin gerekli

kuvveti bir pnomatik sistem iceren Istem 1 veya 2’deki gibi bir tekne rampasi

(1).

. Uzerinde disli sistemlerin bulundugu, birinci motorun (8) dairesel hareket

eden saft1 izerinde bulunan dislilerin s6z konusu disli sistem iizerine yerlestigi
ve bu disli mekanizmasi sayesinde kolun (5) baglant1 noktasi etrafinda dairesel
olarak hareket etmesini saglayan en az bir birinci baglant1 pargasi (7) iceren

Istem 1 veya 2’deki gibi bir tekne rampasi (1).

. Uzerinde disli sistemlerin bulundugu, ikinci motorun (10) dairesel hareket

eden saft1 iizerinde bulunan dislilerin s6z konusu disli sistem iizerine yerlestigi
ve bu disli mekanizmasi sayesinde platformun (6) baglanti noktasi etrafinda
dairesel olarak hareket etmesini saglayan en az bir ikinci baglant1 parcast (9)

iceren Istem 1 veya 2’deki gibi bir tekne rampasi (1).

. Sonsuz digliye sahip olan ve bu sayede baglanti parcasinin (7) direk (4)

boyunca hareket etmesi saglayan az bir ray mekanizmasi (12) iceren Istem

2°deki gibi bir tekne rampast (1).

13
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TARIFNAME

ENGELLILER iCiN BIR TEKNE RAMPASI

Teknik Alan

Bu bulus, engellilerin limandan tekneye binmelerini ya da tekneden limana

inmelerini saglayan bir tekne rampasi ile ilgilidir.

Onceki Teknik

Engelli insanlarin deniz tasitlarini verimli bir sekilde kullanmalari mevcut deniz
tasitlar1 g6z Oniinde bulunduruldugunda miimkiin degildir. Ozellikle tekerlekli
sandalye kullanan insanlar hem mevcut teknelere binerken hem de mevcut

tekneleri kullanarak denize girerken bir¢ok problemle kars1 karsiya kalmaktadir.

Tekerlekli sandalye kullanicis1t mevcut tekne formlarini kullanarak denize girmek
istemesi halinde 6ncelikle tekne seviyesinde bulunan tekerlekli sandalyesini ya da
kendisini deniz seviyesine tasimast gerekmektedir. Ancak mevcut tekne
donanimlar1 dahilinde bahsi gecen kisileri tekne giiverte seviyesinden, deniz

seviyesine tasiyacak aparatlar mevcut degildir.

Teknigin bilinen durumunda ¢esitli ulasim araclarim engellilerin kullanmasini
kolaylastirmak amaciyla kullanilan bir¢ok aparat bulunmaktadir. Ancak bahsi
gecen aparatlar genellikle engelli kisilerin toplu tasima ve kara araclarina inip

binmeyi kolaylagtirmayi amaglamaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US20040228713 sayil1 Birlesik Devletler
patent dokiimaninda, tekerlekli sandalye veya ©zel yolcularin arac igerisine

tasinmasi igin gelistirilen bir kaldirma sisteminden bahsedilmektedir. S6z konusu
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kaldirma sisteminde kullanilan kol, dairesel olarak hareket ederek diiz bir sekilde

duran platformu kabin icerisine almaktadir.

Teknigin bilinen durumunda yer alan US5431522 sayih Birlesik Devletler patent
dokiimaninda, bir skuter kaldirma platformundan bahsedilmektedir. S6z konusu
kaldirma platformunda skuter yerine tekerlekli sandalyelerin
kullanilabileceginden bahsedilmektedir. Kullamilan kaldirma mekanizmasi bir

disli iizerine hareket etmektedir.

Bulus ile Coziilen Sorunlar

Bu bulusun amaci, engellilerin limandan baska bir kisinin yardimi olmaksizin
tekneye binmelerini ya da tekneden limana inmelerini saglayan bir tekne rampasi

gerceklestirmektir.

Bu bulusun diger amaci, liman ile tekne arasinda olusabilecek her tiirli ylikseklik
farklarinda engellinin tekneden inmesine olanak saglayan bir tekne rampasi

gerceklestirmektir.

Bulusun Ayrintihh Ac¢iklamasi

Bu bulusun amacina ulasmak icin gerceklestirilen bir tekne rampasi, ekli

sekillerde gosterilmis olup bu sekiller;

Sekil 1. Bulus konusu tekne rampasinin bir uygulamasinin yandan goriiniisiidiir.

Sekil 2. Bulus konusu tekne rampasiin bir uygulamasinin  perspektif
goriintistidiir.

Sekil 3. Bulus konusu tekne rampasinin bir uygulamasinin yandan goriiniistidiir.

Sekil 4. Bulus konusu tekne rampasinin bir uygulamasinin perspektif

goriintisiidiir.
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Sekillerdeki parcalar tek tek numaralandirilmis olup, bu numaralarin karsilig

asagida verilmistir.

1. Tekne rampasi

2. Ana govde

3. Doner tabla

4. Direk

5. Kol

6. Platform

7. Birinci baglant1 parcast
8. Birinci motor

9. Ikinci baglant1 pargasi
10. ikinci motor

11. Déner motor

12. Ray mekanizmasi

13. Ray motoru

Engellilerin limandan tekneye binmelerini ya da tekneden limana inmelerini

saglayan bir tekne rampasi (1) en temel halinde,

silindirik sekle sahip olan en az bir ana gbvde (2),

- ana govdenin (2) diiz yiizeyi iizerine yerlestirilen ve ana govde (2) tizerinde
dairesel olarak hareket edebilen en az bir doner tabla (3),

- doner tablanin (3) diiz yiizeyi lizerine yerlestirilen ve diiz yiizeyine dik olacak
sekilde konumlandirilan en az bir direk (4),

- direge (4) baglanan diiz bir ¢cubuk seklinde olan tekerlekli sandalyenin bir
yerden bir yere taginmasini saglayan en az bir kol (5),

- uzerine tekerlekli sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip olan

ve plakanin yan yiizeyi iizerine kolun (5) diger ucunun baglandig1 en az bir

platform (6),
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- direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasim ve kolun (5), direk (4) ile
baglandi@1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az
bir birinci baglanti parcasi (7),

- birinci baglantt parcasi (7) lizerine baglanan ve kolun (5) hareket etmesi icin
gerekli kuvveti lireten en az bir birinci motor (8),

- kol (5) ile platformun (6) birbirine baglanmasini ve platformun (6), kol (5) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az
bir ikinci baglanti parcast (9),

- ikinci baglanti parcasi (9) lizerine baglanan ve platformun (6) kol (5)
tarafindan hareket ettirilirken yere paralel kalmasini saglayan en az bir ikinci
motor (10),

- doner tabla (3) lizerine baglanan ve doner tablanin (3) kendi merkez ekseni
etrafinda dairesel olarak hareket etmesini saglayan en az bir doner motor (11),

- birinci motor (8), ikinci motor (10) ve doner motorun (11) kontrollii bir
sekilde ¢alismasi icin uyarlanmis bir kontrol iinitesi

icermektedir.

Bulus konusu tekne rampasinda (1), silindirik sekle sahip olan bir ana gdvdenin
(2) diiz yiizeyi liman yiizeyine tercihen baglanti elemanlari yardimiyla
baglanmaktadir. Ana govdenin (2) diiz ylizeyi iizerine bir doner tabla (3)
yerlestirilmekte ve doner tabla (3), ana govde (2) iizerinde dairesel olarak hareket
edebilmektedir. Doner tablanin (3) diger diiz yiizeyi iizerine ve diiz yiizeyine dik
olacak sekilde konumlandirilan bir direk (4) yerlestirilmektedir. Tercihen diiz bir
cubuk seklinde olan diregin (4) yan yiizeyi iizerine tercihen diiz bir ¢ubuk
seklinde olan bir kol (5) baglanmaktadir. Direk (4) ile kolun (5) birbirine
baglanmasini ve kolun (5), direk (4) ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak
hareket edebilmesi icin direk (4) iizerine bir birinci baglanti parcast (7)
yerlestirilmektedir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda birinci baglanti
parcasi (7) pim sekline sahiptir ve bu sayede direk (4) ile kolun (5) birbirine
baglanmasini ve kolun (5), direk (4) ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak

hareket edebilmesini saglamaktadir. Birinci baglanti parcasinin (7) iizerine bir
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birinci motor (8) baglanmaktadir ve birinci motor (8), kolun (5) hareket etmesi
icin gerekli kuvveti tiretmektedir. Birinci baglanti parcas1 (7) lizerinde, birinci
motorun (8) dairesel hareket eden safti tizerinde bulunan dislilerin yerlestigi bir
digli sistemi bulunmaktadir ve bu disli mekanizmasi sayesinde birinci baglanti
parcasi (7) kolun (5) baglanti noktasi etrafinda dairesel olarak hareket etmesini
saglamaktadir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, birinci baglanti
parcasinin (7), kolu (5) hareket ettirebilmesi i¢in gerekli kuvveti bir hidrolik ya da
pnomatik sistemden elde etmektedir. Uzerine tekerlekli sandalyenin
yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip olan bir platform (6) bulunmaktadir ve
platformun (6) yan yiizeyi iizerine acilan baglanti deligine kolun (5) diger ucu
baglanmaktadir. Kol (5) ile platformun (6) birbirine baglanmasini ve platformun
(6), kol (5) ile baglandig1 nokta etrafinda yere paralel kalabilmek i¢in dairesel
olarak hareket edebilmesi icin kol (6) iizerine bir ikinci baglanti parcasi (9)
yerlestirilmektedir. Ikinci baglanti parcast (9) olmadan platform (6) kolun
kaldirma/indirme hareketiyle yere paralelligini kaybedebilir. Bulusun tercih edilen
bir uygulamasinda ikinci baglanti pargasi (9) pim sekline sahiptir ve bu sayede kol
(5) ile platformun (6) birbirine baglanmasimi ve platformun (6), kol (5) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglamaktadir.
ikinci baglanti parcasinin (9) iizerine bir ikinci motor (10) baglanmaktadir ve
ikinci motor (10), platformun (6) yere paralel kalmas1 icin ikinci baglanti parcasi
(9) icin gerekli kuvveti iiretmektedir. kinci baglanti pargas1 (9) iizerinde, ikinci
motorun (10) dairesel hareket eden saft1 iizerinde bulunan dislilerin yerlestigi bir
disli sistemi bulunmaktadir ve bu disli mekanizmas1 sayesinde ikinci baglanti
parcast (9) platformun (6) baglanti noktasi etrafinda dairesel olarak hareket
etmesini saglamaktadir. Ikinci baglanti parcasinin (9) platformu (6) hareket
ettirebilmesi igcin gerekli kuvveti bir hidrolik ya da pnomatik sistemden elde
etmektedir. Doner tabla (3) iizerine bir doner motor (11) baglanmaktadir ve déner
motor (11), doner tablanin (3) kendi merkez ekseni etrafinda dairesel olarak
hareket etmesini saglamaktadir. Doner motor (11), birinci motor (8) ve ikinci
motorun (9) kontrollii bir sekilde calismasi icin uyarlanmis bir kontrol {initesi

bulunmaktadar.
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Bulus konusu tekne rampas1 (1), limanda bulunan tekerlekli sandalyedeki engelli
kisinin tekne icerisine alinabilmesi icin; baslangicta platform (6), liman yer
diizlemi ile paralel olacak sekilde konumlandirlmigtir. Tekerlekli sandalye
platform (6) iizerine yerlestirilir ve kontrol iinitesine gonderilen sinyal vasitasiyla
birinci motor (8) ve ikinci motor (10) aktif bir sekilde calismaya baslamaktadirlar.
Birinci motorun (8) calismasiyla hareket etmeye baslayan kol (5), direge (4)
baglandig1 birinci baglanti parcasinin (7) bulundugu nokta etrafinda dairesel
olarak hareket etmektedir. Kolun (5) dairesel hareketi ile birlikte kola (5) bagh
olan platform (6) hareket etmektedir. Platformun (6) yer diizlemine olan
paralelliginin bozulmamas1 icin ikinci motor (10) kontrol {initesinden aldig:
bilgiler dogrultusunda ikinci baglanti parcasinin (9) bagli olan platformu (6)
dairesel olarak hareket ettirmekte ve platformun (6) yer diizlemine olan
paralelligini korunmasin saglamaktadir. Kolun (5) yukar1 dogru hareket etmesiyle
platform (6) ve platformun (6) iizerinde bulunan tekerlekli sandalye yer
diizleminden yukan kalkmaktadir ancak yer diizlemine olan paralelligi
korunmaktadir. Yer diizleminden bir miktar yukar kalkan platform (6) iizerindeki
tekerlekli sandalyeyi tekne icerisine alabilmek i¢in doner tabla (3) {izerine
baglanan ve doner tablanin (3) kendi merkez ekseni etrafinda dairesel olarak
donmesini saglayan doner motor (11) kullanilmaktadir. Déner motorun (11) doner
tablay1 (3) kendi ekseni etrafinda dondiirmesiyle doner tablaya (3) bagli olan direk
(4), direge (4) bagl olan kol (5) ve kola (5) bagh olan platform (6) da ayn1 eksen
etrafinda dairesel olarak hareket etmektedir. S6z konusu doner motor (11),
platformu (6) tekne giivertesinin i¢ yiizeyine gelene kadar dondiirmektedir. Tekne
giivertesi ile paralel pozisyonda olan platform (6), birinci motor (8) ve ikinci
motor (10) yardimiyla tekne giivertesi ylizeyine degmektedir ve platform (6)
izerinde tasinan tekerlekli sandalye tekne giivertesine ulagmaktadir. Tekerlekli
sandalyede bulunan yolcuyu tekne giivertesinden indirebilmek igin
gerceklestirilen siirecin tam tersi bir islem uygulanmakta ve bu sayede tekerlekli

sandalyedeki yolcunun tekneden inmesi saglanmaktadir.
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Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, engellilerin limandan tekneye

binmelerini ya da tekneden limana inmelerini saglayan bir tekne rampasi (1) en

temel halinde,

silindirik sekle sahip olan en az bir ana govde (2),

ana govdenin (2) diiz yiizeyi lizerine yerlestirilen ve diiz yiizeyine dik olacak
sekilde konumlandirilan en az bir direk (4),

direge (4) baglanan diiz bir ¢ubuk seklinde olan tekerlekli sandalyenin bir
yerden bir yere tasinmasini saglayan en az bir kol (5),

tizerine tekerlekli sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip olan
ve plakanin yan yiizeyi iizerine kolun (5) diger ucunun baglandig1 en az bir
platform (6),

direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasin1 ve kolun (5), direk (4) ile
baglandig nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az
bir birinci baglanti pargasi (7),

birinci baglanti parcasi (7) lizerine baglanan ve kolun (5) hareket etmesi i¢in
gerekli kuvveti lireten en az bir birinci motor (8),

kol (5) ile platformun (6) birbirine baglanmasini ve platformun (6), kol (5) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglayan en az
bir ikinci baglant1 parcasi (9),

ikinci baglant1 parcasi (9) iizerine baglanan ve platformun (6) hareket etmesi
icin gerekli kuvveti iireten en az bir ikinci motor (10),

direk (4) iizerine yerlestirilen ve birinci baglanti parcasimin (7), direk (4)
boyunca hareket etmesini saglayan en az bir ray mekanizmasi (12),

ray mekanizmasina (12) bagl olan birinci baglanti parcasinin (7) hareket
etmesi icin gerekli kuvveti saglayan en az bir ray motoru (13)

birinci motor (8), ikinci motor (10) ve ray motorunun (13) kontrollii bir

sekilde ¢alismasi i¢in uyarlanmis bir kontrol iinitesi

icermektedir.

Bulus konusu tekne rampasinda (1), silindirik sekle sahip olan bir ana gévdenin

(2) diiz yiizeyi liman yiizeyine tercihen baglant1 elemanlar1 yardimiyla
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baglanmaktadir. Ana govdenin (2) diiz yiizeyi iizerine ve diiz yiizeyine dik olacak
sekilde konumlandirilan bir direk (4) yerlestirilmektedir. Tercihen diiz bir cubuk
seklinde olan diregin (4) yan yiizeyi iizerine tercihen diiz bir cubuk seklinde olan
bir kol (5) baglanmaktadir. Direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasini ve kolun
(5), direk (4) ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesi icin
direk (4) iizerine bir birinci baglanti pargasi (7) yerlestirilmektedir. Bulusun tercih
edilen bir uygulamasinda birinci baglanti pargasi (7) pim sekline sahiptir ve bu
sayede direk (4) ile kolun (5) birbirine baglanmasint ve kolun (5), direk (4) ile
baglandig1 nokta etrafinda dairesel olarak hareket edebilmesini saglamaktadir.
Birinci baglanti parcasinin (7) iizerine bir birinci motor (8) baglanmaktadir ve
birinci motor (8), kolun (5) hareket etmesi i¢in gerekli kuvveti tiretmektedir.
Birinci baglanti pargasi (7) lizerinde, birinci motorun (8) dairesel hareket eden
safti tizerinde bulunan dislilerin yerlestigi bir disli sistemi bulunmaktadir ve bu
disli mekanizmasi sayesinde birinci baglant1 pargasi (7) kolun (5) baglant1 noktasi
etrafinda dairesel olarak hareket etmesini saglamaktadir. Bulusun tercih edilen bir
uygulamasinda, birinci baglanti par¢asinin (7), kolu (5) hareket ettirebilmesi icin
gerekli kuvveti bir hidrolik ya da pnomatik sistemden elde etmektedir. Uzerine
tekerlekli sandalyenin yerlesebilecegi diiz bir plaka sekline sahip olan bir platform
(6) bulunmaktadir ve platformun (6) yan ylizeyi lizerine agilan baglant: deligine
kolun (5) diger ucu baglanmaktadir. Kol (5) ile platformun (6) birbirine
baglanmasin1 ve platformun (6), kol (5) ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel
olarak hareket edebilmesi icin kol (6) iizerine bir ikinci baglanti parcasi (9)
yerlestirilmektedir. Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda ikinci baglanti
parcast (9) pim sekline sahiptir ve bu sayede kol (5) ile platformun (6) birbirine
baglanmasini ve platformun (6), kol (5) ile baglandig1 nokta etrafinda dairesel
olarak hareket edebilmesini saglamaktadir. Ikinci baglanti parcasinin (9) iizerine
bir ikinci motor (10) baglanmaktadir ve ikinci motor (10), platformun (6) yere
paralel kalabilmesi icin gerekli kuvveti iiretmektedir. Ikinci baglanti parcasi (9)
tizerinde, ikinci motorun (10) dairesel hareket eden safti iizerinde bulunan
diglilerin yerlestigi bir disli sistemi bulunmaktadir ve bu disli mekanizmasi

sayesinde ikinci baglanti parcasi (9) platformun (6) baglanti noktas: etrafinda
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dairesel olarak hareket etmesini saglamaktadir. ikinci baglanti parcasmin (9)
platformu (6) hareket ettirebilmesi i¢in gerekli kuvveti bir hidrolik ya da pnomatik
sistemden elde etmektedir. Direk (4) {lizerine bir ray mekanizmasi (12)
yerlestirilmektedir ve ray mekanizmas1 (12), birinci baglant1 parcasinin (7) direk
(4) boyunca hareket etmesini saglamaktadir. Baska bir deyisle, ray mekanizmasi
(12) sayesinde birinci baglant1 parcasi (7) yer diizlemine gore agag1 yukar: hareket
edebilmektedir. Ayrica ray mekanizmasina (12) baghh olan birinci baglanti
parcasinin (7) hareket etmesi icin gerekli kuvveti ray motoru (13) saglamaktadir.
Bulusun tercih edilen bir uygulamasinda, sonsuz disliye sahip olan ray
mekanizmasi (12) sayesinde birinci baglanti parcasinin (7) direk (4) boyunca
hareket etmesi saglanmaktadir. Ray motoru (13), birinci motor (8) ve ikinci
motorun (9) kontrollii bir sekilde calismasi icin uyarlanmis bir kontrol tinitesi

bulunmaktadir.

Bulus konusu tekne rampasi (1), limanda bulunan tekerlekli sandalyedeki engelli
kisinin tekne igerisine alinabilmesi icin; baslangicta platform (6) limanin yer
diizlemi ile paralel olacak sekilde konumlanmistir. Tekerlekli sandalye platform
(6) tlizerine yerlestirilir ve kontrol iinitesine gdnderilen sinyal vasitasiyla birinci
motor (8), ikinci motor (10) ve ray motoru (13) aktif bir sekilde calismaya
baslamaktadirlar. Birinci motorun (8) calismasiyla hareket etmeye baslayan kol
(5), direge (4) baglandi@ birinci baglanti parcasinin (7) bulundugu nokta etrafinda
dairesel olarak hareket etmektedir. Kolun (5) dairesel hareketi ile birlikte kola (5)
bagh olan platform (6) hareket etmektedir. Platformun (6) yer diizlemine olan
paralelliginin bozulmamas1 i¢in ikinci motor (10) kontrol {iinitesinden aldig:
bilgiler dogrultusunda ikinci baglanti parcasina (9) bagli olan platformu (6)
dairesel olarak hareket ettirmekte ve platformun (6) yer diizlemine olan
paralelligini korunmasini saglamaktadir. Kolun (5) yukar1 dogru hareket etmesiyle
platform (6) ve platformun (6) iizerinde bulunan tekerlekli sandalye yer
diizleminden yukann kalkmaktadir ancak yer diizlemine olan paralelligi
korunmaktadir. Platform (6) yukar kalktik¢ca ray mekanizmasina (12) bagl olan

ve diregin (4) en yiiksek pozisyonunda yer alan birinci baglant: parcasi (7), ray
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motorunun (13) sagladig1 giic sayesinde direk (4) boyunca asagi dogru hareket
etmektedir. Birinci baglanti parcasi (7) ray mekanizmasi (12) sayesinde asagi
dogru inerken, kol (5) dairesel olarak hareket ederek platformu (6) tekne giivertesi
icerisine yerlestirmektedir ve bu sayede platform (6) iizerinde tasinan tekerlekli
sandalyede bulunan yolcunun dogrultusu degismeden tekne giivertesine ulagmasi
saglanmaktadir. Tekerlekli sandalyede bulunan yolcuyu tekne giivertesinden
indirebilmek icin gerceklestirilen siirecin tam tersi bir islem uygulanmakta ve bu

sayede tekerlekli sandalyedeki yolcunun tekneden inmesi saglanmaktadir.
Bulusun bagka bir uygulamasinda ikinci motor yerine kolu (5) dondiiren birinci

motorla (8) platform (6) ikinci baglanti parcasi (9) arasinda birebir bir kayis

mekanizmasi da gorev yapabilir.
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