
(19)国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202220390049.2

(22)申请日 2022.02.25

(73)专利权人 湖南伊卡贝诺智能科技有限公司

地址 415100 湖南省常德市鼎城区红云街

道停车场社区大湖路（汽车总站对面）

(72)发明人 周阳辉　

(74)专利代理机构 湖南省森越知运专利代理事

务所(普通合伙) 43258

专利代理师 尤志君

(51)Int.Cl.

H02K 7/116(2006.01)

H02K 5/00(2006.01)

A47H 5/02(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种电动罗马杆电机

(57)摘要

本实用新型公开了一种电动罗马杆电机，属

于电动窗帘技术领域，包括罗马杆本体，还包括

驱动电机、固定驱动结构和电机固定结构，所述

罗马杆本体上设有与其滑动配合的固定帽，所述

电机固定结构套设在罗马杆本体上，所述固定驱

动结构设置在电机固定结构上，所述固定驱动结

构与电机固定结构传动连接，所述驱动电机可拆

卸的安装在电机固定结构上，所述驱动电机的主

轴延伸至罗马杆本体内。本实用新型可以调整三

个转动轮的位置，从而实现将驱动电机和固定圆

块固定在不同尺寸的罗马杆本体上，提高了装置

的适用性。
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1.一种电动罗马杆电机，包括罗马杆本体（1），其特征在于，还包括驱动电机（2）、固定

驱动结构（3）和电机固定结构（4），所述罗马杆本体（1）上设有与其滑动配合的固定帽（5），

所述电机固定结构（4）套设在罗马杆本体（1）上，所述固定驱动结构（3）设置在电机固定结

构（4）上，所述固定驱动结构（3）与电机固定结构（4）传动连接，所述驱动电机（2）可拆卸的

安装在电机固定结构（4）上，所述驱动电机（2）的主轴延伸至罗马杆本体（1）内。

2.根据权利要求1所述的一种电动罗马杆电机，其特征在于：所述电机固定结构（4）包

括固定圆块（41）、固定圆框（42）、三个滑动座（43）、三个移动块（44）和三个转动轮（45），所

述固定圆块（41）上设有通槽，所述固定圆框（42）转动连接在固定圆块（41）上，三个所述滑

动座（43）等间距转动连接在固定圆框（42）上，三个所述移动块（44）分别滑动连接在三个滑

动座（43）上，所述移动块（44）的一端与固定圆块（41）转动连接，三个所述转动轮（45）分别

转动连接在三个移动块（44）的另一端，所述转动轮（45）与罗马杆本体（1）滑动配合。

3.根据权利要求2所述的一种电动罗马杆电机，其特征在于：所述转动轮（45）采用橡胶

材质。

4.根据权利要求2所述的一种电动罗马杆电机，其特征在于：所述固定驱动结构（3）包

括安装座（31）、卡块（32）、驱动齿轮（33）和驱动齿盘（34），所述驱动齿盘（34）位于固定圆框

（42）上，所述安装座（31）位于固定圆块（41）的顶部，所述卡块（32）的一端转动连接在安装

座（31）上，所述驱动齿轮（33）转动连接在固定圆块（41）内，所述驱动齿轮（33）的顶部延伸

至固定圆块（41）外，所述驱动齿盘（34）与驱动齿轮（33）啮合，在对驱动齿轮（33）进行固定

时，所述卡块（32）水平设置在驱动齿轮（33）的齿槽内。

5.根据权利要求2所述的一种电动罗马杆电机，其特征在于：所述固定圆块（41）内设有

与驱动电机（2）电性连接的远程遥控模块。
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一种电动罗马杆电机

技术领域

[0001] 本实用新型属于电动窗帘技术领域，尤其涉及一种电动罗马杆电机。

背景技术

[0002] 电动窗帘驱动电机的作用是通过其本身的正反转来带动电动窗帘沿着轨道来回

运动的，电动窗帘驱动电机要带动整个窗帘运动，窗帘驱动电机在设计的时候要考虑窗帘

的拉收方向，不同的方向设计也就有所区别，有左右方向的，也有上下卷帘的，根据用户的

不同需求采用不同的窗帘驱动电机，另外窗帘驱动电机的供电类型也有很多，主要有交流

供电式窗帘驱动电机、直流供电窗帘驱动电机、电池供电式窗帘驱动电机等，

[0003] 但是，现有技术中还存在以下问题，在进行使用时，只能将电机放置在单一尺寸的

罗马杆上，导致电机的适用性不好，不能根据不同的使用环境对电机进行使用。

发明内容

[0004] 本实用新型实施例提供一种电动罗马杆电机，以解决现有技术中的问题。

[0005] 本实用新型实施例采用下述技术方案：一种电动罗马杆电机，包括罗马杆本体，还

包括驱动电机、固定驱动结构和电机固定结构，所述罗马杆本体上设有与其滑动配合的固

定帽，所述电机固定结构套设在罗马杆本体上，所述固定驱动结构设置在电机固定结构上，

所述固定驱动结构与电机固定结构传动连接，所述驱动电机可拆卸的安装在电机固定结构

上，所述驱动电机的主轴延伸至罗马杆本体内。

[0006] 进一步的，所述电机固定结构包括固定圆块、固定圆框、三个滑动座、三个移动块

和三个转动轮，所述固定圆块上设有通槽，所述固定圆框转动连接在固定圆块上，三个所述

滑动座等间距转动连接在固定圆框上，三个所述移动块分别滑动连接在三个滑动座上，所

述移动块的一端与固定圆块转动连接，三个所述转动轮分别转动连接在三个移动块的另一

端，所述转动轮与罗马杆本体滑动配合。

[0007] 进一步的，所述转动轮采用橡胶材质。

[0008] 进一步的，所述固定驱动结构包括安装座、卡块、驱动齿轮和驱动齿盘，所述驱动

齿盘位于固定圆框上，所述安装座位于固定圆块的顶部，所述卡块的一端转动连接在安装

座上，所述驱动齿轮转动连接在固定圆块内，所述驱动齿轮的顶部延伸至固定圆块外，所述

驱动齿盘与驱动齿轮啮合，在对驱动齿轮进行固定时，所述卡块水平设置在驱动齿轮的齿

槽内。

[0009] 进一步的，所述固定圆块内设有与驱动电机电性连接的远程遥控模块。

[0010] 本实用新型实施例采用的上述至少一个技术方案能够达到以下有益效果：

[0011] 在对驱动电机进行固定时，旋转驱动齿轮转动，驱动齿轮带动驱动齿盘在固定圆

块内进行转动，从而带动固定圆框进行转动，固定圆框转动带动三个移动块在三个滑动座

上进行滑动，使得三个转动轮抵触在罗马杆本体上，将固定圆块固定在罗马杆本体上，在位

置确定后带动卡块在安装座上进行转动，使得卡块水平设置在驱动齿轮的齿槽内，对驱动
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齿轮的位置进行限位，防止驱动齿轮转动，三个转动轮可以随着三个移动块进行转动，可以

根据罗马杆本体不同的直径，调整三个转动轮的位置，从而实现将驱动电机和固定圆块固

定在不同尺寸的罗马杆本体上，提高了装置的适用性。

附图说明

[0012] 此处所说明的附图用来提供对本实用新型的进一步理解，构成本实用新型的一部

分，本实用新型的示意性实施例及其说明用于解释本实用新型，并不构成对本实用新型的

不当限定。在附图中：

[0013] 图1为本实用新型的立体结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型的剖视图；

[0015] 图3为本实用新型的局部剖视图；

[0016] 图4为图3中B处的放大图；

[0017] 图5为本实用新型的局部立体机构示意图；

[0018] 附图标记

[0019] 罗马杆本体1，驱动电机2，固定驱动结构3，安装座31，卡块32，驱动齿轮33，驱动齿

盘34，电机固定结构4，固定圆块41，固定圆框42，滑动座43，移动块44，转动轮45，固定帽5。

具体实施方式

[0020] 为使本实用新型的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本实用新型具体

实施例及相应的附图对本实用新型技术方案进行清楚、完整地描述。显然，所描述的实施例

仅是本实用新型一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本实用新型中的实施例，本领域

普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本实用新型

保护的范围。

[0021] 以下结合附图，详细说明本实用新型各实施例提供的技术方案。

[0022] 参照图1至图5所示，本实用新型实施例提供一种电动罗马杆电机，包括罗马杆本

体1，还包括驱动电机2、固定驱动结构3和电机固定结构4，所述罗马杆本体1上设有与其滑

动配合的固定帽5，所述电机固定结构4套设在罗马杆本体1上，所述固定驱动结构3设置在

电机固定结构4上，所述固定驱动结构3与电机固定结构4传动连接，所述驱动电机2可拆卸

的安装在电机固定结构4上，所述驱动电机2的主轴延伸至罗马杆本体1内。在进行使用时，

固定驱动机构工作带动电机固定机构工作，可以进行调节以便在不同尺寸的罗马杆本体1

上进行使用，驱动电机2通过可拆卸的安装在固定圆块41上，当驱动电机2需要进行更换时，

可以方便的对驱动电机2进行拆卸，在将驱动电机2的位置进行固定后，将固定帽5套设在罗

马杆本体1上。

[0023] 具体地，所述电机固定结构4包括固定圆块41、固定圆框42、三个滑动座43、三个移

动块44和三个转动轮45，所述固定圆块41上设有通槽，所述固定圆框42转动连接在固定圆

块41上，三个所述滑动座43等间距转动连接在固定圆框42上，三个所述移动块44分别滑动

连接在三个滑动座43上，所述移动块44的一端与固定圆块41转动连接，三个所述转动轮45

分别转动连接在三个移动块44的另一端，所述转动轮45与罗马杆本体1滑动配合；所述固定

驱动结构3包括安装座31、卡块32、驱动齿轮33和驱动齿盘34，所述驱动齿盘34位于固定圆
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框42上，所述安装座31位于固定圆块41的顶部，所述卡块32的一端转动连接在安装座31上，

所述驱动齿轮33转动连接在固定圆块41内，所述驱动齿轮33的顶部延伸至固定圆块41外，

所述驱动齿盘34与驱动齿轮33啮合，在对驱动齿轮33进行固定时，所述卡块32水平设置在

驱动齿轮33的齿槽内。在对驱动电机2进行固定时，旋转驱动齿轮33转动，驱动齿轮33带动

驱动齿盘34在固定圆块41内进行转动，从而带动固定圆框42进行转动，固定圆框42转动带

动三个移动块44在三个滑动座43上进行滑动，使得三个转动轮45抵触在罗马杆本体1上，将

固定圆块41固定在罗马杆本体1上，在位置确定后带动卡块32在安装座31上进行转动，使得

卡块32水平设置在驱动齿轮33的齿槽内，对驱动齿轮33的位置进行限位，防止驱动齿轮33

转动，三个转动轮45可以随着三个移动块44进行转动，可以根据罗马杆本体1不同的直径，

调整三个转动轮45的位置，从而实现将驱动电机2和固定圆块41固定在不同尺寸的罗马杆

本体1上，提高了装置的适用性。

[0024] 具体地，所述转动轮45采用橡胶材质。橡胶材质的转动轮45在进行固定时，可以对

罗马杆本体1进行保护。

[0025] 具体地，所述固定圆块41内设有与驱动电机2电性连接的远程遥控模块。通过外界

的遥控设备与远程遥控模块进行连接，可以远程控制驱动电机2的工作，进行关闭和打开窗

帘。

[0026] 以上所述仅为本实用新型的实施例而已，并不用于限制本实用新型。对于本领域

技术人员来说，本实用新型可以有各种更改和变化。凡在本实用新型的精神和原理之内所

作的任何修改、等同替换、改进等，均应包含在本实用新型的权利要求范围之内。
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图1

图2
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图3

图4
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图5
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