FR 2 998 538 - A1

REPUBLIQUE FRANGAISE

@ N° de publication :

2 998 538

(a n’utiliser que pour les

INSTITUT NATIONAL
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

@ N° d’enregistrement national :

commandes de reproduction)

12 61190

@ Int CI® : B 63 B 29/00 (2013.01), B 63 C 11/00

®

DEMANDE DE BREVET D'INVENTION

A1

@ Date de dépét : 23.11.12.

Priorité :

Date de mise a la disposition du public de la
demande : 30.05.14 Bulletin 14/22.

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche préliminaire : Se reporter a la fin du
présent fascicule

Références a d’autres documents nationaux
apparentés :

@ Demandeur(s) : BARON GUY—FR, BARON SOPHIE
— FR, BARON CECILE — FR, BARON GEORGES-
HENRI—FR et BARON MARIE-FRANCOISE — FR.

@ Inventeur(s) : A COMPLETER et BARON GUY.

@ Titulaire(s) : BARON GUY,BARON SOPHIE,BARON
CECILE,BARON GEORGES-HENRI, BARON MARIE-
FRANCOISE.

Mandataire(s) : CABINET PLASSERAUD.

TRAMPOLINE AMPHIBIE.

Un dispositif d'exploration de I'espace marin est desti-
né a étre fixé sur une embarcation motorisée, et comprend
un support (T) pouvant recevoir un ou plusieurs utilisateurs
en position allongée, un premier moyen de déploiement
(C.H) permettant de positionner le support (T) dans une po-
sition déterminée sous I'eau (C1) dans laquelle ledit ou les-
dits plusieurs utilisateurs peuvent s'allonger sur le support
(T) en étant au moins partiellement immergé(s), ainsi que
des moyens de fixation avant et arriére (R;b1;b2;b) permet-
tant le maintien du support (T) dans la position déterminée
(C1). Le support (T) dans la position déterminée (C1) se dis-
pose sous, en avant ou entre les oeuvres vives de I'embar-
cation. Le premier moyen de déploiement (C,H) est monté
a babord et a tribord cbté proue de I'embarcation et com-
prend au moins deux barres (C) disposées respectivement
a babord et a tribord assurant le maintien du support (T)
dans la position déterminée (C1). Le moyen de fixation
(R;b1;b2;b) avant permet de solidariser une extrémité anté-
rieure du support (T) avec les moyens de déploiement (C,H)
et le moyen de fixation arriere (R;b1;b2;b) assure la stabili-
sation du support (T) dans un plan sensiblement paralléle a
la surface de I'eau, lorsque ledit ou lesdits plusieurs usagers
est (sont) allongé(s) sur le support (T), en reliant une extré-
mité postérieure du support (T) située a I'opposé de l'extré-

mité antérieure avec une partie de I'embarcation située
entre la partie avant et la poupe de I'embarcation.
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DOMAINE TECHNIQUE

La présente invention a pour objet un dispositif d'exploration de I'espace marin
destiné a étre fixé sur une d'embarcation permettant 'immersion en surface de

nageurs équipés d'un moyen de respiration en situation de confort et d’autonomie.

ETAT DE LA TECHNIQUE

Il existe de nombreux véhicules marins permettant de se déplacer sous l'eau a
faible profondeur faisant appel, pour se déplacer a la propulsion humaine (palmes,
hélices actionnées par un systéme de pédalier...), a la propulsion motorisée (mo-

teurs électriques, a combustion, ...) ou au remorquage.

Il est connu de I'état de la technique un engin nautique faisant I'objet d'une de-
mande de brevet FR 2 951 134. Ce dispositif et ses variations ont pour principales
caractéristiques les points suivants:

e Lorsque l'engin nautique est immergé, la structure immergée s'enfonce
sur au moins 1,5 metres, nécessitant I'utilisation d’'un équipement respi-
ratoire (scaphandre autonome);

e La vitesse de déplacement en mode hors de I'eau de I'engin marin est
limitée a 12 nceuds;

e L'autonomie de I'engin marin en mode sous-marin est limitée, par la né-
cessité d’'un équipement respiratoire (scaphandre autonome);

e Les colts de constructions;

e L'encombrement de I'engin.

La présente invention propose de remédier a certains inconvénients de I'état de la
technique. Il deviendra apparent dans ce qui suit que l'invention apporte de nom-
breux avantages dont les possibilités de:
e Profiter du snorkeling sans aucune formation, méme ceux qui ne peu-
vent pas faire de plongée pour raisons médicales;
e Libérer les mains de l'utilisateur;
e Prélevements, photographies et films;

e Contrble et protection des fonds marins;
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2
e Sans effort physique, pour un déplacement a volonté en direction et vi-

tesse.

RESUME DE L'INVENTION

Dans un premier aspect, l'invention propose un dispositif d'exploration de I'espace
marin destiné a étre fixé sur une embarcation motorisée, le dispositif d'exploration
comprenant un support pouvant recevoir un ou plusieurs utilisateurs en position
allongée, un premier moyen de déploiement permettant de positionner le support
dans une position déterminée sous I'eau dans laquelle ledit ou lesdits plusieurs
utilisateurs peuvent s'allonger sur le support en étant au moins partiellement im-
mergé(s), ainsi que des moyens de fixation avant et arriere permettant le maintien
du support dans la position déterminée, dans lequel le support dans la position
déterminée se dispose sous, en avant ou entre les ceuvres vives de I'embarcation.
Le premier moyen de déploiement est monté a babord et a tribord c6té proue de
I'embarcation et comprend au moins deux barres disposées respectivement a ba-
bord et a tribord assurant le maintien du support dans la position déterminée. Le
moyen de fixation avant permet de solidariser 'extrémité antérieure du support
avec les moyens de déploiement et le moyen de fixation arriére assure la stabilisa-
tion du support dans un plan sensiblement paralléle a la surface de I'eau, lorsque
ledit ou lesdits plusieurs usagers est (sont) allongé(s) sur le support, en reliant une
deuxiéme extrémité du support située a lI'opposé de la premiére extrémité avec
une partie de I'embarcation située entre la partie avant et la poupe de I'embarca-

tion.

Dans un premier mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le premier moyen de déploiement permet de déplacer le support entre

une position hors de I'eau et la position déterminée.

Dans un deuxieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le premier moyen de déploiement permet de déplacer le support entre
une position hors de I'eau et la position déterminée.

Dans un troisieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, les barres du premier moyen de déploiement sont liées par deux

barres transversales pour former un cadre fermé.
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Dans un quatrieme mode de réalisation préféré du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, les barres du premier moyen de déploiement sont liées par une barre

transversale pour former un cadre en U.

Dans un cinquieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de
l'espace marin, le premier moyen de déploiement comprend en outre un premier
systéeme de guidage constitué par au moins deux paliers, disposés respectivement
a béabord et a tribord de I'embarcation, permettant le déploiement par rotation des
barres de la position hors de I'eau a la position déterminée dans laquelle une ex-
trémité du premier moyen de déploiement est immergée, afin de stabiliser le sup-
port dans la position déterminée, I'extrémité immergée du premier moyen de dé-
ploiement est reliée a I'embarcation par lintermédiaire d'un ou plusieurs bouts

fixés a la proue de I'embarcation.

Dans un sixieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le premier moyen de déploiement comprend en outre un deuxieme
systéme de guidage comprenant au moins deux paliers équipés de moyens de
verrouillage, disposés respectivement a babord et a tribord de I'embarcation, per-
mettant le déploiement par rotation du premier moyen de déploiement de la posi-
tion hors de I'eau a la position déterminée.

Dans un septieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le premier moyen de déploiement comprend en outre un troisieme
systéeme de guidage comprenant au moins deux patins arciformes adaptés, pour
servir d’appui au systeme de déploiement sur les boudins d’un pneumatique, per-
mettant le déploiement par rotation du premier moyen de déploiement de la posi-
tion hors de I'eau a la position déterminée.

Dans un huitiéme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le premier moyen de déploiement comprend en outre un quatrieme
systéme de guidage constitué par au moins deux poutres transversales de struc-
tures permettant le déploiement par translation du premier moyen de déploiement

d'une position hors de I'eau a une position déterminée sous l'eau.
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Dans un neuvieme mode de réalisation préférée, le dispositif d'exploration de I'es-
pace marin comprend en outre un deuxieme moyen de déploiement monté entre
le premier moyen de déploiement et la poupe de I'embarcation, préférentiellement
réalisé dans le méme mode de réalisation que le premier moyen de déploiement,

sur lequel I'extrémité postérieure du support est fixée sur sa partie horizontale.

Dans un dixieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, une dimension du cadre est ajustable en hauteur et en largeur grace

a un systéeme d'emboitement par manchonnage, fixé par boulons ou goupilles.

Dans un onziéme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le support est soit, un trampoline, un filet ou un tissu technique, le

support comprend en outre une ou des lattes de rigidification.

Dans un douzieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le moyen de fixation avant consiste en un des modes de réalisation
suivants: un emmanchage direct du support sur les barres, une surliure passant

par des ceillets entre le support et les barres ou des ralingues.

Dans un treizieme mode de réalisation préférée du dispositif d'exploration de I'es-
pace marin, le moyen de fixation arriere consiste en I'un parmi les modes de réali-
sation suivants: un ou plusieurs bout(s), un emmanchage direct du support sur les
barres, une surliure passant par des ceillets en entre le support et les barres ou
des ralingues.

Dans un quatorzieme mode réalisation préférée le dispositif d'exploration de I'es-
pace marin comprend en outre un moyen de pilotage de I'embarcation permettant
de commander a distance la marche, l'arrét, l'orientation de I'engin, le moyen de
pilotage pouvant étre monté sur cardan ou reliée par un cable souple,
'embarcation étant équipée d'une commande d'arrét d'urgence, et son ou ses

propulseurs d’une protection d’hélice.
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Dans un deuxiéme aspect, l'invention propose une embarcation semi-rigide équi-

pée du dispositif d'exploration de I'espace marin.

Dans un troisieme aspect, linvention propose une embarcation pneumatique

équipée du dispositif d'exploration de I'espace marin.

Dans un quatrieme aspect, l'invention propose une embarcation monocoque équi-

pée du dispositif d'exploration de I'espace marin.

Dans un cinquiéme aspect, l'invention propose un catamaran équipé du dispositif

d'exploration de I'espace marin.

Dans un quinzieme mode de réalisation préférée, dans le catamaran équipé du
dispositif d'exploration de I'espace marin le support est un trampoline, le premier
moyen de déploiement et le deuxieme moyen de déploiement permettant de main-
tenir le support sous tension dans la position hors de I'eau, pour déplacement ra-
pide, ou dans la position déterminée.

BREVE DESCRIPTION DES FIGURES

Figure 1 : Vue de profil d'un dispositif d'exploration fixé sur une embarcation mo-
nocoque de l'espace marin, selon un exemple de réalisation, avec un support;
Figure 2 : Vue de face du support de la figure 1 en position immergée;

Figure 3 : Vue de dessus du support de la figure 1;

Figure 4 : Vue de profil d'un dispositif d'exploration de I'espace marin pour une
embarcation monocoque pneumatique (semi-rigide ou non), selon un exemple de
réalisation;

Figure 5 : Vue en coupe transversale du support de la figure 4;

Figure 6 : Vue de dessus du support de la figure 4;

Figure 7 : Vue en coupe transversale d’un palier assurant la fixation et la rotation
du systéeme de déploiement sur le pont ou le franc-bord de I'embarcation;

Figure 8 : Vue en coupe transversale d'un patin arciforme d’appui du systéme de

déploiement sur un boudin du pneumatique;
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Figure 9 : Vue en coupe transversale de 'emmanchage du support sur un cadre;

Figure 10 : Vue de dessus de la surliure du support au cadre a travers les eillets
du support;

Figure 11: Vue en coupe transversale du manchonnage du cadre du support per-
mettant son réglage a la dimension souhaitée;

Figure 12: Vue de profil du manchonnage du cadre du support de la figure 11
permettant son réglage a la dimension souhaitée;

Support pour catamaran pneumatique

Figure 13 : Vue de profil d'un dispositif d'exploration de I'espace marin pour cata-
maran pneumatique, selon un exemple de réalisation;

Figure 14 : Vue de dessus du support de la figure 13;

Figure 15 : Vue en coupe transversale du support de la figure 13 (en position im-
mergée);

Figure 16 : Vue en coupe transversale du support de la figure 13 (en position
haute);

Support pour catamaran a coques rigides

Figure 17 : Vue en coupe transversale d'un dispositif d'exploration de I'espace ma-
rin pour catamaran a coques rigides, selon un exemple de réalisation;

Figure 18 : Zoom sur la ralingue et le support, vue en coupe transversale;

Figure 19 : Vue en coupe transversale du support de la figure 17;

Figure 20 : Zoom sur la charniére de fixation du cadre du support a la poutre
transversale de structure, vue en coupe transversale;

Figure 21 : Vue en coupe transversale du support de la figure 17;

Figure 22 : Vue de dessus du support de la figure 17;

Variante du mécanisme de descente du support par translation verticale
pour les catamarans

Figure 23 : Vue de profil du support avec systeme de translation verticale;

Figure 24 : Vue en coupe transversale du support de la figure 23 en position im-
mergée;

Figure 25 : Zoom sur le mécanisme de translation verticale du cadre du support de
la figure 24 en position immergée;

Figure 26 : Vue en coupe transversale du support de la figure 23 en position
haute;
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Figure 27 : Zoom sur le mécanisme de translation verticale du cadre du support de

la figure 26 avec le support en position haute;

Figure 28 : Zoom sur le mécanisme de rotation et verrouillage du cadre du support

en position haute;

Téléecommandes

Figure 29 : commandes rigides a distance pour catamaran;

Figure 30 : commandes rigides a distance pour monocoque.

EXPOSE D'EXEMPLES DE REALISATION DE L'INVENTION

L'invention propose un dispositif d'exploration de I'espace marin (immédiatement

accessible, de 0 a 30 métres ou plus selon la visibilité) destiné a étre fixé sur une

d'embarcation motorisée, dont les propulseurs sont équipés d'une protection

d’hélice et d’'un arrét d’'urgence et permettant 'immersion en surface de nageurs

équipés de moyens simples (masque-tuba ou "snorkeling" selon la désignation

anglaise de cette activité) pour la respiration afin de permettre I'exploration vi-

suelle de I'espace marin en situation de confort et d’autonomie.

L'exploration de I'espace marin environnant est totale et accessible instantané-

ment pour, entre autres :

Randonnée aquatique ou subaquatique;

Baptéme découverte;

Chasse sous-marine;

Balade aquatique pour personnes handicapées ou agées;

Approche scientifique de la faune et flore aquatique de surface;
Surveillance des zones de baignade (requins, courants dangereux...);
Observation et prélévements scientifiques;

Cinéma;

Photographie.

Le dispositif d'exploration de l'espace marin comprenant un support T, des

moyens de déploiement permettant de fixer le support T dans une position hors de
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l'eau et une position déterminée sous l'eau ainsi que des moyens de fixation per-

mettant une fixation du dispositif d'exploration sur I'embarcation.

Les embarcations sur lesquelles le dispositif d'exploration peut étre aisément ins-
tallé sont en général de petites ou moyennes embarcations avec une motorisation
électrique ou a combustion, équipées d’'une protection d’hélice, et d’'une com-
mande d’arrét d’urgence.

Lesdites embarcations sont amenées selon leur mode d'utilisation usuel sur les
lieux d'exploration. Sur les lieux d'exploration, I'utilisateur déploie le dispositif d'ex-
ploration de I'espace marin.

Le dispositif d'exploration permet une vue globale de I'espace marin dans des
conditions de sécurité et de confort optimales pour les usagers, dans le respect de
'environnement marin. Il permet d'accueillir aisément un ou plusieurs passagers,
rendant I'exploration en masque-tuba (snorkeling) de I'espace marin en position
allongée sur le support T a la surface de I'eau, en avant, sous ou entre les ceuvres

vives de I'embarcation.

Le dispositif d’exploration aquatique a une mise en place et une désinstallation
aisée et rapide. Il est constitué d'un support T et d'un cadre C I1éger démontable et

transportable.

Une réalisation possible du dispositif d'exploration marin est représentée dans la
figure 1 dans une réalisation de déploiement, en avant et sous les ceuvres vives

d'une embarcation, en situation immergée.

Dans cette réalisation, les moyens de déploiement sont avantageusement consti-
tués d'une structure C, représentée dans la position déployée C, ou dans une po-
sition hors de I'eau C+ et d'un systéme de guidage H. Cette structure C peut étre
réalisée, a l'aide de deux barres disposées a babord et tribord de I'embarcation ou
a l'aide d'un cadre. La structure C peut avantageusement étre en composite ou en

métal. La structure C est avantageusement congue comme un cadre dont la forme
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peut étre rectangulaire comme illustré aux figures 2 et 3 ou en forme de U comme

illustré aux figures 5 et 6.

Le systeme de guidage H peut étre, par exemple, constitué de deux paliers H fixés
a babord et a tribord de I'embarcation, permettant le déploiement du dispositif
d'exploration par rotation, comme illustré aux figures 1 a 6. Avantageusement ces
paliers H peuvent étre en aluminium, téflon, nylon, ou composite. Dans une autre
réalisation, particulierement indiquée pour les embarcations avec des boudins
pneumatiques B standards ou semi-rigides, le systeme de guidage H est avanta-
geusement réalisé avec des patins arciforme P,, s’adaptant a la forme des bou-

dins pneumatiques B, comme illustré a la figure 8.

Cété proue, I'extrémité antérieure du support est fixée entre les deux barres de la
structure C situées a bébord et a tribord de I'embarcation, ou avantageusement,
lorsque le dispositif d'exploration est réalisé dans la version d'un cadre, sur la
barre transversale reliant ces deux barres. Dans la version avec cadre, la fixation
du support T c6té proue est avantageusement réalisée sur la partie horizontale du
cadre par une ralingue R, comme illustré a la figure 18 ou autres systémes de fixa-
tion simple comme I'emmanchage, comme illustré sur la figure 9, ou la surliure (au

travers des ceillets du trampoline O), comme illustré a la figure 10.

Faisant référence a nouveau a la figure 1, afin de stabiliser le support T dans la
position immergée, I'extrémité immergée de la barre ou de la structure C, peut étre
reliée a I'embarcation par l'intermédiaire un ou plusieurs bouts b4, dont les extré-

mités sont fixées a un ou plusieurs taquets t; situés a la proue de I'embarcation.

L’extrémité postérieure du support f, peut étre rigidifiée par une latte sur son bord
de fuite f et étre maintenue par des bouts by fixés a des taquets a l'arriere du ba-

teau to.

Lorsque le palier H est équipé de moyens de verrouillage, le bout b1, est entiére-

ment optionnel.
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Afin de permettre au support T de se déployer de part et d'autre des ceuvres vives

de I'embarcation, le dispositif (cadre C) pivote autour des paliers H fixés sur le
pont avant de I'embarcation.

La figure 2 est une vue de la proue d'une embarcation monocoque de la figure 1,
avec le dispositif d'exploration en situation immergée dans une réalisation de dé-
ploiement sous les ceuvres vives d'une embarcation comme précédemment décrit.
Les moyens de déploiement sont composés du systéme de guidage H et de la
structure C en position C, dans la réalisation avec un cadre et sont stabilisés par

un ou plusieurs bouts by.

La figure 3 représente le dispositif d'exploration des figures 1 et 2 vue du dessus,
avec le systéme de guidage H, la structure C (représentée dans la position C;-
non immergée et Co-immergée), un ou plusieurs taquets t1 et un ou plusieurs

bouts b+. Le support T se déploie sous et en avant de I'embarcation.

Une autre réalisation, adaptée a des embarcations a fond plat, comme par
exemple un zodiac, est représentée en figure 4. Pour ce type d'embarcation, le
support T est déployé entiérement sous et en avant des ceuvres vives de I'embar-
cation. Lorsque I'embarcation a des boudins pneumatiques B, le systéme de gui-
dage H est avantageusement réalisé avec des patins arciforme P, comme illustré

aux figures 5 et 6.

Dans une autre réalisation, les barres ou les cadres C du systeme de déploiement
sont ajustables par un systéme de manchonnage réglable comme illustré aux fi-

gures 11 et 12.

Dans une autre réalisation, le dispositif d'exploration est fixé sur un catamaran
pneumatique, comme illustré aux figures 13 a 16. La figure 13, montre une coupe
transversale d'un catamaran pneumatique avec le dispositif d'exploration repré-
senté dans la position hors de I'eau et la position déterminée sous l'eau. Dans
cette réalisation les moyens de déploiement C et H, sont fixés sur le cadre de fixa-
tion du trampoline F du catamaran par des charniéres de fixation S, ou des paliers
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H. Le dispositif est représenté dans les positions Ci-non immergée et Co-

immergée.

La fixation du support au systeme de déploiement peut étre obtenue par exemple,
par des ralingues R, comme illustré a la figure 18, par manchonnage, comme illus-

tré a la figure 9, ou par surliure, comme illustré a figure 10.

La rotation du systeme de déploiement a 90°, c'est-a-dire de I'horizontale a la ver-
ticale, est obtenue par un systeme de poulies P et de taquets coinceurs tc permet-
tant le passage quasi-instantané d’'une position haute du support a une position

immergée, ainsi que le maintien du support dans une position immergée stable.

Dans une autre réalisation, comme illustré a la figure 23, le cadre du trampoline du
catamaran Ct peut étre immergé par une translation verticale du cadre du trampo-
line le long d'une ou de deux poutres transversales de structure PL. Une réalisa-
tion avec plus de deux poutres transversales de structure PL est également envi-

sageable.

Avantageusement, le déploiement du dispositif d'exploration marine peut étre as-

suré par un moteur M.

Dans une autre réalisation, le dispositif peut étre installé entre les deux flotteurs,

d’un catamaran.

Dans une autre réalisation, le dispositif peut remplacer le trampoline du multi-

coque Cr.

Dans une autre réalisation, le dispositif peut remplacer le trampoline du multi-

coque Cr et étre monté de fagon permanente en position immergée.

Un systeme de télécommande peut étre installé, afin de permettre le pilotage de
I'embarcation depuis le dispositif déployé en position immergée. Les télécom-
mandes de pilotage du moteur M, électrique ou a combustion, sont obtenues par

tiges montées sur cardans, et assurent la marche/arrét et I'accélération par rota-
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tion, comme illustré aux figures 29B et 30B, la direction est assurée par traction et

pulsion, comme illustré aux figures 29A et 30A. Par sécurité, une tirette de sécuri-
té pour l'arrét d’urgence peut étre prévue, ainsi qu’une protection d’hélices sur le

ou les propulseurs de I'embarcation.

La prolongation du systéme de commandes (Figures 29 et 30) permet la poursuite
du pilotage de I'embarcation motorisée en position d’exploration, rendant le ou les
usagers parfaitement autonomes. Avantageusement, la prolongation du systeme
de pilotage est constituée d'une commande de direction A et d'une commande
d'accélération et de marche arrét D. Dans une réalisation selon les figures 29 et
30, la prolongation du systéme de commande comporte entre autre une liaison
entre poignée du moteur et télécommande sur cadran x, une poignée distale m,

une poignée intermédiaire m' et un cardan k.

Dans une autre réalisation, les télécommandes électriques (non illustrées) avec
cables souples, pour 2 moteurs électriques assurent la marche, l'arrét et la direc-

tion de I'embarcation.

Dans une autre réalisation, I'embarcation peut étre équipée de sieges, fixés sur la
poutre arriere de la structure d'une embarcation multicoque, les siéges étant amo-

vibles afin de pouvoir latéraliser les commandes a la demande.
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REVENDICATIONS

1. Un dispositif d'exploration de I'espace marin destiné a étre fixé sur
une embarcation motorisée, le dispositif d'exploration comprenant un
support (T) pouvant recevoir un ou plusieurs utilisateurs en position
allongée, un premier moyen de déploiement (C,H) permettant de po-
sitionner le support (T) dans une position déterminée sous I'eau (C+)
dans laquelle ledit ou lesdits plusieurs utilisateurs peuvent s'allonger
sur le support (T) en étant au moins partiellement immergé(s), ainsi
que des moyens de fixation avant et arriere (R;b1;b2;b) permettant le
maintien du support (T) dans la position déterminée (C+), dans lequel

a. le support (T) dans la position déterminée (C+) se dispose

sous, en avant ou entre les ceuvres vives de I'embarcation,

b. le premier moyen de déploiement (C,H) est monté a babord et
a tribord coté proue de I'embarcation et comprend au moins
deux barres (C) disposées respectivement a babord et a tribord
assurant le maintien du support (T) dans la position déterminée
(Ca),

c. le moyen de fixation (R;b1;b2;b) avant permet de solidariser une
extrémité antérieure du support (T) avec les moyens de dé-
ploiement (C,H) et le moyen de fixation arriére (R;b1;bz;b) as-
sure la stabilisation du support (T) dans un plan sensiblement
parallele a la surface de I'eau, lorsque ledit ou lesdits plusieurs
usagers est (sont) allongé(s) sur le support (T), en reliant une
extrémité postérieure du support (T) située a l'opposé de I'ex-
trémité antérieure avec une partie de I'embarcation située entre

la partie avant et la poupe de I'embarcation.

2. Le dispositif d'exploration de l'espace marin de la revendication 1,
dans lequel le premier moyen de déploiement (C,H) permet de dépla-
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cer le support (T) entre une position hors de I'eau (C,) et la position

déterminée (Cs).

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 ou 2, dans lequel les barres (C) du premier
moyen de déploiement (C,H) sont liées par deux barres transversales

pour former un cadre fermé.

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 ou 2, dans lequel les barres (C) du premier
moyen de déploiement (C,H) sont liées par une barre transversale

pour former un cadre en U.

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 a 4, dans lequel le premier moyen de déploie-
ment (C,H) comprend en outre un premier systeme de guidage (H)
constitué par au moins deux paliers (H), disposés respectivement a
babord et a tribord de I'embarcation, permettant le déploiement par
rotation des barres (C) de la position hors de lI'eau a la position dé-
terminée dans laquelle une extrémité du premier moyen de déploie-
ment (C,H) est immergée, afin de stabiliser le support (T) dans la po-
sition déterminée (C4), I'extrémité immergée du premier moyen de
déploiement (C,H) est reliée a I'embarcation par l'intermédiaire d'un
ou plusieurs bouts (b+; by; b) fixés a la proue de I'embarcation.

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 a 4, dans lequel le premier moyen de déploie-
ment (C,H) comprend en outre un deuxiéme systeme de guidage (H)
comprenant au moins deux paliers (H) équipés de moyens de ver-
rouillage, disposés respectivement a babord et a tribord de I'embarca-
tion, permettant le déploiement par rotation du premier moyen de dé-
ploiement (C,H) de la position hors de I'eau (C,) a la position détermi-
née (C1).
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Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon I'une quelconque

des revendications 1 a 4, dans lequel le premier moyen de déploie-
ment (C,H) comprend en outre un troisieme systeme de guidage
comprenant au moins deux patins arciformes (P,) adaptés, pour servir
d’appui au systeme de guidage (H) sur les boudins (B) d’'un pneuma-
tique, permettant le déploiement par rotation du premier moyen de
déploiement (C,H) de la position hors de I'eau (Cz) a la position dé-
terminée (C4).

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 a 4, dans lequel le premier moyen de déploie-
ment (C,H) comprend en outre un quatrieme systéme de guidage
constitué par au moins deux poutres transversales de structures (PL)
permettant le déploiement par translation du premier moyen de dé-
ploiement d'une position hors de I'eau (C2) a une position déterminée

sous l'eau (C4).

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 1 a 8, comprenant en outre un deuxiéme moyen
de déploiement (C,H) monté entre le premier moyen de déploiement
(C,H) et la poupe de I'embarcation, préférentiellement réalisé dans le
méme mode de réalisation que le premier moyen de déploiement
(C,H), sur lequel I'extrémité postérieure du support (T) est fixée sur sa
partie horizontale.

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon I'une quelconque
des revendications 3 a 4, dans lequel une dimension du cadre (C) est
ajustable en hauteur et en largeur grace a un systéeme d'emboitement

par manchonnage, fixé par boulons ou goupilles.

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon I'une quelconque
des revendications 1 a 2, dans lequel le support (T) est soit, un tram-
poline, un filet ou un tissu technique, le support (T) comprend en
outre une ou des lattes de rigidification.
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Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque

des revendications 3 a 9, dans lequel le moyen de fixation (R;b+;b2;b)
avant consiste en un des modes de réalisation suivants:
a. un emmanchage direct du support (T) sur les barres (C),
b. une surliure passant par des ceillets (O) entre le support (T) et
les barres (C),

c. des ralingues (R).

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon lI'une quelconque
des revendications 3 a 9, dans lequel le moyen de fixation arriere (R;
b1; bo; b) consiste en I'un parmi les modes de réalisation suivants:
a. un ou plusieurs bout(s) (b+;bz;b),
b. un emmanchage direct du support (T) sur les barres (C),
c. une surliure passant par des ceillets (O) en entre le support (T)
et les barres (C),

d. des ralingues (R).

Le dispositif d'exploration de I'espace marin selon I'une quelconque
des revendications 1 a 13, comprenant en outre un moyen de pilotage
de I'embarcation permettant de commander a distance la marche (D),
l'arrét (D), l'orientation de I'engin (A), le moyen de pilotage (A;D) pou-
vant étre monté sur cardan (k) ou reliée par un céble souple,
'embarcation étant équipée d'une commande d'arrét d'urgence, et

son ou ses propulseurs d’une protection d’hélice.

Une embarcation semi-rigide équipée du dispositif d'exploration de

I'espace marin selon l'une des revendications 1 a 14.

Une embarcation pneumatique équipée du dispositif d'exploration de

I'espace marin selon l'une des revendications 1 a 14.

Une embarcation monocoque équipée du dispositif d'exploration de

I'espace marin selon l'une des revendications 1 a 14.
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18. Un catamaran équipé du dispositif d'exploration de I'espace marin se-

lon l'une des revendications 1 a 14.

19. Un catamaran équipé du dispositif d'exploration de I'espace marin se-
lon la revendication 9, dans lequel le support (T) est un trampoline, le
premier moyen de déploiement et le deuxieme moyen de déploiement
permettant de maintenir le support (T) sous tension dans la position
hors de I'eau (Cy), pour déplacement rapide du catamaran, ou dans la

position déterminée (C+).
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