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64) Selbstfahrende, lenkbare Arbeitsmaschine.

Die selbstfahrende, lenkbare Arbeitsmaschine (1) ist

fur das Fortbewegen und Betreiben von anbaubaren
landwirtschaftlichen oder kommunalen Fahrzeugen bzw.
Arbeitsgeriten vorgesehen und ihre hydraulisch angetrie-
bene Fahrachse (2) ist durch in den quer zur Fortbewe-
gungsrichtung abstehenden Achsstummeln (4, 5) jeweils
eine mit einem Antriebsrad der Arbeitsmaschine (1) ver-
bundene Antriebswelle (8, 9) eines Hydraulikmotors (6, 7)
ausgebildet.
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine selbstfahrende, lenkba-
re Arbeitsmaschine geméass dem Oberberiff des Pa-
tentanspruches 1.

Derartige Arbeitsmaschinen werden zum Trans-
portieren von Produkten auf Anhangern oder zur
Bearbeitung bzw. Bewirtschaftung von Feldern, Flu-
ren und/oder Ackern, zur Ernte landwirtschaftlicher
Produkte, sowie zur Pflege von kommunalen Anla-
gen und Fahrwegen verwendet. )

Bei der Bearbeitung von Feldern oder Ackern so-
wie der Emte von landwirtschaftlichen Produkten
wie Halmgut, werden an diesen Arbeitsmaschinen
an der Frontseite oder der Riickseite entsprechende
Einrichtungen angebaut. Beispielsweise konnen
frontseitig Mahwerke mit oszillierenden Messerbal-
ken oder rotierenden Schneidwerkzeugen, Eingras-
vorrichtungen, Heu- resp. Graswerbungsmaschinen
oder Eggen befestigt werden, wogegen die Rlck-
seite zum Anbau von Bodenbearbeitungseinrichtun-
gen oder Anhangern ausgebildet ist.

Die einachsigen Arbeitsmaschinen sind mittels
nach hinten ragenden Holmen lenkbar und durch
an diesen befestigte Betatigungsorgane sind ihre
Antriebsaggregate steuerbar, wogegen zweiachsige
Arbeitsmaschinen ein Lenkrad und einen Fahrersitz
aufweisen.

Die lenkbare/lenkbaren Fahrachse/n sind an ih-
ren dusseren Enden jeweils mit einem bereiften An-
triebsrad versehen, das lenkbar oder starr mit der
Fahrachse verbunden ist.

Die Antriebsrader werden Uber oft mehrere me-
chanische Getriebestufen von einer von einem Ver-
brennungsmotor angetriebenen Pumpe durch einen
Hydraulikmotor angetrieben.

Diese Ausflihrungsart fiinrt zu hohem Gewicht
der Arbeitsmaschine und macht sie dadurch — ins-
besondere im unebenen Gelande — schwer mandv-
rierbar und lenkbar.

Entsprechend hoch sind die Verschleissanfallig-
keit und die Kosten fiir den Unterhalt sowie die In-
betriebnahme solcher Maschinen.

Auch die Zugangiichkeit zu den Antriebsaggrega-
ten wird durch ihre Vielfalt oft erschwert.

Selbstverstandlich ist eine solche Arbeitsmaschi-
ne auch mit hohen Herstellkosten verbunden, die
den Kaufpreis entsprechend bestimmen.

Aufgabe der Erfindung ist es somit, eine einfa-
chere Arbeitsmaschine zu entwickeln, mit der auf
anspruchslosere Weise die oben aufgefuhrten Ar-
beiten in Landwirtschaft und Kommunalbetrieb un-
eingeschrankt verrichtet werden kénnen.

Erfindungsgeméss wird diese Aufgabe nach dem
kennzeichnenden Teil des Patentanspruches 1 ge-
16st.

Dabei eignen sich diejenigen Hydromotoren, die
eine rotierende Antriebswelle aufweisen, insbe-
sondere Axialkolbenmotoren, Radialkolbenmotoren,
Zahnradmotoren, Zellenmotoren etc.

Die im Kennzeichen definierte Lésung gestattet
den Ausschluss von Getriebestufen und somit eine
erheblich leichtere und einfachere Bauweise der Ar-
beitsmaschine, die sich in unebenem Gelénde und
in Hanglagen zur Bedienbarkeit durch einen not-
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wandigen, geringeren Kraftaufwand auszeichnet,
sowie einen anspruchsloseren Betriebsaufwand und
Unterhalt erfordert.

Die in den Achsstummeln verwendeten Hydrau-
likmotoren erlauben die Nutzung verfiigbarer An-
triebskomponenten.

Besonders vorteilhaft ist es, wenn die Antriebs-
wellen der Hydromotoren jeweils mit der Nabe ei-
nes Antriebsrades antriebsverbunden sind, sodass
eine zusatzliche Getriebestufe vermieden werden
kann.

Als unterhaltsfreundlich erweist sich eine Austiih-
rungsform, bei der der Hydraulikmotor an dem mit
dem Maschinengestell verbundenen Radlagerge-
hause losbar befestigt ist.

Zweckmassig ist der an dem Maschinengestell
befestigte, den Hydraulikmotor schiitzend umgeben-
de Achsstutzen mit dem Radlagergehduse verbun-
den und weist nurmehr im Bereich der Energiezu-
fuhrung fir den Hydraulikmotor eine Ausnehmung
auf.

Zum Ein- und Ausbau des Hydraulikmotors ist
vorzugsweise in der zur Befestigung des Achsstut-
zens an dem Maschinengestell vorgesehenen An-
schlussplatte an dieser eine Einbautffnung ausge-
bildet.

Weiterhin giinstig ist es, wenn die Naben der An-
triebsrader jeweils zur Aufnahme von in den Radla-
gergehausen angeordneten Walzlagern gebildeten
Lagerstutzen aufweisen, sodass eine kompakte und
unterhaltsfreundliche Lagerung fur die Antriebsrader
entstehen kann.

Zum Ein- und Ausschalten des Fahrantriebes
zwischen Hydraulikmotor und dem diesem zugeord-
neten Antriebsrad ist im Sinne einer einfachen Be-
dienungsweise zwischen der Antriebswelle des Hy-
draulikmotors und der diese umgebenden Bohrung
der Nabe des Antriebsrades eine die Antriebsver-
bindung bildende, in Keilbahnen oder anderen form-
schllissigen Flihrungen achsial verschiebbare Kupp-
lungsmuffe angeordnet.

Zweckmassig kann zur Auflosung der Antriebs-
verbindung zwischen Antriebswelle des Hydromo-
tors und Antriebsrad der Arbeitsmaschine die Kupp-
lungsmuffe gegen die Kraft einer Feder — beispiels-
weise eine Druckfeder — in Richtung der Drehachse
verschoben und arretiert werden.

Alternativ und zur Verstarkung der Achsstummel
kann der Hydraulikmotor an dem dem Maschinen-
gestell zugewandten Ende mit dem Achsstutzen
fest verbunden sein und an dem gegenilberliegen-
den durch eine Schulter in dem zugeordneten Rad-
lagergehause achsial beweglich gefihrt sein, um
bei einer Erwarmung durch den Hydraulikmotor all-
fallige Spannungen auszuschliessen.

Die Verlagerung des Gewichtes der Arbeitsma-
schine mit dem angebauten Arbeitsgerat nimmt ei-
nen starken Einfluss auf die Bedienbarkeit, insbe-
sondere bei einer einachsigen Arbeitsmaschine, so-
dass es vorteilhaft ist, wenn die Fahrachse durch
gemeinsames Verschwenken der Achsstummel um
eine parallele Achse hinsichtlich ihrer Lage am Ma-
schinengestell versetzt werden kann.

Hierzu sind die Achsstutzen bzw. die Achsstum-
mel mit dem Maschinengestell um eine zur Fahr-
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achse paraliele Achse schwenkbar und arretierbar
verbunden.

Die Schwenkachse ist zweckmassig oberhalb
oder unterhalb der Fahrachse der Antriebsrader an-
geordnet, sodass bezliglich Bodenfreiheit der Achs-
stummel bei deren Verschwenken eine kaum spur-
bare Anderung eintritt.

Die Achsstutzen bilden einen die Hydraulikmoto-
ren umgebenden Schutzmante!, der auch dem Wi-
ckeln von Halmgut entgegenwirkt.

Zum Zweck der Steuerung der auf die An-
triebsrader wirkenden Antriebsenergie sind die Hy-
draulikmotoren {ber betétigbare Steuerventile mit
einer von einem Verbrennungsmotor angetriebenen
Hydraulikpumpe leitungsverbunden.

Vorteilhaft sind die Betatigungsorgane der Steu-
erventile mit der Lenkvorrichtung der Arbeitsmaschi-
ne ausschaltbar gekoppelt, sodass ein relativ direk-
tes Einwirken der manuellen Krafte auf die Lenkung
entstehen kann, wobei die Ausschaltbarkeit der Be-
tatigungsorgane die Sicherheit zusatziich erhdhen
kann.

Anschliessend wird die Erfindung unter Bezug-
nahme auf die Zeichnung, auf die beziglich aller in
der Beschreibung nicht naher erwahnten Einzelhei-
ten verwiesen wird anhand eines Ausfuhungsbei-
spiels erlautert. In der Zeichnung zeigen:

Fig. 1 eine Ansicht der Arbeitsmaschine an der
Frontseite und
Fig. 2 eine Seitenansicht der Arbeitsmaschine.

Die Fig. 1 und 2 veranschaulichen eine selbstfah-
rende Arbeitsmaschine 1 fiir das Fortbewegen und
Betreiben von landwirtschaftlichen und/oder kommu-
nalen Fahrzeugen und/oder Arbeitsgeraten, die an
der Front- und/oder Heckseite anbaubar sind. Zur
Lenkung der Arbeitsmaschine 1, die ein- oder
mehrachsig ausgebildet sein kann, sind Lenkhol-
men 10 wie in den Fig. 1 und 2 gezeigt oder ein
Lenkrad anwendbar. Der Antrieb einer Fahrachse 2
erfolgt hydraulisch durch beidseits des Maschinen-
gestells 3 der Arbeitsmaschine 1 quer zu der in
Fortbewegungsrichtung etwa rechtwinklig abstehen-
de Achsstummel 4, 5. Diese Achsstummel 4, 5 sind
durch an dem Maschinengestell 3 befestigte, die
Hydraulikmotoren 6, 7 aufnehmende Achsstutzen
12, 13 gebildet und ihre Antriebswellen 8, 9 sind je-
weils mit den nicht vollstandig gezeichneten An-
triebsradern 40 verbunden. Die im vorliegenden Fall
zylindrische Bauweise der Hydraulikmotoren 6, 7
eignen sich besonders zur Ausbildung einer Fahr-
achse 2, bei der ein Wickein von Halmgut bei der
Futter- und Heuwerbung weitgehend verhindert wer-
den kann.

Insbesondere bei einachsigen Motormahern mit
einem frontseitig angebauten, quer zur Fortbewe-
gungsrichtung oszillierend angetriebenen Messer-
palken besteht aufgrund des eingeschrankten Fut-
terdurchsatzquerschnitts durch vorstehende Bauteile
die Gefahr des Wickelns von Halmgut, wodurch ein
vor der Arbeitsmaschine sich autbauender Futter-
stau entsteht, der nur mit einem Arbeitsunterbruch
behoben werden kann.

Weiterhin sind die Antriebswellen 8, 9 der Hy-
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draulikmotoren 6, 7 in der Fahrachse 2 der Arbeits-
maschine 1 liegend fluchtend zueinander angeord-
net, sodass — wie dargestellt — ein direkter Antrieb
— ohne Zwischengetriebe — auf die Antriebsrader
konstruiert werden kann.

Die Hydraulikmotoren 6, 7 sind durch ihren
Flansch 32, 33 (teilweise strichpunktiert gezeichnet)
mit einem Radlagergehause 16, 17 verschraubt,
welches wiederum an einem Achsstutzen 12, 13
sitzt. Letzterer ist durch eine Anschlussplatte 14 an
dem Maschinengestell 3 festgeschraubt.

Nebenbei schitzt der Achsstutzen 12, 13 den
Hydraulikmotor 6, 7 gegen Schiage und einen Auf-
prall, und nur gerade im Anschlussbereich der zu-
und weggefihrten Flussigkeit {iber Verschraubun-
gen 34 besitzt der Achsstutzen 12, 13 eine Ausneh-
mung.

Uberdies ist der Hydraulikmotor 6, 7 an dem
Ende der Antriebswelle 8, 9 mit einer Schuiter 32,
33 ausgebildet, die in einer Durchtrittsoffnung des
Radlagergehéuses 16, 17 steckt.

In diesem Radlagergehause 16, 17 lagert die
Nabe 20, 21 des Antriebsrades, von dem noch die
Felge 22, 23 ersichtlich ist.

Zu ihrer Lagerung in dem Radlagergehause 16,
17 besitzt die Nabe 20, 21 einen Lagerstutzen 25,
auf dem die Innenringe zweier Walzlager 18, 19 be-
festigt und gesichert sind. Gegeniberliegend sind
die Aussenringe der Walzlager 18, 19 — beispiels-
weise Rillenkugellager — angeordnet, die durch ei-
nen Zwischenring voneinander beabstandet und
axial gesichert sind.

Die Antriebsverbindung zwischen Antriebswelle 8,
9 und Nabe 20, 21 des Antriebsrades erfolgt durch
eine auf der Antricbswelle 8, 9 sitzende Kupplungs-
muffe 27, die einerseits mit der Antriebswelle 8, 9
und andererseits mit der Nabe 20, 21 formschlussig
verbunden und zur Auflosung der Antriebsverbin-
dung axial verschiebbar gefiihrt ist. Zur formschlus-
sigen Antriebsverbindung eignen sich — wie darge-
stellt — eine mehrfache Keilverbindung, sowohi ZWi-
schen Antriebswelie 8, 9 und Kupplungsmuffe 27
wie auch zwischen Kupplungsmuffe 27 und Nabe
20, 21 des Antriebsrades.

Zur Unterbrechung der Antriebsverbindung  mit
den Antriebsradern kann die Kupplungsmutfe 27
gegen die Kraft einer Feder 28 — beispielsweise
eine Druckfeder — ausgeriickt werden. Hierzu ist
gemass Fig. 1 eine in der Kupplungsmuffe 27 axial
gesicherte Scheibe 35 angeordnet, die Uber einem
Fihrungsdorn zur Aufnahme der zwischen der
Scheibe 35 und einem an der Nabe 20, 21 festge-
schraubten Deckel 41 eingespannt ist. Durch Aus-
ziehen des den Deckel 41 tiberstehenden Fih-
rungsdorns 42 kann durch die mit der Scheibe 35
verbundene Kupplungsmuffe 27 diese auf der An-
triebswelle 8, 9 des Hydraulikmotors 6, 7 versetzt
und dadurch der Fahrantrieb der Arbeitsmaschine 1
unterbrochen werden. Beispielsweise durch Verdre-
hen des Fihrungsdorns 42 kann dieser in der aus-
gezogenen Lage in einer aufgesetzten Muffe arre-
tiert werden.

Die Entkupplung erlaubt ein Verschieben der Ar-
beitsmaschine 1 unter Ausschluss der Selbsthem-
mung der Hydraulikmotoren 6, 7.
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Zur Verlagerung der Schwerkraft in Fortbewe-
gungsrichtung flir eine optimale Manéverierbarkeit
der Arbeitsmaschine 1 sind die Anschlussplatten 14
der Achsstutzen 12, 13 um eine zur Fahrachse 2
parallele Achse verschwenkbar und feststellbar aus-
gebildet. Hierzu ist oberhalb oder unterhalb der
Fahrachse 2 eine parallele Schwenkachse 30 vor-
gesehen, durch die ohne einen splrbaren Verlust
an Bodenfreiheit die Schwerkraft der Arbeitsmaschi-
ne 1 in Fortbewegungsrichtung verlegt werden
kann.

Damit kann bei einer Gewichtsanderung durch
ungleich schwere Arbeitsgerédte ein Lastausgleich
auf einfache Art erzielt werden,

Der in Fig. 1 auf der linken Seite der Arbeitsma-
schine 1 gezeigte Achsstummel 4 ist um die Achse
30 schwenkbar ausgebildet und zu seiner Arretie-
rung weist die Anschlussplatte 14 einen von einer
im Maschinengestel! 3 verankerten Stiftschraube
durchsetzten Schiitz 43 auf, wobei zur Arretierung
der Anschlussplatte 14 eine an der Stiftschraube
sitzende und auf die Anschlussplatte 14 einwirken-
de Spannmutter 44 vorgesehen ist.

Aufgrund der Auslenkgrésse der Anschlussplatte
14 empfiehlt es sich, die Schwenkachse 30 ober-
halb der Fahrachse 2 bzw. in der Nahe der
Schlauchverbindungen an dem Hydraulikmotor 6, 7
anzuordnen, um dadurch eine auf die Schlauchver-
bindungen 45 Ubertragene Bewegung zu vermei-
den.

In Fig. 1 sind die Verbindungsleitungen 45 zu
den Steuerventilen 31 unterbrochen dargestellt und
auch Fig. 2 vermittelt die Verbindung zu der inner-
halb des Maschinengestells 3 angeordneten Hy-
draulikpumpe 39 nur andeutungsweise.

Dennoch lasst sich aus Fig. 2 das Antriebskon-
zept der Arbeitsmaschine 1 eindeutig entnehmen.

Der strichpunktiert gezeichnete Kreis weist auf
ein Antriebsrad 40 der Arbeitsmaschine 1 hin, von
welcher u.a. das zum Teil in Geh&iuseform ausge-
bildete Maschinengestell 3, das darin enthaltene
Getriebe 36 und die Hydraulikpumpe 39 sowie die
frontseitig vorgesehene Zapfwelle 37 erkennbar
sind.

Uber ein Kupplungsgehause 47 ist mit dem Ge-
triebe 36 bzw. dem Getriebegehduse 46 ein Ver-
brennungsmotor 29 verbunden, von dem auch der
Brennstofftank 59 ersichtlich ist.

Die durch Holmen 10 ausgebildete Lenkeinrich-
tung ist an einem auf dem Getriebegehéuse 46 auf-
gebauten Sockel 48 angeordnet, der u.a. eine um
eine senkrechte Achse drehbare Halterung 49 mit
einem auf die Steuerventile 31 der Hydraulikmoto-
ren 6, 7 einwirkenden Betatigungsorgan 38 auf-
weist.

Durch eine Schwenkbewegung der Lenkholme 10
kénnen den Hydraulikmotoren 6, 7 iber die Steuer-
ventile 31 unterschiedliche Flussigkeitsmengen zu-
geflihrt und damit die Lenkung der Arbeitsmaschine
1 bewirkt werden.

Selbstverstandlich lasst sich auch von den Lenk-
holmen 10 aus — Uber die Steuerventile 31 — die
Fortbewegungsgeschwindigkeit der Arbeitsmaschine
1 durch die einstellbare zugefihrte Fliissigkeitsmen-
ge der Hydraulikpumpe 39 regeln.
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Mittels eines auf die Steuerventile 31 einwirken-
den Hebels 50 kann die zur Lenkung der Arbeits-
maschine 1 notwendige differenzierbare Steuerung
der Hydraulikmotoren 6, 7 unterbrochen werden.

Das Getriebe 36 besteht aus einer mit der manu-
ell ein- und ausriickbaren Kupplung 51 verbunde-
nen Hauptwelle 52, die durch ein Zahnradvorgelege
53 mit der Hydraulikpumpe 39 verbunden ist.

Das Getriebegehause 46 ist mit einem Ol ange-
reichert, das sich zur Schmierung der Zahnrader
wie auch anderer mechanischer Teile und als Fér-
dermedien zum Antrieb der Hydraulikmotoren 6, 7
eignet.

An dem gegeniiberliegenden Ende der Hauptwel-
le 52 sitzt ein Uber ein Hebelgetriebe 54 zum Ein-
und Ausschalten eines Zapfwellenantriebs betétig-
bares Ritzel 55, welches auf einem keilférmigen Ab-
schnitt der Hauptwelle 52 verschiebbar und ausser
Eingriff mit dem Zahnrad 56 der Zapfwelle 37 bring-
bar ist.

Das mit der Zapfwelle 37 verbundene Zahnrad
56 lagert in der frontseitigen Gehausewand des Ge-
triebes 36 und die Zapfwelle 37 ist durch ein
Zapfwelilengehduse 57, das mit einer Arretiervor-
richtung 58 fir die Anbaugerate versehen ist, ge-
schitzt.

Hinsichtlich Ausgestaltung der Achsstummel 4, 5
gestattet die erfindungsgemésse Losung die Még-
lichkeit, die Hydraulikmotoren 6, 7 auf der Seite der
Anschlussplatte 14 der Achsstutzen 12, 13 mit dem
Maschinengestell 3 fest zu verbinden. Hierzu eignet
sich u.a. ein losbarer Befestigungsflansch an dem
der Antriebswelle 8, 9 gegeniberliegenden Gehau-
seende der Hydraulikmotoren 6, 7. Voraussetzung
dieser Ausfihrungsform ist jedoch, dass die Schul-
ter 32, 33 des Hydraulikmotors 6, 7 axial beweglich
in dem Radlagergehduse 16, 17 angeordnet ist, um
Langenénderungen des Hydraulikmotors 6, 7 -
durch Erwdrmung und Abkuhlung — spannungsfrei
ertragen zu kénnen.

Patentanspriiche

1. Selbstfahrende, lenkbare Arbeitsmaschine fir
das Fortbewegen und Betreiben von landwirtschaft-
lichen oder kommunalen Fahrzeugen bzw. Arbeits-
geraten, mit wenigstens einer hydraulisch angetrie-
benen, beidseits von einem Maschinengestell (3)
quer zur Fortbewegungsrichtung abstehende Achs-
stummel (4, 5) aufweisenden Fahrachse (2), an de-
ren Enden Antriebsrader gelagert sind, dadurch ge-
kennzeichnet, dass den Antriebsriadern (40) einer
Fahrachse (2) jeweils ein eine rotierende Antriebs-
welle (8, 9) aufweisender Hydraulikmotor (6, 7) zu-
geordnet ist.

2. Arbeitsmaschine nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die zur Fahrachse (2) fluch-
tend angeordneten Antriebswellen (8, 9) jeweils mit
einer Nabe (20, 21) eines Antriebsrades (40) an-
triebsverbunden sind.

3. Arbeitsmaschine nach Anspruch 1 oder 2, da-
durch gekennzeichnet, dass der Hydraulikmotor (6,
7) an einem mit dem Maschinengestell (3) verbun-
denen Radlagergehduse (16, 17) losbar befestigt
ist.
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4. Arbeitsmaschine nach Anspruch 3, dadurch
gekennzeichnet, dass das Radlagergehause (18,
17) durch einen den Hydraulikmotor (6, 7) umge-
benden Achsstutzen (12, 13) an dem Maschinenge-
stell (3) befestigt ist.

5. Arbeitsmaschine nach Anspruch 4, dadurch
gekennzeichnet, dass der Achsstutzen (12, 13)
durch eine eine Einbaudfinung (15) aufweisende
Anschlussplatte (14) an dem Maschinengestell 3
befestigt ist.

6. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriche 3
bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Nabe (20,
21) in dem Radlagergehause (16, 17) gelagert ist.

7. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriiche 3
bis 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Nabe (20,
21) einen zur Aufnahme von in dem Radlagerge-
hause (16, 17) angeordneten Walzlager/n (18, 19)
gebildeten Lagerstutzen (25) aufweist.

8. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriche 2
bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass zwischen der
Antriebswelle (8, 9) des Hydraulikmotors (6, 7) und
der Bohrung (26) der Nabe (20, 21) eine die An-
triebsverbindung bildende, ausschliesslich achsial
verschiebbare Kupplungsmuffe (27) angeordnet ist.

9. Arbeitsmaschine nach Anspruch 8, dadurch
gekennzeichnet, dass die Kupplungsmuffe (27) zur
Auflésung der Antriebsverbindung gegen die Kraft
einer Feder (28) verschieb- und arretierbar ist.

10. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriiche
4 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass zur Verlage-
rung des Schwerpunktes in Fortbewegungsrichtung
die Achsstummel (4, 5) bzw. die Achsstutzen (12,
13) um eine zur Fahrachse (2) parailele Achse ver-
schwenk- und feststellbar sind.

11. Arbeitsmaschine nach Anspruch 10, dadurch
gekennzeichnet, dass die Anschiussplatte (14) des
Achsstutzens (12, 13) schwenkbar ausgebildet ist
und eine ober- oder unterhalb der Fahrachse (2) eine
zu dieser parallele Schwenkachse (30) aufweist.

12, Arbeitsmaschine nach einem der Anspriche
1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass die Hy-
draulikmotoren (6, 7) (ber Steuerventile (31) mit ei-
ner von einem Verbrennungsmotor (29) angetriebe-
nen Hydraulikpumpe (39) leitungsverbunden sind.

13. Arbeitsmaschine nach Anspruch 12, dadurch
gekennzeichnet, dass die Steuerventile (31) zur
Steuerung einer konstanten oder differenzierten
Verteilung der Fliissigkeitsmenge zu den Hydraulik-
motoren (6, 7) ausgebildet sind.

14. Arbeitsmaschine nach Anspruch 13, dadurch
gekennzeichnet, dass die den Steuerventilen (31)
zugeordneten Betatigungsorgane (38) mit der Lenk-
vorrichtung (10) der Arbeitsmaschine (1) antriebs-
verbunden sind.

15. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriiche
12 bis 14, mit einer frontseitig vorgesehenen Zapf-
welle (37) fur den Antrieb von mit dem Maschinen-
gestell (3) verbindbaren Arbeitsgeraten, welcher
Zapfwelle (37) ein mit dem Verbrennungsmotor (29)
kuppel- und entkuppelbares Getriebe (36) vor- und
zu der Hydraulikpumpe (39) parallel geschaltet ist.

16. Arbeitsmaschine nach Anspruch 15, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hydraulikmotoren 6,7)in
einem durch die Hydraulikpumpe (39) erzeugten
Flussigkeitskreislauf geschaltet sind.
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17. Arbeitsmaschine nach einem der Anspriche
4 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass der Hydrau-
likmotor (6, 7) an dem dem Maschinengestell 3)
zugewandten Ende mit dem Achsstutzen (12, 13)
verbunden ist und an dem gegenUberliegenden
Ende durch eine Schulter (32, 33) in dem zugeord-
neten Radlagergehause (16, 17) achsial beweglich
gefihrt ist.
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