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NAPRAVA ZA LOCEVANJE MATERIALA IN METODA ZA NJENO UPORABO

NAPOTITEV NA SORODNE PRIJAVE

Prijava se sklicuje na koristnost vioZitve U.S. zatasne patentne prijave s serijsko $tevilko
60/189,641, z naslovom “Naprava za loevanje materiala in metoda za njeno uporabo”, ki

je bila vioZena 14. marca 2000; njena specifikacija je tu vkijutena z referenco.

OZADJE IZUMA

Podrogje izuma (Tehniéno podrogje):

Pri¢ujoci izum se nana$a na napravo za loevanje materiala.

Ozadje izuma:

Potrebno je omeniti, da se sledeta diskusija sklicuje na $teviine objave z navedenim
avtorjem(ji) in letom objave, in da se zaradi nedavnih datumov objav dologenih publikacij ne
sme smatrati kot prejSnje znanje nasproti pricujoéemu izumu. Diskusija s takimi objavami je
dana za bolj popolno ozadje izuma in se je ne sme smatrati kot priznanje, da so take

publikacije podlaga za namene ugotavijanja patentabilnosti.

U.S. patent $t. 5,493,796, z naslovom “Naprava za podlaganje cevovodov”’ Ballewa in
Barnesa (patent ‘796), razkriva napravo za loevanje materiala. Odgovarjajoti avstralski
patent (avstralski patent 5t. 718,948) je stopil v veljavo 31. avgusta, 2000. Patent ‘796 in
odgovarjajoCi avstralski patent sta tu vkljuéena z referenco. Ta dva patenta razkrivata
podiagaino napravo, ki jo lahko priklju¢imo na rogico vozila za premikanje zemlje, ki obsega
nosilni okvir, ki obsega Zlico, ki tvori kon&ne stene in stranske stene; sejalni sestav, vgrajen
na nosilni okvir, vibracijski sestav, vgrajen na izstopni strani sejalnega sestava za vibriranje
sejalnega sestava; in vsaj en proZzen montaZni element za vgraditev sejainega sestava na
nosilni okvir. Vendar patenta ne razkrivata naprave ali metod za usmerjanje materiala, ki

izstopa iz sita. Obstaja potreba po napravi in metodah za usmeritev takega materiala, zlasti
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kadar se material uporablja kot material za podiaganje cevovodov v ozkih cevovodnih
jarkih.

POVZETEK IZUMA (RAZKRITJE IZUMA)

Pridujodi izum obsega napravo in metode za loCevanje materiala, zlasti materiala za
postopke podlaganja cevovodov. V eni izvedbi napravo lahko prikijuimo na roSico vozila
za premikanje zemlje za name3Canje podlagalnega materiala in obsega nosilni okvir,
nosiini okvir obsega vsaj eno poSevno steno za usmerjanje podlagainega materiala;
stresalni sestav, vgrajen na nosilni okvir, stresaini sestav obsega sito in vibracijski sestav,
vgrajen na izstopni strani stresalnega sestava za vibriranje stresainega sestava, vibracijski
sestav opcijsko obsega vibracijski mehanizem, ki opcijsko obsega hidravii¢ni motor za
vrtenje ekscentriéne gredi; in vsaj en prozen montazni element za vgradnjo stresalnega
sestava na navedeni nosilni okvir. Po tej izvedbi vsaj ena poSevna stena pomaga usmeriti
podiagalni material, na primer, v jarek. Nadalje nosilni okvir opcijsko obsega vsaj dve
poSevni steni za usmeritev podiagalnega materiala skozi odprtino, ki je definirana, na
primer, z nosilnim okvirom. V tej izvedbi stresalni sestav opcijsko obsega &Cit za zascito
vibracijskega mehanizma, pri emer ima 3Git opcijsko konkaven prerez. Po tej izvedbi je
nosilni okvir prednostno razporejen pod okvir stresalnika in je nosilni okvir opcijsko vgrajen

na Zlico, pri &emer zlica obsega precej odprto dno ali dno, ki ga fahko odpremo.

V drugi izvedbi napravo lahko prikljutimo na rogico vozila za premikanje zemlie, za
name3&anje podiagainega materiala. V tej izvedbi naprava obsega nosilni okvir; vsaj eno
poSevno steno za usmerjanje podlagainega materiala, vsaj eno poSevno steno, vgrajeno
na nosilni okvir; stresalni sestav, vgrajen na nosilni okvir, stresaini sestav obsega sito in
vibracijski sestav, vgrajen na izstopni strani stresalnega sestava za vibriranje stresalnega
sestava, vibracijski sestav opcijsko obsega vibracijski mehanizem, ki opcijsko obsega
hidraviiéni motor za vrtenje ekscentriéne gredi; in vsaj en prozen montazni element za
vgradnjo navedenega stresainega sestava na navedeni nosilni okvir. Po tej izvedbi in prej
omenjeni izvedbi, je izstopna stran stresalnega sestava tista stran, iz katere podlagalni

material izstopa iz naprave, na primer, zaradi teZe.
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Po tej izvedbi stresalni sestav opcijsko obsega $¢it za zasGito vibracijskega mehanizma, pri
¢emer ima &Cit opcijsko konkaven prerez. Poleg tega je nosilni okvir opcijsko razporejen
pod okvir stresalnika in vsaj ena po3evna stena se prednostno nadaljuje pod stresalnim
sestavom, zlasti pod sitom stresalnega sestava. V drugi izvedbi je vsaj ena posSevna stena
vgrajena na nakladaino Zlico in/ali nosilni okvir in/ali okvir stresalnika. Po razliénih izvedbah
pricujo¢ega izuma je vsaj ena po$evna stena vgrajena na komponento. ki je izolirana (na
primer, izolirana z uporabo gumenih montaZnih elementov) pred vibracijami stresalnega
sestava. V Se drugi izvedbi je nosilni okvir vgrajen na Zlico, pri demer nakladalna lica

obsega precej odprto dno ali dno, ki ga lahko odpremo.

Priujodi izum obsega tudi razliéne metode. Take metode vkijuCujejo metodo podiaganja
jarka, ki obsega naslednje stopnje: priklju&itev Zlice, ki ima precej odprto dno na traktor, pri
¢emer Zlica obsega podlagaino napravo, ki obsega nosilni okvir, vgrajen na zlico, nosini
okvir ima vsaj dve poSevni steni za usmerjanje materiala; stresaini sestav., vgrajen na
nosilni okvir, stresalni sestav obsega sito in vibracijski sestav, vgrajen na izstopni strani
stresalnega sestava za vibriranje stresainega sestava; in vsaj en prozen gradbeni element
za vgraditev stresalnega sestava na navedeni nosilni okvir; nakladanje materiala v Zlico;
nameScanje Zlice nad jarek; aktiviranje vibracijskega sestava za pospesitev locevanija
materiala in s tem omogo&anje, da podlagalni material zapusti Zlico in pade v jarek; in
opcijsko nagibanje naprave spredaj ali zadaj za bolj$o usmeritev podlagainega materiala v
jarek. Seveda se stopnja nagibanja naprave opcijsko izvaja med names$¢anjem zlice med

in/ali pred aktivacijo vibracijskega sestava.

Primami predmet priujotega izuma je logiti material.

Primama prednost pri¢ujotega izuma je zmoznost usmerjati lo¢en material.

Drugi vidiki, prednosti in nove znagilnosti in nadaljnji obseg uporabnosti pri¢ujotega izuma
bodo deloma pojasnijeni v sledeem podrobnem opisu, skupaj s priloZenimi slikami, in bodo
strokovnjakom na tem podrogju deloma postali razvidni po prouCevanju sledecega
podrobnega opisa ali pa se jih lahko naugijo pri izvajanju izuma. Vidike in prednosti izuma
se lahko izvede in doseZe s pomogjo sredstev in kombinacij, ki so zlasti navedeni v

priloZzenih zahtevkih.
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PODROBEN OPIS SLIK

Prilozene slike, ki so vkljuéene v specifikacijo in tvorijo del specifikacije. ponazarjajo vet
izvedb priGujoSega izuma in skupaj z opisom sluzijo za razlago principov izuma. Slike
sluzijo samo za pojasnitev prednostne izvedbe izuma in niso misljene kot omejitev izuma.
Slike prikazujejo:

slika 1 je stranski pogled na nakladalno Zlico po eni izvedbi priCujolega izuma;

slika 2 je stranski pogled na prerez stresalnega sestava po eni izvedbi pri¢ujoCega izuma;

slika 3 je stranski pogled na prerez spodnjega okvira po eni izvedbi pri¢ujo¢ega izuma;

slika 4 je stranski pogled na spodnji okvir in stresaini sestav po eni izvedbi pricujoCega

izuma;

slika 5 je pogled od spodaj na Zlico, ki obsega stresaini sestav, po eni izvedbi pricujodega

izuma,

slika 6A je stranski pogled na stresaini mehanizem po eni izvedbi pricujo¢ega izuma;
slika 6B je pogled od zgoraj na okvir stresalinika po eni izvedbi priCujoega izuma;
slika 7 je pogled v prerezu na Zlico po eni izvedbi priCujoCega izuma; in

slika 8 je pogled v prerezu na Zlico po drugi izvedbi pri¢ujoCega izuma.

OPIS PREDNOSTNIH [ZVEDB
(NAJBOLJSI NACINI ZA IZVAJANJE 1IZUMA)

Naprava pri€ujotega izuma je usmeriena na gradnjo berm. Berme, ki jih zgradimo z

uporabo naprave priCujofega izuma, so primeme za podlago cevovodov in za Stevilne
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druge gradbene aplikacije. Na splosno je naprava priCujoCega izuma koristna za lodevanje
drobnega in grobega materiala in usmerjanje drobnega materiala na Zeleno lokacijo. Pri
gradnji cevovodov se bermo (angl. berm) zgradi na dnu jarka, preden se v isti jarek spusti
cev. To omogota, da je okoli cevi zaasno prazen prostor, dokler se okoli cevi ne nalo#i
dodatnega materiala, ki obsega, na primer podiagalni ali polnilni material. Industnjski
standardi so v pretekiosti spodbuijali gradbenike, naj cevi namestijo od priblizno 4" (10 cm)
do priblizno 12" (30 cm) nad dnom izkopanega jarka.To so obidajno dosegli bodisi s
polnilnimi vre€ami, na primer vre&ami, napolnjenimi s peskom in s sprejemljivimi materiali,

ali tako, da so delavci v jarkih z lopatami ro¢no zgradili berme.

Po razii¢nih izvedbah priCujoCega izuma je naprava koristna za usmerjanje podlagainega
materiala v ozke jarke, zlasti kadar je traktor postavljen razkorateno Sez jarek. V taki
delovni konfiguraciji naprava opcijsko obsega pravokotno odprtino, pri Semer se Sirina
odprtine bistveno ujema s $irino jarka in je dolZina odprtine nameséena vzporedno z in
bistveno med steni jarka. Delovanije je ucinkovito zato, ker je mozno usmerjati v bistvu ves
podiagalni material v jarek. V primeru traktorja, ki je name3&en pravokotno na jarek, po
razli¢nih izvedbah napravo nagibamo naprej in nazaj, da usmerjamo podlagaini material
bodisi predvsem pred $&it motorja ali za §¢it motorja. Alternativno, pri éemer je &Cit motorja
priblizno tako Sirok kot jarek ali Sirsi, je podlagaini material opcijsko usmerjen na obe strani
jarka, na primer, tako pred kot za &&itom motorja. Tak postopek delovanja ali metoda je
koristna, na primer kadar sta podiagalni in pokrivni material names&ena v jarku, oziroma
poleg jarka, v enem pasu. Pri tem procedurainem primeru je jarek pripravijen za polaganje
cevi in je pokrivni material name&&en tako, da ga preprosto premaknemo v jarek, da z njim

pokrijemo cev potem, ko smo jo polozili v jarek.

Po razii¢nih izvedbah naprava priCujo€ega izuma pomaga zniZati strogke na cevovodnem
projektu, z loCevanjem drobnega in grobega materiala in uporabo drobnega materiala za
gradnjo berm na dnu jarkov. Tipi¢no je taka naprava koristna za loCevanje obstojete zemlje
infali skal na gradbis¢u in zmanj$a tveganje za delavce bodisi tako, da je potreba po tem,
da bi delavce posiali v jarke manjsa, ali pa je sploh ni. Tako taka naprava gotovo zmanj$a
Stevilo delovnih nesred. Taka naprava tudi zmanjSa koli¢ino strmine, ki jo zahtevajo

pogodbeniki preden delavca spustijo v jamo.

B-



-6-
Po razli¢nih izvedbah napravo priCujogega izuma lahko prikljuéimo na rodico bagra, pri
Cemer naprava obsega hidravii€ni motor, motor je opcijsko oskrblien s hidravliénim
sistemom, ki je Ze na bagru. Hidravliéni motor vrti, na primer, gred, ki povzroda, da se sito
trese. Vibracijsko sito omogota, da droben material pade skozi sito in naredi bermo
katerekoli Zelene velikosti. Sita, ki so primerna za uporabo s pricujo&im izumom lahko
opcijsko zamenjujemo, da lahko napravo prilagodimo raziiénim odprtinam in doseZemo

Zeleno velikost drobnih delcev.

Ena izvedba naprave pri€ujoega izuma je ponazoriena na slikah 1 do 7. V tej izvedbi
naprava prikazuje Zlico 20, spodnji okvir 30 in stresalni sestav 41. Naprava nadalie
vkijuuje naprave za prikljuitev na traktor ali podobno vozilo. Izvedba, ki je prikazana na
sliki 1 ima vsaj eno krilo 25, ki obsega vsaj eno odprtino 26, 26' za pritrditev na traktor. Kot
je pokazano na sliki 1, Zlica 20 obsega zgomii konec 22 in spodnji konec 24. Spodnji okvir
30 je pritrjen na spodnji konec 24 Zlice 20, na primer, z ve& sorniki 23. Spodniji okvir 30 je

tu naveden tudi kot nosilni okvir za podpiranje stresalnega sestava 41.

Pogled v prerezu na del stresalnega sestava 41 je prikazan na sliki 2. Stresalni sestav 41
obsega okvir stresalnika 40, ki obsega ve¢ ofiralnih pretk sita 42 in &&it 44. Kot je
prikazano na sliki 2, ima &Cit 44 polkroZen prerez, ki obsega konkavno 45 in konveksno
stran 46. Nosilec motorja 47 je vgrajen na konkavni strani 45 &&ita. Sito 48 je pritrjeno na
okvir stresainika 40 z uporabo dveh vpenjalnih pre¢k 49,49'. Vpenjaini precki sta pritrjeni
na okvir stresalnika 40 z uporabo napenjalnih sornikov 52, 52'. Pokazana sta tudi gumena
nosilca 50, 50, ki sta razporejena med spodniji okvir 30 in okvir stresalnika 40 z uporabo,
na primer, sorikov 54, 54'.

Na sliki 3 je prikazan pogled v prerezu na spodniji okvir 30. Spodniji okvir ima dve nagnjeni
povrSini 32, 32' za usmerjanje materiala, ki pade skozi sito 48 stresalnega sestava.
Prikazana sta tudi gumena nosilca 50, 50’, ki sta razporejena med spodniji okvir 30 in okvir

stresainika 40 in pritrjena na spodnji okvir 30, na primer, z uporabo somikov 54, 54'.

Na sliki 4 je prikazan stranski pogled na spodnii okvir 30, ki je pritrjen na del stresalnega
sestava. Okvir stresalnika 40 in spodnji okvir 30 sta povezana z uporabo gumenih nosilcev

50, 50’ in somikov 54, 54'. Gumeni nosilci so opcijsko konstruirani iz vzmeti in/ali drugega
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proZnega materiala in niso omejeni, na primer, na gumo. Spodnji okvir 30 je pritrjien na

spodnji konec 24 nakladaine Zlice 20 z, na primer, ve¢ sormniki 23.

Pogled od spodaj na eno izvedbo Zlice 20 je prikazan na sliki 5. Na zadnji strani Zlice sta
dve krili 25, 25’ za pritrditev na traktor ali podobno vozilo. Na sliki 5 so prikazani razli¢ni
sestavni deli stresalnega sestava 41, tudi vibracijski sestav 43, ki vkljuéuje motor 66,
ekscentriCno gred 60, leZaja 64, 64’ in nosilca za leZaja 62, 62', ki so v bistvu vsi vgrajeni
znotraj polkroZnega 3Cita 44. Seveda so v obsegu priCujodega izuma tudi §&iti, ki imajo
drugacno obliko prereza kot je polkroZna oblika, na primer, toda brez omejitve, trikotno,
pravokotno itd. S¢it 44 pomaga prepretiti, da bi materal pridel v stik z motoriem 66,
ekscentriéno gredjo 60, leZajema 64, 64’ in nosilcema za leZaje 62, 62'. Na sliki 5 je
prikazana tudi odprtina 34 skozi katero je viden del sita 48, del okvira stresainika 40 in
otiralna precka 42. V tej izvedbi material pada bodisi pred ali za $&itom 44. Tako nastavitev
kota spodnjega konca 24 Zlice, na primer, glede na teZo, omogo&a kontroliran pretok

materiala pred ali za $¢itom 44,

Na sliki 5 so prikazana tudi mesta za pritrditev tirih gumenih nosilcev, glej nize sornikov

54, 54’, 54", 54", ki povezujejo spodniji okvir 30 na gumene nosilce.

Dodatni pogledi na izvedbo, ki je prikazana na slikah 1 do 5, so prikazani na sliki 6. Zlasti je
na sliki 6A prikazan vibracijski mehanizem 70 vibracijskega sestava 43 za stresanje okvira
stresalnika 40 in stresainega sestava 41. Po tej izvedbi je vibracijski sestav 43 podsestav
stresalnega sestava 41. Stresalni mehanizem 70 obsega ekscentriéno gred 60, ki je
vgrajena med dva leZaja 64, 64’, ki sta vgrajena na nosilcih za lezaje 62, 62’. Ekscentriéna
gred je spojena na motor 66 s spojko 68. Motor je opcijsko voden s pomod&jo hidravliéne
povezave na traktor. Kot je prikazano na sliki 6B je stresalni mehanizem 70 vgrajen pod
$Cit 44 okvira stresainika 40, ki je vgrajen na spodniji okvir 30 s pomo&jo gumenih nosilcev
50, 50'. Pokazane so tudi tri otiralne preCke sita 42, 42’, 42”. Drugi nacini za stresanje
stresaine konstrukcije, ki so strokovnjakom na tem podrotju poznani, so tudi v obsegu
pricujo¢ega izuma. Prozni nosilci, ki so primermni za uporabo v napravi priujoéega izuma

vkijuCujejo, toda niso omejeni na, gumene nosilce.
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Na sliki 7 je konéni pogled v prerezu na izvedbo prikazano na slikah 1 do 6. Kot je
prikazano, ta izvedba obsega #lico 20, ki je deloma napolnjena z materialom. Precki 72, 72
pomagata prepreciti, da bi material obsel sito, ki je vgrajeno v okvir stresalnika 40.
Prikazana sta tudi somika 50, 50’, §Cit 44, otiralna precka 42 in spodnii okvir 30. Material, ki
pade skozi sito v okviru stresainika se odkloni od stresalnega mehanizma ob &Citu 44 in

usmeri v odprtino 34 ob poSevnih stenah 32, 32"

Na sliki 8 je prikazan kon¢ni pogled v prerezu na alternativno izvedbo, ki je prikazana na
slikah 1 do 7. Kot je prikazano ta izvedba obsega spodniji okvir 30 in poSevni steni 32, 32,
ki jih lahko pritrdimo na spodnji okvir za usmerjanje materiala skozi odprtino 34. Tako kot v
izvedbi na sliki 7, se material, ki pade skozi sito, v okviru stresalnika odkloni od stresalnega
mehanizma pri 8&itu 44 in usmeri v odprtino 34 ob poSevnih stenah 32, 32" V 8e drugi
izvedbi je vsaj ena poSevna stena pritrjena na Zlico in/ali nosilni okvir za usmerjanje

materiala skozi vsaj eno odprtino.

V izvedbi, na primer, kot je ponazorjena v slikah 1 do 7 (tako kot tudi na splodno pri izvedbi
prikazani na sliki 8), material nalozimo v nakiadalno Zlico 20, aktiviramo motor 66 in drobni
delci se sprostijo in logijo od materiala in nadalje usmerijo skozi sito 48 in skozi odprtino 34

v spodnjem okviru 30.

V altemativnih izvedbah sta $&it in odprtina opcijsko zavrtena za priblizno 90 stopinj glede
na nakladaino Zlico. To, na primer, omogoca poravnavo pravokotne odprtine z jarkom,
kadar je naprava pritrjena na obitajen traktor in je traktor names$éen na eni strani jarka, v

nasprotju s tem, da je traktor razkoragen Cez jarek.

V prikazanih izvedbah iahko Zlico 20 premikamo s pomogjo pritrditve, na primer, na traktor.
Ziasti kadar je pritrjena na rogico traktorja, lahko Zlico 20 premikamo z ozirom na horizont.
Na primer, razdaljo med povrsino za odlaganje drobnih delcev in dnom naprave izuma
lahko nadzorujemo. Nadalje, v eni izvedbi lahko nadzorujemo kot med dnom nakladaine
slice 20 z ozirom na povrino za odlaganje drobnih delcev (in/ali teznost). Tak nadzor
nakladaine Zlice 20 omogo&a nalaganje Zlice 20, namestanje Zlice 20 in kontroliranje
pretoka materiala iz Zlice 20 na izbrano povr$ino za odlaganje drobnih delcev in/ali gradnjo

berm. Na primer, potem ko Zlico 20 nalozimo, je &elna ploskev Zlice 20 postavljena precej
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vodoravno. Vodoravna lega pomaga zadrzati drobne delce v Zlici 20. Ko Ziico 20
privedemo do Zelene povrSine za odiaganje finih delcev, zlico 20 postavimo pod vecjim,
bolj vertikalnim kotom. To omogoca, da se naloZen material premakne tako, da v glavnem
le3i na situ 48. Odvisno od navpiénega kota, se bodo drobni delci najprej pojavili bodisi iz
sprednje strani odprtine 34, na primer, pred &&itom za motor (na primer, za kote manj kot
priblizno 90 stopinj od vodoravne lege), iz zadnje strani odprtine 34, na primer, za SCitom
za motor (za kote, vegje kot priblizno 90 stopinj od vodoravne lege) ali tako iz sprednje kot
iz zadnje strani odprtine 34 (na primer, za kote priblizno O stopinj od vodoravne lege).
Gradnjo berm in/ali odlaganje drobnih delcev lahko nadzorujemo s pomoCjo takega
name&&anja naprave pod doloSenim kotom. Nadalje so v obsegu priGujoCega izuma tudi
rotacije iz ene na drugo stran. Take rotacije so moZne z uporabo veznih &lenov za
nakladalno Zlico, ki so v stroki poznani. Gradnjo berm in/ali odlaganje drobnega materiala
lahko nadzorujemo tudi s nastavitvijo razdalje med nakladaino zlico 20 in povrSino za

odlaganije drobnih delcev ali gradnjo berm.

Kot smo omenili zgoraj, je naprava koristna za podiaganje ozkih jarkov, zlasti kadar je
naprava prikijucena na traktor, ki je lahko razkoraten &ez jarek, in kadar je spodnja
odprtina naprave bistveno enaka kot je prikazano na slikah 1 do 8. Po pri¢ujoCem izumu
metoda podlaganja obsega (i) postavijanje traktorja razkoraceno &ez jarek; (i) poinjenje
nakladaine Zlice z materialom (na primer, z obraanjem telesa traktorja za 90 stopinj glede
na gosenici traktorja in zajemanjem materiala z Zlico); (i) name$&anje Zlice tako, da je
odprtina vzporedna z linijo jarka in bistveno med stenama jarka; in (iv) aktiviranje vibratorja
za pospeSitev lodevanja materiala in s tem omogo¢anje, da podiagalni material pade iz
#lice v jarek. Po tej metodi traktor preprosto opcijsko premaknemo nazaj ali naprej po liniji
jarka, da doseZemo ucinkovitost. Poleg tega dno Zlice opcijsko nagibamo naprej ali nazaj

za nadaljnjo usmeritev materiala iz aparata v jarek.

Seveda metodo lahko modificiramo, na primer, pri &emer traktor postavimo poleg jarka in je
odprtina naprave pravokotna na jarek. V takih primerih je odvisno od Sirine jarka in/ali
povrSine v jarku, ki jo je treba podioZiti, nagibanje naprave koristno za usmerjanje materiala

iz naprave Vv jarek.
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PrejSnje primere lahko enako uspesno ponovimo z zamenjavo na splogno ali specifiéno
opisanih reaktantov in/ali pogojev delovanja tega izuma za tiste reaktante, ki smo jih

uporabili v prejnjih primerih.

Ceprav smo izum podrobno opisali zlasti z referenco na te prednostne izvedbe, lahko
druge izvedbe dajejo enake rezultate. Variacije in modifikacije priéujoega izuma bodo
oditne strokovnjakom na tem podrocju in misljeno je, da dodani zahtevki pokrivajo vse take
modifikacije in ekvivalente. Celotna razkritja vseh referenc, aplikacij, patentov in objav, ki so

navedena zgoraj so tu vkljuena z referenco.
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PATENTNI ZAHTEVKI

1. Naprava, ki jo lahko prikdjutimo na rofico vozila za premikanje zemije, za name$Canje
podiagainega materiala, ki obsega:

nosilni okvir, navedeni nosiini okvir obsega vsaj eno podevno steno za
usmeranje podiagalnega matetiala;

stresaini sestav, vgrajen na navedeni nosilni okvir, navedeni stresalni sestav
obsega sito in vibracijski sestav, vgrajen na izstopni strani navedenega stresainega
sestava za vibriranje navedenega stresainega sestava, navedeni vibracijski sestav obsega
vibracijski mehanizem, ki opcijsko obsega hidraviiéni motor za vrienje ekscentridne gredi,

vsaj en proZen gradbeni element za vgradnjo navedenega stresainega sestava
na navedeni nosilni okvir; in

pri Semer navedeni stresaini sestav nadalie obsega 8&it za za¥d&ito navedenega

vibracijskega mehanizma.

2. Naprava po zahtevku 1, pri Eemer navedeni nosilni okvir nadalje obsega vsaj dve
podevni steni za usmetjanje podiagainega materala skozi odpriino.

3. Naprava po zahtevku 1, pri {emer ima navedeni 3&it konkaven prerez.

4. Naprava po zahtevku 1, pri Semer je navedeni nosilni okvir razporejen pod navedeni

okvir stresainika.

5. Naprava po zahtevku 1, pri Semer je navedeni nosiini okvir vgrajen na Zfico, navedena
Zlica obsega precej odprio dno.

6. Naprava, ki jo lahko prikijucimo na rogico vozila za premikanje zemije, za name$Canje
podiagalnega materiala, ki obsega:

nosiini okvir;

vsaj eno poSevno steno za usmerjanje podlagainega materiala, navedena vsaj
ena poSevna stena je vgrajena na navedeni nosilni okvir;

stresalni sestav, vgrajen na navedeni nosilni okvir, navedeni stresaini sestav

obsega sito in vibraciiski sestav, vgrajen na izstopni sirani navedenega stresalnega

-12-



-12-
sestava za vibriranje navedenega stresalnega sestava, navedeni vibracijski sestav obsega
vibracijski mehanizem, ki opcijsko obsega hidravii&ni motor za vrtenje ekscentriéne gredi,
vsaj en proZen montazni element za vgradnjo navedenega stresalnega sestava
na navedeni nosiini okvir; in
pri Semer navedeni stresaini sestav nadalje obsega $Cit za za$tito navedenega

vibracijskega mehanizma.

7. Naprava po zahtevku 6, pri emer ima navedeni §¢it konkaven prerez.

8.  Naprava po zahtevku 6, pri emer je navedeni nosiini okvir razporejen pod navedeni

okvir stresainika.

9. Naprava po zahtevku 8, pri Semer je navedeni nosiini okvir vgrajen na Zlico, navedena

Zlica ima precej odprio dno.

10. Metoda podiaganja jarka, ki obsega stopnije:

pritrditev nakiadaine Zlice, ki obsega precej odprto dno na trakior, pri emer
Fica obsega napravo za podlaganje, ki obsega nosilni okvir, vgrajen na Zlico, nosiini okvir
ima vsaj dve poSevni steni za usmerjanje materiala; stresalni sestav, vgrajen na nosiini
okvir, stresaini sestav obsega sito in vibracijski sestav, vgrajen na izstopni strani
stresalnega sestava za vibriranje stresainega sestava, vibraciski sestav obsega vibracijski
mehanizem, in stresalni sestav nadalje obsega &Cit za za$¢ito navedenega vibracijskega
mehanizma; in vsaj en proZen montaini element za vgradnjo stresainega sestava na
navedeni nosilni okvir;

nalaganje materiaia v Zlico,

names$¢anije Zlice nad jarek;

aktiviranje vibracijskega sestava za pospesitev lolevanja materiala in s tem
omogo&anje, da podiagaini material zapusti Zlico in pade v jarek; in

opcijsko nagibanje naprave nazaj ali naprej za boljSe usmerjanje podiagainega
materiala v jarek.
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