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Przedmiotem wynalazku jest ulepszenie urza-
dzenia do mechanicznego $cinaniaiusuwania z for-
my nadrostéw $wiezej masy gazobetonowej wedlug
patentu Nr 51180. Rozwigzanie wedlug patentu
gléwnego polega na tym, ze rama lub inna pod-
stawa, na ktorg kladzie sie forme z masg gazo-
betonowg jest przechylana za pomocg réznego ro-
dzaju przekladni o kat zsypu w granicach od 0° do
63° mierzony od poziomu, przy czym o§ ramy
przechylnej przebiega przez s$rodek ptaszczyzny
podiuznej postawionej na niej formy.

Podcinanie nadrostu strung stalowg odbywa sie
za pomocg karetki samojezdnej zamocowanej wraz
z napedem bezposrednio na ramie przechylnej przy
czym w czasie podcinania nadrostu ramka wa-
hadlowa z napieta strung jest elastycznie dociska-
na do gornej plaszczyzny formy przez sprezyny
i ma zapadki umozliwiajgce wprowadzenie struny
w czasie jazdy karetki $Scinajacej.

Urzadzenie wedlug patentu gléwnego wymaga
duzego wysiltku fizycznego, gdyz zastosowano w
nim naped reczny. Konstrukcja karetki §cinajgcej
wedlug patentu giéwnego pozwala jedynie mna jej
jednorazowy przejazd wzdluz formy w trakcie
§cinania nadrostu, gdy tymeczasem w trakcie Sci-
nania nadrostéow w zalezno$ci od rodzaju masy
gazobefonowej, istnieje czesto koniecznoéé kilka-
krotnego podciecia tego samego nadrostu w celu
dokladnego oddzielenia go od masy w formie.

Czesto zachodzi konieczno$é — szczegélnie w
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przypadku duzego nadrostu — cze$ciowego podci-
nania tego nadrostu, na przykiad przez podzielenis
go na dwie lub wiecej czeSci. W takich przypad-
kach karetka $cinajgca powinna mieé moznosé za-
trzymania si¢ w dowolnie obranym punkcie i po-
wrotu do punktu wyjSciowego na okres gdy pod-
cieta cze§¢ nadrostu bedzie zsypywana z formy.
Urzadzenie wedlug patentu glownego ma wiek-
sz0$¢ czynno$ci sterowania i napedu niezmechani-
zowanych, co wymaga jednak ciaglego napiecia
uwagi pracownika obslugujacego to urzadzenie
i jest powodem czestych awarii bedgcych wyni-
kiem niedoskonalo$ci takiego systemu sterowania
i napedu.

Bardzo istotnym i waznym zagadnieniem w tego
rodzaju rozwigzaniach, gdzie poruszajg sie ele-
menty o duzych masach jest odpowiedni system
zabezpieczenn uMemozliwiajacy przekroczenie przez
elementy ruchome okreslonych kraficowych poto-
zen, co zapobiega awariom, ktére moga byé nie-
bezpieczne dla obstugi.

Celem niniejszego wynalazku jest ulepszenie
urzadzenia do mechanicznego $cinania i usuwania
z formy nadrostéw $wiezej masy gazobetonowej
wedlug patentu Nr 51180. Istota wynalazku polega
na zmechanizowaniu napedu oraz zautomatyzowa-
niu sterowania poprzez zastosowanije ukladu wy-
1acznik6w blokujgcych poszczegélne mechanizmy
w celu zapewnienia bezpiecznej pracy i zapobie-
zeniu pomylkom przy wlaczaniu przez operatora
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poszczegdlnych mechanizméw, wprcwadzeniu za-
bezpieczenn elementéw ruchomych, a szczegdlnie
ramy przechylnej wraz z forma, w ich kranco-
wych polozeniach oraz zmianie konstrukcji karet-
ki §cinajacej, tak azeby pozwalala ona zaréwno na
kilkakrotne podciecie tego samego nadrostu jak
réwniez na czeSciowe podcinanie tego nadrecstu
i zatrzymanie karetki w dowolnym punkcie w
trakcie podcinania, podniesienia struny i wycofa-
nia karetki do polozenia wyjSciowego.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladach wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia widok urzadzenia z boku, fig. 2
przedstawia widok urzadzenia z przcdu z rama
w poziomie za$ fig. 3 przedstawia widok urzgdze-
nia z przodu z ramg przechylong.

Urzadzenie wedlug wynalazku sklada sie ze spo-
czywajacej na nogach 2 stalej ramy 1 do ktérej
na czopach 4 przymocowana jest przechylna ra-
ma 3 przechylana poprzez przekladnie 5 sprzezona
z silnikiem 6 wraz z hamulcem 7 i elektromagne-
tycznym luzownikiem 8. Wielko§¢ machylenia
przechylnej ramy 3 ogranicza drogowy wylacznik 9
krancowy, ktory przerywa obwod pradu silnika 6
naciskany przez rame 3. Luzownik 8 w&hamowuje
ruch w czym wspoéldzialajg sprezynowe amortyza-
tory 10. Na przechylnej ramie 3 ustawia sie for-
me 21, ktora jest zabezpieczona przed zsunieciem
za pomocg uchwytéw 30, ktére mocujg tg forme 21
do przechylnej ramy 3.

Na stalej ramie 1, réwnolegle do jej diuzszej
osi sg umieszczone jezdne szyny 13, po ktérych
porusza sie samojezdna karetka $cinajgca.

Jezdne kotka 14 karetki napedzane sg za po-
mocg lancuchéw 15 Galla, za poSrednietwem na-
pedowego walu 16 sprzezonego poprzez zebata
przekladnie 17 z elektrycznym silnikiem 18 zasila-
nym przez umieszczony w rurze ochronnej 12
elektryczny przewod 31. Elementem roboczym ka-
retki Scinajacej jest stalowa struna 20 rozpieta
iniedzy koncéwkami ramki 19, przymocowanej
do teleskopowych prowadnikéw 23 i zawieszonej
za poSrednictwem ciegien 27 na koncu dwustron-
nej dzwigni elektromagnetycznego luzownika 286,
ktéry w zalezno$ci od potrzeby podnosi lub opusz-
cza ramke 19, przy czym krafcowe polozenie ram-
ki ustawia si¢ przy pomocy teleskopowych pro-
wadnikéw 23.

Ramka 19 wraz ze strung 20 dociskana jest do
gérnych powierzchni bokéw formy 21 przez spre-
zyste elementy 22, przymocowane do ramki ka-
retki Scinajacej i do ramki 19. W celu dogodnego
wprowadzenia ramki 19 na goér@e powierzchnie
bokéw formy 21 przeznaczone s3g krzywki 24.
W. celu stalego i niezawodnego utrzymania prze-
chylnej ramy 3 w stanie spoczynku w polozeniu
poziomym, czopy 4 ramy 3 przesuniete sg w sto-
sunku do osi gléwnej ramy 3 o 20 do 150 mm
w kierunku obrotu ramy w trakcie przechylania.

Ulepszenie wedlug wynalazku urzadzenia we-
diug patentu giéwmego, polega réwniez na zasto-
sowaniu blokady zapewniajacej prawidlowe dzia-
lanie urzadzenia i zabezpieczajacej je przed
awariami, wynikajacymi z réwnoczesnego urucha-
miania kilku mechanizméw. System blokujacy
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opai‘ty jest na szeregu Wylacznikach krancowych,
ktére w momencie uruchamiania ich przez po-
szczegolne elementy ruchomych czeSci i mechaniz-
mow przerywaja przeplyw pragdu w odpowiednich
obwodach. Przymccewany do wysiegnika stalej
ramy 1 wylacznik ‘9 przerywa obwod pradu sil-
nika 6 pod  wplywem nacisku przechylnej ra-
my 3. ’ .

Ustawiona poziomo przechylna rama 3 naciska
wylacznik 11, ktéry zamyka obwod zasilajgcy
jazdy karetki S$cinajacej, sygnalizujac jednocze$-
nie — przez zapalenie lampki na pulpicie sterow-
niczym — poziome polozenie ramy 3. Przelgcz-
nik 25 powoduje uruchomienie elektromagnetycz-
nego luzownika 26, ktéry unosi za poSrednictwem
ciegien 27 ramke 19 z umocowang strung 20 ponad
nadrost, po podcieciu tego nadrostu w jednym
kierunku i dojechaniu karetki Scinajgcej do kon-
ca statej ramy 1 oraz powoduje jednocze$nie zmia-
ne kierunku obrotéw silnika 18, tak ze $cinajgca
karetka z podniesiong pocnad nadrost strung 20
wraca do polozenia wyjSciowego.

Dzialanie urzadzenia do mechanicznego $cina-
nia i usuwania z formy nadrostéw $wiezej masy
gazobetonowej wedlug niniejszego wynalazku po-
lega na tym, ze na przechylnej ramie 3 ustawio-
nej w pozycji poziomej ustawia sie forme 21 z wy-
ro$nietym ponad brzegi nadrostem i uruchamia
sie karetke Scinajgca, ktdéra przejezdzajac po szy-
nach 13, podcina nadrost stalowg strung 20, przy
czym w trakcie podcinania ramka 19 z napieta
strung 20 dociskana jest do gérnych powierzchni
krawedzi formy 21 przez sprezyste elementy 22.
Po podcieciu nadrostéw i dojechaniu karetki Sci-
najace'j do konca statej ramy 1 drogowy prze-
igcznik 25, naciSniety zderzakiem karetki $cina-
jacej uruchamia elektromagnetyczny luzownik 26,
ktéry za pomoca przymocowanego do dwustronnej
dzwigni ciegna 27 unosi ramke 19 z zamocowang

na niej strung 20 ponad nadrost i w wyniku réow-"

noczesnej zmiany kierunku jazdy karetki $cina-
jacej powoduje jej powrdt do pozycji wyjSciowej.

W razie potrzeby, ktéra uwarunkowana jest ro-
dzajem masy gazobetonowej, karetka $cinajgca mo-
ze odbyé¢ te droge tylokrotnie, az nadrost zostanie
dckiadnie oddzielony, tak Ze po przechyleniu for-
my zsunie sie bez przeszkéd do rynny S$limako-
wego przemo$nika 28. Po powrocie karetki $cina-
jacej do pozycji wyjSciowej zostaje uruchomiony
§limakowy przeno$nik 28 oraz mechanizm obrotu
ramy 3, tak ze elektryczny silnik 6 zaopatrzony
w hamulec 7 i elektromagnetyczny luzownik 8 po-
woduje przechyl obrotowej ramy 3 z ustawiong
na niej formg 21 o kat zsypu.

W momencie osiggniecia przez rame 3 polozenia
krancowego, podciety wczeSniej nadrost zsuwa sie
z formy do Slimakowego przeno$nika 28, za po-
mocg ktorego zostaje przetransportowany do mie-
szarki ‘szZlamu. W chwili osiagniecia granicznego
przechylu obrotowej ramy 3 drogowy wylgcznik 9
przymocowany do elementu stalej ramy 1 ograni-
czajgcego przechyl, nacisniety zderzakiem ramy 3
przerywa obwéd pradu silnika 6, wlacza luzow-
nik 8 oraz powoduje zaci$niecie szgzek hamul-
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ca 7, ktory powoduje zatrzymanie
ramy 3. '

Do elementu stalej ramy 1 ograniczajgcego prze-
chy! ramy 3 przymocowany jest sprezynowy amor-
tyzator 10 lagodzacy zetkniecie ramy 3 z elemen-
tem stalej ramy 1, ograniczajacym przechyl. Po-
wrét przechylnej ramy 3 do polozenia poziomego,
nastepuje w wyniku réznicy momentéw spowodo-
wanej przesunieciem czopé6w 4 przechylnej ra-
my 3 w bok w stosunku do osi gléwnej przychyl-
nej ramy 3 o 20 do 150 mm.

Przechylna rama 3 znajdujgca sie w pozycji
poziomej naciska przymocowany do statej ramy 1
krancowy wylacznik 11, ktéry zwiera obwod me-
chanizmu jazdy karetki Scinajgcej i zapala lamp-
ke na pulpicie sterowniczym sygnalizujac, ze rama
jest w polozeniu poziomym i ze forma 21 moze
byé zdjeta a na jej miejsce moze by¢ ustawiona
nastepna forma. Przechylna rama 3 ma samoczyn-
nie dzialajace uchwyty 30, ktére w polozeniu po-
ziomym przechylnej ramy 3 sg otwarte a w
chwili gdy przechylna ramy 3 zaczyna sie obraca¢,
uchwyty 30 zaczepiajg o obrzeze formy 21 zabez-
pieczajac ja przed oderwaniem sie od powierzchni
przechylnej ramy 3.

przechylnej

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do mechanicznego S$cinania i usu-
wania z formy nadrostéw Swiezej masy gazo-
betonowej wedlug patentu Nr 51180, skladajace
sie z podstawy na ktora kladzie sie forme
i ktéora — po podcieciu nadrostu, za pomoca
struny przymocowanej do karetki samojezd-

nej — przechyla sie wokoél osi przebiegajacej
przez $rodek plaszezyzny podluznej postawione]j
na niej formy o kat zsypu, znamienne tym, 7e
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przechylna rama (3) jest przechylana za pomo-
c3 polgczonego z hamulcem (7) i elektromagne-
tycznym luzownikiem (8) silnika (6), ktdregc
cbwo6d jest przerywany przez wylacznik (9) w
chwili osiggniecia przez przechylng rame (3)
granicznego kata mnachylenia, ograniczanego
przez hamujgce ruch ramy (3) sprezynowe
amortyzatory (10), za§ w polozeniu poziomym
rama (3) naciska na wylacznik (11), ktéry wow-
czas zamyka obw6d pradu silnika (18) umozli-
wiajaec uruchomienig karetki S$cinajacej poru-
szajacej sie po szynach (13) przymocowanych
do dluzszych bokéw ramy (1) i zaopatrzonej
w elektromagnetyczny luzownik (26), ktéry pod-
nosi i opuszcza prowadzong w teleskopowych
prowadnicach. (23) ramke (19) z napietg stru-
ng (20).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym,

ze rama (3) zaopatrzona jest w uchwyty (30)

zabezpieczajace forme (21) przed zsunigciem
z chwilg rozpoczecia obrotu przechylnej
ramy (3). .

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, ze

w celu uruchomienia elektromagnetycznego lu-
zownika (26) zaopatrzone jest w przetgcznik (25),
ktéry naciskany jest przez zderzak Scinajacej
karetki po jej dojechaniu do konca stalej ra-
my (1) przy czym naci$niecie przelacznika (25)
powoduje réwnocze$nie zmiane kierunku obro-
tow silnika (18), tak ze $cinajgca karetka z pod-
niesiong ponad madrost strung (20) powraca do
polozenia wyjSciowego.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym, Ze

czopy (4) przechylnej ramy (3) przesunigte sa
w bok w stosunku do osi gléwmej przechylnej
ramy (3) o 20 do 150 mm w kierunku cbrotu
ramy.
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