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1
Pro manipulaci s biemeny se b&#n¥ u¥fvajl mostové jerdby nebo sloupové jerdby.

‘Nevyhodou mostovych jeidbd je jednak dosti vysoky investi&ni néklad na po¥izent,
jednak potfeba specidlnf jerdbové dréhy. Nevyhodou sloupového jefdbu s ramenem je zejména
mald obsluhovatelnd plocha kruhového tvaru.

Tyto nevyhody jsou odstrandny felenfm je¥dbu s nosnikem pro je¥ébovou kolku, jéhoz
podstata spodivd v tom; ¥e sestdvd ze dvou sloupl s oto¥nymi rameny, z nich¥ jedno rameno
je opat¥eno pohonem, zatimco druhé rameno je spojeno pruZinou s drZékem pFripevniénym ke’
sloupu a uloZenym v roviné dané oéami oté8ent remen, prifem¥ noshfk je k pohénénému rameni
pripojen oto¥n¥ svislym Zepem a k druhému rameni je piipojen suvné a oto&n& pomoci vodé-
rovného vedeni rowvnob&Zného s osou nosniku, které je oto¥n¥ svislym &epem spojené s druhym

ramenem.

Vyhodou tohoto fedenf je podstatn v&tZ{ obsluhovand plocha oproti sloupovému jeFdbu -
p*i zachovdn{ jednoduchosti, nizkjch nékladd na po¥izeni a zabudovéni jerébu u obsluhované

plochy.

Priklad provedeni jerdbu podle vyndlezu je znézorn&n na pripojeném vykresu, kde na
obr. 1 je schematicky pohled na sestavu jePdbu a na obr. 2 je schematicky znézorn&no

né&kolik féz{ pohybu jeidbu.
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Jeféb segtévé ze dvou sloupd la, 1lb s otolnymi remeny 2a, 2Zb (obr,l). Ramena 2a, 2b

Jeou naestavena vzédjemnd rdznob¥iné. Jedno rameno 2a je opatfeno pohonem 9. Druhé remeno
2b je spojeno pruZinou 7 s drZékem 8 pripevninym ke sloupu 1b a ulofenym v rovind dané
osemi otéddenf ramen 28, 2b. K pohdn&nému rameni 28 je svislym &epem oto¥nd p¥ipevnén nos-
nik 3} s kofkou 4. K druhému remeni‘(Zb) je mosntk 3 ptipojen suvné a otofn& pomoci vodorov-
ného veden{t 5 rovﬁobézného 8 osou nosniku 3, které je otodn spojeno svislym éepem 8 dru-
hym remenem 2b. Vedenf 5 je na svych koncich opat¥eno dorazy 6. Kodka 4 je ovléddéna pomoci
panelu 10. Jerdbem obsluhované plocha 11 (obr.l) je vymezena pohybem ramen 2a, 2b a

-nosniku 3 (obr.l).

Pohyb jerdbu je vyvozen od pohybu jednoho ramene 2a hnenéhc pohonem 9. Toto rameno
2a koné kruhovy pohyb z polohy a pres polohy b, ¢, d, e, £ do polohy g, druhé rameno

- koné kyvavy pohyb pres odpovidajfc{ polohy &, b, ¢, 4, g; £” do polohy &, pridem? nosnfk

3 koné obecny rovinny pohyb umoZnény suvnym pohybem ve vedeni 5. Timto postupem lze pFesta-
vit nosnfk 3 do libovolné polohy nad obsluhovanou plochou 1l. Pro umoZn¥éni{ pi¥echodu z
polohy g_:_g: do polohy g_;;gi a tfm i pro dosaZeni velké obsluhované plochy 1l je nutné
aby ramena gg, 2b byla ustavena tak, %e sviraj{ ostry ¢hel (viz napf.poloha @&, g’ obr.2).

Jeréd podle vynédlezu je moZno pou¥{t zejwéna tam, kde je t¥eba obsluhovat v&t3{ plo-
¢hu, a kde nenf z rdznfch ddvodd moZné nebo vyhodné uifvat mostovych Jer4bl.

PREDMET VvYNLKLEZU

- Jeféb s nosnfkem upravenym pro jerdbovéu ko&ku, vyznadujict se tim, %e sestdvéd ze
dvou sloupd (la, 1b) s oto¥nymi rdznob&%n& ustavenymi rameny (2&,2b), z nich% jedno rameno
(2a) je opat¥eno pohonem (9), zatimco druhé rameno (2b) je spojeno pruZinou (7) s drzékem
(8)' pripevnénym ke sloupu (1b) a ulofenym v rovind dené osami otédenf ramen (Zé,Zb), priQ
gemZ nosnik (3) je k pohén&nému rameni (2a) pfipojen otodnd svislym Sepem a k druhému
rameni (2b) je pFipojen suvn& a otod¥ng pomocibvodorovného vedeni (5) rovnob&iného s osou

nosnfku (3), které je oto¥n& svislym Zepem spojené s druhym ramenem (2b).
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Obr. 2

Vytiskly Moravské tiskaiské zdvody,
provoz 12, Leninova 15, Olomouc Cena: 240 Kis
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