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Dispositif d’épandage, notamment, de sel, de semence, d’engrais et autre.

@La présente invention a trait a un dispositif d’épan-
ge, notamment de sel, de semence, d’engrais et autre,
comprenant un disque d’épandage (2) entrainé en rotation
par des moyens moteurs (3) et rendu solidaire par I'inter-
médiaire de moyens supports (4), d’un véhicule porteur (6).

Ce dispositif d’épandage est caractérisé en ce qu’il com-
porte des moyens de repérage (15) de la modification de la
garde au sol (12) du véhicule porteur (6) et des moyens de
corrélation (16) aptes &8 commander le fonctionnement de
moyens de réglage automatique (17) de linclinaison du
disque d’épandage (2) par rapport a I'horizontale et/ou a
corriger la vitesse de rotation de ce dernier en vue de main-
tenir constantes les caractéristiques d’épandage imposées,
quelles que soient les modifications de la garde au sol (12)
que subit le véhicule porteur (6) en cours d’épandage.
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L'invention concerne un dispositif d'épandage, notamment de sel, de
semence, d'engrais et autre, comprenant un disque d'épandage entrainé en
rotation par des moyens moteurs et rendu solidaire, par l'intermédiaire de
moyens supports, d'un véhicule porteur.

La présente invention trouvera son application, tant dans le domaine
agricole et routier que dans tous les autres domaines ol se pose le probléme
de 1'épandage, sur le sol, de produits se présentant, notamment, en granulés,
cristaux, paillettes et autres.

L'on connait déja des dispositifs d'épandage correspondant a la
description ci-dessus et qui ont pour fonection de répandre, sur le sol et
suite 4 l'avance progressive d'un véhicule porteur, un produit quelconque,
par exemple, du sel sur la chaussée ou encore des engrais ou des semences
sur un champ cultivé.

Ainsi, le dispositif d'épandage comporte un disque d'épandage situé a
I'arriére d'un véhicule porteur auquel il est relié par l'intermédiaire de
moyens supports appropriés.

kY

Ce disque d'épandage est soumis a4 une rotation donnée en fonction de
la largeur d'épandage & obtenir. Quant au produit & épandre, il est
fréquemment introduit dans une trémie a Ia base de laquelle une conduite ou
autre achemine ce produit en direction du disque d'épandage. Cette trémie se
situe, soit directement au-dessus du disque d'épandage, soit sur le véhicule
porteur. Dans tous les cas, c'est ce dernier qui en supporte la charge. Or, la
présence de ressorts d'amortissement au niveau du véhicule porteur conduit &
des modifications de la hauteur de sa garde au sol en fonction de
l'importance de la charge. Ainsi, lorsque la trémie est remplie, cette charge
est au maximum entraifnant une compression importante des ressorts
d'amortissement et un abaissement de la garde au sol. C'est dans cette
position, que l'opérateur procéde au réglage de hauteur et d'inclinaison du
disque en vue de respecter les paramétres de l'épandage i effectuer, a
savoir sa largeur et son orientation.

Bien siir, en cours d'épandage, la trémie se vide progressivement. Il s'en
suit une détente progressive des ressorts et un soulévement du dispositif
d'épandage. Habituellement, cette modification de la hauteur du dispositif
d'épandage est accompagnée d'une modification de I'inclinaison du disque
d'épandage par rapport au sol. En effet, trés fréquemment, le véhicule
porteur est équipé de deux essieux au moins, la charge se situant &

I'arriére. Aussi, en cours d'épandage, le disque, non seulement, se souléve
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sous l'influence de Ia réduction de la charge supportée par le véhicule
porteur, mais, en outre, pivote autour d'un axe horizontal matérialisé,
sensiblement, par l'essieu avant.

Il est évident que ces déplacements du disque d'épandage entrainent des
modifications au niveau de la largeur d'épandage. En effet, la largeur de
I'épandage est dépendante de la trajectoire suivie par une particule de
produit, trajectoire qui est, elle-méme, fonction de la vitesse initiale de
cette particule en quittant le disque, de la hauteur de son point de départ
et de l'angle du vecteur vitesse par rapport au sol. Par conséquent, un
soulévement progressif du disque d'épandage sous l'effet de la réduction
progressive de la charge du véhicule porteur, entralne une augmentation de
la largeur d'épandage. Ainsi, dans le cadre d'épandage de sel, il est fréquent
que, sous l'influence de la diminution de la charge, ce sel soit répandu non
seulement, sur la chaussée, mais, également, sur les bas cotés.

Lors d'une application agricole, une largeur d'épandage non réguliére,
par exemple, de semence ou d'engrais, représente un inconvénient auquel il
convient de remédier impérativement.

La présente invention a pour but de remédier aux inconvénients
rencontrés dans le cadre des dispositifs d'épandage connus et, pour cela, elle
concerne un dispositif d'épandage ayant la possibilité de maintenir les
caractéristiques d'épandage sensiblement constantes malgré les changements
de position que subit le véhicule porteur, précisément au cours de 1l'opération
d'épandage.

A cet effet, l'invention concerne un dispositif d'épandage, notamment de
sel, de semence, d'engrais et autre, comprenant un disque d'épandage
entrainé en rotation par des moyens moteurs et rendu solidaire, par
l'intermédiaire de moyens supports, d'un véhicule porteur, caractérisé par le
fait qu'il comporte des moyens de repérage de la modification de la garde au
sol du véhicule porteur et des moyens de corrélation aptes i commander le
fonctionnement de moyens de réglage automatique de l'inclinaison du disque
d'épandage par rapport au sol et/ou & corriger la vitesse de rotation de ce
dernier par l'intermédiaire des moyens moteurs en vue de maintenir
constantes les caractéristiques d'épandage imposées, telles que la largeur et
l'orientation, quelles que soient les modifications de la garde au sol que
subit le véhicule porteur en cours d'épandage.

Les avantages obtenus grice 4 cette invention consistent en ce qu'une
fois le dispositif d'épandage réglé en fonction des caractéristiques d'épandage
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que l'on désire obtenir, il est certain que ces caractéristiques d'épandage
vont &tre respectées quelles que soient les modifications de charge que peut
subir le véhicule porteur. En fait, grice au dispositif selon l'invention, l'on
optimise la qualité de 1'épandage.

D'autres buts et avantages de la présente invention apparaitront au
cours de la description qui va suivre se rapportant & un mode de réalisation
qui n'est donné qu'a titre d'exemple indicatif et non limitatif.

La compréhension de cette description sera facilitée en se référant au
dessin joint en annexe et dans lequel :

- la figure 1 est une vue schématisée et en élévation d'un dispositif
d'épandage disposé & l'arriére d'un véhicule porteur ;

— la figure 2 est une vue schématisée et en coupe partielle du véhicule
porteur, cette vue illustrant, de maniére schématisée, les moyens de repérage
de la modification de la garde au sol de ce véhicule porteur ;

~ la figure 3 est une vue schématisée des moyens de corrélation aptes
4 commander le fonctionnement des moyens de réglage automatique de
T'inclinaison du disque et/ou de corriger la vitesse de rotation de ce dernier
en fonction de la modification de la garde au sol mesurée par les moyens de
repérage ;

- la figure 4 est une vue schématisée des moyens de réglage
automatique d'inclinaison du disque par rapport au sol.

Telle que représentée, dans la figure 1, la présente invention est
relative 4 un dispositif d'épandage 1, par exemple, de sel, de semence,
d'engrais ou autre. Ainsi, ce dispositif d'épandage 1 comporte un disque
d'épandage 2 entrainé en rotation par des moyens moteurs 3. En fait, ce
disque d'épandage 2 est rendu solidaire par l'intermédiaire de moyens
supports 4 appropriés de l'arriére 5 d'un véhicule porteur 6 représenté, dans
le cadre de la figure 1, sous forme d'un véhicule & plateau de chargement 7.

Il faut bien comprendre que ce véhicule porteur 6 peut également
emprunter la configuration d'une simple remorque destinée a &tre attelée a
un autre véhicule muni de moyens moteurs, sans que, pour autant, l'on
s'écarte de l'esprit de la présente invention.

D'une maniére générale, ce véhicule porteur 6 comporte des moyens de
roulement 8 sur lesquels repose un chéssis 9 par l'intermédiaire de ressorts
d'amortissement 10, représentés de maniére schématisée sur la figure 2.
Aussi, en fonction de la charge du véhicule porteur 6, ces ressorts
d'amortissement 10 sont plus ou moins comprimés conduisant & une
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modification de la garde au sol 12 dudit véhicule porteur 6. Cependant, cette
modification de la garde au sol 12 sous l'influence de la charge du véhicule
porteur 6, se traduit, également, par une modification de la distance 18
séparant le disque d'épandage 2 du sol, ainsi que par une variation de
I'angle d'inclinaison 14 de ce disque d'épandage 2.

Or, ces modifications de disposition de ce disque d'épandage 2 par
rapport au sol, produites, notamment, en cours d'épandage, conduisent,
inévitablement, 4 des modifications des conditions de cet épandage.

Aussi et selon l'invention, le dispositif d'épandage 1 comporte des
moyens de repérage 15 de la modification de la garde au sol 12 du véhicule
porteur 6, ainsi que des moyens de corrélation 16 aptes 4 commander le
fonctionnement de moyens de réglage automatique 17 de l'inclinaison du
disque d'épandage 2 par rapport au sol et/ou en mesure d'adapter la vitesse
de rotation de ce dernier par l'intermédiaire des moyens moteurs 3 pour
conserver, de maniére constante, les caractéristiques d'épandage imposées,
quelles que soient les modifications que subit la garde au sol 12 du véhicule
porteur 6 en cours d'épandage.

Ainsi, une fois les données relatives aux conditions d'épandage
introduites au niveau d'une unité de traitement centrale 18 entrainant une
vitesse de rotation donnée du disque d'épandage 2, ceci par rapport & une
disposition prédéterminée de ce dernier, c'est—a-dire une distance 13 par
rapport au sol et un angle d'inclinaison 14, par rapport au sol, les moyens
selon l'invention sont en mesure d'observer les caractéristiques d'épandage
normalement obtenues dans ces conditions prédéterminées, ceci quelle que
soit, ultérieurement, la disposition réelle de ce disque d'épandage 2 par
rapport au sol, c'est-a-dire quelles que soient les modifications de charge
que peut subir, ultérieurement, le véhicule porteur 6.

Selon l'invention, les moyens de repérage 15 sont constitués, tels que
représentés dans la figure 2, par des moyens de mesure 19 aptes &
déterminer l'amplitude des variations subies par la garde au sol 12. En
réalité, cette amplitude de la variation subie par la garde au sol 12 est
équivalente &4 I'amplitude des variations de longueur que subissent les
ressorts d'amortissement 10 ou encore & 1l'amplitude des variations de la
distance 20 séparant un point défini sur les moyens de roulement 8 et un
autre point situé sur le véhicule porteur 6 au-deld des ressorts
d'amortissement 10. Dans le cadre du mode de réalisation illustré sur les

dessins joints, il a été retenu la solution de détecter les wvariations de
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l'amplitude de la distance 20 séparant le chissis 9 de l'essieu 21
correspondant aux moyens de roulement 8. Tel que cela apparait,
précédemment, la présente invention n'est nullement limitée i un tel mode de
réalisation.

Dans tous les cas, ces moyens de mesure 19 peuvent &tre optiques et/ou
électriques et/ou électroniques et/ou mécaniques. Préférentiellement, les
indications relevées par ces moyens de mesure 19 sont traduites sous forme
d'une impulsion électrique et/ou électronique qui, par l'intermédiaire des
moyens de corrélation 16, conduit & une variation de la vitesse de rotation
du disque d'épandage 2 et/ou & un réajustement de l'angle d'inclinaison 14
de ce dernier par rapport au sol, cette variation de vitesse et 'amplitude du
réajustement angulaire du disque d'épandage 2 étant fonction, naturellement,
de l'amplitude de la variation mesurée par l'intermédiaire desdits moyens de
mmesure 19.

Selon le mode de réalisation représenté dans les figures 2 et 3, lesdits
moyens de mesure 19 se présentent sous forme d'une transmission mécanique
22 reliée a l'essieu 21 et apte 4 agir sur un potentiométre 23 en fonction de
I'amplitude de la variation que subit la distance 20 sous l'influence d'une
modification de charge du véhicule porteur 6. Cette variation de courant
précisément enregistrée par les moyens de corrélation 16 par l'intermédiaire
de ce potentiométre 23 est, alors, enregistrée et interprétée par une unité de
traitement centrale 18 pour l'obtention d'une modification déterminée de la
vitesse de rotation du disque d'épandage 2.

Cette variation du courant est, également, enregistrée par les moyens de
corrélation 16 en vue de commander le fonctionnement des moyens de réglage
automatique 17.

Ceux—ci se présentent sous forme d'un moteur électrique 24 qui, par
l'intermédiaire d'une transmission 25 appropriée, permet de basculer le disque
d'épandage 2 autour d'un axe horizontal 26 paralléle & 1l'axe 27 autour
duquel est amené a basculer ce disque d'épandage 2 sous l'influence d'une
modification de la charge du véhicule porteur 6. Dans le cadre du mode de
réalisation illustré dans la figure 1, cet axe 27 correspond,
approximativement, 4 1'axe de l'essieu avant du camion. Ainsi, I'axe
horizontal 26 est, d'une maniére habituelle, perpendiculaire au sens
d'avancement du véhicule porteur 6. Par ailleurs, cet axe horizontal 26
autour duquel peut basculer le disque d'épandage 2 est constitué,
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substantiellement, par 1'axe de moyens d'articulation 28 reliant, précisément,
ce disque d'épandage 2 aux moyens supports 4.

Selon un mode d'exécution préférentiel, de la transmission 25, le disque
d'épandage 2 ou, plus spécifiquement, le flasque de protection supérieur,
comporte, de maniére décalée par rapport aux moyens d'articulation 28, un
profilé tubulaire 29 surmonté d'un écrou 80 engagé sur une tige filetée 81
apte 4 @&tre entrainée en rotation, par le moteur 24, par l'intermédiaire d'un
systéme d'engrenage approprié. Ainsi, le moteur 24 est a méme d'entrainer en
rotation de la tige filetée 31 et, de ce fait, de provoquer le déplacement de
I'écrou 30 le long de cette derniére en repoussant ou, selon le cas, en tirant
sur le disque d'épandage 2 de sorte que celui-ci pivote autour de l'axe
horizontal 26.

Naturellement, tous les moyens électriques et é&lectroniques connus
permettant d'assurer un déplacement angulaire du disque d'épandage 2
proportionnel 4 l'amplitude de la variation des distances mesurées par les
moyens de mesure 19, pour, précisément, conserver ce disque d'épandage 2
toujours dans une méme disposition, par rapport au sol, peuvent &tre utilisés
dans le cas présent.

Ainsi, selon le mode de réalisation illustré dans les figures 3 et 4, les
moyens de corrélation 16 comportent un second potentiométre 32 lequel est
actionné, au travers d'un coupleur 83, par le potentiométre 28. Aussi, en cas
de variation de charge, l'action sur le potentiométre 23 est répercutée de
maniére proportionnelle sur le potentiométre 32 entrainant une nouvelle
impulsion électrique sous forme d'une wvariation de courant conduisant a 1la
rotation du moteur 24. Dans ce cas, l'arrét de fonctionnement du moteur 24
est commandé par un autre potentiométre de recopie 34 précisément entrainé
par le moteur 24. Ainsi, lorsque les moyens de corrélation 16 enregistrent,
par exemple, par l'intermédiaire de l'unité de traitement centrale 18, une
discordance au niveau des impulsions électriques communiquées par le
potentiométre 32 et le potentiométre de recopie 84, le moteur 24 est
commandé en rotation dans le sens qui permettra, précisément, & l'impulsion
électrique transmise par le potentiométre de recopie 34 & concorder &
I'impulsion électrique du potentiométre 82. Naturellement, les moyens de
comparaison des impulsions électriques émises, respectivement, par le
potentiométre 32 et le potentiométre de recopie 34, peuvent se situer au
niveau de l'unité de traitement centrale 18 qui, dans ce cas, constitue, en

partie, les moyens de corrélation 16.
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L'on comprend bien que la présente invention telle que décrite
précédemment, conduit 4 des avantages particuliérement intéressants dans le
domaine de 1'épandage, par exemple, de sel sur la chaussée ou de semence ou
d'engrais sur des sols cultivés. En effet, au travers du dispositif d'épandage
selon l'invention, Il'opérateur est certain que les conditions d'épandage
restent constantes en cours d'épandage malgré la réduction progressive de la
charge du véhicule porteur. Ainsi, cet opérateur est en mesure d'assurer un
épandage optimum.

Bien que l'invention ait été décrite 4 propos d'une forme de réalisation
particuliére, il est bien entendu qu'elle n'y est nullement limitée et qu'on
peut y apporter diverses modifications de formes, de matériaux et de
combinaisons de ces divers éléments, sans pour cela s'éloigner du cadre et de
I'esprit de l'invention.
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Revendications

1. Dispositif d'épandage, notamment de sel, de semence, d'engrais et
autre, comprenant un disque d'épandage (2) entrainé en rotation par des
moyens moteurs (3) et rendu solidaire, par l'intermédiaire de moyens supports
(4), d'un véhicule porteur (6), caractérisé par le fait qu'il comporte des
moyens de repérage (15) de la modification de la garde au sol (12) du
véhicule porteur (6) et des moyens de corrélation (16) aptes i commander le
fonctionnement de moyens de réglage automatique (17) de l'inclinaison du
disque d'épandage (2) par rapport au sol et/ou & corriger la vitesse de
rotation de ce dernier par l'intermédiaire des moyens moteurs (3) en vue de
maintenir constantes les caractéristiques d'épandage imposées, telles que la
largeur et l'orientation, quelles que soient les modifications de la garde au
sol (12) que subit le véhicule porteur (6) en cours d'épandage.

2. Dispositif d'épandage selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que les moyens de repérage (15) sont constitués par des moyens de mesure
(19) optiques et/ou électriques et/ou électroniques et/ou mécaniques aptes i
déterminer 1'amplitude des variations subies par la garde au sol (12).

3. Dispositif d'épandage selon les revendications 1 et 2, caractérisé par
le fait que les moyens de mesure (19) sont aptes & émettre une impulsion
électrique et/ou électronique qui, par l'intermédiaire des moyens de
corrélation (16), conduit & une variation de la vitesse de rotation du disque
d'épandage (2) et/ou 4 un réajustement de l'angle d'inclinaison (14) de ce
dernier par rapport au sol, cette variation de vitesse et l'amplitude du
réajustement angulaire du disque d'épandage (2) étant fonction de 1'amplitude
de la variation mesurée par l'intermédiaire desdits moyens de mesure (19).

4. Dispositif d'épandage selon l'une quelconque des revendications 2 et
3, caractérisé par le fait que les moyens de mesure (19) sont aptes i
déterminer l'amplitude des variations de la distance (20) séparant un point
défini sur les moyens de roulement (8) du véhicule porteur (6) et un autre
point situé sur ce dernier, au—deld des ressorts d'amortissement (10).

5. Dispositif d'épandage selon 1'une quelconque des revendications 1 a
4, caractérisé par le fait que les moyens de corrélation (16) comportent un
potentiométre (23) actionné par les moyens de mesure (19) en fonection de la
variation de la garde au sol (12) mesurée, l'impulsion électrique, sous forme
d'une variation de courant, résultant de l'action sur ce potentiométre (23)
étant interprété, notamment par une unité de traitement centrale (18), pour
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I'obtention d'une modification de la vitesse de rotation du disque d‘épandage
(2) et/ou enregistré en vue de commander le fonctionnement des moyens de
réglage automatique (17).

6. Dispositif d'épandage selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que les moyens de réglage automatique (17) sont constitués par un moteur
électrique (24) qui, par l'intermédiaire d'une transmission (25) appropriée,
assure le basculement du disque d'épandage (2) autour d'un axe horizontal
(26), paralléle 4 l'axe (27) autour duquel est amené i basculer ce disque
d'épandage (2) sous l'influence d'une modification de la garde au sol (12) du
véhicule porteur (6).

7. Dispositif d'épandage selon la revendication 6, caractérisé par le fait
que l'axe horizontal (26) est perpendiculaire au sens d'avancement du
véhicule porteur (6) et constitué, substantiellement, par l'axe de moyens
d'articulation (28) reliant ce disque d'épandage (2) aux moyens supports (4).

8. Dispositif d'épandage selon les revendications 5 et 6, caractérisé par
le fait que les moyens de corrélation (16) comportent un second
potentiométre (32) lequel est actionné, au travers d'un coupleur (33), par le
potentiométre (23) en vue d'émettre une impulsion électrique sous forme
d'une variation de courant fonction de celle enregistrée au travers de
l'action sur le potentiométre (23) et conduisant a la rotation du moteur
électrique (24) pour réajuster le positionnement angulaire du disque
d'épandage (2) par rapport au sol.

9. Dispositif d'épandage selon la revendication 8, caractérisé par le fait
qu'il comporte un potentiométre de recopie (34) sur lequel agit le moteur
électrique (24) suite 4 sa commande en rotation sous l'influence de l'action
sur le potentiométre (32), ce potentiométre de recopie (34) étant apte &
commander l'arrét du fonctionmnement dudit moteur électrique (24) lorsqu'il y
a concordance des impulsions électriques émises par ce potentiométre de
recopie (34) et le potentiométre (32).
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