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Przekladnia mechaniczna, bezstopniowa
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Przedmiotem wynalazku jest przekladnia me-
chaniczna, bezstopniowa do regulacji predkosci
obrotowej w czasie ruchu mechanizméw maszyn,
urzgdzen i aparatow o nieustalonych obrotach.

Znane s3 przekladnie mechaniczne, ktérych za-

sada pracy oparta jest na zastosowaniu waha-
czy korbowych sprzezonych z mimosrodem, osa-
dzonym na walku napedowym. Podczas obrotu
watka napedowego nastepujg kolejne, okresowe
wychylenia wahaczy korbowych o- pewien kat,
zalezny od wielko$zi mimos$rodowosci. Dzieki za-
stosowaniu mechanizmu jednokierunkowego do
przeniesienia ruchu wahacza korbowego na uklad
kot zebatych, uzyskuje sie obrét watka zdawczego
tylko w jednym kierunku.

Pomimo, ze przekladnia pracuje na zasadzie
kolejno po sobie nastepujacych impulséw, pocho-
dzgcych od wahaczy korbowych, zapewnia ona
ruch jednostajny dzieki zastosowaniu szeregu wa-
haczy, symetrycznie rozmieszczonych w stosunku
do osi walka napedowego. ROwnomiernej pracy
sprzyja zresztg zawsze istniejgca bezwladno$é me-
chanizméw napedzanych. Przez zastosowanie urzg-
dzenia umozliwiajacego w sposob ciggly zmiane
wielko$§ci mimosrodowo$ci opisana przekitadnia
uzyskuje ceche przekladni bezstopniowej.

Znane jest urzadzenie do zmiany mimosrodo-
woSci, sktadajace sie z tarczy mimosrodowej oraz
symetrycznej wzgledem niej tarczy przeciwwa-

59167

10

15

20

25

30

2

gowej, zazebione z rowkami mimos$rodowymi na
tarczy sterowniczej, osadzonej na walku napedo-
wym. .
Obroét tarczy sterowniczej wzgledem tarcz mi-
mosrodowych zmienia w sposéb wywazony ich
mimosrodowos$é. Odbywa sie to przez kréotkotrwa-
te wlgczenie sprzegla klowego, wskutek czego ob-
ré6t watka napedowego przenosi sie przez odpo-
wiednig przekladnie na tarcze¢ sterowniczg powo-
dujgc chwilowe zwiekszenie wzglednie zmniej-
szenie jej predkosci obrotowej w stosunku do
predkosci walka napedowego. Wskutek opoéznienia
lub przy$pieszenia tarczy sterowniczej tarcze mi-
mosrodowe przekrecajg sie wzgledem niej a wow-
czas zmienia sie wielko§¢ ich mimosrodowos$ci.

Przekladnia mechaniczna, bezstopniowa tego
typu posiada liczne zalety, pozwala ona w sposob
bezstopniowy zmienia¢ obroty od zera do okotlo
tysigca obrotow na minute. Posiada ona jednak
réwniez istotne wady wynikajace ze sposobu ste-
rowania. Wynikaja one stad, ze impuls sterowni-
czy pochodzi z obrotu waltka napedowego, wWsku-
tek czego sterowanie przekladni moze odbywa¢é
sie tylko podczas ruchu urzadzenia, a nastawia-
nie iloSci obrotéw w czasie postoju nie jest mo-
zliwe. Impulsowy charakter sterowania wymaga
duzego wyczucia i wprawy osoby sterujgcej przy
ustawianiu przekladni na wymagang ilo§¢ obro-
té6w. Nastawianie takie jest praktycznie mozliwe
tylko przy kilkakrotnej korekcie w stosunku do
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odczytu obrotomierza, sprzezonego z walkiem
zdawczym.

Celem wynalazku jest usuniecie powyzszych
wad i niedogodno$ci. Cel ten zostal osiagniety
dzieki temu, ze urzgdzenie do zmiany mimosro-
dowosci sklada sie z przechodzacego poprzecznie
przez walek napedowy elementu obrotowego,
.sprzezonego bezpoSrednio z mimosrodami tak, ze
skret elementu obrotowego powoduje wywazong
zmiange mimoSrodowosci. Element obrotowy po-
tgczony jest za pomoca dzwigni z tuleja sterujgca
osedzong na walku napedowym i zamocowang
obrotowo w tulei zewnetrznej, zabezpieczonej
przed obrotem. :

Urzadzenie do zmiany mimosrodowosci wedlug
wynalazku pozwala w sposéb dowolny sterowaé
wielko$§é mimosrodowos$ci, a tym samym i obro-
ty walka zdawczego w czasie pracy jak i postoju
przekladni, ustalajac z goéry zalozone wielkosci
na wycechowanym liczbowo elemencie ustawia-
jacym.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w
przykladzie wykonania na rysunku schematycz-
nym. Przekladnia bezstopniowa sklada sig¢ z zam-
knietej z obu stron cylindrycznej obuaawy 14,
ktérg wewnetrzna $cianka dzieli na dwie komo-
ry. Na zewnetrznej czeSci obudowy 14 znajduje
sie element ustalajacy 13 urzadzenia do zmiany
mimosrodowo$ci. W komorze od strony -napeduy,
znajduje sie walek napedowy 1 z osadzonymi na
nim mimo$rodami 7, wréz z elementami urzadze-
nia do zmiany mimos$rodowo$ci. Na obwodzie kota
symetrycznie rozmieszczone w stosunku do wal-
ka napedowego 1 znajdujg sie mechanizmy jedno-
kierunkowe 5, ktére za pomoca wahaczy korbo-
wych 6 wspélpracujag z mimoSrodami '7.

W drugiej komorze przekladni zabudowany jest
walek zdaweczy 2, z osadzonym na nim kolem ze-
batym centralnym 3, wspolpracujgcym z kolami
zebatymi 4 symetrycznie rozmieszczonymi w sto-
sunku do walka zdawczego 2, przenoszgcymi im-
pulsy momentu obrotowego od mechanizméw
jednokierunkowych 5. Na walku napedowym 1
znajduja sie osadzone mimosrody 7, sprzezone
bezpoSrednio z elementem obrotowym 8, przecho-
dzacym poprzecznie przez walek napedowy 1 tak,
ze skret elementu obrotowego 8 powoduje wywa-
zajace sie wzajemnie przesuniecia mimosrodow 7,
a przez to i zmiang¢ wielko§ci mimo$rodowosci, co
z kolei wplywa na wielko§¢ wychylenia wahaczy
korbowych 6 oraz na wielkoé¢é kata obrotu kot
zebatych 4 w czasie jednego obrotu waltka na-
_ pedowego 1. Ilo§¢ obrotéw walka zdawczego 2
w stosunku do iloSci obrotéw walka napedowego 1
jest zatem funkcja ustawienia elementu obroto-
wego 8.

W najprostszym sposobie stosowania wynalazku.
mozna przelozenie przekladni nastawié przez od-
powiednie ustawienie elementu obrotowego 8.Ta-
kie ustawienie elementu obrotowego 8, moze sie
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4
odbywaé réwniez w czasie postoju przekladni.
Celem umozliwienia odpowiedniego ustawienia
elementu obrotowego w czasie ruchu przekladni,
element obrotowy 8 polgczony jest dzwignig 9
z tuleja sterujacg 10, -osadzong na walku nape-
dowym 1. Tuleja sterujaca 10 obraca sie wraz
z watkiem napedowym 1, a przesuwanie jej wzdhuz
osi watka 1 powoduje skret elementu obrotowego
8 i zmiane mimosSrodowos$ci. Przelozenie przeklad-
ni jest zatem funkcjg polozenia tulei sterujacej 10
na watku napedowym 1.

Celem ustawienia tulei sterujgcej 10 w odpo-
wiednim miejscu na watku napedowym 1 tuleja
ta jest zamocowana obrotowo w tulei zewnetrz-
nej 11 zabezpieczajgcej przed obrotem wzgledem
obudowy przekladni 14. Tuleja zeWnetrzna 11 mo-
ze byé przesuwana wraz z tulejg sterujacg 10
wzdluz osi walka napedowego 1. Ustalenie polo-
zenia tulei zewnetrznej 11 odbywa sie za pomocg
dowolnego znanego ukladu dzwigniowego 12.

Wobec S$cislej matematycznej zalezno$ci miedzy
przelozeniem przekiadni a potozeniem tulei ze-
wnetrznej 11 element ustawiajgcy 13 moze byé
wycechowany liczbowo, stosownie do ilo$ci obro-
tow. Poniewaz impuls sterujacy pochodzi spoza
uktadu przekladni, ustawienie zgdanej ilosci obro-
tow moze odbyé sie rowniez w czasie postoju
urzadzenia, przykladowo przed jego uruchomie-
niem.

Zastrzezenia patentowe

1. Przekladnia mechaniczna, bezstopniowa, posia-
dajaca walek napedowy z osadzonym na nim
urzadzeniem do zmiany mimoS$rodowos$ci z wy-
wazajacymi sie wzajemnie mimosrodami,z kt6-
rych jeden sprzezony jest z wahaczami korbo-
wymi, rozmieszczonymi symetrycznie na obwo-
dzie w stosunku do osi obrotu mimosrodéw tak,
ze W czasie obrotu walka napedowego nastepuja
kolejne okresowe wychylenia wahaczy korbo-
wych o pewien kat, zalezny od wielko$ei mi-
mosrodowo$ci, przy czym za posrednictwem
mechanizméw obrotowych, jednokierunkowych
polaczonych z wahaczami korbowymi, impulsy
obrotowe 'jednokieruwnkowe przenoszg sie bez-
posrednio na kola zebate, zazebione z kolem
centralnym, osadzonym na waltku zdawczym,
znamienna tym, ze urzadzenie do zmiany mi-
mosrodowoS$ci sklada sie z przechodzacego po-
przecznie przez watek napedowy (1) elementu
obrotowego (8), sprzezonego bezposSrednio z mi-
mosrodami (7) tak, ze skret elementu obroto-
wego (8) powoduje wywazong zmiang¢ mimo-
Srodowosci. )

2. Przekladnia wedlug zastrz. 1, znamienna tym,
ze element obrotowy (8) polaczony jest za po-
mocg dzwigni (9) z tuleja sterujaca (10) osa-
dzong na walku napedowym (1) zamocowang
obrotowo w tulei zewnetrznej (11) i zabezpie-
czonej przed obrotem.
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