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Uklad do kontroli dynamicznej podstawowych parametrow
elektrycznych toru odbiorczego stacji radjolokacyjnej
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Przedmiotem wynalazku jest uklad do kontroli
dynamicznej podstawowych parametréw elektrycz-
nych toru odbiorczego stacji radiolokacyjnej ta-
kich jak wspéblczynnik widzialno§ci i wspodlczyn-
nik tlumienia ech statych. '

Znane uklady kontrolne stacji radiolokacyjnej,
w sklad ktérej wchodzi uklad tlumienia ech sta-
tych, wytwarzajg wlasne sygnaly, ktore fazujg tor
odbiorczy stacji i zapewniajg koherentny odbiér
ech kontrolnych niezbednych dla dokonania po-
miaru, jednakze przez to samo uniemozliwiajg ko-
herentny odbiér sygnaléw wysylanych przez wta-
sny nadajnik, co powoduje konieczno§é przerywa-
nia pracy stacji na czas kontroli parametréow.
Oprécz tego znane uklady nie dajg mozliwo$ci po-
miaru wspélczynnika widzialno$ci i wspélczynnika
tlumienia na wielkiej czestotliwoSci.

Celem wynalazku jest umozliwienie pomiaru
podstawowych parametréw elektrycznych toru od-
biorczego takich jak wsp6lczynnik widzialno$ci
i wspélezynnik tlumienia ech statych dla calego
toru odbiorczego, obejmujacego réwniez czilony
wielkiej czestotliwoS$ci, bez przerywania pracy sta-
cji na czas pomiaru, przy jednoczesnym uzyskaniu
informacji o parametrach czesSci poSredniej czesto-
tliwoSei i wizyjnej oraz o parametrach czeSci
wielkiej czestotliwo$ci toru odbiorczego stacji.

Zadaniem wynalazku jest stworzenie takiego ze-
stawienia ukladéw, ktére pozwala uzyskaé uklad
elektryczny umozliwiajgcy osiagniecie postawione-
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go celu. Cel ten zostal osiggniety dzieki zastoso-
waniu bloku stabilnego opoéZnienia wlgczonego
miedzy wyjScie bloku automatycznej regulacji cze-
stotliwoéci bedgcego czlonem stacji a generatorem
koherentnym ukladu kontrolnego, przez co uzy-
skuje sie wysoka stabilno$é czestotliwosci ech kon-
trolnych, przy zachowaniu synfazowo$ci toru od-
biorczego oraz dzieki zastosowaniu opé6Zniacza wi-
zyjnego, przelacznika elektronowego i ukladu prze-
twarzania sygnaléw poSredniej czestotliwo$ci na
sygnaty wielkiej czestotliwo$ci, w ktérym mieszacz
jest poiaczony z jednym z wyj$é heterodyny stacji
radiolokacyjnej dla uzyskania synfazowo$ci sygna-
16w wielkiej czestotliwosci.

Uklad wedlug wynalazku pozwala na pomiar
podstawowych parametréw elektrycznych toru od-
biorczego bez przerywania pracy stacji na czas
pomiaru, co w znacznym stopniu poprawia para-
metry eksploatacyjne stacji takie jak wspbiczyn-
nik gotowo$ci operacyjnej oraz zwieksza pewno$§é
pracy i informacji uzyskiwanej ze stacji radiolo-
kacyjnej poprzez biezgca kontrole parametréw.

Wynalazek jest objasniony na przykladzie wy-
konania uwidocznionym na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia schemat blokowy urzadzenia,
przy czym zespél I bloké6w przedstawia uklad kon-
troli wedlug wynalazku, a zesp6t II blokéw przed-
stawia wybrane bloki stacji radiolokacyjnej nie-
zbedne do zobrazowania pracy ukladu wedlug wy-
nalazku, za$§ fig. 2 przedstawia przebiegi elektrycz=-
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ne zachodzgce w ukladzie z fig. 1.

Cze§¢é A generacji ech koherentnych poSredniej
czestotliwo$ci obejmuje kblok stabilnego op6Znienia
1 polaczony z generatorem koherentnym ‘2 oraz
blokiem impulsowym 3, przy czym generator ko-
herentny 2 jest polgczony z blokiem modulacji
i sumowania 4. Cze§¢ B rozdzielania sygnatow
zawiera opéZniacz wizyjny 5 i przelacznik elek-
tronowy 6, a ¢ze§¢ C przetwarzania sygnatow po-

qg)ti!iwoécx na sygnaty wielkiej czesto-

tliwoSci zawiera mieszacz 7 polgczony z heterody-

1 3G-~stiedimig filtr 8. Czesé D przesylania sygnatu

wielkiej czestotliwo$ci obejmuje izolator kierun-
kowy 9 polaczony z elementem antenowym 10 lub
sprzegaczem kierunkowym 11 dolaczonym do toru
falowodowego 21 stacji.

" Cze§é A generacji ech koherentnych poSredniej

czestotliwo$ci wspoélpracuje z blokiem automa-
tycznej regulacji czestotliwo§ci 12 stacji w ten
sposéb, ze blok ten wytwarza impuls fazujacy
(fig. 2a), ktéry jest podawany na wejscie bloku
stabilnego ,op6Znienia 1. Z wyjScia tego bloku im-
puls fazujgcy opéiniony o warto§é 7o, (fig. 2c)
jest podawany na wejScie generatora koherentne-
go 2, a obwiednia tego impulsu podawana jest ja-
ko impuls wyzwalajacy (fig. 2e) na wejScie bloku
impulsowego 3. Generator koherentny 2 wytwarza
napiecie (fig. 2d) koherentne z napieciem zaréw-
no generatora koherentnego 13 stacji (fig. 2b) jak
i nadajnika 14 stacji dzieki temu, Ze ten sam im-
puls fazujgcy (fig. 2a) fazuje réwniez generator
koherentny 13 stacji. Napiecie z Wyjscia generato-
ra koherentnego 2 po momencie fazowania impul-
sem fazujgcym op6Znionym (fig. 2c) w zakresie
kilkudziesieciu mikrosekund ma duzg stabilno§é
chwilowg dzieki zastosowaniu bloku stabilnego
op6Znienia 1 i stuzy jako podstawa do wymodu-
lowania ech kontrolnych pofredniej czestotliwosci
w bloku modulacji i sumowania 4 za pomocg im-
pulséw wizyjnych wytworzonych w bloku impul-
sowym 3.

Blok impulsowy 3 jest wyzwalany dwukrotnie
w ciggu jednego okresu powtarzania — impulsem
wyzwalajacym (fig. 2e) oraz impulsem wyzwala-
jacym, opéznionym o czas f, (fig. 2f) w opo6zZniaczu

~wizyjnym 5, dzieki czemu na wyjSciu kloku im-

pulsowego 3 uzyskuje sie dwie grupy impulséw
przesunigtych o czas ¢, z l{;érych kazda zawiera

“impulsy wizyjne echa stalego (fig. 2g) i echa opty-

malnego (fig. 2h), przy czym polozenie impulsu
wizyjnego echa optymalnego mozna zmieniaé w
stosunku - do impulsu wizyjnego echa stalego. Im-
pulsy wizyjne ech (fig. 2g,h) podane na blok mo-

dulacji i sumowania 4 wymodulowujg z napiecia

(fig. 2d) generatora koherentnego 2 echa kontrolne
posSredniej czestotliwo$ci. Oprocz tego w bloku mo-
dulacji i sumowania 4 ustala sie wzajemny sto-
sunek amplitud ech kontrolnych oraz dokonuje sie
sumowania, dzieki czemu na wyjSciu tego bloku
uzyskuje sie sumaryczny sygnal kontrolny posred-
niej czestotliwo$ci (fig. 2i). Rozdzielenie sygnaléw

nastepuje w czeSci B, gdzie przelgcznik elektro-

nowy 6 sterowany impulsem wyzwalajacym (fig.
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2e) z wyjécia bloku stabilnego opéinier;ia 1 oraz
impulsem wyzwalajacymf- opdznionym .(fig. 2f)
z wyjécia op6Zniacza wizyjnego 5 rozdziela om6-
wione wyzej dwie grupy sygnaléw, jedna z nich
skierowujagc do odbiornika poS$redniej czestotliwo$-
ci 15 stacji, ktéra po przejSciu przez tor odbior-
nika poSredniej czestotliwosci daje na jego wyjsciu
sygnal zawierajacy informacje niezbedng dla okre-
§lenia podstawowych parametréw tego toru. Dru-
ga grupe sygnaléw Kkieruje sie .przez przelgcznik
elektronowy 6 do czeSci C przetwarzania sygnalow
pofredniej czestotliwo$ci na sygnaly wielkiej cze-
stotliwo$ci to jest na wejScie mieszacza 7. W mie-
szaczu 7 grupa sygnaléow poSredniej czestotliwosci
zostaje zmieszana z napieciem wyjSciowym hete-
rodyny 16 stacji, dzieki czemu na wyjSciu mie-
szacza 7 uzyskuje sie zloZony sygnal wielkiej cze-
stotliwo$ci podawany na filtr 8, ktéry wydziela
sygnaty o czestotliwoSci pracy stacji, dzieki czemu
na wyjsciu filtru 8 uzyskuje sie sygnaly ech kon-
trolnych wielkiej czestotliwosci (fig. 2k) o czesto-
tliwoSci zgodnej z czestotliwo$cig pracy stacji.

Sygnaly tych ech sa jednoczeénie koherentne
z torem odbiorczym stacji. dzieki temu, ze mieszacz
7 jest zasilany tym samym napieciem heterodyny
16, ktére zasila réwniez mieszacz 17 toru odbior-
czego stacji radiolokacyjnej oraz mieszacz pracu-
jacy w bloku ARC 12. Z wyjscia filtru 8 echa
kontrolne wielkiej czestotliwo$ci przekazuje sie do
czeSci D przesylania sygnalu wielkiej czestotliwosci
na izolator kierunkowy 9 zabezpieczajacy uklad
kontrolny przed impulsem nadajnika a nastepnie
na element antenowy 10, badZ poprzez sprzegacz
kierunkowy 11 — do toru odbiorczego stacji. W wy-
niku tego na wyjSciu odbiornika poSredniej cze-
stotliwo$ci 15 uzyskuje sie impulsy kontrolne obu
grup, niosgce informacje o stanie czeSci toru po-
§redniej czestotliwo$ci i czeSci toru wielkiej cze-
stotliwo$ci stacji, ktoére sa wykorzystywane do
oceny parametré6w zaréwno- czgsci poSredniej jak
i czeSci wielkiej czestotliwosci toru odbiorczego
przez por6éwnanie na ekranie wskaZnika oscylo-
graficznego amplitud i ich stosunku do poziomu
szuméw i resztek ech stalych (fig. 21).

Zastrzezenie patentowe

Uklad do kontroli dynamicznej podstawowych
parametréw elektrycznych toru odbiorczego stacji
radiolokacyjnej znamienny tym, Zze w jego sklad
wchodzi blok stabilnego op6Znienia (1), ktéry jest

wlgczony pomiedzy blok automatycznej regulacji -

czestotliwo$ei (12) stacji a generator koherentny
(2) ukladu kontroli, przy czym jedno wejScie ste-
rujgce przelgcznika elektronowego (6) jest polg-
czone bezpoSrednio z wyjSciem wizyjnym bloku
stabilnego opéZnienia (1), a .drugie wejScie steru-
jace tego przelacznika jest polaczone z wyjSciem
wizyjnym bloku stabilnego op6Znienia (1) poprzez

- op6zniacz wizyjny (5), z tym zZe mieszacz (7) ukla-

du kontroli jest polgczony z jednym z wyjéé he-

terodyny (16) stacji radiolokacyjnej.
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