
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202010860050.2

(22)申请日 2020.08.25

(71)申请人 江苏宏伟路桥建设发展有限公司

地址 214072 江苏省无锡市太湖西大道

1890-904室

(72)发明人 李培　陈顺顺　严志明　胡春芳　

李璐　张球　邹斌　

(74)专利代理机构 亳州速诚知识产权代理事务

所(普通合伙) 34157

代理人 左德忠

(51)Int.Cl.

E01F 13/04(2006.01)

H02S 20/30(2014.01)

 

(54)发明名称

一种交通安全工程用智能升降路障及其使

用方法

(57)摘要

本发明涉及交通安全工程技术领域，尤其为

一种交通安全工程用智能升降路障及其使用方

法，包括升降路障主体，所述升降路障主体的一

端固定连接有遮挡装置，所述遮挡装置包括保护

壳、第一电机、调节螺杆、螺纹盘、遮挡杆、凸块、

第一限位开关、第二限位开关、限位杆、第二弹簧

和导向块，本发明中，通过设置的保护壳、第一电

机、调节螺杆、螺纹盘、遮挡杆、凸块、限位杆、第

二弹簧和导向块，当需要通过遮挡杆对自行车或

者电动车等小型车辆进行阻挡时，工作人员通过

第一电机的作用使遮挡杆从升降路障主体的内

侧伸出，并处于水平状态，从而通过遮挡杆的作

用实现对自行车或者电动车等小型车辆进行阻

挡，操作简单，可以满足不同情况下的使用需求。

权利要求书2页  说明书4页  附图4页

CN 112227257 A

2021.01.15

CN
 1
12
22
72
57
 A



1.一种交通安全工程用智能升降路障，包括升降路障主体（1），其特征在于：所述升降

路障主体（1）的中部内侧开设有出水口（6），所述升降路障主体（1）的右端内侧固定连接有

控制器（2），所述升降路障主体（1）的底端固定连接有支撑装置（3），所述升降路障主体（1）

的一端固定连接有遮挡装置（4），所述升降路障主体（1）的左端内侧固定连接有发电装置

（5），所述遮挡装置（4）包括保护壳（401）、第一电机（402）、调节螺杆（403）、螺纹盘（404）、遮

挡杆（405）、凸块（406）、第一限位开关（407）、第二限位开关（408）、限位杆（409）、第二弹簧

（410）和导向块（411），所述升降路障主体（1）的内侧固定连接有保护壳（401），所述保护壳

（401）的内侧固定连接有第一电机（402），所述第一电机（402）的主轴末端固定连接有竖直

设置的调节螺杆（403），所述调节螺杆（403）的外侧螺旋连接有螺纹盘（404），且螺纹盘

（404）与升降路障主体（1）滑动连接，所述螺纹盘（404）的顶端通过铰链转动连接有遮挡杆

（405），所述遮挡杆（405）的一端固定连接有凸块（406），所述螺纹盘（404）的底端设置有第

一限位开关（407），且第一限位开关（407）与升降路障主体（1）固定连接，所述升降路障主体

（1）的右端内侧固定连接有第二限位开关（408），所述升降路障主体（1）的顶端内侧固定连

接有限位杆（409），所述限位杆（409）的外侧滑动连接有导向块（411），所述限位杆（409）的

外侧设置有第二弹簧（410），且第二弹簧（410）的两端分别与限位杆（409）和导向块（411）固

定连接。

2.根据权利要求1所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述遮挡杆

（405）的个数总共有两个，且对称分布在螺纹盘（404）竖直中心线的左右两侧。

3.根据权利要求1所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述导向块

（411）的顶端靠近相邻遮挡杆（405）的方向呈倒角设置，且凸块（406）设置在导向块（411）的

下侧。

4.根据权利要求1所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述支撑装

置（3）包括支撑杆（301）、插销孔（302）、限位块（303）和第一弹簧（304），所述升降路障主体

（1）的底端内侧通过铰链转动连接有支撑杆（301）所述升降路障主体（1）的中部内侧固定连

接有第一弹簧（304），所述第一弹簧（304）的底端固定连接有限位块（303），所述支撑杆

（301）的顶端内侧开设有插销孔（302）。

5.根据权利要求4所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述支撑杆

（301）的顶端开设有凹槽，且支撑杆（301）通过凹槽与限位块（303）卡合。

6.根据权利要求4所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述支撑杆

（301）的个数总共有三个，均匀的分布在升降路障主体（1）的四周。

7.根据权利要求1所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述发电装

置（5）包括光伏板（501）、第二电机（502）、齿轮（503）和齿条（504），所述升降路障主体（1）的

后端内侧固定连接有第二电机（502），所述第二电机（502）的主轴末端固定连接有齿轮

（503），所述齿轮（503）的底端啮合有齿条（504），所述齿条（504）的左端固定连接有光伏板

（501），且光伏板（501）与升降路障主体（1）转动连接。

8.根据权利要求7所述的一种交通安全工程用智能升降路障，其特征在于：所述齿条

（504）的转动圆心与光伏板（501）的转动圆心相同。

9.根据权利要求1所述的一种交通安全工程用智能升降路障的使用方法，其特征在于：

包括以下步骤：
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步骤一：当需要把升降路障主体（1）与地面固定在一起时，工作人员扳动支撑杆（301），

使支撑杆（301）与地面接触，并调节升降路障主体（1）的平衡，然后工作人员把外接螺栓通

过插销孔（302）与地面固定在一起，从而通过支撑杆（301）的作用实现对升降路障主体（1）

的限位固定；

步骤二：当需要进行发电时，工作人员通过发电装置（5）进行发电；

步骤三：当需要使用遮挡杆时，工作人员把支撑装置（3）从升降路障主体（1）的内侧伸

出。
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一种交通安全工程用智能升降路障及其使用方法

技术领域

[0001] 本发明涉及交通安全工程技术领域，具体为一种交通安全工程用智能升降路障及

其使用方法。

背景技术

[0002] 智能升降路障是一种为路面车流提供更灵活可行的管控工具,设置于路面的障碍

设施，通过此类产品从而实现对道路车辆的管控，升降路障是路障产品中最具有代表性的，

主要特点：可智能化升起或者降下，并且不依赖人力，使用遥控就可操作，每台升降路障都

有一个强劲的驱动系统，并且这些系统是藏身于它们自带的地下动力舱内，这儿是升降路

障的核心部分，它们依靠这些系统可以成天无数次的频繁升降工作，也可以静止保持升起

状态，路障的操控方式是智能多元化的，例如遥控器、控制箱、刷卡、密码、指纹、地感应和远

程联网等。

[0003] 目前市场上存在的大部分智能升降路障结构简单，功能单一，一般的升降路障只

能对车辆进行阻挡，但是不能对自行车以及电动车等小型车辆进行阻挡，不能根据实际的

使用情况对升降路障进行调节，不能满足实际的使用需求，同时一般的升降路障在安装在

地下时，容易别浇注的混凝土碰倒或者歪斜，导致安装质量下降，同时一般的升降路障不觉

备自动发电的供电，因此，针对上述问题提出一种交通安全工程用智能升降路障及其使用

方法。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种交通安全工程用智能升降路障及其使用方法，以解决

上述背景技术中提出的问题。

[0005] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：

[0006] 一种交通安全工程用智能升降路障及其使用方法，包括升降路障主体，所述升降

路障主体的中部内侧开设有出水口，所述升降路障主体的右端内侧固定连接有控制器，所

述升降路障主体的底端固定连接有支撑装置，所述升降路障主体的一端固定连接有遮挡装

置，所述升降路障主体的左端内侧固定连接有发电装置，所述遮挡装置包括保护壳、第一电

机、调节螺杆、螺纹盘、遮挡杆、凸块、第一限位开关、第二限位开关、限位杆、第二弹簧和导

向块，所述升降路障主体的内侧固定连接有保护壳，所述保护壳的内侧固定连接有第一电

机，所述第一电机的主轴末端固定连接有竖直设置的调节螺杆，所述调节螺杆的外侧螺旋

连接有螺纹盘，且螺纹盘与升降路障主体滑动连接，所述螺纹盘的顶端通过铰链转动连接

有遮挡杆，所述遮挡杆的一端固定连接有凸块，所述螺纹盘的底端设置有第一限位开关，且

第一限位开关与升降路障主体固定连接，所述升降路障主体的右端内侧固定连接有第二限

位开关，所述升降路障主体的顶端内侧固定连接有限位杆，所述限位杆的外侧滑动连接有

导向块，所述限位杆的外侧设置有第二弹簧，且第二弹簧的两端分别与限位杆和导向块固

定连接。
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[0007] 优选的，所述遮挡杆的个数总共有两个，且对称分布在螺纹盘竖直中心线的左右

两侧。

[0008] 优选的，所述导向块的顶端靠近相邻遮挡杆的方向呈倒角设置，且凸块设置在导

向块的下侧。

[0009] 优选的，所述支撑装置包括支撑杆、插销孔、限位块和第一弹簧，所述升降路障主

体的底端内侧通过铰链转动连接有支撑杆所述升降路障主体的中部内侧固定连接有第一

弹簧，所述第一弹簧的底端固定连接有限位块，所述支撑杆的顶端内侧开设有插销孔。

[0010] 优选的，所述支撑杆的顶端开设有凹槽，且支撑杆通过凹槽与限位块卡合。

[0011] 优选的，所述支撑杆的个数总共有三个，均匀的分布在升降路障主体的四周。

[0012] 优选的，所述发电装置包括光伏板、第二电机、齿轮和齿条，所述升降路障主体的

后端内侧固定连接有第二电机，所述第二电机的主轴末端固定连接有齿轮，所述齿轮的底

端啮合有齿条，所述齿条的左端固定连接有光伏板，且光伏板与升降路障主体转动连接。

[0013] 优选的，所述齿条的转动圆心与光伏板的转动圆心相同。

[0014] 优选的，包括以下步骤：

[0015] 步骤一：当需要把升降路障主体与地面固定在一起时，工作人员扳动支撑杆，使支

撑杆与地面接触，并调节升降路障主体的平衡，然后工作人员把外接螺栓通过插销孔与地

面固定在一起，从而通过支撑杆的作用实现对升降路障主体的限位固定；

[0016] 步骤二：当需要进行发电时，工作人员通过发电装置进行发电；

[0017] 步骤三：当需要使用遮挡杆时，工作人员把支撑装置从升降路障主体的内侧伸出。

[0018] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

[0019] 1、本发明中，通过设置的保护壳、第一电机、调节螺杆、螺纹盘、遮挡杆、凸块、限位

杆、第二弹簧和导向块，当需要通过遮挡杆对自行车或者电动车等小型车辆进行阻挡时，工

作人员通过第一电机的作用使遮挡杆从升降路障主体的内侧伸出，并处于水平状态，从而

通过遮挡杆的作用实现对自行车或者电动车等小型车辆进行阻挡，操作简单，可以满足不

同情况下的使用需求。

[0020] 2、本发明中，通过设置的支撑杆、插销孔、限位块和第一弹簧，在对升降路障主体

进行固定限位时，工作人员可以通过外接螺栓使支撑杆与地面固定在一起，通过支撑杆的

作用实现对升降路障主体的限位固定，保证升降路障主体在通过混凝土浇筑时不会由于混

凝土的冲击作用出现歪倒或者歪斜的现象。

[0021] 3、本发明中，通过设置的光伏板、第二电机、齿轮和齿条，一方面可以通过光伏板

进行发电，同时通过齿轮与齿条的相互作用可以实现对光伏板的收纳以及取出，便于工作

人员的使用。

附图说明

[0022] 图1为本发明整体结构示意图；

[0023] 图2为本发明遮挡装置结构示意图；

[0024] 图3为本发明图2的A处结构示意图；

[0025] 图4为本发明图2的B处结构示意图；

[0026] 图5为本发明图2的C处结构示意图；
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[0027] 图6为本发明图1的D处结构示意图。

[0028] 图中：1-升降路障主体、2-控制器、3-支撑装置、301-支撑杆、302-插销孔、303-限

位块、304-第一弹簧、4-遮挡装置、401-保护壳、402-第一电机、403-调节螺杆、404-螺纹盘、

405-遮挡杆、406-凸块、407-第一限位开关、408-第二限位开关、409-限位杆、410-第二弹

簧、411-导向块、5-发电装置、501-光伏板、502-第二电机、503-齿轮、504-齿条、6-排水口。

具体实施方式

[0029] 请参阅图1-6，本发明提供一种技术方案：

[0030] 一种交通安全工程用智能升降路障及其使用方法，包括升降路障主体  1，升降路

障主体1的中部内侧开设有出水口6，升降路障主体1的右端内侧固定连接有控制器2，升降

路障主体1的底端固定连接有支撑装置3，升降路障主体1的一端固定连接有遮挡装置4，升

降路障主体1的左端内侧固定连接有发电装置5，遮挡装置4包括保护壳401、第一电机402、

调节螺杆  403、螺纹盘404、遮挡杆405、凸块406、第一限位开关407、第二限位开关408、限位

杆409、第二弹簧410和导向块411，升降路障主体1的内侧固定连接有保护壳401，保护壳401

的内侧固定连接有第一电机402，第一电机402的主轴末端固定连接有竖直设置的调节螺杆

403，调节螺杆403的外侧螺旋连接有螺纹盘404，且螺纹盘404与升降路障主体1滑动连接，

螺纹盘404的顶端通过铰链转动连接有遮挡杆405，遮挡杆405的一端固定连接有凸块406，

螺纹盘404的底端设置有第一限位开关407，且第一限位开关  407与升降路障主体1固定连

接，升降路障主体1的右端内侧固定连接有第二限位开关408，升降路障主体1的顶端内侧固

定连接有限位杆409，限位杆409的外侧滑动连接有导向块411，限位杆409的外侧设置有第

二弹簧  410，且第二弹簧410的两端分别与限位杆409和导向块411固定连接。

[0031] 遮挡杆405的个数总共有两个，且对称分布在螺纹盘404竖直中心线的左右两侧，

通过遮挡杆405可以对升降路障主体1的两侧进行阻挡，导向块  411的顶端靠近相邻遮挡杆

405的方向呈倒角设置，且凸块406设置在导向块411的下侧，保证凸块406从下侧触碰导向

块411时，导向块411不会移动，凸块406从上侧触碰导向块411时，导向块411可以往靠近升

降路障主体1竖直中心线的方向移动，支撑装置3包括支撑杆301、插销孔302、限位块303和

第一弹簧304，升降路障主体1的底端内侧通过铰链转动连接有支撑杆301升降路障主体1的

中部内侧固定连接有第一弹簧304，第一弹簧  304的底端固定连接有限位块303，支撑杆301

的顶端内侧开设有插销孔  302，支撑杆301的顶端开设有凹槽，且支撑杆301通过凹槽与限

位块303  卡合，支撑杆301的个数总共有三个，均匀的分布在升降路障主体1的四周，工作人

员把外接螺栓穿过插销孔302的内侧，通过外接螺栓实现对支撑杆  301的限位固定，接着通

过支撑杆301实现对升降路障主体1的限位固定，发电装置5包括光伏板501、第二电机502、

齿轮503和齿条504，升降路障主体1的后端内侧固定连接有第二电机502，第二电机502的主

轴末端固定连接有齿轮503，齿轮503的底端啮合有齿条504，齿条504的左端固定连接有光

伏板501，且光伏板501与升降路障主体1转动连接，齿条504的转动圆心与光伏板501的转动

圆心相同，，通过齿轮503与齿条504的相互作用便于实现对光伏板501的收放。

[0032] 包括以下步骤：

[0033] 步骤一：当需要把升降路障主体1与地面固定在一起时，工作人员扳动支撑杆301，

使支撑杆301与地面接触，并调节升降路障主体1的平衡，然后工作人员把外接螺栓通过插
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销孔302与地面固定在一起，从而通过支撑杆  301的作用实现对升降路障主体1的限位固

定；

[0034] 步骤二：当需要进行发电时，工作人员通过发电装置5进行发电；

[0035] 步骤三：当需要使用遮挡杆时，工作人员把支撑装置3从升降路障主体  1的内侧伸

出。

[0036] 工作流程：本发明在使用之前先通过外接电源进行供电，工作人员先把升降路障

主体1需要埋在地下的部分放入事先挖好的坑内，然后工作人员使支撑杆301从限位块303

的底下取出，并使支撑杆301放置在地面上，然后工作人员调节升降路障主体1的平衡，接着

工作人员把外接螺栓穿过插销孔  302的内侧，通过外接螺栓实现对支撑杆301的限位固定，

接着通过支撑杆  301实现对升降路障主体1的限位固定，然后工作人员便可以通过混凝土

对升降路障主体1进行限位固定，当需要通过升降路障主体1的升降部分对车辆进行阻挡

时，工作人员通过控制器2控制升降路障主体1的升降部分伸出地面，进而通过升降路障主

体1的升降部分实现对车辆的阻挡，当需要使用光伏板501时，工作人员通过控制器2控制第

二电机502带动齿轮503转动，接着齿轮503通过齿条504带着光伏板501绕着升降路障主体1

的一端转动，直到光伏板501转到合适的角度，然后使第二电机502停止工作，接着便可以通

过光伏板501进行发电，当需要通过遮挡杆405对自行车灯小型车辆进行阻挡时，工作人员

通过控制器2控制第一电机402带着调节螺杆403转动，使调节螺杆403带着螺纹盘404沿着

升降路障主体1往上滑动，同时螺纹盘404带着遮挡杆405以及凸块406往上运动，当遮挡杆

405带着凸块405触碰到导向块411时，遮挡杆405会在凸块405与导向块411相互的作用下向

远离升降路障主体1竖直中心线的方向转动，直到遮挡杆405处于水平状态，同时遮挡杆405

也会对第二限位开关408进行按压，此时第一电机402停止工作，当需要把遮挡杆402收回

时，按以上操作进行相反步骤操作即可，且在收回过程中，遮挡杆405上面的凸块406会对导

向块411进行挤压，使导向块411沿着限位杆409往靠近升降路障主体1竖直中心线的方向移

动，直到遮挡杆405完全收回升降路障主体1的内侧。

[0037] 本文中应用了具体个例对本发明的原理及实施方式进行了阐述，以上实例的说明

只是用于帮助理解本发明的方法及其核心思想。以上所述仅是本发明的优选实施方式，应

当指出，由于文字表达的有限性，而客观上存在无限的具体结构，对于本技术领域的普通技

术人员来说，在不脱离本发明原理的前提下，还可以做出若干改进、润饰或变化，也可以将

上述技术特征以适当的方式进行组合；这些改进润饰、变化或组合，或未经改进将发明的构

思和技术方案直接应用于其它场合的，均应视为本发明的保护范围。
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图3
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图5

图6
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