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(54) Elektronicky programdtor,

Vynélez se tikd elektronickd programové
Jednotky (EPJ) pro programové Yizeni auto-
matickgch strojd, zejména pracich,

EPJ se sklddd z programovatelndho dasového
spinéée, stabilizitord, teploty a hladiny,
minimalizovanéd diodovd pamiti programi, ovld~
dactho panelu s volbou vstupnich dat, vy-
konovych  spinadt a beztransforomitorového
zdroje.

V maximilnich kombinovangch 16 krocich pro-
gramu Je moZno nezdvisle programovat das,
teplotu, hladinu, p¥fipadnd otddky, vystupni
spinade vfkonovich prvkd (topeni,ventily,éer-
padla apod.) z pevného diodového programu a
panelu zavedeni (volby) vstupnich date Tini-
malizovand diodovd pams¥ umoZhuje pru¥nou
variaol progremu spolu s mo¥nosty gpojitého
Y¥izeni Zass, teplot, hladin, otddek z panelu
volby,

Zakladnimi po¥adavky p¥i konstrukei bylo do=-
saZené pot¥ebné technickd a technologické tirov-
ng, spolehlivosti, cenového limitu a moZnosti
Viroby z tuzemskjch souistelk. Prihlédne-11 se
navie k pFedpokladim SV je pak Yedeni po tech-

nické’ strdnce na vysoké tdrovai a po strince
obvodové digitdlng~-analogovim hybridem,
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Vyndlez se tjkd elektronického programiioru pro Fizeni automatickych strojd strojd zejména pracich
a mycich. Pro ¥{zen{ automaticky pracujicich strojﬁ se dosud pou¥ivaji{ elektromechanickd programitory.
BElektronické programdtory se zatim pou?fvaji bud u velmi Jednoduchych strojl, nebo u za¥izen{ pro inves-
tidni elektroniku.
Nevyhodou elektromechanickyeh prosramitord Je jejich poruchovost, omezené prosramové moZnosti, nesnadné
variace programu, P¥i jejich virobd je pot¥ebnd celd Yada specidlnich jednodSelovych za¥izeni, Dosa-
vadni elektronické programitory nebylo moZno pro vysokou sloZitost a pofizoveci cenu poufit ve virob=
cich spot¥ebni elektrotechniky.
Nevihodu dosavadnich elektromechanickych i elektronickych programitord odstranuje elektronicky pro-
gramitor pro ¥izeni automaticky pracich strojl, zejména pracich a mycich, sestivajici z hodinového
p¥eladitelndho peneritoru spojendho s &itadi & pam3ti, stabilizdtorn teploty, hladiny a otadek, vyko~
novych spinadf spojenych s pamdt{ podle vyndlezu, jeho¥ podstata spodivi v tom, Zevystupy pam$ti jsou
spojeny pfes programové odpory s hodinovym pPeladitelnym geperdtorem, se stabilizdtory teploty, hladi-
ny nebo otddek. Hodinovy p¥eladitelns generdtor obsahuje operadni zesilovad, mezi jeho# vystupem a ne-
invertujicim vstupem je =zapojen odpor, mezi vystupem a invertujicim vstupem Je zapnjena dioda s odpo-
rem., Invertujfci vstup operadnifho zesilovade Je déle pF¥ipojen jednak pres kondenzdtor, jednsk pres
programovy odpor a spinal pam&ti na zem a odporem je spojen se zdrojem refereniniho napéti, Ddle je
podstatou elektronicky programitor podle vyndlezu v nimd Je stabilizdtor teploty, hladiny nebo otddek
zapojen s operadnim zesilovadem jeho¥ prvni vstup je propojen na prvnf d31i& a druhy vstup je propojen
na druhy 48118 napdti tvo¥eny snimadem, programovym odporem, prifem? oba d31lide jsou napdjeny zdrojem
referenéniho nap3t{ spojenym druhym vyvodem se gzemi,
Automatické stroje opat¥end elektronickym pfogramétorem podle vyndlezu maji vysoké mo¥nosti variace
programu, vysokou spolehlivost, nizkou po¥izovaci cenmu a pouZivaji perspektivnich integrovanich obvodii,
P¥{kladné provedeni elektronického programitoru podle vynilezu je schématicky zobrazeno na p¥ilo¥engch
vykresech, kde obr,1 zndzorhuje blokové schéma hodinového preladitelného generdtoru, obr,?2 znizornuje
blokové schéma stabilizdtoru, obr.3 blokové schéma elektronického programétoru, Na obr,.3, je hodinovy
pfeladitelny generdtor 1 piipojen na &{tad 1:256 2 spojeny s Fitadem 1:16 3 a pamdt{ 4, Na vystupy pa-

.

méti 4 jsou ddle piipojeny programové odpory 10,11,12 stabilizdtoru 2 teploty, stabilizdtoru hladiny 6
a stabilizétofu otddek 9., Na dal3f vystupy pamSti 4 jsou ddle p¥ipojeny vikonové spinade 7 napf,
tyristory nebo triaky pro spindnf ventild, motord Serpadel apod.. Vystup stabilizitoru 5 teploty a

vystup stabilizdtoru 6 hladiny je p¥ipojen na blokovaci vstup hodinového pFeladitelného generidtoru 1,

V¥stup stabilizitoru 6 hladiny je d4le p¥ipojen do blokovaciho vetupu stabilizdtoru 5 za delem dosa-
Zeni obvyklych technologlokych vazeb, Hodinovy pfelaﬁiteln& generdtor na obr.l. md ve svém neinvertuji~
cim vstupu zavedenu kladnou zpdtnou vazbu pomoci odpord 105 a 106, ve svém invertujicim vstupu zépornou
zpitnou vazbu integradni pomoci odporu 102, diody 103 & kondenzdtoru 104. Programovy odpor 8 p¥i-
pojeny na szem vystupnim spinalem spinadem pamdti 4, slouZi ke spojitému ¥{zeni frekvence kmitd na
vystupu hodinového p¥eladitelndho generdtoru 1.

Na obr.2. je obecné schéma stabilizdtoru, ktery podle p¥ipojeni snimedd a vikonového Slenu miZe bit
stabilizdtorem 5 teploty, stabilizétorem 6 hladiny nebo stabilizdtorem 9 otéfek apod,. Stabilizdtor

mé ve svém prvém vstupu operainiho zesilovade 202 zapojen d8li& referendniho napdti s odpory 203 a
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204, ve druhém vstupu snimag 205 teploty, hladiny nebo ot4dek, programovy odpor 206 a programové
odpory 10,11,12 atabilizdtord teploty, hladiny nebo otédek, které se piipojuji na zem vstupnim
spinadem pamdti 4. Analogovd sif ve vstupech operadniho zesilovade 202 je napdjeria-ze zdroje referenc-
niho napdti 207 p¥ipojendho druhim vivodem na zems Hodinovy preladitelnf generdtor 1 vyrsdbi impul-
zy o periodd p¥imo dimdrné velikosti privé piipojendho programového odporu 8. Impulzy jsou Eitany
¢{tadem 1:256 2 a &itadem 1:16 3. Na vstupu d{tade 1:16 3 Jsou ji% impulzy o periodd synchronni
délky programového kroku. Pamd% 4 s pevaym programem spinad v jednotlivych programovieh krocich progra=-
mové odpory 8 a uréuje tak délku synchironni 3dsti programového lkroku, Asynchronni délka jednotlivych
programovich krokd je pak z&visld na vybaveni stahilizdtoru 5-hladiny a stebilizdtoru teploty 6,
prctéie po dobu napouitsni, vypoudtini resp. oh¥evu nebo chlazeni je obvykle hodinovy pieladitelny
generdtor 1 blokovdn, Pami¥ 4 spind rovnd% programové odpory 10 stabilizdtoru 5 teploty, programové
odpory 11 stabilizdtoru § hladiny a programové.odpory 12 stabilizdtoru 9 otddek, Stabilizovand
teplota, hladina nebo otdlky jsou pak nep¥imo dmérné velikosti programovych odport 10,11 a 12.

Pamst 4 -spind déle i vikonové spinade 7T ventild, derpadel, motord apod.. Z vistupu stabilizdtoru 6
hladiny a stabilizdtoru 5 teploty je odvozeno asynchronni blokovAni hodinového preladitelndho generd=
toru 1.

Hodinovy preladitelny generdtor 1 je asymetricky integradni multivibritor s preladitelnosti a¥

131000 pomoci p¥ipojovanych programovych odpord 8. Délku kladné 8igti impulzu urduje odpor 102,

aélku zdpornd Sdsti impulzu urduji programové odpory 8 postupnd p¥ipojované v jednotlivych programovy-

ch krocich spinadem pam8ti 4 na zem. 73kladni kmitodet je ddle urlen pomdrem odpord 103 a 106
spolu s velikosti kondenzdtoru 104.

Stabilizdtor teploty, hladiny nebo otdlek na obre 2. mé ve svém prvém vstupu operadniho zesilovale ggg*
zapojen d81i& refereniniho napéti s odpery 203 a ggg, v druhém pek snima& 205 teploty,hladiny nebo
otddek a programové odpory 206 a 10,11,12. Vystupni pam3ti operadniho zesilovafe 202 mi pak podle
polarity rozdilu referendniho a snimaSového napdti kladnou nebo zépornou meximdlni droveh, Timto
vigtupnim nap3tim se pak nespojivs ¥{4{ technologicks teplota, hledina nebo otdlky pfes vykonové
spinade stabilizdtord.

Elektronicky programétor podle vynéiezu je 8 vihodou mo¥no pouZit pro #i{zeni autometickych strojd,
zejména pak stroli spot¥ebni elektrotechniky, jako pracich automatd mydek, peci, grild, spordkd apod..
V investidni elektrotechnice je moZno elektronicky programitor podle vyndlezu pouzit p¥edeviim pro
jednodu3si obréb¥ei stroje, chemické stroje, stroje pro virobu polovodidd, konzervirenské stroje apod..
DileZitou fihodou elektronického programitoru podle vyndlezu je jednoduchost dosa¥end minimalizaci
zapojeni zjednodu¥enim programové pam$ti o instrukce obsaZené v programovych odporech, spolehlivost
doga¥end pouZitim integrovanfch obvodd a variabilita programu j1% se elektronicky programitor podle

vyndlezu bliZ{ mikroprocesorovym jednotkém, které viak ve spotiebni elektrotechnice nemohou z cenovych

ddvodl konkurovat.
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PREDMED “VYNALEZU,

1. Elektronicky programitor pro ¥izeni automatickych stroji zejména pracich a mycich, sestdvajfci

z hodinového preladitslného generdtoru spojendho s éltace a pam3ti, stabilizdtoru teploty, hladiny
nebo otdfek vykonovich spinain spojenfch s pamdtf, vyznadeny tim, %e v¥stupy pam$ti /4/ jsou pYes
‘programové odpory /8/ spojeny s hodinovym p¥eladitelnym generitorem /1/, p¥es nrogramové odpory /114
ge stabilizdtorem /6/ hladiny, p¥es programové odpory /10/ se stabilizdtorem /5/ teploty a pres pio-
gramové odpory /12/ se stabilizdtorem /9/ otddek.

2. Flektronicky programdtor podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e hodinovy preladltelny generdtor /1/
obsahuje operadni zesilovad /101/ mezi jeho# vystupem a neinvertujicim vstupem je zapojen odpor /105/
a mezi jeho vystupem a invertujicim vstupem je zapojena dioda /103/ a odpor Y102/, invertujici
vstup operainiko zesilovade /101/ je ddke propojen jednak pies komdenzitor /104/, jednak pres Pr O~
gramové odpory /8/, snimad pamdti /4/ na zem a nies odpor /106/ na zdroj /107/ referendniho napdti
spojony druhym vivodem se zemi.

3. Elektronicky programitor podle bodu 1 a 2 vyznaéujici se tim, %e stabilizdtor /5,6,9/ obsahuje
operadni zesilovad /202/, jeho% prvni vstup 36 propojen na prvnl d31i& napdti tvo¥enjodpory
/203,204/ a druhf vstup operadniho zesilovade /202/ je p¥ipojen na druby 48118 nap$ti, tvo¥eny
saimadem /205/, programovim odporem /206/, programovimi odpory /10,11 nebo 12/ stabilizdtort
/5,6 nebo 9/ teploty, hladiny nebo otdlek a spfnafem pamdti /4/, pfidem? oba d¥1ide Jsou p¥ipojeny

na zdroj /207/ referendniho napdti spojeny druhfm vivodem se gzemd,

3 vykreay
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