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本发明涉及农业机械领域，即一种大型自走

式辣椒椒杆分离田间作业机，包括捡拾输送装

置、升降油缸、驾驶室、椒杆分离装置、筛分装置、

提升带、集料箱、传动系统、机架和行走系统，特

点是：在机架的前端左侧设有驾驶室，右侧设有

捡拾输送装置，机架的下方设有行走系统，行走

系统通过传动系统与动力机相连，驾驶室后方设

有椒杆分离装置，椒杆分离装置的入口与捡拾输

送装置的出口相连接，椒杆分离装置后方设有筛

分装置，椒杆分离装置的出口与筛分装置的入口

相通，筛分装置的出口处设有提升带，提升带出

口下方设有集料箱。其有益效果是：避免了辣椒

对人体的伤害，提高了辣椒椒杆分离效率，降低

了成本和操作者的劳动强度。
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1.一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，包括捡拾输送装置（1）、升降油缸（2）、驾

驶室（3）、椒杆分离装置（4）、筛分装置（5）、提升带（6）、集料箱（7）、传动系统（8）、机架（9）和

行走系统（10），其特征在于：所述的机架（9）的上面前端左侧设有驾驶室（3），前端右侧设有

捡拾输送装置（1），机架（9）的下面设有行走系统（10），行走系统（10）通过传动系统（8）与动

力机相连，驾驶室（3）后方设有椒杆分离装置（4），椒杆分离装置（4）的入口与捡拾输送装置

（1）的出口相连接，椒杆分离装置（4）后方设有筛分装置（5），椒杆分离装置（4）的出口与筛

分装置（5）的入口相通，筛分装置（5）的出口处设有提升带（6），提升带（6）出口下方设有集

料箱（7）。

2.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

捡拾装置（1）包括输送齿带（103）、输送槽（102）、捡拾罩（104），捡拾装置（1）倾斜安装在大

型自走式辣椒椒杆分离田间作业机的前方、驾驶室的右侧，上端皮带滚轮（101）支承在机架

（9）上的轴承座上，与下端皮带滚轮（106）支承输送齿带（103），捡拾装置（1）下端通过一端

与机架（9）铰接另一端与捡拾装置（1）铰接的升降油缸（2）连接，捡拾装置（1）前端为捡拾罩

（104），罩内设有拔禾齿耙（105），其特征在于拔禾齿耙（105）与输送齿带（103）的线速度相

等，下端皮带滚轮（106）的转向为逆时针方向，与拔禾齿轮（105）的转向相反。

3.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

的椒杆分离装置（4）内自上而下依次设有拔齿轮（401）、椒杆分离轮Ⅰ（402）、椒杆分离轮Ⅱ

（403）、椒杆分离轮Ⅲ（404）、椒杆分离轮Ⅳ（405），各分离轮均由链轮驱动，各分离轮下方设

有筛底（406），筛底（406）下方设有辣椒籽储仓（407），椒杆分离装置（4）的出口与筛分装置

（5）入口相通。

4.根据权利要求3所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

的椒杆分离轮Ⅰ（402）表面圆周方向相隔120度，轴向以螺旋线排列着角形齿（409），相邻两

角形齿（409）轴向距离为100毫米；在椒杆分离轮Ⅰ（402）表面上，与角形齿（409）圆周方向相

差60度轴向以螺旋线排列着直齿（410），相邻两直齿（410）轴向距离为100毫米；相邻直齿和

角形齿的轴向距离为50毫米；

所述的椒杆分离轮Ⅱ（403）在径向方向向上向下交错分布直齿（410），相邻向上向下直

齿（410）的轴向距离为75毫米；

所述的椒杆分离轮Ⅲ（404）在径向方向相邻90度，并以螺旋线排列直齿（410），相邻两

直齿轴向距离为75毫米；

在所述的椒杆分离轮Ⅱ（403）、椒杆分离轮Ⅲ（404）的下方分别布置V形底网（408），V形

底网（408）的间距是75毫米，椒杆分离轮Ⅱ（403）、椒杆分离轮Ⅲ（404）径向分布的直齿在旋

转时部分通过V形底网（408）。

5.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

的筛分装置（5）包括中心轴（501）、筛笼（502）和螺旋筛网（503），倾斜布置在机架上，其特征

在于，所述的螺旋筛网（503）是螺旋管（504）缠绕在筛笼（502）上，螺旋管（504）的间距由隔

挡（505）限制，不同的隔挡对应不同的间距，中心轴（501）的两端支承在机架（9）的轴承座

上、在筛分装置（5）的前端设有皮带轮，由传动系统（8）中的小皮带轮（809）驱动。

6.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

的提升带（6）设置在筛分装置（5）的出口和集料箱（7）的上端入口处，并由传动系统（8）中的
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中间链轮（813）、提升链轮（814）驱动。

7.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

的集料箱（7）呈上大下小三角形状，在集料箱（7）的一侧设有刮板带，刮板带由上下两滚轮

支承，其特点是刮板带的一边在集料箱（7）内，另一边在集料箱（7）外，并由传动系统（8）中

的皮带轮（815）、皮带轮（816）和链轮（817）、链轮（818）驱动。

8.根据权利要求1所述的一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，其特征在于：所述

传动系统（8）的传动路线为：从发动机输出皮带轮（801）一路经主离合器皮带轮Ⅰ（802）、转

向器Ⅰ（803）、传给椒杆分离装置（4）的输入链轮（804）、椒杆分离轮Ⅳ（405）、椒杆分离轮Ⅲ

（404）、椒杆分离轮Ⅱ（403）、椒杆分离轮Ⅰ（402）、皮带滚轮（101），经输送齿带（103）带动下

端皮带滚轮（106）经链传动带动  拔禾齿耙（105）转动；另一路从椒杆分离轮Ⅱ（403）、转向

器Ⅱ（806）、中间链轮（807）、拔齿轮输入链轮（808）传给拔齿轮（401）；转向器Ⅱ（806）直接

驱动小皮带轮（809）带动筛分装置（5）转动  ；转向器Ⅰ（803）输出的另一路经双联链轮（805）

带动传动链轮（810）、转向器Ⅲ（811）、三向转向器（812），一路通过中间链轮（813）、提升链

轮（814）带动提升带（6）；另一路通过离合器皮带轮Ⅱ（815）、皮带轮（816）、集料箱输入链轮

（817）、集料箱主动链轮（818）带动抛送带（819）运动。
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一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机

技术领域

[0001] 本发明涉及农业机械领域，即一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机。

背景技术

[0002] 辣椒是人们最喜爱的食物之一，辣椒产业被国家设为扶贫产业之一，我国是辣椒

生产和消费大国，辣椒种植分布极广，据统计数据，辣椒每年有2000万亩的种植面积，近700

亿元的产值。辣椒种植品类以线椒、尖椒为主，兼有泡椒、朝天椒、圆椒等诸多类型。随着产

业日趋成熟，辣椒消费逐渐形成了稳定市场。辣椒的收获的工艺有多种，一种是人工采摘，

这是最原始的采摘方法，工作量大，劳动强度高，成本高、效率低，由于辣椒种植面积不断扩

大，这种方法已经不适应生产的需要；第二种方法是机械采摘的方法，采用象梳子一样的机

械直接从辣椒苗上进行采摘，达到了椒杆分离的目的，由于辣椒的水份大，这种机械采摘对

辣椒的损害比较大；用得比较多的是第三种采摘方法：先将辣椒用人工或用割晒机对辣椒

进行收割，堆放成行，经日晒一周后，辣椒的水份蒸发，脆性降低，韧性增加，再用机械进行

辣椒椒杆分离作业，这种方式即解决了人们的繁重劳动，又不损伤辣椒达到辣椒椒杆分离

的目的。

发明内容

[0003] 本发明的目的是为满足上述第三种采摘方法而设计一种用于辣椒椒杆分离时，提

高作业效率，降低成本，集捡拾、分离、筛选、集料于一体的辣椒椒杆分离的田间作业机。

[0004] 上述目的是由以下技术方案实现的：一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，

包括机架、行走系统、捡拾装置、椒杆分离装置、筛分装置、提升带、集料箱、传动系统和升降

油缸，其特征在于：所述的机架的上面前端左侧设有驾驶室，前端右侧设有捡拾输送装置，

机架的下面设有行走系统，行走系统通过传动系统与动力机相连，驾驶室后方设有椒杆分

离装置，椒杆分离装置的入口与捡拾输送装置的出口相连接，椒杆分离装置后方设有筛分

装置，椒杆分离装置的出口与筛分装置的入口相通，筛分装置的出口处设有提升带，提升带

出口下方设有集料箱。

[0005] 所述捡拾装置包括输送齿带、输送槽、捡拾罩，捡拾装置倾斜安装在大型自走式辣

椒椒杆分离田间作业机的前方、驾驶室的右侧，上端皮带滚轮支承在机架上的轴承座上，与

下端皮带滚轮支承输送齿带，捡拾装置下端通过一端与机架铰接另一端与捡拾装置铰接的

升降油缸连接，捡拾装置前端为捡拾罩，罩内设有拔禾齿耙，其特征在于拔禾齿耙与输送齿

带的线速度相等，下端皮带滚轮的转向为逆时针方向，与拔禾齿轮的转向相反。

[0006] 所述的椒杆分离装置内自上而下依次设有拔齿轮、椒杆分离轮Ⅰ、椒杆分离轮Ⅱ、

椒杆分离轮Ⅲ、椒杆分离轮Ⅳ，各分离轮均由链轮驱动，各分离轮下方设有筛底，筛底下方

设有辣椒籽储仓，椒杆分离装置的出口与筛分装置入口相通。

[0007] 所述的椒杆分离轮Ⅰ表面圆周方向相隔120度，轴向以螺旋线排列着角形齿，相邻

两角形齿轴向距离为100毫米；在椒杆分离轮Ⅰ表面上，与角形齿圆周方向相差60度轴向以
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螺旋线排列着直齿，相邻两直齿轴向距离为100毫米；相邻直齿和角形齿的轴向距离为50毫

米；

所述的椒杆分离轮Ⅱ在径向方向向上向下交错分布直齿，相邻向上向下直齿的轴向距

离为75毫米；

所述的椒杆分离轮Ⅲ在径向方向相邻90度，并以螺旋线排列直齿，相邻两直齿轴向距

离为75毫米；

在所述的椒杆分离轮Ⅱ、椒杆分离轮Ⅲ的下方分别布置V形底网，V形底网的间距是75

毫米，椒杆分离轮Ⅱ、椒杆分离轮Ⅲ径向分布的直齿在旋转时部分通过V形底网。

[0008] 所述的筛分装置包括中心轴、筛笼和螺旋筛网，倾斜布置在机架上，其特征在于，

所述的螺旋筛网是螺旋管缠绕在筛笼上，螺旋管的间距由隔挡限制，不同的隔挡对应不同

的间距，中心轴的两端支承在机架的轴承座上，在筛分装置的前端设有皮带轮，由传动系统

中的小皮带轮驱动。

[0009] 所述的提升带设置在筛分装置的出口和集料箱的上端入口处，并由传动系统中的

中间链轮、提升链轮驱动。

[0010] 所述的集料箱呈上大下小三角形状，在集料箱的一侧设有刮板带，刮板带由上下

两滚轮支承，其特点是刮板带的一边在集料箱内，另一边在集料箱外，并由传动系统驱动。

[0011] 所述传动系统的传动路线为：从发动机输出皮带轮输出，一路经主离合器皮带轮

Ⅰ、转向器Ⅰ、传给椒杆分离装置的输入链轮、椒杆分离轮Ⅳ、椒杆分离轮Ⅲ、椒杆分离轮Ⅱ、

椒杆分离轮Ⅰ、皮带滚轮，经输送齿带带动下端皮带滚轮经链传动带动拔禾齿耙转动；另一

路从椒杆分离轮Ⅱ、转向器Ⅱ、中间链轮、拔齿轮输入链轮传给拔齿轮；转向器Ⅱ直接驱动

小皮带轮带动筛分装置转动；转向器Ⅰ输出的另一路经双联链轮带动传动链轮、转向器Ⅲ、

三向转向器：一路通过中间链轮、提升链轮带动提升带；另一路通过离合器皮带轮Ⅱ、皮带

轮、集料箱输入链轮、集料箱主动链轮带动抛送带运动。

[0012] 其有益效果是：避免了辣椒对人体的伤害，降低了操作者的劳动强度，集捡拾、分

离、筛选、集料于一体，不损伤辣椒，提高作业效率，降低成本。

附图说明

[0013] 图1 是第一实施例整体结构示意图；

图2 是第二实施例捡拾输送装置左视图；

图3 是捡拾输送装置主视图；

图4 是拔禾齿耙组件示意图；

图5 是皮带滚轮组件示意图；

图6 是驾驶室示意图；

图7 是第三实施例椒杆分离装置示意图；

图8 是第四实施例椒杆分离装置中椒杆分离轮1示意图；

图9 是椒杆分离装置中椒杆分离轮1左视图；

图10是椒杆分离装置中椒杆分离轮2示意图；

图11是椒杆分离装置中椒杆分离轮2左视图；

图12是椒杆分离装置中椒杆分离轮3示意图；

说　明　书 2/5 页

5

CN 110178550 A

5



图13是椒杆分离装置中椒杆分离轮3左视图；

图14是椒杆分离装置中椒杆分离轮4示意图；

图15是椒杆分离装置中椒杆分离轮4左视图；

图16是机架示意图；

图17是第五实施例筛分装置主视图；

图18是筛分装置左视图；

图19是筛分装置A局部放大图；

图20是第六实施例提升带示意图；

图21是第七实施例集料箱主视图；

图22是集料箱左视图；

图23是第八实施例传动系统示意图。

[0014] 由图可见：捡拾输送装置1、上端皮带滚轮101、输送槽102、输送齿带103、捡拾罩

104、拔禾齿耙105、下端皮带滚轮106，升降油缸2，驾驶室3，椒杆分离装置4、拔齿轮401、椒

杆分离轮Ⅰ402、椒杆分离轮Ⅱ403、椒杆分离轮Ⅲ404、椒杆分离轮Ⅳ405、筛底406、辣椒籽储

仓407、V形底网408、角形齿409、直齿410，筛分装置5、中心轴501、筛笼502、螺旋筛网503、螺

旋管504、隔挡505，提升带6，集料箱7、刮板带701、上滚轮702、下滚轮703，传动系统8、发动

机输出皮带轮801、合器皮带轮Ⅰ802、转向器Ⅰ803，椒杆分离装置4的输入链轮804、双联链轮

805、转向器Ⅱ806、中间链轮807、拔齿轮输入链轮808、小皮带轮809、后传动链轮810、转向

器Ⅲ811、三向转向器812、中间链轮813、提升链轮814、离合器皮带轮Ⅱ815、皮带轮816、集

料箱输入链轮817、集料箱主动链轮818、抛送带819，机架9，和行走系统10，变速箱皮带轮

1001、变速箱1002分为两路，变速箱分动器1003、前驱万向轴1004、前轮1005、后驱传动轴

1006、后轮1007。

具体实施方式

[0015] 本发明总的构思是：为满足辣椒椒杆分离，分选，集料，装车的工艺要求，设计一种

大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，下面结合附图介绍几种实施例。

[0016] 第一实施例，如图1、6、16、23所示，是一种大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机，

包括捡拾输送装置1、升降油缸2、驾驶室3、椒杆分离装置4、筛分装置5、提升带6、集料箱7、

传动系统8、机架9和行走系统10，其特征在于：机架9的上面前端左侧设有驾驶室3，便于观

察前端右侧设有捡拾输送装置1的工作情况，机架9的下面设有行走系统10，行走系统10通

过传动系统8与动力机相连，其传动路线是从发动机输出皮带轮801，经变速箱皮带轮1001、

变速箱1002分为两路，一路经变速箱分动器1003、前驱万向轴1004传给前轮1005；另一路经

变速箱1002、后驱传动轴1006传给后轮1007，实现了四轮驱动自行走系统；在驾驶室3后方

设有椒杆分离装置4，椒杆分离装置4的入口与捡拾输送装置1的出口相连接，捡拾输送装置

1捡拾的辣椒椒杆通过输送齿带103送入椒杆分离装置4，椒杆分离装置4后方设有筛分装置

5，椒杆分离装置4的出口与筛分装置5的入口相通，已分离的椒杆进入筛分装置5，筛分装置

5的出口处设有提升带6，将筛分完的辣椒输送到提升带6出口下方的集料箱7中。

[0017] 第二实施例，如图2、3、5所示，在第一实施例的基础上，所述捡拾装置1包括输送齿

带103、输送槽102、捡拾罩104，捡拾装置1倾斜安装在大型自走式辣椒椒杆分离田间作业机
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的前方、驾驶室3的右侧，上端皮带滚轮101支承在机架9上的轴承座上，与下端皮带滚轮106

支承输送齿带103，捡拾装置1下端通过一端与机架9铰接另一端与捡拾装置1铰接的升降油

缸2连接，升降油缸2的伸缩，使捡拾装置1围绕着上端皮带滚轮101支承的轴承座转动，从而

改变捡拾装置1与地面的高度，捡拾装置1前端为捡拾罩104，罩内设有拔禾齿耙105，其特征

在于拔禾齿耙105与输送齿带103的线速度相等，下端皮带滚轮106的转向为逆时针方向，与

拔禾齿轮105的转向相反，形成象手捧辣杆一样的捡拾效果，捡起的辣、杆被输送齿带103输

送到椒杆分离装置4进行椒杆分离。

[0018] 第三实施例，如图7、4所示，在第一实施例的基础上，所述的椒杆分离装置4内自上

而下依次设有拔齿轮401、椒杆分离轮Ⅰ402、椒杆分离轮Ⅱ403、椒杆分离轮Ⅲ404、椒杆分离

轮Ⅳ405，各椒杆分离轮均由链轮驱动，为使椒杆的分离过程中流畅通顺，各椒杆分离轮的

线速度要求一致，因此要根据各椒杆分离轮的直径大小来选配驱动链轮直径大小，各椒杆

分离轮下方设有筛底406，筛底406的筛孔大小能使辣椒籽顺利通过为易，筛底406下方设有

辣椒籽储仓407，椒杆分离装置4的出口与筛分装置5入口相通，被分离的椒杆进入筛分装置

5中进行筛分。

[0019] 第四实施例，如图8、9、10、11、12、13、14、15所示，在第三实施例的基础上，所述的

椒杆分离轮Ⅰ402表面圆周方向相隔120度，轴向以螺旋线排列着角形齿409，相邻两角形齿

409轴向距离为100毫米；在椒杆分离轮Ⅰ402表面上，与角形齿409圆周方向相差60度轴向以

螺旋线排列着直齿410，相邻两直齿410轴向距离为100毫米；相邻直齿410和角形齿409的轴

向距离为50毫米；

所述的椒杆分离轮Ⅱ403在径向方向向上向下交错分布直齿410，相邻向上向下直齿

410的轴向距离为75毫米；

所述的椒杆分离轮Ⅲ404在径向方向相邻90度，并以螺旋线排列直齿410，相邻两直齿

轴向距离为75毫米；

在所述的椒杆分离轮Ⅱ403、椒杆分离轮Ⅲ404的下方分别布置V形底网408，V形底网

408的间距是75毫米，椒杆分离轮Ⅱ403、椒杆分离轮Ⅲ404径向分布的直齿在旋转时部分通

过V形底网408。

[0020] 第五实施例，如图17、18、19所示，在第一实施例的基础上，所述的筛分装置5包括

中心轴501、筛笼502和螺旋筛网503，倾斜布置在机架上，其特征在于，所述的螺旋筛网503

是螺旋管504缠绕在筛笼502上，螺旋管504的间距由隔挡505限制，不同的隔挡对应不同的

间距，这样螺旋筛网503的筛子缝隙和螺旋筛网503旋转方向一致，增加了椒杆通过筛子缝

隙的时间，有利于椒杆分选；当然，螺旋筛网503也可是一个一个圆环组合而成，其间距由隔

挡505限制，但这样的筛子调整间距较为困难，而螺旋筛网503是前端固定，后端自由，调整

间距只需向前向后拉动后端一圈螺旋即可；隔挡505是在一条形钢带上固定了多个挡块，挡

块的长度等于螺旋筛网503的缝隙，各个挡块嵌入螺旋管504之间，整个隔挡505通过螺栓固

定在筛笼502上。

[0021] 筛分装置5中心轴501的两端支承在机架9的轴承座上、在筛分装置5的前端设有皮

带轮，由传动系统8中的小皮带轮809驱动。

[0022] 第六实施例，如图1、16、20、23所示，在第一实施例的基础上，所述的提升带6设置

在筛分装置5的出口和集料箱7的上端入口间，并由传动系统8中的中间链轮813、提升链轮
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814驱动。

[0023] 第七实施例，如图21、22、23所示，在第一实施例的基础上，所述的集料箱7呈上大

下小三角形状，在集料箱7的一侧设有刮板带701，刮板带701由上滚轮702和下滚轮703支

承，其特点是刮板带701的一边在集料箱7内，另一边在集料箱7外，并由传动系统8中的离合

器皮带轮Ⅱ、皮带轮816和集料箱输入链轮817、集料箱主动链轮818驱动；集料箱7下端开

口，开口高度稍大于刮板带701刮板的高度，所以刮板堵住集料箱7下端开口，不使辣椒漏

出。

[0024] 第八实施例，如图23所示，在第一实施例的基础上，所述传动系统8的传动路线为：

从发动机输出皮带轮801输出，一路经主离合器皮带轮Ⅰ802、转向器Ⅰ803、传给椒杆分离装

置4的输入链轮804、椒杆分离轮Ⅳ405、椒杆分离轮Ⅲ404、椒杆分离轮Ⅱ403、椒杆分离轮Ⅰ

402、皮带滚轮101，经输送齿带103带动下端皮带滚轮106经链传动带动拔禾齿耙105转动；

另一路从椒杆分离轮Ⅱ403、转向器Ⅱ806、中间链轮807、拔齿轮输入链轮808传给拔齿轮

401；转向器Ⅱ806直接驱动小皮带轮809带动筛分装置5转动；转向器Ⅰ803输出的另一路经

双联链轮805带动后传动链轮810、转向器Ⅲ811、三向转向器812，一路通过中间链轮813、提

升链轮814带动提升带6；另一路通过离合器皮带轮Ⅱ815、皮带轮816、集料箱输入链轮817、

集料箱主动链轮818带动抛送带819运动。

[0025] 以上仅是本发明的优选实施方式，应当指出的是，上述优选实施方式不应视为对

本发明的限制，本发明的保护范围应当以权利要求所限定的范围为准。对于本技术领域的

普通技术人员来说，在不脱离本发明的精神和范围内，还可以做出若干改进和润饰也应视

为本发明的保护范围。
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图 3
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图 4

图 5
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图 6
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图 7
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图 8
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