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(57) Resumo: DISPOSITIVO QUE FECHA AUTOMATICAMENTE PARA UMA GAVETA OU PARA UMA PARTE MOVEL DE
UMA PEGCA DE MOBILIARIO Dispositivo que fecha automaticamente (1) para uma gaveta ou uma parte movel de uma pega de
mobilia compreendendo, associado a uma parte fixa ( 8) da peca de mobilia, um corpo de suporte (2) de uma corredica (3) movel
dentro de um guia (4) entre uma posigao traseira e frontal e vice-versa, em contraste e pela agao do primeiro meio de elastico, a
corrediga (3) sendo acionada por um elemento de atracao (6) integral com uma parte extraivel (7) associada a gaveta ou similar, o
guia (4), na zona correspondente a posigao traseira da corredica ( 3) , compreendendo primeiro meio para mover a corrediga (3),
adequado para engatar com o primeiro meio para orientar a corrediga (3) durante o seu engate com o meio de atracao presente
no elemento de atracgao (6), sendo adicionalmente fornecido um elemento de parada (9) contra o qual a corrediga (3) encontra-se
direta ou indiretamente antes de se engatar ao primeiro meio de guia no primeiro meio de movimento do guia (4).
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DISPOSITIVO QUE FECHA AUTOMATICAMENTE PARA UMA GAVETA OU
PARA UMA PARTE MOVEL DE UMA PEGCA DE MOBILIARIO
DESCRICAO

A presente invencdo se refere a um dispositivo
que fecha automaticamente para uma gaveta ou para uma parte
mével de uma peca de mobiliario.

Como é sabido, dispositivos sao ha muito
conhecidos no mercado para realizar de forma quase
automatica a abertura e/ou fechamento de partes méveis de
pecas de mobilidrio, por exemplo, uma gaveta de uma pecga de
mobiliario.

A titulo de exemplo, um dispositivo chamado de
catraca é usado atualmente para a abertura de uma porta ou
uma gaveta de uma pega de mobilidrio, que substancialmente
tem um elemento de impulso que ¢é lancado por uma leve
pressdo e, quando liberado, sob uma forca elastica, d& um
impulso para a gaveta que provoca um movimento controlado
da mesma capaz de permitir que o usudrio segure a gaveta
totalmente aberta, especialmente se esta ndo tem alcas.

Ao contrario, um dispositivo que fecha
automaticamente ¢é usado para fechar uma gaveta, que ¢é
normalmente associado ao guia fixo da gaveta e tem um corpo
de apoio de uma corredica que é mdével dentro de um sulco
obtido no préprio corpo.

Normalmente, a corrediga move-se dentro do sulco
de contraste e pela agdo de uma mola e é acionado por um
elemento de atragdo que é integral com o guia extraivel da
gaveta.

A abertura da gaveta faz com que a atuagao do
dispositivo que fecha automaticamente que, quando a gaveta
estd fechada, na ultima parte de sua trajetdéria pega por
exemplo, um clipe, e retorna para a posigdo completamente

fechada por meio da mola.
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Normalmente, -um desacelerador também trabalha em
cooperagao com o dispositivo que fecha automaticamente que
absorve o fechamento da gaveta amortecendo o choque que
poderia ocorrer pelo efeito da mola de fechamento do mesmo.

A luz do exposto, é facil entender como é dificil
combinar um sistema de abertura automatica, por exemplo, de
uma gaveta, com um dispositivo que fecha automaticamente da
mesma, ja que normalmente as forgas em jogo da catraca e do
dispositivo que fecha automaticamente tendem a se opor uns
aos outros impedindo a abertura ou o fechamento da gaveta.

Sistemas por vezes muito complexos, potanto,
foram concebidos, que para este fim também usam pecas
movidas por motores elétricos para compensar as forgas em
jogo e permitir uma abertura e um fechamento quase
automatico, embora parcial, de uma gaveta.

Essas solugdes, por vezes, sdo pouco eficazes,
pois além de tornar o dispositivo altamente complexo, elas
facilmente tendem a ndo ter uma operagdo continua ao longo
do tempo, necessitam de manutencdo continua e tém custos
elevados, que para alguns tipos de mobg¢ilia desaconselham a
sua aplicagdo.

A tarefa técnica da presente inveng¢do, portanto,
€ fornecer um dispositivo que fecha automaticamente para
uma gaveta ou uma parte mével de uma pega de mobilidrio que
permite eliminar os inconvenientes técnicos do estado da
técnica.

Dentro desta tarefa técnica, um objetivo da
invengao é fornecer um dispositivo que fecha
automaticamente para uma gaveta ou similar de uma pega de
mobilidrio que pode ser combinado com um sistema de
abertura da mesma e que ¢é confidvel e muito féacil de

operar, garantindo a sua eficadcia por um longo periodo ao
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longo do tempo sem necessidade de qualquer tipo de
manuten¢do ordinaria ou extraordindria para esse fim.

Outro objetivo da invengdo ¢é fornecer um
dispositivo que fecha automaticamente para uma gaveta ou
similar de uma peg¢a de mobilidrio que pode ser montado sem
nenhuma dificuldade por pessoal nao especializado também,
permitindo assim uma substituicdo ou ajuste do mesmo pelo
usuario no caso de necessidade, e que entre outras coisas
tem um baixo custo que pode facilitar a disseminagdo do
mesmo no mercado.

Por ultimo, mas ndo menos importante, um outro
objetivo da invengdo ¢ fornecer um dispositivo que fecha
automaticamente para uma gaveta ou similar de uma pecga de
mobilidrio que pode ser montado em qualquer tipo de peca de
mobiliario que ocupa um espagco moderado e sem alterar de
forma alguma a estética da peca de mobilidrio, uma vez que
é mével desde substancialmente assentado nas guias de
deslizamento, por exemplo, de uma gaveta.

O objetivo técnico, e esses e outros objetivos de
acordo com a presente invengao sdo alcangados através de um
dispositivo que fecha automaticamente para uma gaveta ou
uma parte mével de uma pega de mobilidrio de acordo com a
reivindicacido 1.

Substancialmente, o primeiro meio para mover a
corrediga, em cooperagdo com o elemento de parada, permite
liberar a corredica do elemento de atracdo subsequente a um
estresse externo na posigcdo fechada da gaveta ou similar,
liberando-o da acdo do dispositivo de fechamento e
permitindo o movimento do mesmo no sentido da abertura.

Outras —caracteristicas da ©presente invengdo
também sdo definidas nas reivindicag¢des subsequentes.

Outras caracteristicas e vantagens da invengao

aparecerdo mais claramente a partir da descrigdo das
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modalidades preferidas, mas ndo exclusivas, do dispositivo
que fecha automaticamente para uma gaveta de uma pega de
mobilidrio de acordo com a invencdo, ilustrado por meio de
um exemplo ndao limitador nos desenhos em anexo, em que:

a Figura 1 mostra uma vista de topo do 1lado
direito de um guia para gavetas com o dispositivo que fecha
automaticamente de acordo com uma primeira modalidade
preferida da invengdo e um dispositivo de ejecéo;

a Figura 2 mostra uma vista em elevagdo lateral
aumentada do dispositivo que fecha automaticamente da
figura 1;

a Figura 3 mostra wuma vista de topo do
dispositivo da figura 1, quando a gaveta (ndo mostrado)
estd na posicgéo fechada;

a figura 4 mostra o dispositivo de acordo com a
figura 3 apdés a gaveta sofrido uma ligeira pressdao que
provoca um recesso adicional dentro da pega de mobilidrio e
provoca o movimento da corredica em contraste com a agdo da
segunda mola;

a Figura 5 mostra, para o dispositivo da figura
1, a liberagdo do elemento de atracdo pela corrediga e,
consequentemente, a protrusdo da gaveta da pega de
mobilidrio de tal forma a permitir a aderéncia dos mesmos
pelo usuario;

a Figura 6 mostra, para o dispositivo da figura
1, a etapa em que, pela acdo externa do usuario, o elemento
de atragdao se moveu e engatou novamente a corrediga do
dispositivo de fechamento;

a Figura 7 mostra, para o dispositivo da figura
1, a etapa em que a abertura adicional da gaveta causou o
carregamento do primeiro meio eldstico do dispositivo de

fechamento;
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a Figura 8 mostra, para o dispositivo da figura
1, a etapa da ultima parte do fechamento da gaveta, em que
o dispositivo pega e retorna a posigcdo inicial, como
mostrado na Figura 3;

a Figura 9 mostra, para o dispositivo da Figura
1, o elemento de atracdo respectivamente observado em vista
em elevagdo lateral e de topo;

as Figuras 10 a 15 mostram o mesmo dispositivo
mostrado antes, mas com o ejetor integrado no dispositivo
que fecha automaticamente;

as Figuras 16 a 21 mostram, para um dispositivo
que fecha automaticamente de acordo com uma segunda
modalidade preferida da invengdo, as etapas operacionais
que correspondem as etapas de funcionamento em destaque nas
Figuras 3 a 8 para o dispositivo que fecha automaticamente
de acordo com a primeira modalidade preferida da invencé&o;

a Figura 22 mostra o corpo de apoio do
dispositivo que fecha automaticamente das Figuras 16 a 21;
e

a Figura 23 mostra apenas a corredigca do
dispositivo que fecha automaticamente das Figuras 16 a 21.

Partes equivalentes em diferentes modalidades da
invengdo serdo indicada com o mesmo numero de referéncia.

Com referéncia as figuras acima, ¢é mostrado um
dispositivo que fecha automaticamente para uma peca de
mobilidrio ou de uma parte mével de uma pegca de mobiliario,
de acordo com a inveng¢do, indicado globalmente com o nuUmero
de referéncia 1.

O dispositivo é de preferéncia associado a uma
parte fixa 8 da peca de mobilidrio e possui um corpo de
suporte 2 para umcorredica 3 mével dentro de um sulco 4

entre 4 uma posicdo traseira e uma posicgdo frontal e vice-
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versa em contraste e pela acdo do primeiro meio eléstico,
em particular uma primeira mola 5.

Em particular, guia 4 estd em forma de sulco.

A corrediga 3 é acionada por um elemento de
atragdo 6 integral com uma parte extraivel 7 associada a
gaveta ou similar.

No entanto, ¢é 1igualmente possivel associar o
dispositivo 1 a parte extraivel 7 e o elemento de atracgdo 6
a parte fixa 8.

A guia 4 na zona correspondente a posigéao
traseira da <corrediga 3 compreende primeiro meio de
movimento da corredigca 3 adequado para se engatar com O
primeiro meio de guia ada mesma corredica 3 durante o seu
engate com o meio de atragdo provido no elemento de atragao
6.

Um elemento de parada 9 é provido adicionalmente,
contra o qual a corredigca 3 estd diretamente ou
indiretamente antes de se engatar com o primeiro guia no
primeiro meio de movimento.

O elemento de parada 9 pode ser superado pela
acdo de uma forga externamente aplicavel.

Mais em detalhe, os meios de atracdo compreendem
um primeiro e um segundo pino 28 e 29 espagados uns dos
outros e de diferentes tamanhos adequados para
alternadamente engatar com a corredica 3, conforme seréa
melhor explicado a seguir.

O primeiro meio de movimento compreende uma
cavidade intermedidria lateral 10 e uma curva traseira 11
do guia 4.

O primeiro meio de guia da corrediga 3 compreende
um terceiro e um quarto pino 12 e 13 engatados no guia 4 ou
na cavidade intermedidria lateral 10 e na curva traseira 11

do guia, que ainda tem uma curva frontal 14.
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Como dito, o primeiro meio elastico compreende
uma primeira mola 5.

Fazendo referéncia agora a primeira modalidade da
presente inveng¢do mostrada nas figuras 1 a 15.

O elemento de parada 9 é elasticamente produzido
e compreende uma segunda mola 16.

Adequadamente, a primeira mola 5 tem uma forcga
elastica mais fraca do que a segunda mola 16 de modo que o
elemento de parada produzido 9, quando a corredica 3 esta
livre para deslizar, ¢é <capaz de parad-la na posicgao
correspondente a posigdo fechada da gaveta ou similar.

Fazendo referéncia agora a segunda modalidade da
presente invencdo mostrada nas figuras 16 a 23.

O elemento de parada 9 é mecidnico e compreende
uma etapa 30 do Ccorpo de suporte 2, disposto
transversalmente a direcdo do movimento da corredica 3,
contra a qual repousa sua prépria parede correspondente 31.
Esse suporte é assegurado por superficies 30 e 31 estando
na mesma superficie em contato uns com os outros e pela
forca exercida pela primeira mola 5, que os faz aderir, sem
permitir que oscilacdes da corredica 3.

Com referéncia agora novamente a ambas as
modalidades preferidas da invencéo, a corredicga 3
compreende um dente 17 em que o primeiro e segundo pinos 28
e 29 providos no elemento de atracao 6, engata,
alternadamente, como se verd a seguir.

A corrediga 3 também é provida com uma cavidade
15 arranjada entre o dente 17 e uma projecdo de 18, que tem
uma superficie lateral em forma de pec¢a giratdéria 19 capaz
de se engatar ao segundo pino 29.

O dispositivo 1 pode estar associada ao meio de
translagao adequado para mover a gaveta na proximidade de

sua posicdo fechada ao longo de uma pequena parte de seu
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curso de extragdo substancialmente igual & disténcia entre
o primeiro e o segundo pinos 28 e 29.

Em particular, em uma solugdo preferida, mas néo
exclusiva, mostrada nas figuras 1 a 15, os meios de
translagcdo compreendem um ejetor 20 apropriado para
interagir com um elemento de parada 21 integral com o guia
extraivel 7.

O ejetor 20 ¢é adequado para mover, como uma
consequéncia, a gaveta junto a porgdo de extracdo pequena,
mas sua forgca é mais fraca do que a forca exercida pela
primeira mola 5.

Em uma versdo da modalidade nado mostrada, os
meios de translagao podem ser definidos por uma inclinacéao
adequada, nao mostrado, dos guias fixo e/ou de deslizamento
da gaveta, em que este pode deslizar por gravidade.

Em uma versao adicional da modalidade, os meios
de translacdo podem compreender imds, ndo mostrado aqui,
orientados para a geragdo de forcas de repulsdo capazes de
permitir o deslizamento da gaveta e favorecendo, como nhos
outros casos, a aderéncia da mesma pelo usuéario.

Adequadamente, os meios de translacéo sao
fornecidos de forma conhecida com dispositivos para ajustar
a forga exercida por eles.

O funcionamento do dispositivo de acordo com a
invengédo aparece claramente do que descrito e ilustrado, e,
em especial com referéncia a primeira modalidade preferida
da invenc¢do mostrada nas figuras 1 a 15, substancialmente é
O seguinte.

A Figura 3 mostra a situagdo do dispositivo
quando a gaveta estd fechada.

O primeiro elemento de parada 21 repousa sobre
ejetor 20, que esta na posigdo retraida, como é mais fraca

que a forca da primeira mola 5, enquanto a corrediga 3 é
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presa, pelo que em uma primeira posigdo de repouso no guia
de 4 e confina elasticamente no elemento de parada
produzido 9 que tem a segunda mola 16 ndo comprimido, mas
apenas pré-carregada de forma a prender o elemento de
parada 9 na posicgao.

Nesta posigdo, a corrediga 3 prende o primeiro
pino 28 do elemento de atragcdo 6 pelo dente 17, que como
dito é parte integrante da parte extraivel 7.

A Figura 4 mostra a etapa na qual o wusuario
deseja abrir a gaveta.

O usudrio exerce uma pressdo na gaveta, como para
brovocar a retragdo parcial da mesma no interior da peca de
mobilidrio.

O primeiro elemento de parada 21 parcialmente
retrai a cabega do ejetor 20 e, ao mesmo tempo, a corredicga
3 é feita para retrair o primeiro pino 28 do elemento de
atragdo, em contraste com a segunda mola 16 do elemento de
parada produzido 9. Durante essa retracdo, o terceiro e o
quarto pino 12 e 13 se engatam na cavidade intermedidria
lateral 10 e na curva traseira 11 do guia 4 pela primeira
mola 5.

, Nesta etapa, a corredica 3 troca ortogonalmente o
eixo deslizante da guia 4 simultaneamente 1liberando o
primeiro pino 28 do dente 17. Quando o usuadrio para a
pressao sobre a gaveta, o ejetor 20 pode empurrar para fora
da gaveta por uma medida de comprimento predeterminada, até
que, como visto na fig. 5, o segundo pino 29 se engate com
a projecgdo de 18 da corredicga.

Durante esta etapa de abertura da gaveta, sob o
efeito do pino 29 estressado pelo ejetor 20, a projecao 18
através da parte giratéria 19 move a corrediga 3 para tras

dentro do sulco 4 e a mola 16 do elemento de parada 9
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empurra para a posigdo mostrada na fig. 6, em que o segundo
pino 29 esta engatado com o dente 17.

Nesta etapa, a gaveta ¢é ejetada da peca de
mobilidrio por uma extensdo substancialmente igual a
distancia do primeiro pino 28 a partir do segundo pino 29.

Depois de prender a gaveta, o usudrio, em
seguida, abre-a totalmente.

A extragdo da gaveta consequentemente faz com que
o desenho da corredi¢ca 3 no guia 4, em contraste com a
primeira mola 5, até o terceiro pino 12 se engate na curva
frontal 14 do sulco. A corredigca é mantida nessa posicgao
pela primeira mola 5, carregada.

A rotagcao parcial da corredica 3, como mostrado
na Figura 7, faz o segundo pino 29 se liberar dos dentes 17
deixando a gaveta livre para abrir de acordo com exigéncias
do usuério.

A Figura 8 mostra a etapa na Ultima a parte do
fechamento da gaveta, em que o elemento de atragcdo 6
ultrapassa o segundo pino 29 menor que a corredica 3,
enquanto o primeiro pino maior 28 se engata na cavidade 15
ao mesmo tempo que libera o terceiro pino 12 da curva
forntal 14.

O alinhamento da corredig¢a 3 no guia 4 causa o
engate do primeiro pino 28 com o dente 17.

Desta forma, a corredigca pode ser retornada a
diregdo de fechamento pela acdo da primeira mola 5 que tem
uma forga elastica maior do que a do ejetor 20, a fim de
orientar de forma controlada o fechamento da gaveta para a
posigdo correspondente a Figura 3 em que a corredica 3
repousa no elemento de parada 9.

Se todo o sistema precisa ser compactado, o
ejetor pode ser encaixado sobre o corpo de suporte na parte

traseira do elemento elasticamente produzido.




10

15

20

25

30

11/12

Neste caso, o elemento de atracdo terd o primeiro
elemento de parada 21 no final sobre o lado voltado para o
segundo pino menor 29, apropriado para se engatar com o
primeiro elemento de parada 21 apropriado para se engatar
com o ejetor 20, como mostrado nas figuras 10 a 15.

Nesta ultima solugdo, a sequéncia de operagao é a
mesmo que a descrito acima.

Fazendo referéncia agora ao funcionamento do
dispositivo que fecha automaticamente 1 mostrado nas
figuras 16 a 23.

A partir de agora o elemento de parada 9 é do
tipo mecanico, ndo é mais fornecido com a segunda mola 16
que, assim, em comparacgdo com a primeira modalidade
preferida da invencdo, é eliminada.

A eliminagdo da segunda mola 16 simplifica o
equilibrio de forgas que devem ser exercidas pelas outras
molas, em especial, pela primeira mola 5 e pela segunda
mola do ejetor 20, que Jj& deve estar devidamente
selecionada para levar em conta a variagdo do peso que as
gavetas podem ter de acordo com suas dimensdes e seu
conteudo.

Pela forgca aplicada na gaveta do lado de fora
pelo usuario, o primeiro pino 28 integral com a guia que
pode ser extraida ¢é empurrado contra uma superficie
inclinada 32 da corrediga 3 disposta dentro dela. A
superficie inclinada 32 causa o movimento lateral da
corrediga 3 ao longo da etapa de cruzamento 30 do corpo de
suporte 2 e no interior das cavidades laterais adequadas
10, 11 do seu guia de deslizamento 4, de modo que o pino 28
€ removido de seu assento em forma de uma cavidade 15, que
0 mantém preso & corrediga 3. A gaveta pode, portanto, ser
empurrada aberta pelo ejetor 20. O ejetor 20 ndo é mostrado

nas figuras 16 a 23, uma vez que podem ser arranjados em
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outros lugares e, em particular, pode consistir na mesma
mola de retorno como desacelerador, agora nao mais
comprimido pela primeira mola 5, mais forte do que ele.

Modificacodes e variacdes, além daquelas ja
descritas, sdo perfeitamente possiveis, pois como se viu,
no lugar de um ejetor ndo podem ser fornecidos guias
inclinados, em vez de campos magnéticos ou outros sistemas
apropriados para mover a gaveta.

Na pratica, verificou-se que o dispositivo de
acordo com a 1invengdo ¢é especialmente vantajoso para
permitir a abertura e o fechamento de uma gaveta de uma
forma simples e controlada, facilitando prender a mesma
pelo usuario e provendo o fechamento guiada da mesma.

Varias mudangas e as variagdes podem ser feitas
para a revelacdo, assim, concebida, todos os que se inserem
no escopo do conceito inventivo, além disso, todos os
detalhes podem ser substituidos por elementos tecnicamente
equivalentes.

Na pratica, os materiais e as dimensodes
utilizados podem ser qualquer um, de acordo com exigéncias

e com o estado da técnica.
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REIVINDICACOES

1. Dispositivo que fecha automaticamente (1) para
uma gaveta ou uma parte mdével de uma peca de mobiliario
compreendendo, associado a uma parte fixa (8) da peca de
mobilidrio, um corpo de suporte (2) para uma corredica (3)
mével dentro de um guia (4) entre uma posicdo traseira e
uma frontal e vice-versa em contraste e pela acdao de uma
primeira mola (5), a referida corredica (3) sendo acionada
por um elemento de atracao (6) 1integral com uma parte

extraivel (7) associados a gaveta ou similar, o referido

guia (4), na zona correspondente a referida posicéao
traseira da corredica (3), compreendendo uma cavidade
lateral para mover a corredica (3), apropriada para engatar

com Os primeiros pinos de guia para orientar a corredica
(3) durante o seu engate com os pinos de atracdo presentes
no elemento de atracao (6), caracterizado por fornecer
adicionalmente um elemento de parada (9) contra o qual a
corredica (3) encontra-se direta ou indiretamente, antes de
se engatar aos primeiros pinos de guia na cavidade lateral
do guia (4), e em que a cavidade lateral e os primeiros
pinos de guia da corredica (3) permitem liberar o engate da
corredica (3) com os pinos de atracao gquando a corredica
(3) é tensionada de forma a comprimir o elemento de parada

(9) .
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2. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com a reivindicacdo 1, caracterizado por o elemento
de parada (9) ser mecadnico e compreender uma etapa (30) do
corpo de suporte (2) contra o qual a corredica (3)
encontra-se com uma de suas paredes (31).

3. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com a reivindicacédo 2, caracterizado por a corredica
(3) ter uma superficie (32) inclinada em relacdo a parede
(31), contra a qual os pinos de atracdo providos no
elemento de atracao (6) repousam.

4. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das <reivindicacdbes 1 a 3,
caracterizado por o elemento de parada (9) ser produzido
elasticamente.

5. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das reivindicacdes 1 a 4,
caracterizado por os pinos de atracdo compreenderem um
primeiro e um segundo pino (28, 29) espacados um do outro,
adaptados para serem alternativamente engatados com a
corredica (3).

6. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das <reivindicacdes 1 a 5,
caracterizado por o primeiro e segundo pinos (28, 29) terem

comprimentos diferentes.
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7. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das reivindicacdes 1 a 6,
caracterizado por o guia (4) consistir de um sulco e em que
para mover a corredica (3) sdo fornecidas uma cavidade
intermediadria lateral (10) e uma curva traseira (11) do
guia (4).

8. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualguer uma das <reivindicacdes 1 a 7,
caracterizado por o guia (4) possuir adicionalmente uma
curva frontal (14) disposta, em relacdo ao seu eixo, no
mesmo lado onde a cavidade lateral (10) e uma curva
traseira (11) estdo presentes.

9. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das reivindicacdes 1 a 8,
caracterizado por os primeiros pinos de guia compreenderem
um terceiro e um quarto pinos (12, 13) engatados na
cavidade intermedidria lateral (10) e na curva traseira
(11) do guia (4).

10. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualgquer uma das reivindicacdes 1 a 9,
caracterizado por a primeira mola (5) ser uma mola de
tracao.

11. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de

acordo com qualquer uma das reivindicacbes 1 a 10,
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caracterizado por o elemento de parada produzido
elasticamente (9) compreender uma segunda mola (16), a
primeira mola (5) exercendo sobre a corredica (3) em
contato com o elemento de parada (9) uma forca eléstica
mais fraca do que a segunda mola (16).

12. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualquer uma das reivindicacdes 1 a 11,
caracterizado por a interacdo entre pelo menos a corredica
(3) com o elemento de atracdo (6), a pelo menos primeira
mola (5), a cavidade intermedidria lateral (10) e a curva
traseira (11) deixam a gaveta 1livre para deslizar nas
proximidades de sua posicado fechada por uma parte pedquena
de extracdo, cujo comprimento ¢ substancialmente igual a
distancia dos primeiro e segundo pinos (28, 29).

13. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualquer uma das reivindicacbes 1 a 12,
caracterizado por a corredica (3) compreender um dente (17)
em gue 0s primeiro e segundo pinos (28, 29) do elemento de
atracdo (6) sado alternativamente engatados.

14. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com qualquer uma das reivindicacbes 1 a 13,
caracterizado por a corredica (3) compreender uma projecao

(18) por meio da qual ela estd engatada com o segundo
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pino(29), a projecado (18) tendo uma superficie lateral em
forma de peca giratdéria (19).

15. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo comn a reivindicacéao 12, caracterizado por
compreender, para transladar a gaveta ao longo da pequena
parte de extracdo com uma forca mais fraca do que a forca
da primeira mola (5), um ejetor (20) ou pelo menos um guia
inclinado ou imas.

16. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com a reivindicacdo 15, caracterizado por o ejetor
(20) ser adequado para interagir com um elemento de parada
(21) integral com a parte extraivel (7).

17. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com a reivindicacdo 15, caracterizado por ao longo
de pelo menos um guia inclinado, o guia deslizar devido a
gravidade.

18. Dispositivo que fecha automaticamente (1), de
acordo com a reivindicacado 15, caracterizado por os 1imés
serem orientados para gerar forcas de repulséao.

19. Método para operar um dispositivo que fecha
automaticamente (1) conforme definido em qualgquer uma das
reivindicacdes 1 a 18, caracterizado por ter uma primeira
etapa em que a corredica (3) estd em uma primeira posicao

ociosa e prende com o dente (17) o primeiro pino (28) do
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elemento de atracao (6), uma segunda etapa de retorno em
que a corredica (3) ¢é puxada por um 1mpulso externo
exercido sobre o primeiro pino (28) do elemento de atracao
(6) em uma segunda posicdo, em que o terceiro e o quarto
pinos (12, 13) estdo engatados na cavidade lateral
intermediaria (10) e na curva traseira (11) do guia (4)
liberando simultaneamente o primeiro pino (28) do dente
(17) e deixando a gaveta livre para se mover ao longo da
pequena parte de extracao até o segundo pino (29) se
engatar a projecao (18) da corredica (3), a projecao (18)
através da peca giratéria (19) movendo a corredica (3) uma
vez de volta dentro do guia (4), uma terceira etapa de
extracdo em que a corredica (3) é atraida para o guia (4)
em contraste com a primeira mola (5) até o terceiro pino
(12) se engatar a curva frontal (14) do guia (4) movendo a
corredica (3) em uma terceira posicdo em gue O primeiro
pino (28) ¢é liberado do dente (17), deixando a gaveta
livre, uma quarta etapa de fechamento em que o elemento de
atracdao (6) se estende para além da corredica (3) com o
segundo pino mais curto (29), enquanto o primeiro pino (28)
se engata a projecao (18) liberando o terceiro pino (12) da
curva frontal (14) e se engatando ao primeiro pino (28) com

o dente (17) de modo que a corredica (3) retorna a primeira

Petigiio 870190044132, de 10/05/2019, pag. 15/16



7/7

posicdo devido a acadao da primeira mola (5), movendo a

gaveta para a posicao fechada.
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