OZET

ZORO KOMPRESOR

Isftina, sogutma ve iklimlendirme sektoriinde kullanl@an mevcut kompresdrlere nazaran
daha yiksek verim, disiuk enerji sarfiyatl[duzun omdir, disik desibel sesli ve ylksek
5 performansioa sahip bir kompresor (17) ile ilgilidir.
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ISTEMLER

1. Bir kompresor (17) olup 6zelligi; hareketli miselles kanatcklar[{7) ve yay (5) ile

kompresorii (17) 3 hazneye bolen ve hem dogrusal hem de kisimi donme hareketi yapmas[]
sayesinde sogutucu akiSkanml hacmini kiglltip bashk ve sicakl@nllylikselten hareketli

miselles (1), miselles govde (2) hacmini olusturan ve sogutucu akiskan$ogutucu akiskan

basma haznesine (11) ileten miselles gbovde (2) ile birleserek hareketli misellesin (1)

hacmini olusturan ve sodutucu aklSkanOsogutucu akiskan dagfia kanalCJ(10) hareketli

misellesin (1) bdlmis oldugu 3 hazneye ileten muselles govde (2) ve bask ve sichklG]
ylkseltiimig olan basma deliginden (16) gelen akiskannl topland@Ve akiskanl kompresére

(17) iletildigi sogutucu aklskan basma haznesi (11), emme deligi (15) ve basma deligi (16)

sogutucu aklskan dagffina kanallbda (10) biriken aklgkan emme esnasida akiskan(]
hazneye girmesini sadlayan ve basma esnasinda akiskan[3odutucu akiskan dagfina kanallh

(10) girmesini engelleyen yaprak valf (3) icermesidir.

2. istem 1’e gére bir kompresor (17) olup ozelligi sogutucu akSkan istenilen bashka

ulast@inda kapacklarlCacarak aklskanC$ogutucu akiskan basma haznesine (11) ileten gelik

valf (4) icermesidir.

3. Istem 1'e gdre bir kompresdr (17) olup 6zelligi hareketli miisellesin (1) kanallarba

yerlestirilmis olan hareketli miiselles kanatclklarinl (7) miuselles govde (2) arasida gergin

kuvvet olusturarak 3 hazneyi olusturan yay (5) igermesidir.

4. Istem 1'e gore bir kompresor (17) olup ozelligi elektrik motor rotorundan aldG]
dénme hareketiyle hareketli misellesin (1) hem dogrusal hem de kiSmi donme hareketi

yapmas[nl3aglayan eksenden kagKlmil (6) icermesidir.

5. istem 1’e gére bir kompresér (17) olup ézelligi hareketli miiselleste (1) acls olan

kanallara yerlestirilen ve bilinyesindeki yaylarlnl (5) gerginligi sayesinde gdvde arasiida 3

hazne olusumunu saglayan hareketli miselles kanatgKlar[{7) icermesidir.

6. istem 1’e gore bir kompresor (17) olup ozelligi kompresdrden (17) gelen akiskan
sogutucu aklGkan dagfina kanallne (10) yonlendiren sogutucu akiskan giris deligi (8)

icermesidir.

7. Istem 1'e gore bir kompresor (17) olup ozelligi bashk ve slchkl@iikseltiimis olan

aklskanOsogutucu aklskan basma haznesinden (11) allp kompresére (17) yoénlendiren

sogutucu aklskan glkIsldeligi (9) icermesidir.

8. Istem 1'e gére bir kompresor (17) olup 6zelligi kompresdrden (17) gelen akiSkaninl

toplanddCive emme deliginden (15) gelen aklskanil toplandidlkogutucu akiskan dadfina

kanal[{10) icermesidir.
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9. Istem 1% gore bir kompresor (17) olup ©zelligi elektrik motorundan (13) ald@d
dairesel donme hareketini eksenden kacgkl mile (6) ileten elektrik motor rotoru (12)
icermesidir.

10.  Istem 1’e gdre bir kompresdr (17) olup 6zelligi kompresdrin (17) calGmashl3aglayan
elektrik motoru(13) icermesidir.

11. istem 1’e gore bir kompresor (17) olup dzelligi kompresoriin (17) istenilen yerde sabit
kalmas(nl3aglayan kompresor ayaklaril{14) icermesidir.

12.  Istem 1’e gére kompresor olup dzelligi; miiselles gévdenin (2) alt tarafloda veya yan
tarafloda veya Ust tarafmda emme delidi (15) igermesidir.
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ZORO KOMPRESOR

Teknik Alan

Basvuru konusu bulus; [Elina, sogutma ve iklimlendirme sektoriinde, gaz ve siI]
akiskan skistlrina islemleri, mekanizmalarinl kontrol ve isletme sistemlerinde kullanldn
mevcut kompresorlere nazaran daha ylksek verim, dlsik enerji sarfiyatl[Juzun émir, dislik

desibel sesli ve yliksek performansnk sahip bir kompresor ile ilgilidir.

Bulusla Ilgili Teknigin Bilinen Durumu (Onceki Teknik)

Ginlimiizde [sliina, sogutma ve iklimlendirme sektériinde kullanl@n ve havay[veya
diger gazlarCatmosfer bashkhdan daha ylksek bashklara skistiiinak igin kullanI3n motorlu
makinelere kompresor denilmektedir. Kompresorler bashkl] havanl gerekli oldugu
ortamlarda hava destegi saglamak amaclile pnomatik callSha sisteminde kullanltaktadI[cl
Havay[s[kistrdrak bashklCblarak kullanmamlzh, belirli bir oranda klsii vakum elde etmek
veya atmosfer bashkhlnl altb inmek igin de kullanl@n cihazlardIcl

Mevcut teknikte yayg[nl olarak kullanldn Ug tip kompresdr bulunmaktad(e] Bunlar scroll
tip rotary tip ve piston tip kompresdrlerdir. Her lg tip kompresoriin callsma prensibinde
elektrik motorundan allnbn tahrikle dénen mil, gaz aklskanlC{R410, Freon, NH3 v.b.) bir kez
emme valfinden aldlktan sonra skistlrdrak basma valfinden sisteme goénderir ve sistem
basnk ve slchkl@¥iikseltiimis olan akiskan[kondensere ve sisteme pompalar. Olusturulan bu
basnk fark[kayesinde evaporatdrde diisiik baslkta buharlasma, kondenserde ise yiksek
baslnkta yogunlasma meydana gelir. Her (ic kompresorde de bir tam turda sogutucu akiskan]
bir kez emme valfinden aldktan sonra slkistlchrak basma valfinden sisteme gdnderir. Buda
daha yiiksek devirle istenilen debideki aklskan sisteme gdnderebilmektedir. Devir saysl]
yuksek oldugu icin ilk 180°" de emme, son 180°’ de basma yapllfken komprestrlerin emme
haznesinin dolmasldaha az stirede olmaktadir] S6z konusu durumda kompresorlerin verimini
disurmektedir. Giincel olarak kullanl3dn scroll tip rotary tip ve piston tip kompresérler devir
say[sI'Viiksek oldugundan yiiksek sesli olarak callsIfar. Buda kullan konforunu etkileyen
ve rahatsizleden bir durumdur. Ayrich bu kompresorlerdeki yiksek devir, cihazlarda yuksek

titresime sebep olmakta ve kompresdrlerin 6mdrlerini azalt[p arzh oranllyikseltmektedir.
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Yukarida bahsedilen olumsuz durumlar dretici firmalar tarafldan tercih edilmemekte
ve arlzh vb. sebeplerle olusan adld maliyetler sebebiyle yeni bir kompresor yapl@nmas/na

ihtiyag duyulmaktad ]

Bulusun Kisa A¢klamas[ Ve Amaclar(]

Mevcut bulus yukarlda bahsedilen dezavantajlarClortadan kaldicinak ve ilgili teknik

alana yeni avantajlar getirmek Uzere, yeni bir kompresor ile ilgilidir.

Bulusun amac(Jteknigin bilinen durumunda spiral, donel ve piston tip kompresorlerin
aksine yuksek verim, disik enerji sarfiyat[dylksek performans, uzun dmdr ve desibeli daha
disuk olan bir kompresor ortaya koymakticl

Yukarida bahsedilen ve asagidaki detaylllanlatmdan ortaya ¢kacak tum amaclar’|
gerceklegtirmek lzere mevcut bulug ylksek verimli bir kompresér ile ilgilidir. S6z konusu
bulus, hareketli muselles kanat¢(klar ve ya ile kompresort 3 hazneye bdlen ve hem dogrusal
hem de kismi donme hareketi yapmas!isayesinde sogutucu akigkann hacmini kugultip
basing ve sicakl'ginllylkselten hareketli muselles, muselles govde hacmini olusturan ve
sogutucu aklskansogutucu akiSkan basma haznesine ileten miiselles govde ile birleserek
hareketli miisellesin hacmini olusturan ve soJutucu akiskan_lsogutucu akigkan daglima
kanall Ihareketli misellesin b6lmis oldugu 3 hazneye ileten muselles gévde ve basing ve
slcakll§ | ylkseltimis olan basma deliginden gelen akigkanin topland/d( | ve ak/gkanin
kompresore iletildigi sogutucu akigkan basma haznesi, emme deligi ve basma deligi
sogutucu akigkan dagitma kanalinda biriken akigkan'n emme esnhasnda aklgkanlhazneye
girmesini saglayan ve basma esnasinda akigkanl sogutucu akiskan dagima kanalina

girmesini engelleyen yaprak valf icermektedir.
Bulusun tercih edilen bir yapllanmas/, muselles gdvdenin alt tarafinda veya yan

tarafinda emme deligi iceren yap'da olmasl(dir.

Sekillerin Kisa Agklamas[]

Bulusun daha iyi anlagihas(ikin hazltlanan sekiller asaglda agklanmaktad(r]
Sekil 1- Kompresoriin Yan Profilden Gorinima Verilmektedir.

Sekil 2- Kompresoriin Ust Profilden Gériinimi Verilmektedir.

Sekil 3- Kompresoriin izometrik gélge kenarlC(Gorantimui Verilmektedir.

Sekil 4- Kompresoriin Yan Profilden golge kenarl [Gorinimu Verilmektedir.
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Bulusu Olusturan Unsurlari/Ksmlarn/Parcalarin TanlmhlarC]

Bu bulusla gelistirilen kompresoriin daha iyi acklanabilmesi icin hazlflanan sekillerde
yer alan parcalar/ksImlar/unsurlar ayrCJayrCInumaralandfih(s] olup her bir numaraninol
acklamas[asagda verilmektedir.

Hareketli miselles
Mselles govde
Yaprak valf
Celik valf
Yay
Eksenden kagKlmil
Hareketli miselles kanatgklar[]
Sogutucu aklskan giris deligi
Sogutucu akkan ¢kIsldeligi
. Sodutucu aklskan daglfina kanald
. Sogutucu akiSkan basma haznesi

O

= = =
N = O

. Elektrik motor rotoru

=
w

. Elektrik motoru

[y
LN

. Kompresor ayaklard

—
ul

. Emme delikleri

—
[<)]

. Basma delikleri

[
~

. Kompresor

Bulusun Ayr(ntITAc¢Klamas[]

Bu detaylCh¢lklamada bulus konusu yenilik sadece konunun daha iyi anlaslihasing
yonelik hicbir shilaylcl &tki olusturmayacak orneklerle aclklanmaktadlrl Buna gore; [ltina,
sogutma ve iklimlendirme sektoriinde kullanldan mevcut kompresorlere nazaran daha yiksek
verim, duslk enerji sarfiyatl[Juzun 6miir, disik desibel sesli ve yiiksek performansinb sahip

kompresoril (17) meydana getiren yaplsal unsurlar anlatlmaktadlr]

Kompresor (17) disuk enerji ile yuksek verim sunan yeni nesil kompresor teknolojisi
sunmaktadlt] Icerdidi unsurlar; hareketli miiselles (1), haznelere dolan akBkan[kksenden
kaclkl milden (6) ald(dlChareketle akskan$kistrinaktadlr] Miiselles gévde hareketli miiselles
(1) ve hareketli miselles kanatgl@dr[]7) arasida akiSkanil durmashikadlayan hazneyi
olusturmaktadlt] Yaprak valf (3), emme valf gorevi gérmektedir. Yaprak valf (3) akiskan]
sistemin emmeye gegcisinde sogutucu aklskan dagfina kanal({10) sayesinde ald@akSkan]

3
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sltadslyla Gge bollinmis haznelere doldurmaktadt] ve sistem basmaya gectiginde slktaslyla
haznelere dolan akBkanlar sogutucu aklskan dadfina kanald (10) geri gitmesini
engellemektedir. Yay (5), Hareketli miiselles kanatgklar[{7) ile hareketli muselles (1) ve
miselles gévdenin (2) arashh gerginlik olusturarak hazneler arasihida skztiFinazIg]
olusturmaktadlc]l Eksenden kackl mil (6), hareketli miselles (1), yay (5) ve hareketli
muselles kanatcklar[({7) olan eksenden kaclklkl sayesinde olusan her bir hazneyi hem 120
derce dondiiriip hem de dogrusal bir hareket olusturmaktadlt] béylece haznelerde istenilen
hacim daralmaslive genislemesi olusturur. Hareketli muselles kanatgklarll(7), hareketli
miselles (1) ve miselles gévdenin (2) arasihb allbbrak (i hazneye bdlmektedir. Sogutucu
aklskan giris deligi (8), sogutucu akkan[dsogutucu akiskan dadfina kanalbd (10)
iletmektedir. Sogutucu akiskan c¢kKisl deligi (9), sogutucu aklskan basma haznesine (11)
dolan baslok ve slchkl@Yikseltilmis olan aklskan$istemine iletmektedir. Sogutucu aklskan
daglfina kanal[{10), miselles gévde (2) etrafioda bir kanaldan ibaret olup lige bdlinmiis
olan haznelere yandan acl@n deliler vasfaslyla sogutucu akiskan[émme esnasihida akSkaninl
yaprak valfler (3) gecerek aklskanClice béliinmis olan hazne iletmesine yaramaktadltl
Sogutucu aklskan basma haznesi (11), lige bdlinmis olan haznelerdeki skIstfldn sogutucu
akSkan celik valften (4) gecgerek akSkan[toplamaya yaramaktadlr] Elektrik motor rotoru
(12), eksenden kacKimilin (6) donmesini saglamaktadIr] Elektrik motoru (13), elektrik motor
rotorun (12) ddndirerek tasarlanan mekanizmani callSmashlkaglamaktadlr] Kompresor
ayaklar({14), kompresdrin (17) belirlenen yere sabitlemeye yaramaktadltl Emme delikleri
(15), Ug delikten olusur sogutucu dagiia kanallndan (10) gelen akiskanyaprak valften (3)
gecerek (ce bollinmls olan haznelere iletir. Basma delikleri (16), haznelerde bulunan
aklskanm hacmi kiicliltmesiyle birlikte akiskanml celik valften (4) gecerek sogutucu aklskan

basma haznesine (11) iletmektedir.

Sekil 1,2, 3 ve 4’e atfen kompresorin (17) genel goriindmleri verilmektedir. Hareketli
muselles kanatclklar[(7) ve yay (5) ile kompresorli (17) 3 hazneye bélen ve hareketli
miusellesin (1) eksenden kagKImil (6) sayesinde hem dogrusal hem de kismi dénme hareketi
yapmas[ile sogutucu aklskanil hacmini kiglltiip bask ve slchkl@nllyiikselten hareketli
miselles (1), muselles gévde (2) ile birleserek hareketli misellesin (1) hacmini olusturan ve
sogutucu akBkan[kodutucu akiskan basma haznesine (11) ileten miselles govde (2),ile
birleserek hareketli miisellesin (1) hacmini olusturan ve sogutucu aklskanC$odutucu akiSkan
dagliina kanal(110) hareketli misellesin (1) bdlmis oldugu 3 hazneye ileten miselles alt
gbvde (2), sogutucu aklskan istenilen baslka ulastifinda kapaclklarnlJacarak akiskanC]
sogutucu akkan basma haznesine (11) ileten celik valf (4), hareketli misellesin (1)
kanallarink yerlestirilmis olan hareketli miiselles kanatc¢Klarnl (7) miselles gévde (2) arasinda

4
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gergin kuvvet olusturarak 3 hazneyi olusturan yay (5), elektrik motor rotorundan aldGI]
donme hareketiyle hareketli misellesin (1) hem dogrusal hem de klSmi donme hareketi
yapmas[nlsaglayan eksenden kagkl mil (6), hareketli miselleste (1) aglihsl olan kanallara
yerlestirilen ve blnyesindeki yaylarll (5) gerginligi sayesinde gbovde arasiida 3 hazne
olusumunu sadlayan hareketli miselles kanatgklar[{7), kompresorden (17) gelen akiskan[]
sogutucu aklskan dagffina kanal({10) yonlendiren sogutucu aklskan giris deligi (8), bask ve
slchkl @y iikseltilmis olan aklskan[3ogutucu akiskan basma haznesinden (11) allpl kompresére
(17) yonlendiren sodutucu aklskan ¢lkIsl deligi (9), kompresorden (17) gelen aklskanml
topland@ive emme deliginden (15) gelen aklskanil toplandidlkogutucu akiskan dadfina
kanal(X(10), basik ve slchkliglylkseltiimis olan basma deliinden (16) gelen akiskan(nl
topland@ive aklskanll kompresére (17) iletildigi sogutucu aklSkan basma haznesi (11),
elektrik motorundan (13) aldi@Hairesel donme hareketini eksenden kaglkl mile (6) ileten
elektrik motor rotoru (12), kompresoriin (17) callsimasbisadlayan elektrik motoru (13),
kompresériin (17) istenilen yerde sabit kalmashi $agdlayan kompresor ayaklar[{14), emme

deligi (15) ve basma deligi (16) icermesi ile karakterize edilmektedir.

Kompresorin (17) callsmasClise su sekilde gergeklesmektedir. Kompresérde (17),
elektrik motorundan (13) elektrik motor rotoruna (12) dairesel bir hareket verilir. Elektrik
motor rotoru (12) dairesel hareketi eksenden kacKmile (6) iletir. Ug yiizeyli geometrik parca
halinde olan hareketli miselles (1) , hareketli miselles kanat¢klar({7) ve yay (5) ile bir
butin halinde muselles gévde (2) ile tg hazneye bdler ve eksenden kackl mil (6) dairesel
hareket sonucunda hareketli miselles (1), yay (5) ve hareketli muselles kanatglkl (7)
parcalarll hem dodrusal hem kShi donme hareketini olusturur. Bu hareket sonucunda
sogutucu aklskan giris deliginden (8) kompresorden (17) gelen akSkan[Jsogutucu akiSkan
dagltina kanallnda (10) toplanll Toplanan akiskanil miselles govdesinin (2) yan taraflndan
acll@an emme deliginden (15) sodutucu akiskan geger. Emis deliklerinde (15) biriken akskan
kompresoriin emme arallgine gecmesi esnaslnda olusan baslnk fark[$ayesinde lice bollinmis
haznelerde bulunan ve emis deliginin oniinde olan yaprak valfler (3) sltayla agldrak her bir
hazneyi doldurur. Emme deligi (15) miselles gévdenin (2) yan taraflida, alt veya st
taraflida bulunabilmektedir. Emme delidinin (15) konumu hazne icerisindeki aklsh gore
secilmektedir. Icine sogutucu akBkan dolan haznelerin bir biitiin olarak hareket eden
hareketli miselles (1), yay (5) ve hareketli miiselles kanatgkl(7) parcalar hem dogrusal hem
kSmi donme hareketi yaparak sogutucu aklskanl hacmini kigllterek bashk ve s(chklGinl]
ylkseltir. Celik valf (4) sogutucu akiskan istenilen bashia ulast@inda kapakgKklarhl“acHl
akliskanCbasma deliginden (16) all@ sogutucu akiskan basma haznesine (11) yonlendirir.
Basma haznesine dolan aklskan sogutucu aklskan ¢kIsldeliginden (9) kompresdre (17) gider.
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Ve sistem bdyle devir daim olarak her bir tam turda sekil 1’ e atfen lic emme (i¢ basma
gerceklestirmis olur. Bu durumu goz oniinde bulundurdugumuzda kompresor (17) mevcut
olan kompresorlere gére daha genis emme aralklddaha az mekanik direncgli ve daha genis
boyutsal hazne ile dakikadaki devir saylslndan daha az devirle, aynUCimiktarda akiskanll
sisteme gonderebilmektedir. Boylelikle kompresor (17) ile ylksek verim, dlsilk enerji

sarfiyat[Jyliksek performans, uzun émur ve desibeli daha dislik ses elde edilmis olacaktr]
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