semomomscs | DOPIS VYNALEZU

REPUBLIKA

~¢® | K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(2é) Piihlé3eno 29.10 76
(21) (PV 6982-76)

(40) Zverejndno 31. 07 81
A OBIEVY

211446
(11) (B1)

{51) tnt. C13
G 05 F 3/00

(75)
Autor vynélezu CHUDOBA MIROSLAV, OLOMOUC

{54) Zapojeni pro Fizeni vratnych obrab&cich jednotek, zejména obrabécich

linek

Vyndlez se tykd elektrického ¥{zeni
skupiny zdvitodezl, strojnich sutomatd ne-
bo obrdbdcich linek, kde jakédkoliv porucha
v elektrickém ¥{zen{ zpisobi okemfité vy-
pnutf{ celého zafizen{ bez dohledu obsluhy.

‘Pracovni Pezny zdvih zdvitodezd Je

. vymezen stavitelnymi naréZkemi, a to pro
pohyb do Fezu a do vyb&hu p¥i seriopara-
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lelnim spojeni mikrospina¥d v nédvaznosti
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na ovlédaci kontakty stykadd zdvitofezd,
stykadd funkci Iezu a vybsdhu a stykade
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podavale pro intervalovy posun obrébnych
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dflell. V ka%dém pracovnim cyklu vychdzi

soudasnéd zévitolezy do Fezu a opdt soulas-
n¥ vyji%dL do vybdhu dle zévitorezu s nej-
del3im pracovnim zdvihem. Je-li linka
vypnuta tlafftkem, nejdfive se zapodaty
cykl dokondf a pak se.linka zastavi ve
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vychozim Postaveni. Je=1i v8ak pouZito
tladitka "Centrdl stop" nebo nastav vypa-
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dek el. sft¥, pak p¥i novém spultdnf lin-
ky nejd¥ive vyjedou v3echny zdvitoiezy
ze zébdru a pak linka pokraduje v nasta-
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venych pracovnich cyklech. P#i zdévadd
v elektrickém F{zen{ se linka okamZit¥,

4
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zastavi, pPifem% trvale svit{ signdlni
%drovka indikujic{ mimo¥ddny stav. Za pro-

.‘f
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vozu linky podle vyndlezu nedochdz{ k po-
Skozenf ndstrojd a obrédb&ného dilce, kte~
ré neprojdou na vystup linky bez provede-
né operace.
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Vynélez se ty¥ké zapojeni pro Fizent vratnych obrébdcich jednotek, tj. zdvito¥ezu nebo
skupiny zdvitoXezd, strojnich automatd nebo obrébdcich linek, kde jakdkoliv porucha v elek-
" trickém Fizeni zpisobl okamZité vypnuti celého za¥izeni.

U dosud znémych zefizeni jsou zdvitofezy PFizeny mechanicky nebo elekiricky, aviak
porucha v Jejich ¥fzenf zplsobi budto podkozeni zdvitnikd a obrébiného dilce nebo dflce
prochédzi pez provedené operace.

Rivent obrébicich linek podle vynélezu nemus{ byt pod dohledem obsluhy, nebol pfi
26v6d¥ elektrické nebo mechanické se linka okam#itd zastavi.

Uvedené zévady odstranuje zapojeni pro Fizeni vratnjch obrdbicich jednotek, zejména
obrébdcich linek podle vyndlezu, JehoZ pOQStatou je, Ze elektrické spinaci jednotky napt.
stykele majf{ druhé vyvody htavnich kontaktd stykadd spojeny na vstupy zdvitofezl, vstupy
hiavnich kontaktl Jsou spojeny na vystup hlavnich kontaktl Gybéhového stykale a jedntk
ptes hlavni kontatky Fezného stykale na elektromotor podavale, prilemZ vstup k hlavnim
kontektim je spojen na napdjecf pbivod spole¥nd se vstupem hlavnich kontaktd stykale po-
dava¥e a vstup hlavnich kontsktl Pezného styka¥e je spojen na v¥ystup hlavaich kontaktl
stykade podavale, pPifem? kafdy styke® szdévitorezd md vstup spojem na spinal startu a spi-
nal reverzace, pfitom rozpinaci kontekty i jejich zapinaci kontakty jsou v serii a nardiky
zévitotezd jsou upraveny pro prepnuti spinaXl startu v #asovém p¥edstihu proti spinadim
reverzace. '

Zapinaci kontakty obou spinalld v serii ples rozpinaci.kontakty relé a k nim paralel-
n¥ pbipojené rozpinacl kontekty v-sérii pPes zapinaci kontakty relé Jsou vystupem pripoje-
ny na vstup stykadd zdvitorezd a vstupem Jsou pFipojeny na tietf spoledny uzel, ktery je
spojen p¥es paraleln{ dveojici zapinacich kontaktd Fezného stykefe a vyib¥hového stykale
na p¥ivod ovlédaciho obvodu.

Sériovy obvod rozpinacich kontaktd spina¥l startu je spojen pies rozpinaci kontaki
spinae rozbdhu s paraleln¥ pripojengm zapinacim kontaktem relé k vstupu stykale podavade
a dédle pres zapinaci kontakt stykale podavace bfes prvy rozpinacf kontakt spoudtéciho
spinade na phivod ovlddaciho obvodu, prilemf k prvému rozpinacimu kontaktu spoustdciho
spinale je paraleln¥ pipojen jistici rozpojovaf, dédle v sérii obvodu rozpinacich kontaktd
je propojen druhy zapinaci kontekt spoudtdciho relé- spojendho vstupem ptes svij zapfinaci
koritekt s paralelnd pfipojenym zapfnacim tladitkem od p¥ivodu ovlddaciho obvodu a vstup
obvodu zapinaciho kontektu spoust¥ciho relé je spojen na zapinaci kontakt spouditéciho spi-
nafe, spole¥nd s pfipojenym indikdtorem mimo¥édného stavu, pPes rozpinaci kontekt siykele
podavale, déle je sériovy obvod zapinacich kontaktl spinaZl reverzace pfipojen vsiupew -na

p¥ivod ovlddaciho obvodu, vystup je spojen pfes rozpinaci kontakt na pfvy'spoieény uzel,
ktery je dole spojen jednek na druhé zapinaci tla¥itko, na zapinac{ kontakt ¥ezného sty-
kae a na rozpinacf kontekt, ktery je déle spojen na vstup vybShového stykale, ddle je
prvy spole¥ny uzel spojen se viemi zapinacimi kontakty styka&l zdvitofezd na tietd spo-
le&ny uzel, pridem? zapinaci kontakt Fezného stykale je spojen pfes zapinaci kontakt spi-
nade rozbdhu na piivod ovlddaciho obvodu a také je spojen na zapinaci kontakt stykaSe
podava¥e v sérii pfes rozpfnaci kontakt vyb&hového stykale na vstup Pezného stykale a relé.

ngti spoledny uzel je spojen paraleln¥ spojenymi rozpinacimi kontakty styka&ﬁ zdvi-
todezd phes zapinact kontakt vybdhového stykade na vstup &asového relé zpo%d&ného rozbd&hu,
jeho# rozpinaci kontakt je v¥azen mezi vstup spoudt¥ciho relé a zapinaci tladitko. Mezi
spoustdci relé a zapinaci tladftko je zapojen jistici rozpinaci kontekt zndmych zafizent
k jisténf ndstrojd.

. Zapojen{ pro #1zent vratnych obrébicich jednotek podle vyndlezu mé hlavni p¥ednost
v tom, %e provoz linky vyluduje, aby do3lo k po3kozeni ndstroje zpisobené zdvadou v Pizeni
zdvitofezl, nebo aby prodly linkou d{lce bez provedené operace. PFi elektrickém PFizeni zé-
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vitofezll se mohou vyskytnout rtzné zévady zplsobené pferudenim elektrického obvodu, precho-
dovym odporem mezi kontakty mikrospinadd, mechanickym zaseknutim, nebo tfm, %e se po¥ko-
dil elekiromotor zdvitorezu. Je-li obrébdc{ linka podle vyndlezu zastaveha tladitkem nebo
vypadkem elektrické sit¥, novym spudtidnim nejdfive vyjedou viechny zdvitorezy ze zdbdru

a pak linka pokra¥uje.v nastavenych pracovnich cyklech z vychoziho postavenf{. Je-1i obrgb&-
ci{ linka zastavena vypnutim spoustéctfho spinale, zapodaty cykl se dokondf a pak se linka
zastavi. Zévada.v elektrickém ¥fzenf zpdsob! okem¥ité zastavent linky, priZem¥ trvale svi-
t1 signélni Zdrovka indikujfcf mimo¥ddng stav. :

'Pfiioiehy vykres zndzornuje obvodové schéma pifkladu $fzent zdvitoFfezd obrdbdc{ lin~
ky, bez vypinaciho tladftka v ovldddni. V popisu uvddény rezny stykad zaping zévitotezy
pracovnd do Fezu a vybshovy stykad zeping zévitobezy pracovnd do vybdhu.

Na pfiklédu proveden{ podle vynélezu je obrdbZef linka se zdvitofezy 21, 22, kde ze
zdsobniku v intervalech jsou posouvény elektromotorem podavade 20 obrdéb&né dflce k rezdni
zdvitd, pfilem# pracovni zdvih Hezu je nastaven stavitelnymi naréZkemi 54, 55 zdvitotezd
21, -22. . - ‘

Na silovy napdject pfivod 31 jsou spole¥nd p¥ipojeny prvé vyvody hlavnfch kontaktd
26 styka¥e podavale 11 a prvé vyvody t¥etfch hlavnich kontaktt 40 vybdhového stykale 14,
pfiemZ druhé vyvody hlavnich kontaktd 26 jsou piipojeny na vstup elektromotoru podavade
290 a druhé vyvody t¥etich hlavnich kontektd 40 jsou p¥ipojeny na prvé vyvody &tvrtych
hlavnich kontakti 45, na prvé vyvody pdtych hlavnich kontaktd 48 a na druhé vyvody dru-
hfeh hlavnich kontaktd 30 ¥ezného stykade l2, JjejichZ prvé vyvody jsou pripojeny na druhé
v¥vody hlavnich kontaktd 26. Druhé vyvody &tvrtych hlavnich kontektl 45 prvého stykale 18
Jsou p¥ipojeny na vstup prvého zdvitofezu 21 a druhé vyvody pétych hlavnich kontektd 48
druhého stykade 19 jdou na vstup druhého zdvitoPezu 22.

Na privod ovlddacfho obvodu 52 jsou prvymi vstupy pfipojeny zapfnacf tla&{tko 1,
prvy zepineci kontekt 23 spoudt¥ctho reld 10, spoudtdci spfna¥ 2, rogpinacf kontakt 25
spoudtdctho relé 10, druhy zapfnaci kontakt 32 Fezného styka¥e 12, druhy zapfnacf kontskt
42 vyb&hového stykale |4 a zapinaci kontakt spinafe reverzace Ib.

Druhy vyved zapinacfho tladftke lg je spojen s druhym vyvodem prvého zapinactho kon-
tektu 23 spoustdcfho reld 10 pres jistici rozpfnaci kontekt 5 a. pi'es rozpinaci kontaekt 44
Zasového relé 17 ne vstup ¥izeni spoustdctho relé 10, které vystupem Ffzen{ je pFipojeno
na druhy p#ivod ovlddacfho obvodu 53, na ktery jsou pFipojeny i vystupy Ffzeni stykade
podava¥e 11, Fezného styka¥e 12, ¥eld 13, vybshového stykale }4, indikdtoru mimoPddného
stavu 12, indikdtoru spousté&nf 16, ¥asového relé 17, prvého stykale 18 a druhého stykade
.19. ,

Druhy vjv¥od zapinaciho tladftka ib je pfipojen na prvé vyvody prvého zapinaciho kon-
tektu 31 #ezného stykale 12, prvého rozpfnacilio kontaktiu 33 Yezného styke¥e 12, zapfnactho
kontaktu 46 prvého styka¥e 18, gepinactho kontaktu 49 druhého stykade 19 a druhého rozpf-
naciho kontektu 34, pri¥em¥ druhy v¥vod prvého zapinaciho kontektu 31 je spojen s druhym
vyvodem spina¥e rozb¥hu 4b a s prvym vyvodem druhého zapinacfho kontaktu 28, jehoZ druhy
vyved jde pfes rozpinaci kontakt 43 vybshového stykade 14 na vstupy ¥{zenf Fezného styka-
te 12 a relé 13. ‘ ) '

Druhy vyvod prvého rozpinecfho kontaktu 33 je pfipojen na vstup ffzent vyb&hového styka-
8e 14, druhy vyvod zapfnactho kontaktu 46 @ druhy vyvod zapfnaciho kontaktu 49 Jjsou pri-
pojeny na treti spole¥ny uzel §0 a druhy vyvod druhého rozpfnaciho kontaktu 34 Fezného sty-
ka¥e ]2 je pFipojen na prvy vivod zapfnactho kontaktu druhého spinale reverzace 9b, jeho¥
druhy vyvod je piipojen na druhy vyvod zapinactho kontaktu spinafe reverzace 1b.
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Druhy vyvod spoudtdciho spinaée __g ae pi‘lpoaen na prvé vyvody prvého zapinaciho ‘kon~

. taktu 27 stykaée podavade 11 a jistf{efho rozpo;ovaée 1, Jehoi druhy vyvod je pripojen

na prvy vyvod druhého spinale rozb&hu 4b, a p¥ivod ovlédactho obvodu 22.. Druny vyvod prvé-
ho zapinaciho kontaktu 27 je pfipojen pies paraleln¥ spojeny prvy zapinaci kontakt 35 relé
13 a rozpinaci kontskt spinade rozb&hu 4g na vstup Fizeni stykaée podavade 11 a na prvy
vyvod rozpinaciho kontaktiu spinale startu _63, Jehoi druhy vyvod jde na druhy vyvod rozpi-
nacfho kontektu druhého spinale startu 8g a jeho prvy vyvod je pripojen na druhy vyvod
druhého zapinaciho kontaktu 24 a déle od jeho prvého vyvodu ‘na ‘tiet! vyvod spoudtdciho
spinade 2b pres rozp:(naci ‘kontakt 29 na vstup 1nd‘:_|.kéto,‘ru mimoré_dnébo stavu.
étvrty vyvod spouétéciho spinaée 2¢ je pi"lpoaen na -druhy vyvod rozpinaciho kontaktu
25 a na vstup indikdtoru spouéténi ‘16. Spoaené druhé vyvody druhého zapinaciho kontaktu
32 a druhého zapinaciho kontektu 42- ‘jsou pf-lpogeny na tretf spole&ny uzel 60, na ktery
Je 6% pripojen druhy vyvod rozpinactho kontaktu 47 prvého stykale 18 a prvy vjvod prvého
rozpinacfho kontaktu 38 reélé 13, jehoZ druhy. vyvod je pripojen pres zapinaci kontakt spi-
na¥e startu 6b na vstup ¥{zeni prvého stykaée 18, odkud pies rozpinaci kontakt spinade
reverzace 1g a ddle pfes’ druhy zgpinaci kontakt 3& relé 13 Je ptipojeni na tfetfi spoledny
uzel 60, odkud pies druhy rozpinaci kontakt 32 relé 13 ‘a pres zapfnac{ kontakt druhého spi-
nade startu 8bh Jje pi'ipo:jeni na vstup t¥{zen{ druhého stykale 19, na ktery pfes rozpinacl
kontakt druhého spinafe reverzace 9a a p¥es t¥eti zapinaci kontakt 37 relé )13 je pPipojen
t¥etl spoleény uzel 60. Prvé vyvody rozpinaciho kontaktu Al a rozpinaciho kontaktiu 20
druhého styka¥e 18 jsou pFipojeny na druhy spole¥ny uzel 59 & ddle pres prvy- zapinaci kon-
takt i]_ vybshového stykaZe 14 ne vstup Ffzent tasového relé 17, prléemi druhy vyvod rozpi-
naciho kontaktu 50 Jje pi’-ipo;en na tieti spoleény uzel 60. )

Stiskem zapinaciho tladf{tka lg sepne . spouétéci relé _9_ a’ svym zapinacim kontaktem 23
. Jjed udrZuje trvale sepnuté a rozpinacim kontaktem 23 je vypnuto nepdjeni indikétoru spou-~
3t3n{ 16, je-1i spoudt8ci spinal prepnut. Druhy zapinaci kontakt gg spouétéciho relé 10
napéj{ sériovy obvod rozpinacich xontaktd 68, 8g spinadd startu §,.8 sepne styka& podava-
%e 11 a jeho hlavni kontakty 26 zapnou elektromotor podavafe 20 obrébénych dflech, ktery
redukénim @strojim s vafkami pf*epne spinad rozbdhu 4a,bh, tekZe proud piivodu ovlddaciho
obvodu 52 p¥es sepnuty druhy zapineci kontakt 28 - stykaée podavade 11 a pfes rozpinaci kon-
takt Q vybshového stykafe 14 sepne Fezny stykaé 12 a relé 13.

Zévitotezy 21, 22 se uvedou do éhodu 'souéasné, nebof proud pres druhy zapinaci kon-
takt 32 napdji tiett spoleény uzel 60 a odtud. pfes. sepnuty di-uhjr zapinaci kontakt 36 a pres
rozpinaci kontskt Ja, sepne stykaé zévitofezu _§, ktery hlavnimi kontakty 45 zapne elektro-
motor zdvitofezu 21, takze od tfetfho spoleéného uzlu ‘60 se souéasné napdji vdechny zdvi-
toi'ezy al, 22.

Zévitoi‘ezy postupnd pfepnou nardikami 24, 22 nejprve spinade startu 6g,b 8a,b, pri-
%em? napéjeni stykafe podavale 1l trvé neddle od sepnutého prvého zapinaciho kontaktu 35
~ relé 13, pres sepnuty prvy zapinac{ kontakt 27 styke¥e podavede 11 & pPes jistfel rozpo-
jovaé 3 na pPfved ovlédac:(ho obvodu 22.

Za chodu zdvitofezl gj_, 22 se nejprve vypne zévitoi"ez s neakretﬁi feznou hloubkou,
a to ptepnutim spinedl reverzace I, 3, pfiéemﬁ aZ po prepnuti poslednfho se vypne obvod
pro napédjeni spole&ného uzlu 58 vypnutim ‘zapfnacich kontaktl 46, 43 stykadld J_Q, 19 zévito-
Yezd 21, 22, takZfe ustane napéaeni fezného stykade 12, relé 13 a uzavie se opt obvod napé-
Jeni spoledného uzlu 58 od pi'ivodu ovldédaciho obvodu 52 pres eepnuté zapinaci kontakty Ib,
9b spina¥l reverzace I, $ a ‘pPes nyn{ ji¥ sepnuté druhé rozpinaci kontakty-34 Fezného sty-
kale 12, ;jehoZ rozpinaci kontakty 33 vedou proud na vybdhovy stykaé 14, ktery sepne.

Nyn:[ Jje proud veden od pi‘ivodu ovlédaciho obvodu 52 pies sepnuté druhé zapinac{ kon~-.
takty 42 na treti spole&ny uzel §0 a p¥es rozpfnaci kontakty 38; 39 relé 13 a déle ples
sepnuté zapinacl kontakty 6b, 8b na stykaZe 18, 19 zdvitofezl 21, 22. Sepnutymi hlevnimi
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kontakty 40 vybéhového stykage-14 je proud veden od t¥ifdzového privodu 5] v opadném
smyslu to&ivého pole pfes sepnuté hlavni kontakty 45, 48 stykaé& zdvitorezd 18, 19 na
elektzomotory zévitorezd 21, 22, takée v8echny zév1tofezy jdou do vybéhu.

Op&t se vypne jako prvy zdvitotez s nejkrat¥{ reznou hloubkou, a to ‘nejprve zpétnym

. pfepnutim spinaéu reverzace 1y 9 a potom prepnutim spingdd startu 6, 8, prifem? a% po
prepnuti posledniho zdvitobezl se vyphe obvoa pro napéaeni prvého spole¥ného uzlu 58 a’
vybshovy styka& 14 vypne, tekie véechny zdvitofezy Jsol op&t ve svém vychozim postaveni.
Nynf redukini udstioji elektromotoru podavade 20 vypne jistfef rozpojoved 3, avdak stykad
podavade 11 nevypne, nebo{ Jeho napdjeni umoZnuje sériovy okruh rozpinacich. kontaktr éa,
8a spinadl startu 6, 8 pres druhy zapinacl kontekt 24 spousticfho reld 10 a pfes druhy spi-
nac{ kontakt 2b spouétéciho ‘spfnade 2 na pfivod ovlddacfho obvodu 52.

Dalsim pooto¥enim redukdniho ustrogi elektromotoru podavale 20 nastane vypnuti rozpi-
nactho kontaktu 4g spfnade rozb¥hu 4, nyn{ vSak ji% bez funkce a po sepnutl jeho zapinaciho
kontaktu 4b se op¥t spustf sou¥asnd v¥echny elektromotory zdvitofszi 21, 22 dle piedchozi~
ho popisu. Je-li za chodu obrdbsct linky pfepnut spultéci spina¥ 2 do sepnuté polohy druhé-
ho spfnaciho kontaktu gg, pak tento premosti kontakty jistfcfho rozpojovade 3, tak%e obrd-
b&ci linka se vidy zastavl a% po rozepnuti rozpinaciho kontaktu 4g spfnafe rozbshu 4, ne-
bol spfnaci kontskt }5 relé |3 je rozepnut.

Je-1i obrdb&ct 11nka uvédéna do chodu zapinacim tladitkem 1 v r8zném postaveni zévi-
tofezl mimo vychozi polohu, zapinaci tla&itko 1b ples sepnuty rozpinaci kontakt 3} fezného
stykade 12 zapne vyb&hovy stykal _i, sepne se jeho druhy zapinaci kontakt 42 a zavitoiezy
které nejsou ve vychozi’ poloze, se do _vyehoz{ polohy vrdt{ a vypnou, p¥idem¥ Je-1i spou-
&t&cl spinad 2 p¥epnut do sepnutych poloh 2a,c, obrdbsci linka nelze spustit.

Je-li véak spouétéci spinaé pfepnut do sepnuté polohy gp, pak po navrdcenf zdévito-
Fezl do vychoz{ polohy bd%{ obrébZci linka d4l. JestliZe za chodu obréb&ci linky nastane
pferudeni nap¥. v obvod¥ spinae startu 8 rozpinaciho kontektu 6g nebo spinal startu §

Je trvale v p¥epnuté poloze,.pak po pfepnuti spinade rozbshu 4 vypne styka¥ podavaée 11
rozsvitl se Zdrovka indikdtoru mimofédného stavu 15 a obrébéci linka se zastavi.

Je-1i vak nep#. spfned reverzace ] trvale v z4vadné pfepnuté poloze, pfislu§ny z26=
vitoFez 21 nejede do Fezu, avSak zbyvajfci nezdvadné 22 ano a po prejetf poslednfho z nezd-
vadnych, jdou tyto opét do vybdhu v reverzaci, pfiéemé pfes sepnuty rozpinaci\kontakt 47
stykade 18 zév1tofezu 2] a pfes sepnuty zapfnacf kontakt 41 vybshového styka¥e 14 je napé-
Jjeno &asové relé 11 zpo%d&ného rozbdhu, které svem nastavenym tasovym zpoZdé&nim vypne
svij rozpinaci kontakt 44 jest¥ ne¥ vyjede do. v,nihu posledni nezévadny zdvitorez 2 _g,
pridem¥ se vypne spouétéci relé l_,‘vypne se po&Ledn( nezévadny zévitolez 22 a po stisku
Jistfctfho rozpojovade 3 .se- vypne styka& podavaée 1, obrébécf JIinka se zastavi a rozsviti
se Zérovka indikédtoru mimofédného stavu 15+

Zasekne~1li se spinaE startu § ve své klidové poloze, pak po stisku spinaée rozbshu 4
Jedou v3echny zdvitorezy 21, 22 do Fezu & pii poslednim nastane reverzace, avSak bez zd-
vadného zévitorezu 21, ihned nastane napéaeni éesového relé 17 zpoZd&ného rozbshu a ~obré~
b&ci linka se vypne.

|

Zasekne-1i se spinaé startu ve své prepnuté poloze, po stisku spinade rozb&hu- 4 jdou
v8echny zévitofezy 21, 22 do Fezu a po nésledujici reverzaci Jjdou v3echny do vybdhu a
zastavi se mimo zévadny zévitodez 21, ktery vypne aZ pozd¥ji, nebol pres sepnuty druhy za-
pinaci kontakt 42 vyb&hového stykaée 14 pres sepnuty zapinaci kontekt 46 stykade |8 zdvi- .
tofezu 21 a pPes rozplnaci kontakty 22 zbyvajicich dal¥fich zdvitofezl 22 a ddle pies sepnu-
ty zapinaci kontekt 41 vyb¥hového stykale 14 Je napdjeno Zasové reld 11 zpoZd&ného rozbs-
hu, které vypne svym rozpinacim kontaktem 44 spoultdedf relé J0 a tim se i zévadny zévito=-
Yez 21 vypne.



5 - 211446

U ostatnich moZnjch zévad, kdy se netodf elektromotor zdvitorezu nebo mé opalny smysl
oté¥eni, miZe nastat Sest pripadld, kdy se po stisku jisticiho rozpojova¥e J obrdb&ci linka
zastavi a dva pripady, kdy se zastavi pomoci Zasového relé 11 zpoZd¥ného rozb&hu. KaZdé
épouéténi obréb¥ci linky zapinacim tladf{tkem 1 nutno provést krdtce, jinak je napéjeno
gasové relé 1T zpoZd&ného rozbdhu, které sepnuté spoudtdci relé 10 vypne a po upudténi
zapinaciho tladftka ) se obréb&ci linka nezapne, coZ je vyhodné k ob¥asné kontrole nezé-
~ vadnosti Zasového relé 17 zpo¥d¥ného rozb¥hu. Nastaveni hloubky Fezu u v8ech zdvitofeszl
21, 22 je vhodné seBizovet pFibli¥n¥ stejné i kdy% to nenf tfeba, tj. s urditou hloubkou
tezu naprdzdno, cof mé vyhodu v tom, Ze rozdil vypindni zdvitoFezd 21, gg’od prvéhovk po-
slednfmu p¥i chodu do vybdhu mé velmi krdtky Zas, kdy je napdjeno.nefddoucnd Easové relé.
17 zpoZd¥ného rozbshu. : ST )

Rizeni vratnych obrdbdcich jednotek podle vyndlezu je moZno pou¥it i pro jiné obré-
bscf jednotky s pracovnim zdvihem s udvratdmi, jako nap¥. pro vridni, strufenf, zahlubové-
nf apod., a to vietné zePfzenf pro kontrolu zda neni ulomen néstroj. Pro opravy obrébci
linky je vhodné pou¥it zku3ebnf propojené vidlice, kterou lze ur¥it vadny zdvitofez proho=-
Zenim této vidlice misto vidlice zévitoFezu pFfsludné zésuvky. Rizenf vratnych obrébdcich
jednotek podle vyndlezu lze aplikovat i pro bezkontaktni snimaci a spinaci prvky.

PREDMET VYNLALEZU

1. Zapojeni pro Fizenf vratnych obrdbdcich jednotek, zejména obrdb&cich linek, s elek-
tromotory nap¥iklad zdvitofezd, vyznaZené tim, %e elektrické spinaci jednotky nap¥fklad
stykage (11, 12, 14, 18, 19) mejl druhé vyvody hlavnich kontaktd (45, 48) stykadd (18, 19)
zévitorezd (21, 22) pPipojeny na vstupy zdvitodezd (21, 22), prvé vyvody hlavnich kontaktd
(45, 48) jsou pripojeny jednak na druhé vyvody t¥etich hlavnich kontaktd (40) vyb¥hového
styka¥e (14), a jednak prfes druhé hlavnf kontskty (30) Fezného stykaZe (12) na elektromo-
tor podavade (20); pFifem# prvé vyvody tfetich hlavnich kontaktl (40) jsou p¥ipojeny na
napdject p¥fvod (51) spole¥nd s prvymi vyvody hlavnich kontaktd (26) stykade podavale
(11) a prvé vyvody druhych hlavnich kontaktd (30) ¥ezného stykade (12) jsou spojeny na .
druhé vyvody hlavnich kontaktd (26) stykade podavade (11), prilem? kaZdy styka? (18, 19)
zédvitoPezd (21, 22) mé vstup F{zen{ spojen na spinad startu (6, 8) a spinad reverzace
(7, 9) ptigem# jejich rozpinac{ kontakty (6a, 8a) i zapinaci kontakty (7b, 9b) jsou zapo-
jeny v sérii a nardZky (54, 55) zévitoteszd (21, 22) jsou upraveny pro prepauti spinedd
‘startu (6, 8) v ¥asovém p¥edstihu proti spinadim reverzace (7, 9), dédle zapinaci kontekty
(6b, 8b) spinaé&'stertu (6, B) jsou zapojeny v sérii p¥es rozpinaci kontakty (38; 39)
relé (13) a k nim paralelnd pPipojené rozpinaci kontakty (7a, 9a) zapojené v sérii pies
zapinac{ kontakty (36, 37) relé (13) jsou druhymi vyvody pfipojeny na vstup ¥izenf styka-
4 (18, 19) zdvitorezd (21, 22) a prvymi vyvody Jsou p¥ipojeny na tieti spole¥ny uzel
(60), ktery je spojen pres paralelni dvojici zapfnacfch kontaktd (32, 42) ¥ezného stykale
(12) a vyb%hového stykale (14) na p¥ivod ovlédacfho obvodu (52), ddle sériovy obvod roz-
pinacich kontaktd (6a, Ba) spina¥l startu (6, 8) Jje spojen pfes rozpinaci kontakt (4a)
spina¥e rozbdhu (4) s parelelnd pFipojenym zapinacim kontektem (35) relé (13) k vstupu
#1zeni stykade podavae (11) a ddle pPes zapfnaci kontakt (27) stykale podavale (11) pies
prvy rozpinaci kontakt (2a) spoustSciho spina¥e (2) na pPfivod ovlddaciho obvedu (52),
 pri¥em# k prvému rozpinacimu kontektu (2a) spoudtdciho spina¥e (2) je paralelnd pFipojen

. jistict rozpojovad (3), ddle v obvodu rozpinacich kontektd (6a, 8a) spinadl startu (6, 8)
je prvni rozpinaci kontekt (6a) prvym vyvodem p¥ipojen na vstup ¥izenf styka¥e podavale
(11) a druhy rozpinact kontakt (8a) je prvym vyvodem p¥ipojen na druhy vyvod druhého za-
pineciho kontaktu (24) spoudt¥ctho relé (10) pripojeného vstupem Fizeni pFes svij zapi-
naci kontaekt (23) s paralelnd ptipojenym zepinacim tladftkem (!a) na pPivod ovlddaciho
obvodu (52) a prvy vyvod zapinacfho kontaktu (24) spoudtdcfho relé (10) je pFipojen na
- zapinac{ kontakt (2b) spoudtdciho spinade (2) spole’nd s piipojenym indikdtorem mimoXdd-
‘ného stavu (15), pies rozpinaci kontakt (29) stykade podavade (11), déle je sériovy obvod
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zapinacich kontaktl (7b, 9b) spinadh reverzace (7, 9) spojen prvym vyvodem zapinaciho.
kontaktu (7b) na pifvod ovlddaciho obvodu (52), prvy vyvod zapinaciho kontaktu (9b) je
spojen pfes rozpfnact kontalkt (34) na prvy spole¥ny uzel (58), ktery je spojen jednak
§ drubym vyvodem druhého zapinactfho tladftka (1b), .jednak s prvym vyvodem zapinaciho kon-
taktu(31) fezného. stykae (12) a jednek s prvym vyvodem rozpinaciho kontektu (33),.kte-
ry. je déle spojen druhym vyvodem na vstup *fzeni vybéhového stykage (14), ddle je prvy
spolelny uzel (58) spojen se vdemi prvymi vyvody zapinacich kontaktd (46, 49) stykadd
(18 19) zévitorezd (21, 22) pfipojenych druhymi vyvody na treti spole&ny uzel (60), pfi-
) gemZ druhy vyvod zapinaciho kontaktu (31) Fezného stykade (12) Je spojen pfes zapfnaci

. kontakt (4b) spina¥e rozbdhu (4) na p¥fvod ovlédactho obvodu (52) a soudasn® je pfipojen.

na prvy vyvod zapinaciho kontektu (28) styka¥e podavade (11) zapojeného v sérii pres
rozpinaci kontskt (43) vybéhového stykade (14) na vstup fizeni rezného stykade (12) a
relé (13).

2. Zapojeni pro ¥izenf pracovnich zdvihd obrdbicich Jednotek, zejména obréb&cich 1li~
' nek, podle bodu 1 vyznaSené tfm, Ze tretf spoledny uzel (60) je spojen s druhymi vyvody
paraleln¥ spojenych rozpinacfch kontaktd (47, 50) stykad¥l (18, 19) zdvitofezt (21, 22) .
a prvé vjvody rozpinacich kontaktd (47, 50) jsou pFipojeny na druhy -spoledny uzel (59)
pfes prvy zapinaci kontakt (41) vybhového stykafe (14) pFipojeného na vstup ¥fzenf Zaso-
vého relé (17) zpoZdsného rozb¥hu, jeho? zapfnaci kontakt (44) Je zapojen mezi vstup ¥ize-
ni spoustéciho reld (10) a zapinact tlatitko (1a).

3. Zapojeni pro ¥{zeni pracovnich zdvihi obréb&cich jednotek, zejména obrdb¥cich 1i-

nek, podle bodu 1 a 2 vyzna¥ené tim, Ze mezi vstup Ffzeni spoudt&cfho relé (10) a zapi-
nacl tlafitko (1a) je zapojen rozpfnacf kontakt (5) k ji¥tdnt ndstrojl.

1 listuvykres&

Savarograﬁa'. n. p., 2évod 7, Most
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