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Vynélez se tjka pletaciho stroje s nejmé-
ng jednim jehelnim ltZkem, v jehoZ draz-
kach je uloZeno vZdy nejméns jedno pletaci
Gstroji tvorené jehlou, spojenou vZdy s jed-
nim hnacim prvkem ovlddanym vystfednikem
pro- ovldddni vysouvacich a odtahovych
zdvih@t jehly, p¥iemZ vystFedniky jsou ulo-
Zeny na ototném hnacim h¥ideli se vzajem-
nym ahlovym presazenim, a pro vytvareni
a ruSeni vazby je stroj dédle opatien. mezi
hnacimi prvky a jehlami vzorovacim tstro-
jim.

U znamych pletacich stroji tohoto typu,
z nichZ jeden je napfiklad popsdn v DOS &.
1585 308, které jsou oznafovany jako ple-
tact stroje bez sani a bez zamkd, jsou hnaci
elementy vytvofeny jako vykyvné uloZené o-
vladaci péky, které jsou pruZinami pritla-
c¢ovény na kladky.

Toto uspofddani mé tu nevyhodu, ¥e po-
hyb jehel ve sméru vysouvdni se uskuted-
fiuje pouze pomoci pruZin a ¥e pohon jehel
vystfedniky ve sméru odtahu jehel musi pi-
sobit proti sile této pruZiny. Dalsi nevyhoda
spoCivd v tom, Ze pletaci jehly musi byt
po vysunuti z pletaci polohy odtaZeny aZ
Gpln€ do polohy leZici mimo z&b&r, kterd
odpovidd priichodné poloze, prifemZ toto
0dtazeni se mus! provdst pred novou volbou
vhodnym vyb&rem vazebnich ¢&lendl, takZe
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pro volbu zbyva pouze kréatky casovy inter-
val, ma-li byt odstran&na klidovd faze nebo
prézdny zdvih vystfednik@. Nevyhodnym je
také to, Ze mezi pletenim a prestavkou v
pleteni je moZno provést jen jednu volbu.

Obé uvedené nevyhody se objevuji také,
v podstaté ve stejné miie, u podobného ple-
taciho stroje, popsaného napiiklad v DAS
€. 1296 733 a DOS €. 1 635 968. o

ProtoZe u téchto strojii probih& volba tak,
Ze pohyb ovlddacich pék, které jsou pod
vlivem pruZin, je ve sméru vysouvani ple-
tacich jehel blokovédn podle druhu pletené-
ho vzoru, je moZno provést mezi pletenim a
chytem rovn8% pouze jednu volbu.

Jiné zndmé pletaci stroje bez sani, které
umoziiuji pleteni vzorti a podle toho prislus-
ny vybér pletacich jehel, jsou popsdny v DOS
¢. 1585 454, maji v podstaté tytéZ nevyhody,
protoZe pletaci jehly, které nebyly vybrény
pro pleteni musi byt vysunuty kolmo ve
sméru k jehelnimu liZku, aZ jejich kolénka
pfijdou mimo zdb&r s unddecim kolikem,
upevnénym na vystfednicich. Volba mezi
pletenim a chytem neni u té&chto pletacich
strojii mozna.

Ukolem vynélezu je odstranit tyto nevy-
hody dosud znamych pletacich strojid tohoto
druhu a vytvofit novy volitovy systém pro
pletaci jehly, ktery by meél umoZnit volbu
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mezi pletenim a vyFazenim z pleteni a v pIi-
padd potfeby také mezi pletenim, vyfazenim
z pleteni a chytem.

Zvla§tnim udkolem vyndlezu dédle je, vy-
tvorit pletaci stroj uvedeného typu, u n&hoZ
by probihalo pohybovani pletaci jehlou v
obou smérech nikoliv pdsobenim pruZiny,
ale aby pohyb vyvozoval pfisluSny vystied-
nik, priemZ i p¥i vysokych otdtkach vy-
stfedniku by byly k dispozici dostatedné
dlouhé asové intervaly pro vybér pletacich
jehel. ’

Podstata FeSeni u pletaciho stroje podle
vynélezu spofivd v tom, Ze pletaci prvky,
napiiklad pletaci jehly, jsou pfi odtahu ne-
z4visle na poloze, ve které jsou vazebné
dleny, spiaZeny s prislusnymi hnacimi a po-
souvacimi prvky pro uvedeni vazebnych
¢lentt b&hem odtahu piislusnych pletacich
prvki, napiiklad pletacich jehel, do jedné
nebo druhé polohy.

Hlavni vyhoda pletaciho stroje podle vy-
nalezu spodivd v tom, Ze mé dostatetné
dlouhy &asovy interval pro vybér pletacich
jehel, pfiemZ tento &asovy interval je roven
prakticky celému odtahovému zdvihu, to
znamenda piibliZzné& poloviné otacky vystied-
niku, aniZ by v pribéhu selekce byly pleta-
ci jehly v zab&ru s hnacimi prvky a aniZ
by bylo ti¥eba rusit zdb&rové spojeni s vy-
stfedniky, nebo Ze by bylo tfeba hnaci silu
od vystfednik@ nahrazovat v nékterém smé-
ru silou pruZin.

Priklady provedeni pletaciho stroje podle
vynalezu jsou zobrazeny na vykresech, kde
zna¢i obr. 1 axonometricky pohled na cel-
kové uspoiddéni pletaciho stroje, obr. 2 ve
zvétSeném méFitku axonometricky pohled
na &ast pletaciho stroje z obr. 1, obr. 3 fez
jehelnim 1dZkem pletaciho stroje z obr. 1,
obr. 4 aZ 8 schematicky piiklady dodatec-
ného uloZeni pracovniho hfidéle na pleta-
cim stroji z obr. 1, obr. 9 aZ 16 piiklady
provedeni hnacich a voli€ovych soustav pro
pletaci jehly, u pletaciho stroje podle vyné-
lezu, v riiznych fazich svého pohybu, obr. 17
aZ 20 dalsi ¢ty¥i pfiklady provedeni hnacich
a volicovych soustav, obr. 21 aZ 25 jiné p¥i-
klady provedeni hnacich a volicovych sou-
stav v riiznych fazich svého pohybu, obr. 26
aZ 31 dva dalsi p¥iklady provedeni hnacich
a voligovych sgustav a obr. 32 vyhodné pfi-
kladné provedeni uloZeni hnacich prvkd
hnacich a volifovych soustav.

Na obr. 1 aZ 3 je znézornén pletaci stroj
podle vyndlezu, ktery mé v t&chto pfikla-
dech provedeni formu plochého -pletaciho
stroje. Na kostfe 1 stroje jsou pevné upevng-
na dvé jehelni liZka 3 tvaru pismena V,
v jejichZ dréaZkéch jsou zndmym zpiasobem
uloZeny pletaci jehly 5 s hadky 6, které
jsou napiiklad vytvofeny ve formé jazycko-
vych jehel, podélnd posuvné uloZenych.

V kaZdém jehelnim 14Zku 3 je uloZen je-
den hnaci hiidel 7, uloZeny otolné v loZis-
kédch 8. Hnaci hridele 7 mohou byt napojeny
na neznazornénou pohonnou jednotku, kte-
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rd jim udéluje potfebny podet otd€ek. Na
hnacim hiideli 7 je uloZena Fada vyst¥edni-
kit 10, jejichZ pocet odpovidd po&tu pleta-
cich jehel 5, pfiCemZ kaZdy vystifednik 10
leZi ve stejné roviné€ s pfisluSnou pletaci
jehlou 5 a jejich tloustka je o néco mensi,
neZ je rozte¢ dvou sousednich pletacich je-
hel 5. V alternativnim provedeni mohou vy-
sttedniky 10 leZet v jinych rovindch neZ
piislusné pletaci jehly 5, p¥i¢emZ v takovém
pfipadé musi byt hnaci a posouvaci prvky
12 opatfeny piisludnym vyhnutim nebo za-
lomenim.

Na kaZdém vystiedniku 10 je podle obr.
2 a 3 uloZen jeden hnaci a posouvacl prvek
12, ktery je uloZen predevSim ve stejné ro-
ving s vystfednikem 10. KaZdy hnaci a po-
souvaci prvek je vytvofen ve formé vidli-
covitého dilu, ktery ma dv& navzdjem rov-
nob&Znd vidlicovita ramena 14, 15, ktera
jsou spolu spojena spojovaci stojinou 18,
kolmou na ob® vidlicovitd ramena 14, 15.
Obé vidlicovita ramena 14, 15 obepinaji vy-
stfednik 10 ze dvou stran tak, Ze body vza-
jemného dotyku leZi na p¥imce, ktera pro-
bihd v podstaté rovnob&Zn& s osou pleta-
cich jehel 5, tak¥e hnaci a posouvaci prvek
12 se pfi otd€eni vystfedniku 10 zvedd nebo
klesd ve sméru rovnob&Zném s osami ple-
tacich jehel 5 a tim uskuteCtiuje vysouvaci
a odtahovaci zdvihy. Vystifedniky 10 a hnaci
a posouvaci prvky 12 jsou vytvofeny tak, Ze
obé vidlicovitd ramena 14, 15 hnaciho a po-
souvaciho prvku 12 jsou bez ohledu na na-
tofeni vystfedniku 10 uloZena na jeho po-
vrchu, takZe v kaZdé poloze vystfedniku 10
je s nim hnaci a posouvaci prvek 12 ve sty-
ku a je jim proto veden.

Na bo¢ni ¢&asti hnaciho a posouvaciho
prvku 12 je umist&n stvol 18, napojujici se
na spojovaci stojinu-16, na jehoZ konci (obr.
2) je zachycena pfitlatna pruZina 20, upev-
nénd svym druhym koncem ke kostfe 1 ple-
taciho stroje; tato p¥itla¢nd pruZina 20 pfi-
tlatuje spojovaci stojinu 16 na vystfednik
10, pfitemZ podle piikladného provedeni z
obr. 3 mfiZe byt opfena i o jinou C&st hna-
ciho a posouvaciho prvku 12. Stvol 18 je
uloZen v posuvném a kluzném loZisku, kte-

_ré je vytvoreno napiiklad ve formé podlouh-

lého vyfezu 21, do kterého zabird kolik 22,
pripevndny ke kostie 1; hnaci a posouvaci
prvek 12 je jednak.drZen v dotyku s vy-
stfednikem 10 plisobenim pfitlatné pruZiny
20 a jednak je uloZen svym podlouhlym vy-
Fezem 21 otofn& a posuvné -na koliku 22.
Hnact a posouvaci prvek 12 maZe byt v ji-
ném piikladu provedeni uloZen v pruZiné 23
(obr. 27), kterd mu umoZiiuje vykondavat
podobné pohyby jako kolik 22 uloZeny v po-
délném vyrezu 21; pruZina 23 miZe soufas-
né prejimat funkci p¥itlatné pruZiny.

Na horni strané hnaciho a posouvaciho
prvku 12 je vytvoieno vybréani, jehoZ horni
hrana soucasné& slouZi jako odtahovy dil 24
a jeho spodni hrana slouZi jako vysouvaci
dil 25 pro vysouvani pletacich jehel 5, pFi
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kterém zabird za jejich kolénka 39. Spodni
hrana kolének 39 tvoii vysouvaci orgén 28
pletacich jehel 5 a horni hrana kolének 39
je odtahovym orgdnem 29. Odtahovy dil 24
hnaciho a posouvaciho prvku 12 méa tako-
vou délku, Ze v prlibéhu odtahového zdvihu
vystfednikG 10 presahuje pies odtahovy or-
gadn 29 a naproti tomu je vysouvaci dil 25
tak kratky, Ze presahuje vysouvaci orgdn 28
pouze ve vzdjemné vazebné poloze, jak je
zobrazeno na obr. 2 a 3.

P#i vyrobé vzorovanych vazeb jsou pletaci
jehly 5 ovldddny vZdy jednim vzorovacim
zafizenim, které mé v prikladném provedeni
pFidrZné magnety 33, jejichZ ¢innost je ovla-
déna podle hotoveného vzoru, a ovladaci pru-
Zinu 34; oba tyto prvky jsou pripevnény ke
kostie 1 stroje. Ovladaci pruZina 34 je jed-
nostranné napnuta a jeji volny konec miiZe
byt prostifednictvim vystupku 36 vytvorené-
ho na stvolu 18 uveden pod urlitym pied-
pétim na podlovou plochu pridrZzného magne-
tu 33. Pfitdhne-li pFfidrZny magnet 33 ovlé-
daci pruZinu 34, pak miiZe spojovaci stoji-
na 16 dosednout na pi#isludny vystfednik 10
na tak dlouho, aZ vysouvaci dil 25 prekryje
vysouvaci orgdn 28. Neni-li ovladaci pruZina
34 pritaZena pridrZznym magnetem 33, pak
diky svému piedpéti odpadne z polu piidrz-
ného magnetu 33 a dosedne na narazku 37
vytvofenou na stvolu 18, takZe hnaci a po-
souvaci prvek 12 je plsobenim piitlatné
pruZiny 34 aretovdn a vysouvaci dil 25 zi-
stdvd mimo oblast zabéru vysouvaciho or-
ganu 28.

Vystfedniky 10 uloZené na hnacim hFi-
deli 7 maji vici sousednimu v podstaté stdlé
a konstantni uhlové presazeni, takZe, stejné
jako u znamych zafizeni, jejich obvody vy-
tvéreji v podstaté Sroubovicovou obalovou
plochu, pfifemZ ty vystifedniky 10, které se
tfen vnitfnim ozubenim a naproti tomu
nachézejl v jednom stoupdni zavitu Sroubo-
vice, vytvafeji jednu pletaci soustavu. Pro
nastaveni poZadovaného thlového presazeni
je vyhodné, je-li kaZdy vystfednik 10 opa-
hnaci hFidel 7 je opatfen vnéjSim ozubenim.
V alternativni tpravé miZe byt mezi vy-
stfedniky 10 uspofddan vZdy jeden rozpérny
vystfednik s vnitFnim ozubenim, zatimco
vlastni vystfedniky 10 Zadné vnitfni ozubeni
nemaiji; misto toho jsou témeér bez viile usa-
zeny na hnaci hiidel 7 a pootofeny podle
potfeby. _

Po sprdvném natoceni se jejich poloha
zajisti spfaZenim s rozpérnymi vystiedniky.
Jednu pletaci soustavu mGZe tvofit napfi-
klad CtyfFiadvacet, Sestatficet nebo dvaa-
sedmdesat pletacich, jehel 5, to znamena, Ze
kaZdy dvacaty Ctvrty, tficdty Sesty nebo
sedmdesity druhy vystfednik 10 leZi ve stej-
né poloze jako prvni vystfednik 10. V p¥i-
kladu provedeni podle obr. 1 tvofi jednu
pletaci soustavu deset pletacich jehel 5 a
jehelni 1iZko 3 je tedy tvofeno péti pleta-
cimi soustavami. Fdzova poloha obou hna-
cich hiideld 7 miZe byt méné&na podle dru-

hu vyrdbéného zboZi a podle pouZité tech-
niky pleteni.

V piikladech provedeni pletaciho stroje,
zobrazenych na obr. 1 a 2, je kaZdd pletaci
jehla 5 opatfena kolénkem 39, které spolu-
pracuje se zatahovacimi zdmky 40. Zataho-
vaci zdmky 40 jsou upevnény na nekonec-
ném pdasu 42, vedeném kolem dvou vratnych
kladek 43 nebo jinych vratnych Clend a je
pohdnén nezndzornénou pohonnou jednot-
kou. Smér pohybu je naznaCen Sipkou na
vratnych kladkach 43. Kolem obou Fad ple-
tacich jehel 5 prochézeji zatahovaci zdmky
rovnobézné s jehelnimi 1iZky 3 na pevnych,
po celé délce jehelniho ldZka 3 probihajicich
vodicich liStach 46, aby se pf¥i pohybu kolem
pletacich jehel 5 posouvaly ve stdlé vySce.
KaZdy zatahovaci zdmek 40 mé prvni, ve
sméru odtahu ucéinny prvni vystfednik s prv-
ni pracovni krivkovou plochou 48 a jednu
ve smeéru vysouvani stoupajici kfivkovou
plochu 47 na druhém vystfedniku, pfiCemZ
obé kiFivkové plochy na vystfednicich mezi
sebou vymezuji kandlek 49, kterym procha-
zeji kolénka 39 pletacich jehel 5; kolénka 39
jsou obéma vackami nejprve odtaZena pro
vytvoieni ofek a potom jsou druhou kfiv-
kovou plochou 47 prevedena do normadlni
priichodné polohy.

Jak je zejména z obr. 3 patrno, je druhd
krivkovd plocha 47 vystfedniku pFipevnéna
k pevné Casti zatahovaciho zdmku 40, zatim-
co prvni k¥ivkova plocha 48 na vystredniku
je uloZena posuvné na zatahovacim zamku
40 a md raménko 50, na které piisobi tlacné
pruZina 51, pfipevnénd k zatahovacimu zdm-
ku 490, Jako opérné loZisko prvni hrany k¥iv-
kové plochy 48 slouZi nejméné jedna vodici
lista 53, kterd je upravena po celé Siice je-
helniho ltZka 3, pri¢emZ vyska vodici listy
53 je nastavitelnd. Pletaci stroj je opatfen
nékolika vodicimi liStami 53, které jsou na
strané obradcené k horni hrané& prvni kiiv-
kové plochy 48 opatFeny vedenimi 54.

Na horni hrang raménka 50 jsou vytvore-
ny drazky, jejichZ pocet odpovidd poétu ve-
den{ 54 a do nich mohou byt, podle druhu
hotoveného vzoru, individudlné vsazovany
destitky 55, jejichZ horni hrany zabihaji do
vedeni a tim je zajiSt€éna vzdjemnd vzdéle-
nost obou krivkovych ploch 47, 48. Timto
zplisobem mohou byt zatahovaci zdmky 50
ovlddany a tim zaroveil mtZe byt nastavo-
vdna hloubka zatahovani pletacich jehel 5.

Zatahovaci zdmky 40 jsou pfifazeny ko-
lénktim 39 pletacich jehel 5 v takové rela-
tivni vySce, Ze mohou nejprve vb&hnout do
kanalku 49 a potom jsou pletaci jehly 5 po-
moci odtahového dilu 24 hnaciho a posou-
vaciho prvku 12 odtaZeny aZ témé&r do nor-
mélni prichodné polohy. Prvni k¥ivkova
plocha 48 bude pFitom Géinnd pouze v z4-
véru celého odtahovaciho zdvihu vystiedni-
ku 10 a zplsobi jen maly Castedny odtah,
ktery s'ouZi k vylvoreni otka, pop¥ipads
smycky na niti 70, pFiCemZ smycka niti 70
se nejprve hackem 6 protédhne vytvofenym
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oCkem, uloZenym na stvolu jehly 5, kdeZto
ne]vetéi {ast odtahu se provede pomoci hna-
ciho a posouvaciho prvku 12, pohé&né&ného
vystfednikem 10.

Aby se zabrénilo tomu, Ze by odtahovy
zdvih, vyvolany prvni k¥ivkovou plochou 48
v§st¥edniku, mohl rusit odtahovy zdvih vy-
volany hnacim a posouvacim prvkem 12, je
pletaci stroj podle vyndlezu upraven tak,
Ze vzdalenost mezi vysouvacim dilem 25 a
odtahovym dilem 24 hnaciho a posouvaciho
prvku 12 je o tolik vE&t8i neZ vzddlenost mezi
vysouvacim organem 28 a odtahovym orgé-
nem 29 pletacich jehel 5, Ze tento rozdil
- odpovidd maximélné k¥ivkovou plochou 48
dosaZitelnému dodatetnému odtahovému
zdvihu. To znamena, Ze spojeni pletacich je-
hel 5 s vystiednikem 10 je provedeno s ta-
kovou vili, Ze pletaci jehly 5 se mohou po-
hybovat jeSté po dréze, kterd je odlisna od
drahy pohybu, vynucené vystfednikem 10.

Vzdalenost sousednich zatahovacich zam-
ki 40 na nekonecnych pésech 42 je stejnd
velkd jako vzdjemnéd vzdédlenost dvou sou-
sednich pletacich soustav, vyjddiena pottem
jehel 5.

Dopravni rychlost nekone¢ného pésu 42 je
synchronizovédna s rychlosti otdfeni hnaciho
hiidele 7 tak, Ze prvni kiivkova plocha 48
vystfedniku zalne ovliviiovat kolénka 39 je-
hel 5 ve chvili, kdy je pFislu$néd pletaci jeh-
la 5 odtaZena hnacim a posouvacim prvkem
12 do blizkosti priichodné polohy.

Pro podavéni niti 70 mtiZe byt pletaci stroj

opatfen poddvacim zafizenim, zobrazenym
na obr. 1. Nad kostrou pletaciho stroje je
uloZen nosnik 57 pro vodici ocka 59, které
jsou umisténa pribliZzné nad jehelnimi 18Zky
3. Nosnik 57 je tak zakfiven, Ze v3echna
vodici o€ka 59 maji v podstaté stejnou vzda-
lenost od mezery, nachdzejici se mezi sou-
sednimi jehelnimi IfZky 3. Nad vodicimi
ofky 59 jsou upevn&ny na neznizorndném
rdamu civky 61, jejichZ po¢et odpovidd podtu
vodicich ocek 59, pfiCemZ podle potFeby
mohou byt na rdmu upevnény dalsi rezervni
civky.
- V oblasti hdcki 6 pletacich jehel 5, jsou-li
ve vysunuté poloze, je umistén vétsi podet
vodicli- 63 niti. Tyto vodie 63 jsou pFipev-
nény na nekoneéném péasu 64, ktery je ve-
den kolem dvou vratnych kladek 67 neho
kolem jinych vratnych prvki, a ktery je po-
hdnén nezndzorné&nou pohonnou jednotkou,
aby se posouval rovnobéZné se spojnici je-
helnich, liZek 3 a piivdd&] vodide 63 niti
k pletacim jehldm 5. KaZdy vodi¢ 63 niti je
opatfen vodicim oCkem 69, do kterého je
vloZena nit 70, p¥ichézejici z civek 61.

Pohybuje-li se vodi¢ 63 niti ve sméru 3ip-
ky, vyznafené na vratnych kladkach 67, pak
pfi uspoFadani podle obr. 1 je na pravé stra-
né jehelnich lGZek 3 uspofadano st¥ihaci
Gstroji 71 zndmého konstrukéniho provedent
pro odstfihovani niti 70. Toto st¥ihaci dstroji
mé za tkol odstfihnout nit 70 poddvanou
vodi¢em 63 niti, jakmile ji zachyti hacek 6

8
posledni pletaci jehly 5, ktera tuto nit 70
zpracovava.

Pfevadéni volnych koncl niti 70 odstFi-
Zenych stfihacim dstrojim 71 na levou stra-
nu jehelniho IlGZka 3 obstardva foukaci
trubka 72, jejiz koncovad &&st je napojena
hadi¢kou 73 na zdroj stlateného vzduchu,
ktery prichdzi ve sméru Sipky P1. Spodni
konec foukaci trubky 72 je umistén tésné
nad mistem, do kterého p¥Fichdzeji vodici
oCka 69 vodi¢t 63 niti a je uchycen napii-
klad v kulovém kloubu 74 nebo podobné.

. Foukaci trubka 72 je upevnéna na libovol-

ném -otdfecim mechanismu 7%, ktery udr-
Zuje horni konec foukaci trubky 72 t&sné&
pod kaZdym hornim vodicim ockem 59.

KaZda foukaci trubka 72 je kromé& toho
jeSté opatfena boéni draZkou nebo 3tdrbi-
nou 76, prochazejici shora dold a obracenou
k pravému konci jehelniho ldZka 3 (obr. 1),
kterd muZe byt v piipadd potFeby prekryta
elastickym materidlem, pFipevn&nym podél
hrany S&térbiny 76, ktery jednak zajistuje
bezporuchovou dopravu niti 70 foukaci trub-
kou 72 a-jednak umoZiiuje vytaZeni niti 70
z trubky 72 3térbinou 76 do strany. Horni
konec foukaci trubky je soufasné vytvoren
tak, Ze v n&m vznik4 pii privadséni tlakového
vzduchu kombinované pilisobeni- sdni a fou-
kani. Tim se dosdhne toho, Ze volny konec
niti 70, visici vodicim ofkem 59 voln& dold
a nikam nezavedeny, je -touto tpravou hor-
niho konce foukaci- trubky 72 zachycen a
veden k jejimu spodnimu konci.

Pro zachyceni a sevieni volného koncer
niti 70, vedené foukaci trubkou 72 - od kon-
ce jehelniho liZka 3 k jeho zadatku, mohou
byt na levé strané -jehelniho ldZka 3 uspo-
Fadany obvykle pouZivané a proto nezndzor-
néné zachycovaci prostfedky nebo pneuma-
tické saci ustrojf 68, do n&hoZ je volny konec
niti 70 pod tlakem naséat -a drZen tak dlou-
ho, dokud se nit 70 nezatdhne do jednotli-
vych hacki 6. '

VodiCe 63 niti jsou v urcitych vzdalenos-
tech od sebe upevnény na nekonetném pasu
64, jehoZ Sifka odpovidé- §ifce pletaci sou-
stavy, vyjadFené pottem pletacich jehel 5.
Pohyb ‘nekone¢ného pdsu 64 je synchroni-
Zovéan -s poltem otdCek hnaciho hFidele 7
tak, Ze do otevienych hé&ckd 6 vysunutych
pletacich jehel 5 je zataZena vZdy jedna nit
70, pFicemZ- kratce predtim jsou pletaci jeh-
ly 5 vybrdny pomoci hnaciho a posouvaciho
prvku a potom jsou odtaZeny zatahovacimi
zdmky 40.

Maé-1i byt pletacim strojem podle obr. 1,
obsahujicim pé&t pletacich soustav, pleten
trojbarevny vzor, pak se osadi Sest civek 81,
z nichZ vZdy dvé civky 61 obsahuji nit 70
téZe barvy. Pleteni pak probihd stalym opa-
kovanim né&sledujictho postupu, piicemZ
jednotlivé operace se vzdjemné Céastetné
pFekryvaji. Na jedné stran& se nit 70, pfi-
vddéna vodifem 63 niti na hdcky 6 vybra-
nych pletacich jehel 5, odstfihne, coZ se
provede na pravé strané jehelniho 1GZka 3,
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to znamend na konci zataZného upletu; jeji
konec pak visi voln& doldi z piisludnych
vodicich, otek 59 a vodi¢ 63 niti se miZe
vracet po zadnim dilu jehelniho liZka 3 k
jeho levému konci, tj. k zacatku tpletu. Na
druhé strang se nastavi foukaci trubka 72
na vodici oc¢ko 59 pfisluSné niti 70, kdyZ byla
tato nit 70 predtim vytaZena z bofni Stérbi-
ny 76; nit 70 se nasaje ve sméru vodicich
o¢ek 59, trubkou 72 se prepravi k zaCatku
ipletu, navlece se do vodiciho otka 69 néa-
sledujiciho vodice 63 niti, ktery prdvé pro-
chézi pod koncem foukaci trubky 72, a sou-
¢asné se zachyti nit 70 na zadatku dpletu
drive, neZ dalsi vodi¢ 63 piijde do ukladaci
polohy pro prvni pletaci jehlu 5. JelikoZ je
toto zarizeni opatieno péti pletacimi sou-
stavami, zistdvad v tomto piikladu vZdy jed-
na nit 70 volnad pro zpétnou dopravu k za-
¢atku dpletu.

Nit 70, vloZend pomoci foukaci trubky 72
do otka 69 vodife 63 niti, putuje spolu s
timto vodicem 63 smérem ke konci tpletu.
ProtoZe konec niti 70 je na zalatku zataz-
ného tpletu nejprve pevné piichycen, do-
chézi v diisledku pohybu vodide 63 k vyta-
hovani niti 70 z boCni Stérbiny 76 foukaci
trubky 72, priCemZ vytahovani zaéind od
jejiho spodniho konce a pokracuje k horni-
mu konci, aZ je po priichodu vodi¢e 63 niti
kolem urtitého pof¢tu jehel 5 vytaZen cely
kus niti 70 mezi vodiem 63 a vodicim oc-
kem 59, takZe horni konec je vCas pied po-
suvem dal8§tho vodife 63 niti pfipraven u
vodiciho ofka 59 pro pokradovani piepravy
niti 70.

Podle podtu pletacich soustav a podle poc-
tu potfebnych barev mlZe byt pouZito také
vice foukacich trubek, jejich Cinnost a chod
se vzdjemné Cdstefné pfekryvaji. Ovladanim
ginnosti foukacich trubek 72 a jejich pohy-
bu je také moZno ménit libovolné sled zpra-
covdvanych niti 70. Pro odtah a navijeni
zataZzného dupletu vyrobeného na pletacim
stroji podle vynélezu je pouZito odtahového
a navijeciho zaflizeni, které se nachazi na
kostfe 1 pletaciho stroje pod mezerou mezi
ob&ma jehelnimi 1iZky 3.

Pletaci stroj podle vyndlezu pracuje né-
sledujicim zplisobem:

Pro pleteni jednobarevného zataZného -
pletu bez jakéhokoliv vzoru jsou ovladaci
pruZiny 34 pFitaZeny trvale pomoci pFidrZ-
ného magnetu 33, takZe zlstdvaji vyklon&ny
Z oblasti narazky 37 vytvofené na stvolu 18
hnaciho a posouvactho prvku 12. V diisled-
ku toho p¥isludny vystiednik 10 posouvé na
ném uloZeny hnaci a posuvny prvek 12 nej-
prve nahoru, pri¢emZ vysouvaci dil 25 hna-
ciho a posouvaciho prvku 12 zachyti v dé-
sledku pGisobeni pfitlatné pruZiny 20 za
vysouvaci orgdn 28 pletaci jehly 5 a ta se
zvedd, dokud Gpln& neprob&hne vysuvny

pohyb vistfedniku 10 a dokud pletact jehla
5 nedosdhne své nejvy38i polohy. V tom
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okamZiku klouZe vodi¢ 83 niti kolem otevie-
ného hacku 6 jehly 5, takZe nit 70 se zata-
huje a v prib&hu nésledujiciho odhozu je
zavedena do smy€ky. V prib&hu prvni polo-
viny odtahového zdvihu tladi vystfednik 10
souCasné na spojovaci stojinu 16, kterd se
spoletné s hnacim a posouvacim prvkem 12
posouva proti sile pritlatné pruZiny 20 a ve
sméru kolmém na osy pletacich jehel 5.

Pri tomto pohybu ziistdvd odtahovy dil 24
stdle z zdb&ru s odtahovym orgdnem 29 ple-
tacich jehel 3. ProtoZe je ovlddaci pruZina 34
pridrZovdna pridrZnym magnetem 33, pre-
souvd se hnaci a posouvaci prvek 12 v pri-
béhu druhé poloviny odtahového zdvihu vy-
stfednik@ 10 v diisledku piisobeni pfitla¢né
pruZiny 20 ve sméru kolmém na osy pleta-
cich jehel 5, takZe vysouvaci dil 25 hnaciho
a posouvaciho prvku 12 se dotykda do za-
C¢atku dalsiho vysuvného zdvihu vystfedniku
18 vysovaciho orgénu 28 pletacich jehel 5.

Po dokontCeni odtahového zdvihu doséhl
zatahovaci zamek 40 takové polohy, Ze prvni
kfivkova plocha 48 vystfedwiku zaCind zabi-
rat za kolénko 39 pletaci jehly 5, kterd je
dosud v préichodné poloze a zprostfedkuje
zatahovaci zdvih pletaci jehly 5, jehoZ ve-
likost je nejprve nastavena na poZadovanou
hodnotu vodicimi liStami 53, zatimco sou-
Casng vystfedniky 10 zacéinaji provadét svij
vysuvny zdvih, takZe jehly 5, po Gplném
dokonceni zatahovaciho zdvihu, znovu do-
sdhnou své nejvyssi polohy. Dosdhne-li ple-
taci jehla 5 nejvy3si polohy, nachézi se dalsi
vodi¢ 63 niti v oblasti hackt 6, takZe nit 70
miZe byt znovu zatahovana.

Ma-1i byt vzor upletu hotoven tak, Ze uréi-
té pletaci jehly 5 ziistdvaji v priib&hu vy-
suvného zdvihu v prichodné poloze, pFivede
puls, Ze ovladaci pruZina 34 v disledku své-
ho predpéti odpadne a uloZi se zpé&tnym
pohybem hnaciho a posouvaciho prvku 12,
prochézejiciho ve sméru kolmém na osu ple-
tacich jehel 5, na nardZku 37. Tim se spojo-
vacl stojina 16 a také hnaci a posouvaci
prvek 12 aretuje v takové poloze, v niZ se
vysouvaci dil 25 nachézi uvnit¥ G¢inné ob-
lasti vysouvacich organi 28 a v diisledku
toho se pletaci jehly 5 p¥i vysuvném zdvihu
vystfednik@t 10 nezvedaji. ProtoZe se v3ak
hnaci a posouvaci prvek 12 p¥i kazdém zdvi-
hu zvedd, leZi vystupek 36 proti ovladaci
pruZind a tlaci jeji konec opét na pélovou
plochu p¥{drZného magnetu 33, tak¥e je moz-
no provadét novou volbu zvedanych jehel 5.

Mé&-1i byt soutasné na pletacim stroji po-
dle vyndlezu hotoven vicebarevny vzor, pak
se jednak pfivddé&ji k vodi¢im 63 barevné
niti 70, zatimco pridrZné magnety 33, pii-
slusejici jednotlivfm pletacim jehlam 5, jsou
ovladéany tak, Ze vznikd obvyklym postupem
Zakarovy zétaZny udplet. V takovém piipads
se vSak pfi priichodu vodite 63 kolem je-
helnich ldZek 3 nevytvori Ffada ocek, ale
kolem jehelnich liiZek 3 se musi vést takovy
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podet voditl 63 niti, jaky je podet pouZitych
barev. '

Hotoveni prouZzkovaného vzoru je bez o-
vladani piidrZného magnetu 33 moZno pro-
vadst tak, Ze pomoci foukaci trubky 72
se po vytvoFeni urcitého poctu ofek zafouk-
ne do vodicich ofek 69 nit 70 urcité barvy,
takZe v daldi Fad& jsou tvofena ofka z niti
70 jiné barvy.

Hnaci hiidele 7 nejsou uloZeny jen na
svych koncich, ale mohou byt také uloZeny
mezi svymi konci v libovolnych mistech.
Podle p¥ikladl z obr. 4 a 5 je kaZdy hnaci
hiidel 7. uloZen na jednom misté nejméné
ve dvou loZiskovych kotou€ich, které jsou
pevnd a nepcohyblivé pfipevnény ke Kkostie
1 stroje. Tato loZiska tvofend loZiskovymi
kotoudi jsou soudasné& vytvorena jako roz-
pérné kotoude 77, které jsou vidy mezi dvé-
ma vystfedniky 10 uchyceny a maji tedy
dvoiji funkci. Rozpérné kotouce 77 obklopuji
svymi GloZnymi plochami hnaci h¥idel 7 na
v&tsi dasti jeho obvodu, pFicemZ polomér u-
loZzné plochy je stejny jako polomér hnaci-
ho hfidele 7; rozpérné kotouce 77 tvofi pii-
mé vne&j¥i uloZeni hnacich h¥idelt 7.

Piikladné provedeni dodateéného nebo

pridavného vné&jsiho uloZeni je zndzorné&no
na obr. 6. V tomto pfikladu je na hnacim
h¥ideli 7 mezi vidy dvéma vystfedniky 10
nasazena kruhové priruba nebo kruhovy ko-
toud 80, pfiemZ v mist& styku miiZe byt
kruhovy kotou¢ 80 opatfen vnit¥nim ozube-
nim, zatimco hnaci hi¥idel 7 je opatfen vnéj-
§im ozubenim; nejméné jeden, avSak vyhod-
néji vice nebo v8echny kruhové kotouce 80,
jsou uloZeny v nejméné dvou uloZnych plo-
chach pevné uloZenych nebo na kostfe 1
stroje pfrichycenych loZiskovych té&les 81,
které svymi uloZnymi plochami obklopuji
v8tSi ¢ast obvodu kruhovych kotouct 80.
Polomér kruhovych kotoucti 80 je s vyho-
dou vétsi, neZ je maximalni polomér vystied-
nikét 10, takZe jejich bofni plochy slouZi
soufasné jako vodici plochy pro hnaci a po-
souvaci prvky 12 a tim dostdvaji jesté tfeti
funkei, kdeZto loZiskovad té&lesa 81 mohou
byt vZdy na Sifku jehelniho ldZka 3 nahra-
zena kluznym loZiskem. Ve srovnédni s p¥i-
kladem provedeni podle obr. 4 a 5 jsou tloZ-
né plochy v désledku nepfimého uloZeni
rozpérnych kruhovych kotouclh 80 podstat-
né vétsi. V obou prikladech provedeni jsou
uloZné a vodici plochy uloZeny v oleji.
Druhy. pfiklad nepfimého uloZeni je zné-
zornén na obr. 7. Na rozdil od piikladu pro-
vedeni z obr. 6 nejsou rozp&rné kruhové
kotouce 80 uloZeny v kluzném loZisku, ale
jsou opreny o valivd loZiska 82, kterd jsou
rozmisténa nejmén€ na tfech mistech po
obvodu rozpérného kotouce 80 a mohou byti
uspofddédny po celé Sifce jehelniho liZka 3.
Podle prikladu provedeni zobrazeného na
obr. 8 jsou vystfedniky 10 uloZeny nikoliv
pfimo na hnacim hiideli 7, ale na n&kolika
objimkéach 83, které jsou neoto&ng, ale axi-
dlné posuvn& nasazeny na hnacim h¥ideli 7
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a mezi sebou majl ponechédny mezery. Na
kaZdé objimce 83 je pripevnéna neotoiné
a axidlné neposuvné skupina vystfedniki 10
a rozpérnych kruhovych kotoucd 80. Vyhoda
tohoto uspofadédni spo€ivd v tom, Ze u hna-
ciho h¥idele 7 miZe ve srovndni s jehelnimi
107ky 3 dochézet k v&tSsim vykyviim teplot,
aniZ by to mé&lo nepfiznivy vliv na relativni
polohu pletacich jehel 5, vystfednikd 10,
hnacich a posouvacich prvki{i 12 a spojova-
cich stojin 16, protoZe teplotni dilatace se
vyrovndvaji ve styku mezi hnacim h¥idelem
7 a objimkou 83. Nastavi-li se p¥fi montazi
objimka 83 presné& proti piislu$né skuping
pletacich jehel 5, ¢ehoZ je moZno dosdhnout
dodateénym bofnym posunutim prisluSnych
hnacich a posouvacich prvkl 12, je bezpec-
né zajiSt&no, Ze pii vykyvech teploty budou
zlistdvat roztaZeni objimek 83 v tolerancnich
mezich a vyrovnaji se malymi mezerami 84
v misté styku. ProtoZe jsou tyto mezery 84
ve srovndni s tlouStkou vystfedniku 10, po-
piipadé rozpérného kruhového kotoufe 80
velmi malé, nemohou v Z4dném pripadé ru-
it jejich sprévnou funkeci. '

Aby se také u prikladu z obr. 8 zajistilo
dodatetné nepfimé uloZeni hnaciho hfidele
7, je zde upraveno dodate¢né vnit¥ni uloZeni.
Objimky 83 jsou opatfeny v misté vzdjem-
ného styku asymetrickymi vybrdnimi 85,
kterd poskytuji dostateny prostor pro va-
livé loZisko 86, jehoZ vné&jSi krouZek 88 je
pfipevndn na nejménd dvé pfipeviiovaci sto-
jiny 89, které jsou v misté& styku dvou obji-
mek 83 namisto rozp&rnych kruhovych ko-
toucd 80 a prochdzeji mezerou 84 mezi ob-
jimkami 83-do vybrani 83. Vnitfni krouZek
91 valivého loZiska 86 je pfipevnén na oha
konce stykajicich se objimek 83, takZe pfi
otdCeni hnaciho hridele 7 se objimka 83 od-
valuje po pevném vné&jSim krouZku 88. Ten-
to p¥iklad umoZiiuje nejen pFidavné nepii-
mé uloZeni, ale vyrovndva také roztaZeni
hiidele 7 p¥i zméndch teplot. Misto valivého
loZiska 86, které centruje konce objimek 83,
je moZno pouZit také loZiska kluzného.

Vyb&r pletacich jehel 5 mtZe u piikladi
zobrazenych na obr. 2 a 3 probihat rdznymi
zplisoby. Ve v8ech forméch provedeni v3ak
musi byt k dispozici Ctyfi zdkladni prvky,
vystfedniky 10, hnaci a posouvaci prvky 12
s nejmén& jednim vysouvacim dilem 25 a
jednim odtahovym dilem 24, vazebny. ¢len,
napiiklad spojovaci stojina 16, a pletaci pr-
vek, to znamend pletaci jehly 5 s vysouva-
cim orgédnem 28 a odtahovym orgdnem 29.

Vystfedniky 10 slouZi k vytvafFenl vysou-
vacich a odtahovacich zdvih@l. Vysouvaci
zdvih je plestavovan tou Céasti otd€ivého
pohybu vystfedniku 10, kterd slouZi k pre-
souvéani, popF. vysouvani pletacich jehel 5
z normdlni spodni polohy, v niZ jsou mimo
provoz, do horni polohy, v niZ probihd tvo-
feni ofek, to znamend do pletaci nebo chy-
tové vysky; naproti tomu odtahovy zdvih
odpovid4 té C4sti otdcivého pohybu vystied-
niku 10, ktery je potfebny k odtaZeni ple-
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tacich jehel z CasteCn& vysunuté polohy, z
chytové vysky, nebo z pln& vysunuté polohy,
z pletaci vysky,.zpét do polohy, v niZ jsou
mimo provoz. Jak vysouvaci zdvih, tak také
odtahovy zdvih mohou pfredstavovat polo-
vinu otdac¢ky. vystfedniku 10, popfipadé ménég
neZ polovinu otacky.

I kdyZ je moZno z otdceni vystFednikd 10
odvodit zbvihové pohyby do libovolnych
sméri, je zpravidla, pro vysouvani pletacich
jehel 5 moZno vyuZit jen téch sloZek pohy-
bu, které leZi v jednom sméru, oznatovaném
v dal8im jako zdvihovy smér nebo smér vy-
suvnych a odtahovych zdvihi, ktery leZi u
pfikladdi provedeni podle obr. 2 a 3 rovno-
b&Zné& s osami pletacich jehel 5, avSak muZe
také probihat p¥imo osami jehel 5 nebo né-
jakymi jinymi osami, pokud je postarano
o to, aby v téchto osdch leZici sloZky pohy-
bu byly vhodnymi mezi¢leny, jako jsou po-
mocné platiny, platiny nebo péky, pfevedeny
na vyuZitelné sloZky pro posouvani pleta-
cich jehel 5.

Hnaci a posouvaci prvek 12 je podle vy-
nalezu takovym prvkem, ktery miiZe byt vy-
stfednikem 10 uvadén do pohybu ve sméru
zdvihu.

Jak je moZno seznat z obr. 2 @ 3, znamend
to, Ze hnaci a posouvaci prvky 12 musi byt
stale vazany na pohyb vystiednikt 10 pouze
ve smérech rovnobéZnych s osami pletacich
jehel 5, ve v3ech smérech liSicich se od
téchto smértt musi byt naproti tomu déana
moZnost voinych pohybill relativné k vystied-
niku 10. V zdvislosti na konstrukci jednot-
livgch voliCovych soustav mohou byt hnaci
a posouvaci prvky 12 alternativné také ve
vSech smérech vdzény na vystiednik 10 tva-
rovanym spojem.

Vazebny ¢len slouZi k tomu, aby v zavislosti
na druhu hotovenych vzord spojoval vysou-
vaci dily 25 hnacich a posouvacich prvkii 12 s
vysouvacich organft 28 pletacich jehel 3 ne-
bo jinych pletacich. prvkl a pfidavnych prv-
k@i tak, aby pohyby hnaciho a posouvaciho
prvku 12, probihajici ve sméru zbvihu, pfFe-
nésel na pletaci jehly 5 po tak dlouhou do-
bu, jak je to pro technologii pleteni potfeb-
né. Pfitom mohou vazebni ¢leny zaujimat
vice poloh, jednak polohu, kdy nevznik4 Zad-
na vazba a ve které nejsou hnaci a posou-
vaci prvky 12 spojeny v pribéhu vysouvaci-
ho zdvihu s pletacimi jehlami 5 a jednak
nejméné jednu vazebnou. polohu, prfi niZz v
prab&hu vysouvaciho zdvihu dochézi k pra-
covnimu spojeni mezi hnacim a posouvacim
prvkem 12 a pletacimi jehlami 5.

Zvlastni vyznam maji podle vyndlezu hna-
ci a posouvaci prvky 12 v priib&hu odtaho-
vych zdvihli, nebot odtah pletacich jehel 5
maji provadét nezdvisle na tom, v jaké po-
loze se nachdazeji vazebni ¢leny, tvofené
spojovacimi stojinami 16. Timto opatfenim
se dosdhne tocho, Ze vazebné &leny v pri-
béhu jednoho odtahového zdvihu mohou

hit pllvedeny do takové polohy, kterd je
Zadouci pro nésledujici vysuvny zdvih. Pii
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konstrukci ovlddaciho za¥izeni podle obr. 2
a 3, obsahujiciho p#idrzny magnet 33 a o-
vladaci pruZinu 34, jsou v pribshu odtaho-
vého zdvihu zdsadn& viechny vazebné &leny
bez ohledu na to, ve Které poloze se naché-
zeji, pfivaddény nejprve do polohy, kdy nej-
sou v zdbéru a potom se podle potreby a
podle hotoveného vzoru pfresouvaji do va-
zebné polohy. P¥i pouZiti jiného ovladaciho
lstroji je ale také moZné v pribéhu odta-
hovéhe zdvihu nejprve vSechny vazebné .
¢leny umistit do vazebné polohy a teprve
potom zvolené vazebné Cleny premistit do
mimozdbérové polohy.

Priklady provedni podle obr. 9 aZ 16 se
1i5i od prikladnych provedeni na obr. 2 v
podstaté tim, Ze kromé& volby mezi pletenim
a vyrazenim z pleteni je moZno volit také
mezi pletenim a chytem. Znacné schematické
znédzornéni prikladu. provedeni na obr. 9
ukazuje, Ze je k tomu pouze tFeba vytvorit
vysouvaci dil hnaciho a posouvaciho prvku
12 ve formé stupné& 95 a naraZku 96 na stvo-
lu 18 vytvofit ve tvaru viny. NardZka 96
leZi s vyhodou v blizkosti otofného bodu
hnaciho a posouvaciho prvku 12, protoZe
v téchto mistech jsou pohyby hnaciho a po-
souvaciho prvku 12 nejméné patrny.

Cinnost zafizeni podle obr. 9 je nésledu-
jici; na obr. 9 se nachdz{ vystfednik 10 v
prvni poloving svého odtahového zdvihu,
takZe pletaci jehly 5 se podle toho, zda
predtim byly plné nebo jen do chytové po-
Iochy vysunuty, odtahuji, protoZe odtahovy
orgén 29 jehly 5 je stdle pretahovéan odtaho-
vym dilem 24, zatimco soufasné na ovladaci
pruZzinu 34 tladi vystupek 36 a pfitlacuje ji
na polovou plochu pridrZného magnetu 33,
protoZe vystfednik 10 také leZi na vazebném
¢lenu vytvofeném ve formé& spojovaci stoji-
ny 18, a ten se spolecné s hnacim a posou-
vacim prvkem 12 pFesouvd ve sméru Kkol-
mém na smér zdvihu stéle vice doprava. Po
uloZeni- ovladdaci pruZiny 34 na pFidrZny
magnet 33 mlZe byt pfiveden na tento pri-
drZzny magnet 33 Fidici signdl nebo impuls.

Jak je patrno z obr. 10, ovladaci pruZina 34
odpadla z pridrZzného magnetu 33 jiZz diive
neZ vysttfednik 10 dokoncil prvni polovinu
svého odtahového zdvihu, popfipadé neZ po-
sunujici se spojovacl stojina 16 dosghla nej-
vice vpravo se nachazejici polohu, kterd je
mimovazebnou polohou. To mé za néasledek
(obr. 11), Ze koncovy nos 97 na:ovlddaci
pruZin& 34 zapadne do prvni poloviny na-
razky 96 ve tvaru vlny, vytvofené na stvolu
18, jakmile se vystfednik 10 dostane do dru-
hé poloviny svého odtahového zdvihu a p¥i-
tlatnd pruZina 20 se pokusi pi¥idrZovat spo-
jovaci stojinu 16 na vystfedniku 10, takZe
tedy spojovaci stojina 16 je ve své poloze
mimo zdb&r aretovdna a jako stupeil 95
vytvofeny vysouvaci dil hnaciho a posouva-
ctho prvku 12 pFijde mimo ¢innou oblast
vysouvaciho orgdnu 28 pletaci jehly 5.

Béhem nésledujiciho vysouvaciho zdvihu
vystfedniku 10 nejsou tedy pletaci jehly 5
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ovliviiovdny (obr. 12). Po zacdtku dal3iho
odtahového zdvihu se opfe vystfednik 10
zplisobem patrnym v obr. 9 op&t o spojovaci
stojinu 16, takZe koncovy nos 97 se vysune
z nardZky 96 ve tvaru viny, ovladaci pruZina
34 dolehne na pfidrZzny magnet 33 a miZe
se provadét nova volba.

Z{stava-li ovlddaci pruZina 34 také ve
druhé polovind odtahového zdvihu na p¥i-
drZném magnetu 33, pak pFitlaénd pruZina
20 zplsobi, Ze spojovaci stojina 16 je stéle
pfitlaovdna ve sméru na vystfednik 10
(obr. 13), takZe prvni dil stupné& 85 hnaciho
a posouvaciho prvku 12 je spojen a zabira

za vysouvaci orgadn 28 pletaci jehly 5. Spo- -

jovaci stojina 16 se v tomto pfipad& naché-
zi ve vazebné poloze.

Mé4-1i se vytvofit chytové oCko, pak se na
pridrZny magnet pfivede v pribshu druhé
poloviny odtahového zdvihu ovlddaci impuls
ve chvili, kdy se koncovy nos 97 ovladaci
pruZiny 34 nachdzi nad druhou polovinou
narazky 96 ve tvaru viny na stvolu 18 a tim
koncovy nos 97 zapadne do této druhé &éasti
narazky 96 ve tvaru viny (obr. 14). Pfesné
synchronizace tohoto postupu s pohybem
vystfedniku 10 je celkem snadné, protoZe
doba potfebnéd k presunuti stvolu 18 po dré-
ze rovnajici se odstupu obou &asti nardzky

96 ve tvaru viny odpovidd urfitému uhlu .

pootodeni vystiedniku 10. Vysledkem - této
operace je to, Ze spojovaci stojina 16 je
aretovdna ve své druhé vazebné poloze a Ze
druhy niZ8i dil stupn& 95 hnaciho a posou-
vaciho prvku 12 se nachézi presné pod vy-
souvacim orgénem 28 pletaci jehly 5. V pri-
b&hu nésledujiciho vysuvného zdvihu se jeh-
la 5 zvedne do chytové polohy (obr. 15]).

Z obr. 16 jsou soufasné patrny dalSi po-
lohy souddsti, piiemZ pletaci jehla 5 je
pomoci hnaciho a posouvaciho prvku 12 pre-
nesena do takové polohy, kterd odpovida
mimopracovni poloze. Pomoci dal$iho pro-
stfedku, nap¥. zatahovacitho zdmku 40, pi-
sobiciho na kolénko 39 pletaci jehly 5, miiZe
byt jehla 5 odtaZena do jesté niZ8i polohy,
protoZe rozteC mezi vysouvacim organem 28
a odtahovym orgdnem 29 pletaci jehly 5 je
mensi neZ rozte€ mezi vysouvacim dilem 24
a odtahovym dilem 25 hnaciho a posouvaci-
ho prvku 12, pfi€emZ vysouvaci dil 24 je v
tomto piipadé tvofen prvni, horni &4sti
stupné 95. -

V pfikladu provedeni zafizeni podle vy-
nédlezu, zobrazeného na obr. 17, je uspofé-
dan rovnéZ hnaci a posouvaci prvek 12, kte-
ry mé vazebny £&len tvofen spojovaci stoji-
nou 18, a podlouhly stvol 18. Na rozdil od
provedeni podle obr. 9 aZ 16 v3ak leZi ple-
taci jehly 5, stvol 18 a posuvné a oto&né lo-
Zisko 99, tvofené kuZelovymi loZiskovymi
t8lisky, v podstaté v jedné ose. Na boéni
strand hnaciho a posouvaciho prvku 12 jsou
dvé doll vystupujici stojiny 101, 102, které
spolupracuji s ovlddaci pruZinou 34 pFidrz-
ného magnetu 33, p¥iemZ na ovlddaci pru-
Zinu 34 mtZe zéroveii plsobit vystupek 104,

16

vytvofeny na spojovaci stojing 16. Smysl
otaCeni vystfedniku 10 je vyznacen Zipkou.

Cinnost tohoto prikladného provedeni za-
Fizeni je nédsledujici; jakmile vystFednik 10
dokon€i sviij vysouvaci zdvih, dolehne na
spojovaci stojinu 16 a zatla¢i vystupek 104
na obr. 17 doprava, ¢imZ se ovladaci pruZi-
na 34 pfiloZi na pfidrZny magnet 33. Je-li
ovladaci pruZina 34 takto pevné drZena, pak
se miZe v prib&hu odtahového zdvihu pouze
z vnéjsi strany pfiloZit na stojinu 101, coZ
mé za nésledek, Ze spojovaci stojina 16 po
ukonceni odtahového zdvihu zistédvd uloZe-
na na vystfedniku 10. To odpovida vazebné
poloze spojovaci stojiny 16, kterd ma za né-
sledek vysunuti pletaci jehly 5 do nejvyssi
polohy. Neni-li naproti tomu ovladaci pruZi-
na 34 drZena pfidrZnym magnetem 33, pak
se uloZi na nardZku 105, d¥ive neZ jeji horni
konec prijde do oblasti pisobeni spodniho
konce stojiny 102, coZ mé za nésledek, Ze se
jeji horni konec v daldim pribg&hu odtaho-
vého zdvihu opfe z levé strany o stojinu 102.
Tim je spojovaci stojina 16 aretovdna ve své
mimozéb&rové poloze a muZe byt v druhé
poloving odtahového zdvihu oddélena od
vystfedniku 10 a Z4dny z obou dilli stupné
95 neni v blizkosti funkdéni oblasti vysouva-
ciho orgénu 28 pletaci jehly 5. Pletaci jehla
5 proto neni v priibéhu nésledujiciho vysou-
vaciho zdvihu ovliviiovdna a mtZe byt za-
héjena dalsi volba tim, Ze vystupek 104 pri-
tla¢i ovlddaci pruZinu 34 opét na pfidrZny
magnet 33, nadeZ spodni konec stojiny 102
se o0ddéli od horniho konce ovladdaci pru-
Ziny 34. K vytvofeni chytovych ofek se o-
vlddaci pruZina 34 soucasng uvolni vhodnym
ovlddadnim pFidrZného magnetu 33, kdyZ se
jejl na obr. 17 horni konec nachédzi mezi
spodnim koncem stojiny 102 a spodnim kon-
cem druhé stojiny 101. Tim se pilisobi, Ze
horni konec ovlddaci pruZiny 34 se v pri-
b8hu dalSiho odtahového zdvihu dostane do
kandlku mezi ob&ma stojinami 101, 102 a
spojovaci stojina 16 se aretuje ve své stfed-
ni poloze, tj. ve druhé vazebné poloze, ve
které na obr. 17 leva ¢&st stupné 95 se do-
stane pod vysouvaci orgén 28 pletaci jehly 5.
Pletaci jehla 5 dosdhne pfi nésledujicim vy-
suvném zdvihu pouze chytové polohy.

Priklady provedeni zobrazené na obr. 9
aZz 17 maji tu vlastnost, Ze hnaci a posou-
vaci prvek 12 je s vazebnym &lenem, tvofe-
nym spojovaci stojinou 18, spojen pevné a Ze
vazebny €len se pohybuje spolecné s hnacim
a posouvacim prvkem 12 jednak ve sméru
zdvihu a jednak ve smé&éru kolmém na smér
zdvihu. V nésledujici ¢dsti jsou popsény pfi-
klady, v nichZ je vazebny €len spojen s hna-
c¢im a posouvacim ¢lenem 12 kloubové, nebo
s nim neni viibec spojen a v nichZ je hnaci
a posouvaci prvek posouvan pouze ve smé-
ru zdvihu.

Podle obr. 18 je hnaci a posouvaci prvek
12 vytvofen stejné jake v predchozich pfii-
kladech jako vidlice se dvéma rameny 14,
15, ktera obklopuji vystfednik 10 ve vSech
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jeho ahlovych polohdch a dotykaji se ho nej-
méné ve dvou bodech, pritemZ obé vidlico-
vitd ramena 14, 15 jsou vzdjemné spojena
pevné pfipojenou spojovaci stojinou 16.
Spojovaci stojina 16 neslouZi v tomto pripadé
jako vazebny Clen, ale slouZi k uloZeni hna-
ciho a posouvaciho prvku 12 v posuvném
loZisku 107, usporddaném rovnob&Zné se
smérem zdvihu. V prodlouZeni volného ra-
mene 14 se nachdzi otoc¢né loZisko 109, ve
kterém je ototné&, ale axidlné neposuvné u-
loZen vazebny ¢&len tvofeny tyCkou 110; na
tyCku 110 piiléhd piitlaénd pruZina 111.
Na opatné strané od vystfedniku 10 je vedle
tycky uloZen piidrZny magnet 33, pricem?Z
bezprostfedné nad tyCkou 110 je umistén

vysouvaci organ 28 pletaci jehly B, takZe

volny konec tycky 110 slouZi jako vysouva-
ci dil hnaciho a posouvaciho prvku. Odta-
hovy orgén 29 tvofeny noZkou pletaci jehly
5 je umistén stdle pod odtahovym dilem 113
vytvofenym v prodlouZeni vidlicovitého ra-
mene 15, protoZe ani pletaci jehla 5 ani
hnaci a posouvaci prvek 12 se nemohou pte-
souvat ve sméru kolmém na smér osy pleta-
ci jehly 5. Smér otdceni vystfedniku 10 je
vyznacen Sipkou.

Prikladné provedeni zarizeni podle obr. 18
pracuje ndésledovng&; jakmile dokoné¢i vy-
stfednik 10 sviij vysouvaci zdvih zvedaji se
vysouvaci orgdny 28 pletaci jehly 5 v di-
sledku vytvofeni malé ville mezi odtaho-
vym dilem 113 a odtahovym organem 29
od volnych koncd tyek 110. Po asi jedné
poloving odtahového zdvihu dosedne  vy-
stfednik 10 na tycku 110 a pfitlaci ji do
roviny hnacich a posouvacich prvkd proti
sile pfitlacné pruZiny 111 na polovou plochu
pfidrZzného magnetu 33 a tim také do mimo-
pracovni polehy. Pfitahuje-li p¥idrZny mag-
net 33 tyCku 110 ve druhé polovin& odtaho-
vého zdvihu, pak se nachézi horni konec
ty¢ky 110 v pracovni oblasti vysouvaciho
organu 28 pletaci jehly 5, kterd tak neni
pFi nésledujicim odtahovém zdvihu ovliviio-
véna.

Je-li naproti tomu ty¢ka 110 v priab&hu
druhé poloviny odtahového zdvihu volnd a
neni drZena pFidrZnym magnetem 33, pak
ji pFitlatnd pruZina 111 pritlaci na vystied-
nik 10 a tim do vazebné polohy, takZe se
horni konec tyCky 110 dostane pod vysou-
vaci orgén 28 a vysune pletaci jehlu 5. Také
pFi tomto prikladném provedeni slouZi va-
zebny ¢&len vytvo¥eny ve formé tycky 110
k tomu, aby uvedl pletaci jehlu 5 do zabéru
s hnacim a posouvacim prvkem 12, kdyZ
prendsi vysouvaci silu na vysouvaci organ
28.

Alternativn& je moZno v pfikladu prove-
deni podle obr. 18 provadét volbu mezi ple-
tenim a chytem, jestlize jsou bud vysouvaci
orgény 28 pletacich jehel 5 nebo horni konce
tyCek 110 vytvofeny jako stupn& a kromé
toho je magnet fizen vhodnymi impulsy. Je
rovnéZ moZné, aby byl odstup horniho konce
ty¢ky 110 od odtahového dilu 113 o tolik
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vetsi neZ odstup vysouvaciho orgédnu 28 od
odtahového orgédnu 29, 7e stejnd jako u p¥i-
kladd z obr. 8 aZ 17 miiZe byt vykonédn p¥i-
davny zatahovaci zdvih na pletacich jehlach
5, Kfery neni vyvoldn vystfedniky 10.

V prikladu provedeni zobrazeném na obr.
19 je hnaci a posouvaci prvek 12, opatfeny
dvéma vidlicovitymi rameny 14, 15 a spojo-
vaci stojinou 18, uloZen v posuvném loZisku
197, které je stejné jako jako na obr. 18
rovnob&Zné s osou pletaci jehly 5. Naproti
tomu je v8ak vazebny ¢len tvoFen vykyvnou
tyCkou 115, pFipevnénou k pletaci jehle 5
a kterd je uspordddna v ose této jehly 5
mezi ob&ma vidlicovitymi rameny 14, 15 a je
opatfena kolénkem 117, jehoZ spodni hrana
slouZi jako vysouvaci organ spolupracujici
s horni hranou prodlouZeného vidlicovitého
ramena 14, Kterd tvori vysouvaci dil. Jako -
cdtahovy orgdn 29 pletaci jehly 5 slouZi
opét horni hrana kolénka pletaci jehly 35,
zatimco odtahovy dil 118 je tvoren prisludng
dvakrat zalomenym prodlouzenim hnaciho
a posouvaciho prvku 12,

Zarizeni podle obr. 19 pracuje nésleduiji-
cim zphisobem; jakmile vystfednik 10 dokon-
¢il svllj vysouvaci zdvih, zvedne se kolénko
117 v disledku nepatrné ville mezi odtaho-
w¥m orgdnem 29 a prodlouZenim vidlicovité-
ho ramene 14, takZe tytka 115 se v dal¥im
priib&hu odtakového zdvihu odkloni od vy-
stfedniku %0 proti sile p¥itlaéné pruZiny 119
na polovon plochu piidrZného magnetu 33
a tim se provede vyfazeni z Zinnosti; potom
nésleduje vyklonéni do roviny vystFedniku
10. V zdvislosti na tom, zda pridrZny mag-
net tyCku pridrZuje neho ji pifed ukon&enim
oftahového zdvihu uvelni, se spodni hrana
kolénka 117 nachdzi na zadatku vysuvného
zdvihu v pracovni oblasti horni hrany pro-
dlouZeni vidlicovitého ramene 14 nebo mimo
ni, takZe se provadi pisteni vzoru nebo ple-
teni hladkého tpletu. Uvoliiovani, popiipads
vybér tyek 115 miiZe byt u tohoto provede:
ni, stejné jako tomu bylo u prikladu z obr, 18,
provadéno dlouho pred ukontenim odtaho-
vého zdvihu. Také kolénka 117 tycek 113
pletacich jehel 5, které nebyly vybrany k
pleteni, mohou leZet mimo oblast pod pro-
dlouZenim vidlicovitého ramene 14, protoZe
§sou vystfednikem 10 drZeny v poloze odlis-
né od vazebné polohy tak dlouho, dokud se
odtahovy zdvih tém&F nedokondi. Ve vazebné
poloze spojuje vazebny &len vytvoFeny ve
formé& tycky 115, pletaci jehly 5 a hnaci a
poesouvaci prvek 12,

Alternativnd je u tohoto prikladu prove-
deni také mozné, aby vhodnym vytvofenim
kolének 117 nebo horni hrany prodlouZent
vidlicovitého ramene 14 mohl byt provadén
Vyb&r mezi pletenim a chytem. Je také moz-
;110 zprostiedkovat pridavné zatahovaci zdvi-

y.

Aby se zabranilo tomu, %e ty€ky 115 musi
v prith8hu odtahovéhe, popiipads vysouva-
ctho zdvihu kleuzat podél pélov§ch ploch
pridrinyeh magnett 33 ve sméru os pleta-
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cich jehel 5, jsou tycky 115 podle obr. 20
opatifeny prodlouZenim 120. Toto prodlou-
Zeni 120 je uloZeno ve vodici vidlici 123 a
miiZe se v ni posunovat ve sméru osy ple-
taci jehly 5. Vodic! vidlice 123 je uloZena
v roving hnactho a posouvaciho prvku 12
a v této rovin& je vykyvna kolem vykyvného
bodu 124. PFitlatna pruZina 126 pfitlacduje
ty¢ku 115 prostfednictvim vodici vidlice 123
ve sméru na vystfednik 10. Vodici vidlice 123
se miZe tim, Ze vystfednik 10 plsobi na
tyCku 115, vykyvnout a dolehnout na polo-
vou plochu pridrZzného magnetu 33, ktery
ji potom v dalsim chodu mfiZe bud podrZet
nebo uvolnit, jak to vyZaduje pleteny vzor.
Rozdil oproti pfikladu z obr. 19 spocivd v
tom, Ze druh pleteného vzoru neovliviiuje
tyéku 115, pohybujici se plsobenim hnaci-
- ho a posouvaciho prvku 12 ve sméru zdvihu,
ale vykyvné uloZend, ve sméru pletaci jehly
5 neposuvnd vodici vidlice 123.

Piikladné provedeni podle obr. 20 mtiZe
byt jesté podle obr. 21 rozdifeno o moZnost
provaddni volby mezi pletenim a chytem.
K tomu je jednak horni hrana prodlouZeni
vidlicovitého ramene 14 vytvoPena ve formé
stupnd 128 se dvéma dily a jednak jsou
také na vodici vidlici 123 upraveny dva dily
stupn& 129, které podobné jako u piikladl
provedeni z obr. 9 aZ 17 spolupracuji nebo
nespolupracuji s piitlatnou ¢i ovladaci pru-
Zinou 34, ovladanou pfidrZnym magnetem
33, kterd je na konci opat¥ena nosem 131.
Nos 131 jests pokraduje v prodlouZenou ast,
na niZz je vytvarovdno rameno 132, spolu-
pracujici se stojinou 135 uloZenou ve svis-
l1ém prodlouZeni stupné 128, kterd v kazdé
poloze hnaciho a posouvaciho prvku 12
podchytdvd rameno 132 a priklada Kkratce
pfed dokondenim vysouvaciho zdvihu ovla-
daci pruZinu 34 na pfidrZny magnet 33.
Dalst zmé&na oproti p¥ikladu z obr. 20 spoci-
va v tom, Ze tycka 115 méa kolénko 136, jehoZ
horni hrana slouZi jako odtahovy orgén,
ktery spolupracuje s odtahovym dilem 118
hnaciho a posouvaciho prvku 12.

Jak vysouvaci dily, tak i odtahové dily
hnaciho a posouvaciho prvku 12 mohou pfi-

tom pflisobit na vysouvaci a popiipadé odta-

hové organy, které nejsou vytvoFeny na ple-
tacich jehlach B, ale na jinych pletacich
orgédnech a prvcich, popfipadé na vazebnych
¢lenech.

Zatizeni podle obr. 21 pracuje nésleduji-
cim zplsobem; jakmile dokonéi vystfedniky
10 vysouvaci zdvih, dolehnou na ty€ku 115
a vytlacuji ji smérem ven, aZ se vykloni z
¢inné oblasti stupné 128 do polohy, kde je
mimo ¢innost. Nos 131 ovlddaci pruZiny 34
se v disledku pfislu§ného vyklonéni vodici
vidlice 123 dostane za levy dil stupné 129.
Je-li v tom okamZiku ovlddaci pruZina 34,
kterd kratce prfed dokoncenim vysouvaciho
zdvihu dosedla v dfisledku spolupréace stoji-
ny 135 s ramenem 132 na poélovou plochu
pridrZzného magnetu 33, od pridrZného mag-
netu 33 uvolnéna, pak diky vlastnimu pred-

péti odpadne z pdlové plochy a jeji nos 131
dosedne na prvni dil stupné 129, jakmile
vodici vidlice 123 v priib&hu druhé ¢&éasti
odtahového zdvihu je vyklonéna pfitlac¢nou
pruZinou 126 ponékud doleva. Tim je vazeb-
ny €len vytvofeny jako tyfka 115 aretovén
ve své mimopracovni poloze, takZe pletaci
jehla 5 neni p¥i nésledujicim vysouvacim
zdvihu vysouvéna.

Ma-li se provadét pleteni pletacimi jeh-
lami 5, pFichyti se ovladdaci pruZina 34 k
pFidrZnému magnetu 33 a tycka il5 se v
pribéhu druhé poloviny odtahového zdvihu
ponékud odtdhne a odkloni ve sméru vy-
sttedniku 10, aZ se spodni hrana- kolénka
117 dostane nad horni dil stupné 128, tj.
aZ? dosdhne vazebné polohy, coZ méa potom
za ndsledek vysunuti pletaci. jehly 5 do
pletaci polohy.

Pro ovlddani pletacich jehel 5 v chytové
poloze se ovladaci pruZiny 34 uvolni od p¥i-
drZzného magnetu 33 teprve potom, kdyZ se
nos 131 piesunul do oblasti druhého dilu
stupné 129 a po uvolnéni se na tento dil
pfitlaci, ¢imZ se tytka 115 aretuje ve své
druhé zabé&rové poloze, v niZ se na-
chéazi spodni hrana kolénka 117 nad niZS$im
dilem stupn& 128 a pletaci jehla 5 v pribé-
hu vysouvaciho zdvihu dosdhne pouze chy-
tové polohy.

Na obr. 22 aZ obr. 25 jsou zobrazeny riz-
né faze pohybu volicich soustav podle obr.
21, pritemZ na obr. 22 je zndzornén oka-
mZik volby, na obr. 23 okamZik po volbé&
pro pleteni, na obr. 24 okamZik po volbé
pro chyt a na obr. 25 okamZik po volb& na
vynechdni pleteni.

Také u zafizeni podle pfikladného prove-
deni z obr. 20 az 25 miZe pletaci jehla 5
provadét piidavné zatahovaci -zdvihy, neza-
vislé na otddeni vystiedniku 10, pFiCemZ od-
stup mezi prodlouZenim, tvoficim odtahovy
dil 118 a hoiejsi ¢éasti stupné 128 je dosta-
tetné vé&tsl neZ odstup mezi horni hranou
kolénka 136 a spodni hranou kolénka 117
tytky 115, /

Zvlastni vyhody prikladnych provedeni
podle obr. 9 aZ 17, popfipad& podle obr. 21
aZ 25 spocivaji v tom, Ze vazebny Clen, tvo-

" Feny tyfkou 115, je také ve vazebné poloze

pro chyt kontrolovan a v disledku toho pra-
cuje spolehlivé i p¥Fi vyS8ich po&tech oté-
dek.

U dfive popsanych, pifikladt provedeni by-
ly viechny vazebné ¢leny v priib&hu odta-
hového zdvihu uvddény nejprve do mimo-
pracovni polohy a z ni se potom premisto-
valy podle vzorovacich potfeb do jedné z
obou vazebnych poloh. Na obr. 26 aZ 31 jsou
zndzorn&ny pfiklady provedeni, ve kterych
se vazebné Cleny nejprve umisti do vazeb-
né polohy a potom se z ni pfemisti podle
vzorovacich potieb do mimovazebné polo-
hy.

PFiklady provedeni zafizeni podle vyné-
lezu na obr. 26 aZ 31 obsahuji stejné jako
pFedchozi piiklady hnaci a posouvaci prvek
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12, jehoZ spojovaci stojina 16 je vedena v
posuvném loZisku 107 a jehoZ vidlicovité ra-
meno 14 nese oto¢né loZisko 109, ve kterém
je uloZena tycka 110 pisobici jako vazeb-
ny €len, kterd je vSak uloZena axidlné ne-
posuvné a o niZ se opird pritlatnd pruZina
111. Tytka 110 miZe byt uloZena proti sile
pfitlatné pruZiny 111 na pfidrZném magne-
tu 33 a mé na svém konci vytvarovano vyb-
rani tvofici kolénko 141, jehoZ spodni hra-
na slouzi jako vysouvaci dil 142 a jehoZ hor-
ni hrana slouZi jako odtahovy dil 143; vy-
souvaci dil 142 se setkdva s odpovidajicim
vysouvacim orgdnem 145 pletaci jehly 5 a
odtahovy dil 143 se setkava s odpovidajicim
odtahovym orgdnem 146 pletaci jehly 5, pii-
demZ odtahovy orgédn 148 je v kaZdé poloze
tyCky 110 pfesahovan odtahovym dilem 143.

Na spodnim dilu tyCky 110 je pripevnéna
pruzina 147, kterd zasahuje do prostoru me-
zi ty¢kou 110 a vystrednikem 10, se kte-
rym spolupracuje. Na obr. 29 aZ 31 je &ar-
kovanou ¢arou naznacdena volnd, nenapnuta
poloha pruZiny 147.

Cinnost tohoto zarizeni je nasledujici; P¥i
poloze vystiedniku 10 podle obr. 26 je tyCka
110 napfiklad pritaZena pridrZnym magne-
tem 33, takZe pletaci jehla 5 se pri néasledu-
jicim vysouvacim zdvihu miiZe zvedat do ple-
taci polohy (viz obr. 27). V priib&hu nésle-
dujictho odtahového zdvihu doseda vystred-
nik 10 na pruZinu 147, ktera je nejdfive na-
pnuta a potom opét uvolnéna. JestliZe se
na pridrZzny magnet 33, ktery je vytvoren
jako permanentni magnet s budicim vinutim,
v prubéhu odtahového zdvihu nepfivede Zad-
ny ovladaci signal nebo impuls, zlistane po-
loha soucddsti jako na obr. 26 a pletaci jeh-
ly 5 se mohou znovu zvedat.

M4&-1i pletaci jehla zlistat v normélni pri-
chodné poloze, pak se na budicl vinuti p¥i-
drZzného magnetu 33 privede Fidicl signal
(obr. 28) ve chvili, kdy vystfednik 10 do-
koncil Gplné odtahovy zdvih nebo ve stejné
chvili, kdy vystfednik 10 provadi diky vili
mezi kolénkem 141 a vysouvacimi organy
145, poptipadé odtahovymi orgény 146, ma-
1y zdvih naprdzdno a kdy probihd pomoci
zatahovacich zdmkd 40 zatahovani. V d-
sledku zachyceni Fidicitho signédlu. se tycka
110 vyklani pod tlakem pfitlacné pruZiny 111
(obr. 28) doleva, aZ se dostane vysouvagi
dil 142 zpod vysouvaciho orgédnu 145. Pru-
Zina 147 jiZ neni v tomto okamZiku napnu-
ta. PFi nésledujicim vysouvacim zdvihu z{-
stavd vystiednik 10 a pletaci jehly 5 v nor-
méalni prichodné poloze (obr. 29).

Po dokondeni vysouvaciho zdvihu se vy-
stfednik 10 nejprve opét uloZi na pruZinu
147 a tyCka 110 se napne ve sméru pridrZné-
ho magnetu 33, pfiCemZ kolénko 141 je tla-
Ceno proti stvolu pletaci jehly 5. V dalSim
prub&hu vysouvaciho zdvihu dosdhne Kko-
lénko 141 volného vybrani mezi vysouvacim
orﬁénem 145 a odtahovym organem 146

(obr. 30), takZe v posledni Césti odtahového
zdvihu se opét vytvori vazebnad poloha, pa-

-
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trnéd z obr. 31. V zdvislosti na tom, zda pii-
drzny magnet 33 obdrzi ridici signdl ¢i ni-
koliv, bude ukonCen odtahovy zdvih vazeb-
nou polohou podle obr. 26 nebo mimopra-
covni polohou podle obr. 28.

U priklad@ provedeni zobrazenych na obr.
26 aZ 31 miZe byt, stejné jako u piikladlt
zobrazenych na obr. 9 aZ 17 a obr. 21 aZ
25, dosaZeno druhé vazebné polohy pro po-
suv pletacich jehel do chytové polohy, pfi-
gemZ kromé ptidavnych pomocnych prostied-
ki, pouZitych u téchto prikladd, mohou byt
pouZity i jiné prostredky. Soufasn& by by-
lo moZno pri analogickém pouZiti voliCové
soustavy podle vynédlezu vytvotit takové fe-
Seni, Ze by vazebné ¢&leny byly v prab&hu
odtahového zdvihu p¥ivddény nejprve do ta-
kové vazebné polohy, kterd by méla za nés-
ledek vysunuti pletacich jehel do chytové po-
lohy, nadeZ by se vazebné Cleny prevadély
podle druhu vyrdbé&ného vzoru bud do mi-
mopracovni polohy, nebo do jiné vazebné
polohy.

Vynédlez neni omezen pouze na popsané
priklady provedeni pletaciho stroje podle vy-
ndlezu, ale miZe byt mnoha zplisoby v roz-
sahu predmétu vyndlezu obméifiovan. Misto
p¥idrZnych magnetli 33 a ovlddacich pruZin
34 mohou byt pouZita jind, napfiklad elek-
trickd, magnetickd, pneumatickd, hydraulic-
ké a zejména také mechanickd zafFizeni a
ustroji, jako jsou blokovaci zéapadky, aby
byly riizné vazebné ¢leny drZeny v Zadanych
polohach. Na obr. 19 aZ 25 zobrazené klou-
bové spojeni mezi pletacimi jehlami 5 a va-
zebnymi Cleny milZe byt nahrazeno jinym
spojenim, napriklad s tenkymi pruZicimi e-
lementy. Priklady provedeni podle obr. 21
mohou byt takovym zphsobem obménény,
Ze nos na ovlddaci pruZiné pii uloZeni na
stuperi vodici vidlice pFedepne tahem a ulo-
Z1 se prostfednictvim vystupku na vodici vid-
lici pfimo na pfidrZny magnet. Vodici vidlice
nemusi v jiné obmé&né provedeni leZet na pro-
dlouZené ose jehly, ale mtZe byt vici ni pfe-
sazena a spoluptisobit se zahnutym vystup-
kem tycky 115. Piikladné provedeni podle
obr. 19 aZ 20 mtZe byt kombinovédno tak,
Ze mlZe byt pouZito i prvkt z obr. 9 aZ 16
a u provedeni na obr. 9 aZ 16 miZe byt va-
zebny Clen tvoren tyCkou spojenou s pleta-
ci jehlou, uloZenou na strané volnych koncil
vidlicovitych ramen 14, 15. Misto jediné o-
vladaci pruZiny 34, kterd spolupracuje s
nardzkou 98, se stojinou 101, 102 nebo se
stupném 129, miiZze byt pouZito dvou ovla-
dacich pruZin, ovlddanych dvéma pFidriny-
mi magnety 33. V prikladném provedeni,
zobrazeném na obr. 19, miiZe byt chytova
volba provadéna tak, Ze kolénko 117 je o-
pateno stupném a v prodlouZeni tyCky 115
je pod kolénkem 117 vytvofen dalsi stupeii,
spolupracujici s ovladaci pruZinou 34. Sou-
gasné miZe byt tento pFiklad opat¥en vazeb-
nymi €leny, které v oblasti volnych konci
vidlicovitych ramen 14, 15 hnacich a posou-
vacich prvkd 12 maji podobné usporadani
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jako tyCky 110 u obr. 8 nebo ty&ky 115 z obr.
19, av8ak nejsou pevng spojeny ani s jehla-
mi, ani s hnacim a posouvacim prvkem 12,
nybrZ se mohou vykyvovat kolem pevného
vykyvného bodu v urovni vystifednikii 10;
vikyvné tyCky mohou byt ovliviiovany pii-
drZznym magnetem nebo vystfednikem 10.
Stupné 95, 128, zobrazené u piiklad@ na obr.
9 aZ 17, popfipadé obr. 21 aZ 25, mohou byt
vytvoFeny misto na hnacim a posouvacim
prvku 12 .na pletaci jehle 5.

U prikladd na obr. 9 aZ 31 se vychézelo
z toho, Ze je vyhodné, aby vystfedniky 10
byly pouZitelné jak k provddéni vysouva-
cich a odtahovych zdvihl, tak také k pfie-
souvani vazebnych &lend v urditém vymeze-
ném sméru. Do rozsahu vyndlezu vSak spa-
d4 také ta Gprava, Ze se pro oba druhy po-
hybu pouZije dvou rfiznych synchronng s
pohybujicich vystfednikd, pri¢emZ jeden z
nich bude provadét pouze vysouvaci a odta-
hové zdvihy a druhy bude zajiStovat pouze
pohyby vazebnych ¢&lenfl, jejich posuvy a
popfipadé také vykyvné pohyby.

Vykyvovédni vazebnych &lenti se miZe da-
le provadét také pomoci magnetickych ne-
bo elektrickych prostiedkil, ddle vzorovacich
koledek, které se na vazebnych ¢lenech od-
valuji nebo pomoci zdmkové kfivkové plo-
chy, kterd se pohybuje jako zatahovaci dil
od jednoho vazebného &lenu ke druhému.

Jako pFidrZného magnetu je moZno pouZit
permanentniho magnetu, jehoZ poélova Cést,
pfitahujici ovladaci pruZinu, je ovinuta bu-
dicim vinutim, na které jsou pFivdd&ny sig-
ndly, které pak magnetické pole permanent-
niho magnetu zeslabuji, kompenzuji nebo
pFepblovévaji. Je-li povaZovdno za nevyho-
du, Ze napfriklad u provedeni podle obr. 18
aZ 20 neni moZno p¥i vypadku elektrického
proudu plést se v3emi jehlami, mliZe byt
pFidrZny magnet vytvofen jako ¢isty elek-
tromagnet, na ktery se privadéji ridici sig-
ndly pouze tehdy, maji-li byt nékteré ovléa-
daci pruZiny pri pleteni vzoru drZeny na je-
ho pélové ploSe. Misto kombinace pridrZné-
ho magnetu s ovladaci pruZinou miZe byt po-
uZito aktivniho elementu, ktery se sdm pfe-
tvari, napfiklad piezoelektirického ohybové-
ho prvku nebo elektricky ohfivaného bime-
talového prvku.

PridrZné magnety musi byt odpovidajicim
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zplUsobem pfizplisobeny vlnitym posuvnym
pohyblim hnaciho hfidele, jak je na obr. 1
vyznaceno pomoci riizné vysky riznych ple-
tacich jehel, které musi byt ovliddéany tak,
aby jednak dodédvdni impulsd odpovidalo
postaveni magnetli v jedné pletaci sousta-
V€, to znamend, aby v jedné vin& na sebe
navazovalo, a jednak aby Cinnost magneti
odpovidala polohdm jehel a aby u t&ch je-
hel, které jsou ve shodné fazové poloze, by-
ly magnety zdsobovdny impulsy ve stejnou

‘dobu. Z toho plyne, Ze p¥i jednoduché vol-

bg, pleteni nebo nepleteni, jsou na kaZdy
takt potfebné ovlddaci signdly v takovém
pottu, kolik vin se na stroji vyskytuje. P¥i
dvojité volb& mezi pletenim, vyFazenim z
pieteni a chytem je potfeba tolik Fidicich
signédld, Ze se jejich podet rovna dvojnédsob-
ku poCtu vin. Zpracovédni informaci probi-
ha vyhodn& takovym zpfisobem, Ze pFi je-
jich. jednoduchém vyb&ru nebo jednoduché
selekci se zajisti poCet Fidicih kan&ld, rov-
najici se po€tu pletacich jehel, p¥itemZ kaZ-
dy n-ty kandl odpovidd n-té jehle kaZdé
soustavy. Jednotlivé Ffidici kandly jsou po-
stupné ovldddny kédovacimi kotoudi, pfi-
pevnénymi napiiklad na hnacim h¥ideli. Na-
staveni dal3i sady Fidicich kan&léi na chyt
se miZe provddét pomoci dal$itho kédova-
ciho kotouée, ktery je oproti prvnimu ko-
toudi o urcitou velikost Ghlu pootoeni pre-
sazen, pfiCemZ piesazeni na hfideli se vo-
Ii podle potfeby, aby se nos vytvoreny na
ovldadaci pruZin& mohl napiiklad podle obr.
9 nebo 21 zasunout do dilu stupné& 96, 129,
ktery odpovida chytu.

JestliZe se pouZivd mechanické selekce, pak
mohou byt Fidici informace uklddédny na
informatni stopu nosi¢e informaci nap#i-
klad ve formé& vystupkdl. Pro rozliSeni poky-
nu pro pleteni, chyt a vyfazeni z pleteni
mohou byt vystupky nebo vystFedniky ulo-
Zeny s rfiznou fazovou polohou nebo mohou
mit riznou vysku, pop¥ipadd mohou byt u-
spofddany v raznych informadénich stopéach.
Kombinace téchto znakdl jsou rovn&Z moz-
neé.

Vynalez miiZe byt pouZit nejen u plochych
pletacich strojt, ale také u okrouhlych stro-
ji, napiiklad v provedeni podle DAS ¢&islo
1008 438 nebo na jinych zafFizenich na tvo-
Feni ocek, napriklad na z4taZnych stdvcich.

PREDMET VYNALEZU

1. Pletaci stroj, s nejméné jednim jehel-
nim lGZkem, ve kterém jsou posuvné uloZe-
ny pletaci prvky, napfilad pletaci jehly, s
vysouvacim, odtahovym a volicim mechanis-
mem pro kaZdy pletaci prvek, napiiklad
pletaci jehlu, kteryZto mechanismus obsa-
huje nejméné vZdy jeden vyst¥ednik, hnaci
prvek, ktery je nejméné ve dvou vzdjemné
opacnych smérech pomoci cdpovidajiciho tva-
rovani stdle ve styku s vystfednikem, va-
zebny &len, ktery zaujiméd, alespoii p¥i vysou-

vani, jednu spojovaci polohu pro spojeni ple-
tactho prvku, napriklad pletaci jehly, s hna-
cim prvkem a jednu odpojovaci polohu pro
odpojeni pletaciho prvku, napiiklad pletaci
jehly, od hnaciho prvku a pied kaZdym vy-
souvacim zdvihem pletaciho prvku, napfi-
klad pletaci jehly, je nucen& pohybovan do
jedné z obou poloh a vzorovaci ustroji, kte-
rym je vazebny clen pro vyb&r pletaciho
prvku, napriklad pletaci jehly, podle vzoru,
pridrZovdn ve stejné poloze, nebo pohybo-

-
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vén zpét do druhé polohy, pfifemZ vystfed-
niky jsou uloZeny na ototném hrideli se vza-
jemnym Ghlovym pfesazenim, vyznacujici se
tim, Ze pletaci prvky, napfiklad pletaci jeh-
ly (5], jsou pri odtahu nezavisle na poloze,
ve které jsou vazebné &leny (16, 110, 115),
v zébsru s piisluSnymi hnacimi a posouva-
cimi prvky (12) pro uvedeni vazebnych cle-
nll bd&hem odtahu prisluSnych pletacich prv-
ki, napriklad pletacich jehel (5), do jedné
nebo druhé polohy.

2. Pletaci stroj podle bodu 1, vyznacujici
se tim, Ze vSechny vazebné Cleny jsou po-
hyblivé mezi dvéma vazebnymi polohami, z
nichZ jedna odpovidd poloze pro pleteni a
druhéd odpovidd chytové poloze, mezi nimiZz
jsou mimovazebné polohy, a pfed kaZdym
vysouvacim zdvihem jsou uvadény do jed-
né z téchto t¥i poloh a podle vzoru jsou v
této poloze drZeny nebo vrdceny do jedné
z obou druhych poloh.

3. Pletaci stroj podle boddl 1 a 2, vyznacu-
jici se tim, Ze hnaci a posouvacl prvky (12)
jsou opatfeny dveéma vidlicovitymi rameny
(14, 15), kterd jsou od sebe oddédlena ve
sméru vysouvacich a odtahovych zdvihi a
v kaZdé thlové poloze hnaciho hridele (7)
jsou uloZena na protilehlych strandch vy-
stfedniku (10).

4. Pletaci stroj podle bodu 3, vyznacujici
se tim, Ze vystfedniky (10} jsou ve sméru
vysouvacich a odtahovych zdviht v kaZdé
tihlové poloze stejné Siroké.

5. Pletaci stroj podle né€kterého bodu 1 aZ
4 vyznatujici se tim, Ze pro pFitlaceni va-
zebnych prvkd (16, 110, 115) na vystfedni-
ky (10) je uspofddand pruZina (20, 111, 119,
126), piisobici ve tfetim sméru.

6. Pletaci stroj podle bodd 1 aZ 5, vyzna-
gujici se tim, Ze kaZdy vazebny €len je tvo-
fen tyckou (110}, spojenou vykyvné s hna-
cim a posouvacim prvkem (12).

7. Pletaci stroj podle bodu 6, vyznacujici
se tim, 7e kaZda tyfka (110) mda vysouvaci
dil (142) spolupracujici s vysouvacim orgéa-
nem (28, 145) prisluSnych pletacich jehel
(5).
8. Pletaci stroj podle bodu 6 nebo 7, vy-
znalujici se tim, Ze kazda tyCka (110) je u-
loZena na prodlouZeni vidlicovitého ramena
(14) hnaciho a posouvaciho prvku (12),
vytvofeného ve formé otofného loZiska
(109), a je uloZena v oblasti plisobeni p¥i-
slu§ného vystfedniku (10) a vzorovaciho
ustroji.

9. Pletaci stroj podle bodu 8, vyznacujici
se tim, Ze mezi tyCkou (110) a vystfedni-
kem [10) je usporddand pruZina (147) pro
pFenos pohybu z vystfedniku (10) na tycku
(110). ’

10. Pletaci stroj podle bodd 1 aZ 5, vyzna-
Cujici se tim, Ze vazebny ¢len je tvofen tyc-
kou (115}, spojenou vykyvn& s p¥islunou
pletaci jehlou (5).

11. Pletaci stroj podle bodu 10, vyznadujici

g8 {im, 70 kaJdy hnaci a posouvaci prvek

(12) je opat¥en vysouvacim dilem (114) a
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kaZzda tyCka :(115) je opatFena vysouvacim
orgdnem tvofenym napiiklad kolénkem
(117), spolupracujicim s vysouvacim dilem
(114) pfifazeného hnaciho a posouvaciho
prvku (12).

12. Pletaci stroj podle bodu 11, vyznacuji-
ci se tim, Ze kaZdé4 tycka (115) je uloZena v
oblasti plisobeni pi¥isludného vystfedniku
(10) a vzorovaciho Gstroji.

13. Pletaci stroj podle bod@ 6 aZ 12, vy-
znacujici se tim, Ze vystfedniky (10) jsou
upraveny pro vykyvovani ty&ek (110, 115)
ve sméru odchylném od sméru vysuvnych a
odtahovych zdviht.

14. Pletaci stroj podle bodli 6 aZ 13, vy-
znacujici se tim, Ze kazdy hnaci a posouva-
ci prvek (12) je opatfen odtahovym dilem
(24, 113, 118, 143) a kaZda pletaci jehla
(5) je opatfena odtahovym organem (29,
146), spolupracujicim s odtahovym dilem
(24, 113, 118, 143).

15. Pletaci stroj podle bodd 10 aZ 13, vy-
znadujici se tim, Ze kaZdy hnaci a posouvaci
prvek (12) je opat¥en odtahovym dilem
(118) a kaZda tyc¢ka {115) odtahovym orgé-
nem (29, 136}, spolupracujicim s odtahovym
dilem (118) piislusného hnaciho a posouva-
ciho prvku (12).

16. Pletaci stroj podle bodd 11 aZ 15, vy-
znalujici se tim, Ze odstup mezi vysouvaci-
mi dily {25, 114} a odtahovymi dily (24, 113,
118) odpovida odstupu mezi vysouvacimi or-
gany (28, 117) a odtahovymi orgény (29,
136).

17. Pletaci stroj podle bodl 6 aZ 16, vy-
znacujici se tim, Ze kazda tycka (110, 115)
je pfitlaCnou pruZinou (111, 119, 126) pfe-
depnuta ve sméru k pFisludnému vystredniku
(10} a vzorevacim ustrojim, sestdvajicim
zejména z pfidrZnych magnetl (33), je dr-
Zena proti plsobeni pfitlatné pruZiny (111,
119, 128). .

18. Pletaci stroj podle bod@t 10 aZ 17, vy-
znatujici se tim, Ze volny konec kaZdé tyé-
ky (115) je uloZen podéln& posuvné ve v§-
kyvné& uloZené vodici vidlici (123).

19. Pletaci stroj podle bodu 18, vyznadujici
se tim, Ze na vodici vidlici (123) je uloZena
pFitlaCné pruZina {126).

20. Pletaci stroj podle bodd 7 aZ 19, vy-
znacujici se tim, Ze kaZdy vysouvaci dil je
opatfen stupném, jehoZ jeden dil je upraven
pro vysouvéni prisludné pletaci jehly (5)
do pletaci vy3ky a jehoZ druhy dil je upra-
ven pro vysouvani pletaci jehly (5) do chy-
tové vysky.

21. Pletaci stroj podle bodl 7 aZ 20, vy-
znafujicl se tim, Ze kaZdy vysouvaci organ
(117) je opatfen stupném, jehoZ jeden dil
je upraven pro vysouvdni pletacich jehel
(5) do pletaci vySky a jehoZ druhy dil je u-
praven pro vysouvdani pletacich jehel (5] do
chytové vysky.

22. Pletaci stroj podle bodi 2, 20 nebo 21,
vyznatujici se tim, Ze kaZdy 'z obou dill
stupné odpovidd vidy jedné z obou vazeb-
nych poloh kaZdé tyCky (110, 115).
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23. Pletaci stroj podle bod@ 1 aZ 22, vyzna-
Cujici se tim, Ze vzorovaci tustroji je tvo-
eno soustavou pFidrZnych magnetd (33),
jejichZ pocet odpovida podtu vazebnych cle-
nt.

24. Pletaci stroj podle bodu 23, vyznadujici
se tim, Ze kaZd4 tycka (115) je umisténa v
oblasti plisobeni vzorovaciho tstroji a po
vykyvnuti do mimopracovni polchy je ulo-
Zena na pridrZném magnetu (33).

25. Pletaci stroj podle bodu 23, vyznatuji-
ci se tim, Ze vodici vidlice (123) je po vy-
kyvnuti pfisiusSné ty€ky (115) do mimopra-
covni polohy uloZena na pfidrZném magne-
tu (33).

26. Pletaci stroj podle bodu 24, vyznadu-
jici se tim, Ze vzorovaci ustroji je opatieno
ovladacimi pruZinami (34), jejichZ podet od-
povidd poctu piidrZnych magnetd (33) a
které jsou pruZznym ohnutim uloZitelné na
pfidrZzny magnet (33) pro uvolnéni tydek
(115} a jejich vykyvnuti do pracovni polohy,
pri¢emZ tycka (115) je po uvolnéni od p¥i-
drZzného magnetu (33) aretovdna v mimo-
pracovni poloze.

27. Pletaci stroj podle bodu 28, vyznacuji-
¢l se tim, Ze kaZda ovlddaci pruZina (34)
je spfaZena s prisludnym hnacim a posou-
vacim prvkem (12) pro jeji uloZeni na pii-
drZny magnet (33) v prib&hu vysouvaciho
Zdvihu,

28. Pletaci stroj podle bodu 26 nebo 28,
vyznadujici se tim, Ze kaZda ovladaci pru-
Zina (34) je opatfena nosem (131) a kai-
dd vodici vidlice {123) je opatFena stupném
(129) se dvéma dily, a ovladaci pruZina (34)
je upravena pro uvolnéni tycky (115) pii
svém dolehnuti na p¥idrZny magnet (33) a
po uvolnéni od piidrZného magnetu (33)
je uloZena svym nosem (131} na jeden z
obou dild stupné (129) a pfifazend tycka
(115) je aretovdna v pracovni, popfipadd v
mimopracovni poloze.

29. Pletaci stroj podle bodd 2 aZ 5, vyzna-
cujici se tim, Ze vazebny ¢len je tvoien spo-
jovaci stojinou (16}, pevné& spojenou s pii-
sludnym hnacim a posouvacim prvkem (12).

30. Pletaci stroj podle bodu 29, vyznacujici
se tim, Ze kaZdy hnaci a posouvaci prvek
(12) je tvofen vidlici se dvéma vidlicovity-
mi rameny (14, 15), spojenymi navzdjem spo-
jovaci stojinou (16).

31. Pletaci stroj podle bodu 29 nebo 31,
vyznalujici se tim, Ze vystfednik (10) je
upraven pro vysunuti spojovaci stojiny (16)
ve sméru odliSném od sméru vysouvacich a
odtahovych zdvihd.

32. Pletaci stroj podle bodu 30 nebo 31,
vyznacujici se tim, Ze na vidlici doseda pri-
tlatnd pruZina (20), ¢imZ je vidlice pfitla-
¢ovédna na vystiednik (10]).

33. Pletaci stroj podle bodt 29 aZ 32, vy-
znacujici se tim, Ze s kaZdym hnacim a po-
souvacim prvkem (12) je pevné& spojen stvol
(18], jehoZ volny konec je uloZen v pevné&
uloZeném posuvném a ototném loZisku (21,
22, 99]),
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34. Pletaci stroj podle bodd 29 aZ 33, vy-
znacujici se tim, Ze kaZdy hnaci a posouvaci
prvek (12) je posuvné a oto€né uloZen v pru-
Zing (23), pevné uchycené ke stroji.

35. Pletaci stroj podle bodli 14 aZ 34, vy-
znalujici se tim, Ze odtahovy organ (29},
napfiklad noZka pletaci jehly (5) zasahuje
v kaZdé poloze spojovaci stojiny (16) pod
odtahovy dil (24) hnaciho a posouvacmo
prvku (12).

36. Pletaci stroj podle bodu 35, vyznacu-
jici se tim, Ze kaZdy odtahovy orgdn (29),
tvoFeny horni plochou kolénka, je v kaZdé
poloze spojovaci stojiny (16) prekryt spodni
hranou pfisluSného hnaciho a posouvaciho
prvku (12). v

37. Pletaci stroj podle bodu 34, vyznacuji-
¢l se tim, Ze kaZdy hnaci a posouvaci prvek
(12) je opatfen stupném (95), jehoZ jeden
dil je upraven pro vysouvani pletacich je-
hel (5) do pletaci vySky a jehoZ druhy dil
je upraven pro vysouvani pletacich jehel
(5) do chytové vysky.

38. Pletaci stroj podle bodu 37, vyznaduji-
cl se tim, Ze kaZdy vysouvaci orgén je o-
patfen stupném, jehoZ jeden dil je upraven
pro vysouvdni pletacich jehel (5) do pletaci
vy8ky a druhy dil je upraven pro vysouvani
pletacich jehel [5) do chytové vysky.

39. Pletaci stroj podle bodii 2, 37 nebo 38,
vyznacujici se tim, Ze kaZdy z obou dild stup-
né (95) odpovidd jedné z obou vazebnych
poloh kaZdé spojovaci stojiny (16).

40. Pletaci stroj podle bodl 23 aZ 39, vy-
znafujici se tim, Ze vzorovaci tstroji obsa-
huje ovladaci pruZiny (34), upravené pro
pruZné uloZeni na pridrZné magnety (33},
pfiemZ podet ovladacich pruZin (34) je ro-
ven poctu spojovacich stojin (16) a pfi do-
lehnuti ovladacich pruZin (34) na pfidrZné
magnety (33) je pfifazend spojovaci stojina
(16) uvolnéna pro vykyvnuti do jedné z va-
Zebnych poloh, pfi uvolnéni od piridrZného
magnetu (33) je spojovaci stojina (16) are-
tovatelnd v mimovazebni poloze.

41. Pletaci stroj podle bodu 40, vyznacuji-
ci se tim, Ze kaZdy stvol (18) hnaciho a po-
souvaciho prvku (12} je opatfen vystupkem
(36) pro pritladeni ovladaci pruZiny (34)
na piidrZny magnet (33).

42. Pletaci stroj podle bodu 40 nebo 41, vy-
znacujici se tim, Ze kaZda ovladaci pruZina
(34) ma koncovy nos (97) a kaZdy stvol
(18) maé nardZku (96) se dvéma dily a ovla-
daci pruZina (34) je upravena pro vyklonéni
spojovaci stojiny (16) do vazebné polohy
pfi uloZeni na prFidrZny magnet (33) a pfi
uvolnéni od prldrzneho magnetu (33) pro
dolehnuti svym koncovym nosem (97) na
prvni nebo druhy dil nardZky (96) pro are-
tovani spojovaci stojiny (16) ve vazebne ne-
bo v mimovazebné poloze.

43. Pletaci stroj podle bodi 23 az 42, vy-
znacujici se tim, Ze kaZdy p¥FidrZny magnet
(33) je vytvofen jako ovladatelny magnet.

44. Pletaci stroj podle boddl 33 aZ 43, vy-
znacujici se tim, Ze na vnéjsi volné konce
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kazdého stvolu (18) je uloZena jedna pFi-
tlatnd pruZina (20).

45, Pletaci stroj podle bodt 31 aZ 43, vy-
znatujici se tim, Ze kaZdy stvol (18]} je pri-
pevnén k hnacimu a posouvacimu prvku
(12) ze strany odvrdcené od vidlicovitych
ramen (14, 15).

46. Pletaci stroj podle bodl 33 aZ 44, vy-
znadujici se tim, Ze kaZdé ototné a posuvné
loZisko (99) je tvofeno dvéma kuZelovity-
mi, k sob& obrdcenymi kuZelovymi plocha-
mi, mezi nimiZ je uloZen prisluSny stvol
(18).

47. Pletaci stroj podle bodd 33 aZ 44, vy-
znatujici se tim, Ze otofné a posuvné loZisko
je tvofeno kolikem (22), uloZenym v pod-
louhlém vyrezu (21).

48. Pletaci stroj podle bodi@t 33 aZ 47, vy-
znacujici se tim, Ze kaZdé otofné a posuvneé
loZisko je umisténo mimo osu pletaci jehly
(5), popfipadé jejiho prodlouZeni.

49, Pletaci stroj podle bodd 33 aZ 47, vy-
znadujici se tim, Ze kaZdé otoCné a posuvné
loZisko (99) je uloZeno v prodlouZeni o0sy
prifazené pletaci jehly (5).

50. Pletaci stroj podle bodi 1 aZ 49, vyzna-
Cujici se tim, Ze mezi nejméné dvdma vy-
stfedniky (10) je uloZen rozpérny kotoul
{77}, ktery je pifidavnym uloZenim hnaci-
ho hiidele (7).

51. Pletaci stroj podle bodu 50, vyznadujict
se tim, Ze mezi v3emi vystfedniky (10) jsou
uloZzeny vidy dva rozpérné kotoule (77),
umisténé ze dvou protilehlych stran vedle
hnaciho hiidele (7) a pripevnéné na ram
stroje.

52. Pletaci stroj podle bodd 1 aZ 51, vyzna-
dujici se tim, Ze nejméné mezi dvéma vy-
stfedniky (10} je uloZen jeden rozpérny kru-
hovy kotout¢ ({80), nasazeny na hnaci hiidel
(7], jehoZ obvodova plocha je uloZena v ne-
pohyblivém loZisku.

53. Pletaci stroj podle bodu 52, vyznaduji-
ci se tim, Ze nepohyblivad loZiska jsou tvore-
na uloZenymi kotouci (81).
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54. Pletaci stroj podle bodl 52 a 53, vy-
znadujici se tim, Ze priimér obalové kruZni-
ce rozpé&rnych kruhovych kotoucit (80) je
vétsi neZ primeér obalové kruZnice vystredni-
ku (10).

55. Pletaci stroj podle bodu 54, vyznacu-
jlci se tim, Ze mezi vSemi vystiedniky (10)
jsou umistény rozpérné kruhové kotoute
(80), jejichZ pramér obalové kruZnice je vét-
81 neZ nejvétsi prtmér obalovych kfivek
v8ech vystfednikd (10).

56. Pletaci stroj podle bodu 55, vyznacuji-
ci se tim, Ze rozpérné kruhové kotouce (80)
jsou uloZeny v loZisku, které je kluznym
loZiskem, sahajicim po celé Sifce stroje.

57. Pletaci stroj podle bodu 55, vyznacuji-
ci se tim, Ze rozpérné kruhové kotouce (80}
jsou uloZeny ve trech valivych loZiscich
(82), které jsou rozmistény na trfech riz-
nych mistech po obvodu rozpérného kruho-
vého kotoucCe (80).

58. Pletaci stroj podle bodd 1 aZ 57, vyzna-
Cujici se tim, Ze na hnacim hiideli (7) jsou
uloZeny neotofné a posuvné objimky (83),
mezi jejichZ styCnymi plochami je vytvofena
mezera, pfi¢em?Z vystfedniky (10) a rozpér-
né kruhové kotoule (80) jsou neotoéné a
axidlné posuvné upevnény na objimky (83).

59. Pletaci stroj podle bodu 58, vyznaduji-
cI se tim, Ze na koncich objimek (83) jsou
vytvofena vybrani (85) pro uloZeni loZiska,
jehoZ jeden dil je pomoci pfFipeviiovaci sto-
jiny (89), prochéazejici stynou spérou, upev-
nén k rdmu stroje.

60. Pletaci stroj podle bodu 58 nebo 59,
vyznacujici se tim, Ze hnaci a posouvaci
prvky (12) jsou uloZeny v pfidavnych ne-
pohyblivych vedenich jehelniho 1Gzka (3).

61. Pletaci stroj podle boddl 15 aZ 60, vy-
znacujici se tim, Ze odstup mezi vysouvacim
dilem (25}, popiipadé prvnim vidlicovitym
ramenem (14) a odtahovym dilem (24, 113,
118) je v&tS1 neZ odstup mezi vysouvacim
organem (28, 117) a odtahovym orgdnem
(29, 136).
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