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vynélez se tyké formovaciho a navaddciho zafizeni ur&eného ke zformovéni volného okraje
napln&ného pytle a k navedeni tohoto volného okraje do uzaviraciho stroje.

Po naplnéni sypkym materidlem a po ptipadném vypuzeni vzduchu ze sypkého materidlu
je nutno pytel uzaviit. Jednim 2z moZnych zpisobl uzavieni je seditf nebo svateni volného
okraje pytle. Aby tento tkon mohl byt proveden dokonale, je nutno p¥edenm zformovat volny
okraj pytle a Vv tomto stavu jej zavést do Gelistf uzaviraciho, ti. napt. &iciho nebo
svafovaciho stroje. Zformovani spo&ivad v tom, %e stény volného okraje pytle se narovnaji
a napnou, takie se uvedou do rovnobdiné polohy. protoZe zformovéni volného okraje naplnéné-
ho pytle, ti. vlastné zparalelizovéni jeho stén, je ¢innost pro ruéni obsluhu monotdnni,
nehygienickd a neproduktivni, byla zkonstruovéna za¥izeni, jejichZ ukolem je tyto ukony
zmechanizovat, p¥ipadné zautomatizovat. z4kladnim prvkem znamych formovacich za¥izeni
jsou dvé rozpinaci tyle, jejichZ spodni konce se vno¥i do rozevieného napln&ného pytle,
nage? pohybem vnotengch koncd od sebe se st&ny pytle u jeho volného okraje zparalelizuji.
Rozpinaci tyle byvaji spiaieny se silovymi vélci, napt. pneumatickymi, 2 nich? n&ktery
ovl4d4 svisly pohyb rozpinacich ty&1, zatimco jiny ovlada pohyb rozpinacich ty&i ve vodorov-
ném sméru. Trajektorie vysledného pohybu rozpinacich ty&i byva slo¥ena z jednoduchych
pohybd, nap¥. po dvou p¥imkéch, po p¥imce a kruZnici apod., ptitemz se sloritosti této
v¢sledné trajektorie souvis{ p¥imo umdrng sloZitost celého rozpinaciho mechanismu, &
to zejména tehdy, spolupracuje—li rozpinaci mechanismus S navaddcim dstrojim, jeho? tkolem
je pEivést 2formovany okraj pytle k uzaviracimu stroji. Velkd slo¥itost, s tim souvisejfci
pracnost pfi eroBé a zdroj provoznich potizi jsou nejvété{ nevyhodou zndmych rozpinacich
mechanismi, a tim i formovacich zafizeni. Navaddéci ustrojfl, které navazuje na formovaci
za¥izeni, Jje tvoreno bud vodicimi Yeminky., které unddeii zformovany okraj pytle, nebo
1i%tami, které se pfiklopi ke 2 formovanému okraji pytle a synchronné s pohybem pasového
nebo obdobného dopravniku, ktery je vidy upraven pod formovacin a navddécim za¥izenim,
dopravi pytel k uzaviracimu stroji. Navad&ci Gstroji opatfené lidtami kompiikuje konstrukci
celého formovaciho a navédéciho za¥izeni, coi je nevyhodné. Mnoh& formovaci a navédéci
za¥izeni se vyznaduji takovou celkovou koncepci nebo aplikact takovych prvkd, Ze z hygienic—
kych diivodd se nedaji pouzit p¥i formovéni pytld obsahujfcich pozivatiny, jakymi je napt.
jedléd mouka, co? je rovndi nevyhodné. p¥{ikladem aplikace prvku nevhodného 2z hygienického
hlediska je pouziti silového védlce, jeho# hnacim médiem je tlakovy olej.

Uvedené nevyhody podstatnd zmenuje formovaci a navéadéci za¥izeni podle vyndlezu,
které je urleno ke zformovani volného okraje napln&ného pytle a k navedeni tohoto volného
okraje do uzaviraciho stroje. Formovaci a navédéci za¥izeni je uzplisobeno pro ustaveni
nad dopravnikem majicim nekon&ity p¥epravni povrch, vedenym od plniciho mista za uzaviraci
zénu, jeZ je ve formovacim a navdddcim zatfizeni upravena pro ulo¥eni uzaviraciho stroje.
Formovaci a navad&ci zaFfzeni obsahuje rozpinaci mechanismus & navéadci dstroji. Ve smyslu
pohybu dopravniku Jje rozpinaci mechanismus upraven VvV pfedni &asti a navaddci Gstroji
v zadni &ésti formovaciho a navéd&ciho za¥izeni. Rozpinaci mechanismus Jje tvoten dvéma
rozpinacimi tydemi, které jsou uloZeny oton& na nosném stolku v hlavni vertikaln{ roviné
vedené v podstaté podélnou osou dopravniku, pritemi spodni konce rozpinacich ryei jsou
upraveny Vv dosahu volného okraje pytle a nosny stolek je uloZen na ramu suvné ve smé&ru
rovnob&iZném s dopravnikem. Navaddci ustroji e tvoteno dvéma vodicimi Yeminky vyvedenymi
od rozpinacich tyél v koncové poloze k uzaviracimu stroji. Podstata vynédlezu spodivé
v tom, %Ze rozpinaci tyte jsou vzéjemné propojeny prostfednictvim prvniho silového vélce
a s nosnym stolkem je pevné spojena jedna ze dvou zdkladnich t4sti druhého silového valce,
kterymiZto z&kladnimi &&stmi jsou pistnice a t&leso. Zbyvajici ze z&kladnich &&sti druhé-
ho silového vdlce je spojena s rédmem. Ram je ulo¥en nejméné na jednom sloupu upraveném
pro ustaveni po strané dopravniku. Pro Géel odstrandni prebytelné horni &ésti zformované-
ho volného okraje pytle je na ramu pred uzaviraci zbOnou upraveno odyezdvaci ustroji, jehoi
no¥e jsou umisté&ny nad vodicimi Yeminky navadécino ustroji. vyhodné provedeni suvného
ulozeni nosného stolku spogivd v tom, e k ramu jsou pFripevnény dvé rovnob&Zné vodici
ty&e, z nichZ na ka%dé jsou z vnéjsi strany 2 boku usazeny dvé vodici kladky, pricem?

kardad vodici kladka je ototné uloZena na zhchytném Zepu upevnénén svisle k nosnému stolku
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a mimo hlavn{ vertik4ln{ rovinu je k nosnému stolku pfipevnéno t&leso druhého silového
vdlce, jeho¥ pistnice je pEipevn&na k rému. Pro G¢el pFizpisobenf se pytlim rdznych délek
je formovac{ a navadct za¥{zeni vyZkovs p¥estavitelnd, pro kteryZto udel je sloup tvofen
jednak hornit Cdsti, k niz je prost¥ednictvim nosného ramene p¥ipevndn ram a jednak spodnf
&astl, je? je suvnd spojena s hornf &&stf. Uvnit¥ sloupu je ulofeno pohybové dstrojf
obsahujfc{ Sroub a matici, p¥i¥em? jeden &len pohybového tstrojf Je spfaZen s hornt E4sti
sloupu, zatfmco druhy &len pohybové Gstrojf{ je spraZen s prvnim elektromotoren, jen%

je spolu se spodni ¢dst{ sloupu nehybné ulofen v podstavnd sk¥ini upravené pro ustavenf
vedle dopravniku. Za tilelem zlep¥ens hygienickych podminek je ram opat¥en krytem, na

némZ je upraven odsdvact néstavec.

Formovacf a navddéci za¥fzenf podle vyndlezu se vyznaduje Cetnymi vyhodami, z nich¥
k nejv&tsim pat¥sf jednoduchost konstrukcé, a tim spolehlivost p¥i provozu, pfiemi je
zarufen takovy vykon p¥i formovén{ volnych okrajt naplnénych pytly, ktery je v souladu
s vykonem soudobych Spi&kovych plnicich pytlovacich strojg. K vyhoddm patif kompaktnost
za¥{zent spodivajicf v tom, Ze na spoledném rdmu je umfstén rozpinact mechanismus, navidsci
Gstrojf i odrezévact dstroji. Vyhodou je téZ moZnost p¥izplsobit polohu rému ve vertikdlnim
sméru pytlim rizngch délek. Dals{ vyhody se vztahuj{ k hygienické oblasti, p¥idems jednou
z nich je moZnost ods&vant prachu z prostoru rdmu okolo rozpinaciho mechamismu a druhou
v¥hodou je, ¥e formovaci a navidsét zaf{zen{ lze nasadit i v link4ch, na nichs se balf
jedlé produkty.

Na p¥ipojeném vykrese je schematicky zndzorn&n p¥iklad provedéni formovacfho a naviddéci-
ho za¥fzen{ podle vyndlezu, kde znézorfiuje obr. 1 ndrys formovacfho a navddéciho zatrizeni
v&etn& dopravniku pro dopravu naplné&nych pytlt, obr. 2 ve zvétSeném m&¥{tku bokorys z obr 1,
obr. 3 ve zv&tZeném m&Fftky pidorys navdd&ciho dstroj{ (pohled ve sméry 8ipky B z obr. 1),
obr. 4 ve zvétfeném m&¥{tku pohled na odfezivaci istroji ve sméru $ipky C z obr. 1, obr. 5
ve zvétSeném mdfftku fez A-A z obr. 1, p¥idem¥ oproti obr. 1 jsou zvétSeny obr. 2 a¥ 4
cca dvakrdt a obr. 5 &ty¥ikrat.

Formovac{ a nav4dd&dc{ za¥{zen! je tvo¥eno rédmem .9, ktery je uloZen nejmén& na jednom,
s vyhodou vZak na dvou sloupech 54 upravenygch Pro ustavenf{ vedle dopravnfku 42 s nekonditym
p¥epravnim povrchem, jehoZ typickym pPfedstavitelem je pésovy dopravnik. Dopravnik 42 je
veden od plnictho mista, tj. nap¥. karuselové pPytlovac{ linky za uzaviraci zénu 46, jez
je uzplsobena v rému 9 pro ulofeni uzaviracfho, tj. nap¥. Sicfho nebo svafovacfho stroje.
Rém 9, uloZeny nad dopravnikem 42, obsahuje rozpinaci mechanismus 1, navdd&ci Ustroji
2 a odfezévact dstroj{ 6. Ve smyslu 2 pohybu dopravniku 42 je rozpfnaci mechanismus 1
upraven v pfednf d4sti ré&mu 9, resp. formovaciho a navddéciho za¥fzeni a navddéci dstroji
2 Jje upraveno v zadnf ¥4sti rému 9. oOd¥ezivaci Ustroji 6 je ulo¥eno nad nav&d&cim ustrojim
2 (obr. 1). Rozpfnact mechanismus i je tvo¥en dvéma rozpinacimi ty&emi 13, které jsou
uloZeny oto&né& ve stojéncich 12 upevnénych k nosnému stolku 15. Rozpinaci ty&e 13 jsou
na spodnich koncfch opat¥eny konk4vn& zahnutymi dréty 52, jejichi prost¥ednictvim dosahuj{
do oblasti volného okraje 45 pytle 43. Rozpinaci tyge 13 jsou ulo¥eny vzhledem k nosnému
stolku 15 tak, ¥e rovina jejich pohybu je v podstaté toto%nd s hlavni vertik&lni rovinou
55 vedenou podélnou osou dopravniku 42 (obr. 5). Rozpinaci ty&e 13 jsou na hornich koncich
vzédjemnd pPropojeny prost¥ednictvim prvniho silového v4lce 16, s vyhodou pneumatického,
a to tak, Ze k jedné rozpinaci tydi 13 je pomoci spojovaciho &epu 26 otodnd& pfipojena
pistnice a k druhg rozpinacf ty&i 13 je obdobng p¥ipojeno t&leso tohoto prvniho silového
vélce 16. Nosny stolek 15 je suvn& ulofen na rému 2 ve sm&ru rovnob&iném s dopravnikem
42, pro&e¥ jsou k ramu 9 pfipevn&ny dvé rovnob&iné vodici tyde 1l. Na ka%dé vodici ty&i
11 jsou z vn&jst strany z boku uloZeny dv& vodici kladky 19, které jsou oto&né& uloZeny
na zichytnych &epech 48 upevn&nych ve svislém sm&ru zespoda k nosnému stolku 15 (obr. 5).
S nosh?m stolkem 15 je pevnd spojena jedna ze dvou zdkladnich &&st{ druhého silového
vdlce 18, rovnd¥ s vyhodou pneumatického, kterymi¥to zéklagnimi Cdstmi - jsou pifstnice
a té&leso, zatfimco zbyvajicl z téchto\zékladnich E&sti je spojena s rdmem 9. Vyhodné prove-
deni spodivd v tom, e mimo hlavni vertikadln{ rovinu 55 je k nosnému stolku 15 p¥ipevnéno
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téleso druhého gilového vélce 18, pridem? prichozi pistnice je jednim koncem spojena

ptimo s rémem 9 a druhym koncem s p¥idrikou 17, kterad je upevnéna k rému 9 (obr.. 1). Navédd&cl
dstrojfl 2 obsahuje dvojici vodicfch Feminkd 4, které jsou vedeny ptes hnact kladky 20,
napinaci kladky 21 a hnané kladky 23 {obr. 3), a to v rozsahu od koncové polohy rozpinacich
ty&i 13 do oblasti uzaviraci z2ony 46. Napinac{ kladky 21 a hnané kladky 23 jsou oto&né&
ulofeny v druhych drzécich 53 upevnénych k rédmu 9. Hnané kladky 20 jsou upevnény na dolnich
kxoncich hnacich h¥ideld 30 uloZenych oto&nd v loriskovych op&réich 29. Loziskové opéry

29 jsou upevnény k rému 9. Horni konce hnacfch h¥fdeld 30 jsou opatfeny prvnimi femenicemi
8, p¥es nd% jsou vedeny pohénéci femeny. Zdrojem pohybu hnacich h¥fdeld 30, a ti{m i vodicich
Yeminkd 4 je prvni elektromotor 5 sp¥aZeny s prvni ptevodovkou 34, s vyhodou nekovou,

jejiZ vystupni hiidel je spfafen s jednim 2z hnacfich h¥fdelld 30. odtezévaci dstrojf &,
uloZené nad vodicimi Yeminky 4 pfed uzaviraci zdnou 46, obsahuje dva rota&ni nofe 22,
ulo¥ené otolné& v prvnich drzécich 49 ptipevn&nych k rému 9 {obr. 4). NoZe 22 jsou opatfeny
druhymi yemenicemi 50, opésanymi nap¥. klinovym femeneﬁ 51. Jeden z nozd 22 je sp¥aZen

g, ktery je k nému ptichycen

pfimo se t¥etfm elektromotorem 10. Rém 9 je opatfen krytem
pomoci nosnych sloupkd 27 (obr. 2). V horni 8&sti rému 9 je upraven odsévaci néstavec

14. Rém 9 Je ptipevnén ke slouptm 54, a to k jejich horni g4sti 25 pomoci nosnych ramen

31l a objimek 24 opat¥enych rukojeti 47. Horni &4st 25 sloupu 54 je suvné& nloZena ve spodni Z&sti.
32 sloupu 54. spodni &4st 32 sloupu 54 je zakotvena do ptrepéZky 35 vytvo¥ené v podstavné
sk¥ini 41. podstavnd sk¥{i 41 je upravena pro ustaveni vedle dopravniku 42. V podstavné

sk¥ini 41 je uloZen druhy elektromotor 7 spfa¥eny s druhou prevodovkou 38,.s vyhodou

%nekovou, jejiZ vystupni hiidel je ptes h¥idelovou spojku 37 spojen s jednim &lenem pohybo-
vého ustrojil 33 obsahujiciho %roub a matici. pruhy &len pohybového dstroji 33, ulo%eného
uvnit? sloupu 54, je sptraZen s horni &&stfi 25 sloupu 54. S pohybovym dstrojim 33 je spFfaeno
fet&zové kolo 36, pfes které je veden hnac{ Yetéz 39, podepfen§ kluznymi podpérami 40.

Hnaci Yet&z 39 Je spraZen s pohybovym dstrojim 33 druhého z obou sloupt 54. V podstavné

sk¥fni 41 je uloZena sk¥in 44 ¥izeni, jez je neznézornénymi vedenimi spojena s jednotlivymi
pohénécimi prvky, tj. zejména prvnim silovym véalcem 16 a druhgm silovym védlcem 18. Do

sk¥ing& 44 ¥f{zeni je rovndi zaveden signdl od indika&niho ramene 3 ulo¥eného vykyvné& na

rému 9.

Formovaci a navadéci zarizeni podle vynélezu je mo¥no ovladat manudlné, ale nejvétsi-
ho udinku se dosdhne p¥i zapojeni jednotlivych pohén&cich prvkd do automatického cyklu,
ktery mufe byt ¥{zen neznézorn&nymi pneumaﬁickﬁmi logickymi a ¥{dicimi &leny. ulofenymi
ve sk¥ini 44 ¥izeni. Zasovad posloupnost Gkont jednotlivgch pohéné&cich prvkd je v obou
ptipadech ¥fzen{ shodnd. Pytel 43 napln&ny odvaZenou d4vkou sypkého materidlu je odvéZen
dopravnikem 42 do plniciho mista, tj. napf. od karuselové pytlovact linky k formovacimu
a navéadécimu za¥izeni (viz Sipka a na obr. 1). Pred zapodetim pracovniho cyklu, tj. p¥ed
dojetim pytle 43 k indikaénimu ramenu 3, jsou spodni, ale i horni konce rozpinacich tyel
13 staZeny x sob& a nosny stolek 15 je ve v§chozi poloze na strand privrécené k plnicimu
mistu. Po najeti pytle 43 na indika&n{ rameno 3 se uvede do &innosti prvni silovy vélec
16, ndsledkem %eho? se rozpinaci ty&e 13 pohybem 0d sebe zanoff do horni &4sti pytle
43, a tim zparalelizujf stény jeho volného okraje 45. Soudasn& s prvnim silovym vdlcem
16 zagne pracovat druhy silovy védlec 18, v disledku teho? se nosny stolek 15 zadne posouvat
z vychozi polohy, a to rychlosti shodnou s rychlosti dopravniku 42. Po najeti nosného
stolku 15 do koncové polohy (viz %&rkovany obrys na obr. 1) dojde nésledkem zpdtné &innosti
prvniho silového vélce 16 k vysunuti rozpinacich tyéi 13, jsoucich dosud v koncové poloze
z pytle 43 ven, priemZ se soudasné uvede do zp&tného chodu -druhy silovy vélec 18, ktery
vraci nosny stolek 15 do vychozi polohy. yysunuti rozpinacich ty¢f 13 z pytle 43 nastane
tehdy, kdy je jiz &ést zparalelizovaného volného okraje 45 pytle 43 mezi vodicimi ¥eminky
4 navaddciho tstrojfl 2, jejich# pohyb je odvozen od prvniho elektromotoru 5, a to ptes
prvni prevodovku 34, prvni Femenice 8 opésané poh&n&cimi ¥emeny, hnaci kladky 20, hnané
kladky 23 a napinacf kladky 21. vodici Feminky 4 navadgii 2z formovany volny okraj 45 pytle
43 mezi dva rotujfc{ noZe 22 odtezévaciho tstroji 6. Po odfiznuti pEebytetné ¥4sti okraje
45 je pytel 43 unéaSen do uzaviraci zony 46, kde se sefiti{m nebo svafenim uzavie. Po uzavie-

ni vyjizdi pytel 43 po dopravniku 42 z formovaciho a navéd&ciho zatizeni, a je tak ptipraven
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k d£l§; maniéulaci. Po celou doby &innosti je zejména z prostoru rozpinaciho mechanismu
1 ods&van pomoct odsdvacfho nistavce 14 prach vznikly manipulaci g otevienymi pyt]i 43
V zdvislosti na délce plnénygch pytlﬁlgg jé p¥ed zapoletim &innosti pot¥eba v¥#3kové nastavit
rém 9, ke kterémusto udelu Se zapne druhy elekt;omotor 7, sp¥aZeny s pohybovym dstrojim

33 obou sloupt 54. v pohybovych dstrojfch 33 se transformuje rotadénf pohyb na posuvny

pohyb hornich &&stf 25 sloupﬁ'§g. Po dosaZent Eédané Grovné rému 2 se zafixuje jeho poloha
pomoci objfmek 24. f

-Formovac{ a navidéci-za¥fzeni podle vynérézu je zvlgst vhodné pro instalaci do linek

urdenych k automatickému d4vkovani a baleni sypkého materidlu do pytld, které je nutno
nahofe uzav¥ft rovaym 3vem po celd jejich Si¥ce.

PREDMET VYNALEGZU

1. Formovaci{ a navddéci zat¥fzeni uréené ke zformovdni volného okraje naplnéného
pytle a k navedent tohoto volného okraje pytle do uzaviraciho stroje, jeZ je uzplsobeno
Pro ustaveni nad dopravnfkenm S nekonditym p¥epravnim povrchem, vedenym od plniciho mista
za uzavirac! zdénu upravenou ve formovacim a navddécim za¥{zen{ Pro uloZfeni uzaviraciho
stroje, pridems formovaci a navéddci za¥izent obsahuje jednak rozpinaci mechanismus a
jednak navidact Gstroj{ uspo¥sdand tak, Ze ve smyslu pohybu dopravnfku je rozpfnact mecha-
nismus upraven v p¥edni &&sti formovaciho a navddéctho za¥izenf, zatimeco navddéci Ustroj{
je upraveno v zadnt Césti formovaciho a navéd&ciho za¥{zeni, pridems rozpinaci mechanismus
je tvofen dvéma rozpinacimi tyCemi, které jsou ulofeny oto&n& na nosném.stolku v hlavni
vertik&lni roving vedené v podstats podélnou osou dopravniku a jejichz spodni konce jsou
upraveny v dosahu volného okraje pPytle a nosny stolek je ulo¥en na ramu suvné ve smdru
rovnobé&zném s dopravnikem, priem? soudasng navdd&ci Gstroj{ je tvo¥eno dvé&ma vodicimi

2. Formovac{ a navddéci za¥{zent podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pted uzaviraci
zoénou (46) je na ramu (9) upraveno od¥ezdvact Ustrojf (6), jeho¥ nose (22) jsou umistény
nad vodicfmi Teminky (4) navdd&ciho ustroji (2).

3. Formovaci a navddéc! zatizeni podle bodu 1, vyznadujict se tim, Ze k rému (9)
jsou p¥ipevn&ny dva rovnobéiné vodici ty€e (11), 2z nichZ na ka¥dé Jsou z vn&jsz strany
z boku usazeny dvé vodic{ kladky (19), pfifem? kaZd4 vodict kladka (19) Je otodn& ulo¥ena
na zéchytném &epu (48) upevnéném svisle k nosnému stolku (15) a mimo hlavnf vertik&lni
rovinu (55) je k nosnému stolku (15) p¥ipevn&no t&leso druhého silového vélce (18), jeho%
pistnice je pfipevnéna k ramu (9).

4. Formovac{ a navddéci za¥izent podle bodu 1, vyznalujici se tim, je sloup (54) je
tvofen hornf &4stf (25), k ni3 je prost¥ednictvim nosného ramene (31) p¥ipevné&n rém (9)
a spodni &4sti (32), je# je suvn& spojena s horni Césti (25),.a uvnit¥ sloupu (54) je
uloZ%eno pohybové Ustroji (33) obsahujic{ Sroub a matici, ptiSem¥ jeden &len pohybového'
Gstroji (33) je sp¥afen s horng C&sti (25) sloupu (54). a druhy &len pohybového Ustrojf
(33) je spra¥en s pPrvnim elektromotorem (5), jenz je spolu se spodni &4sti (32) sloupu
(54) nehybn& uloZen vV podstavné sk#ini (41) upravené Pro ustaveni vedle dopravniku (42),

5. Formovaci a navddéci zat¥izeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e rém (9) je
opatfen krytem (28), na n&ms je upraven odsévaci néstavec (14).
4 vykresy
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