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Urzadzenie do przesuwania nosnika informacji

Wynalazek dotyczy urzadzenia do przesuwania nosnika informacji, stosowanego w dziedzinie techniki
obliczeniowej, a w szczegdlnosci w urzadzeniach zapisu informacji réznych systeméw kontroli automatycznej,
sterowania, rejestracji.

Wynalazek moze by¢ stosowany w urzadzeniach do przesuwu, na przyktad tasmy magnetycznej, drutu itd.,
aparatury zapisu magnetycznego w systemach rejestracji i kontro!i automatycznej w dowolnych rodzajach
transportu, w urzadzeniach programowego sterowania procesami technologicznymi, obrabiarkami do metali
i innymi, w magazynach informacji maszyn sterujacych i liczacych itd.

Dla programowego sterowania roéznymi procesami technologicznymi program powinien by¢ zapisany
w minimalnym czasie, natomiast odtwarzanie zapisanego programu moze si¢ dokonywadé przez dtugi czas.
Dazenie do zwiekszenia zakresu predkosci przesuwu nos$nika informacji prowadzi do skomplikowania konstruk-
cji, stosowania dwoch iwiecej silnikow napedowych, co z kolei powoduje zwiekszanie gabarytéw i ciezaru
urzadzen oraz zmniejsza niezawodnosc¢ ich pracy. Znane sg urzadzenia do przesuwu nos$nika informacji z jednym
silnikiem napedowym, ktére moga mie¢ dwie i wiecej predkosci ruchu nosnika informacji, jednakze w takich
urzadzeniach stosunek miedzy mniejsza predkoscia przesuwu nosnika a wieksza predkoscia nie moze byé
wigkszy niz 5—8 razy. Oprécz tego w urzadzeniach z elektrycznym silnikiem napedowym zmiana predkosci
ruchu nosnika informacji odbywa si¢ tylko skokowo, na przyktad dwa razy, cztery razy itd. Na przyktad, dla
wyboru optymalnych warunkéw skrawania w obrabiarkach do metali ze sterowaniem programowym wygodnie
jest stosowac urzadzenia przesuwu nosnika ze zmieniong w sposéb pfynny predkoscia jego ruchu,

W znanym urzadzeniu przesuwu nosnika informacji stosowanym w aparaturze zapisu magnetycznego na
poktadzie aparatow latajacych warunek przyspieszonego blegu nosnika tylko w jednym kierunkuruchu realizuje
si¢ przez podanie wyzszego napigcia na elektryczny silnik napedowy Opisane urzadzenie zawiera dwie szpule, na

ktorych umieszczony jest nosnik informacji i element do jego naciagu, potaczony przynajmniej jednq ze szpul
i napedowy silnik elektryczny, kinematycznie sprzezony z watkiem napedowym, zapewniajacym przesuw
nosnika z jednej szpuli na drugg.
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Opisane urzadzenie ma zasadnicze wady. Jedna z nich polega na tym, ze nie zapewnia znacznego
zwiekszenia predkosci przesuwu nosnika informacji w warunkach przyspieszonego biegu wobec normalnych
warunkéw jego pracy z tego powodu, Zze do tych celéw wykorzystuje sie zmiane napiecia zasilajacego silnik
napedowy. Préba zwigkszenia predkosci nosnika w warunkach przyspieszonego biegu o 20—25 razy i wiecej
wegledem predkosci w normalnych warunkach pracy powoduje powazne zwigkszenie gabarytéw, i ciezaru silnika
napedowego, a zatem i catego urzadzenia, a takze i,mocy pobieranej przez niego. Przy tym w urzgdzeniu tym
przyépieszony bieg zapewniony jest tylko w jednym kierunku przesuwu nosnika informacji. W znanym urzadze-
niu ograniczone jest stosowanie metalowych taém magnetycznych na skutek istnienia suchego tarcia miedzy
czeéciami traktu, w tym miedzy gtowicami magnetycznymi i ta§ma magnetyczna, a préba usuniecia tarcia, na
przyktad smarowanie czedci traktu ciecza, zwigksza mozliwo$¢ $lizgania tasmy magnetycznej wzgledem watka
napedowego, ico za tym idzie zmniejsza niezawodnosé pracy urzadzenia. Oprécz tego niemoiliwe jest
wykorzystywanie  nosnikéw drutowych. Zaweia to dZiedzing stosowania znanych urzqdzeri, szczeg6lnie przy
eksploatacji w trudnych warunkach eksploatacyjnych. .

Celem wynalazku jest usunigcie wskazanych wad i opracowanie urzqdzenia do przesuwania no$nika informa-
aji z duzym zakresem zmian predkosci ruchu wskazanego nosnika przy statej doprowadzonej mocy. Cel ten
osiagnieto dzigki temu, 2e urzadzenie do przesuwania nosnika informacji z jednej szpuli na drugg majace
napedzajacy silnik hydrauficzny | mechanizm napinania no¢nika, jedna ze szpul potaczona jest z napedzanymi
kotami przektadni stozkowej i przektadni §limakowej, przy czym $limak osadzony jest na ruchomym wsporniku
i potaczony z silnikiem hydraulicznym za pomoca sprzegta przegubowego, natomiast koto napedowe przektadni
stozkowej jest potaczone z silnikiem hydraulicznym za pomocy ztaczki kinematycznie potaczonej z ruchomym
wspornikism majacym dwa ustalone potoZenia.

Szczegbinie korzystne jest zastosowanie urzadzenia wed tug wynalazku w obiektach, gdzie wymagany jest
dtugi czas zapisu informacji | przy$pieszone odtwarzanie zapisanej informacji w celu jej opracowania, na przyktad
w rejestratorach aparatéw latajacych, gdzie informacja powinna by¢ zapisywana w czasie trwania catego lotu,
a odtwarzana w urzadzeniu naziemnym dla opracowania informacji o wiele razy szybciej.

Celowe jest potaczenie wspornika z elementem napedowym, ktéry moze go przestawia¢ w ustalone
pofozenie. Urzadzenie jest umieszczone w nermetycznym korpusie, wypetnionym ciecza.

Przedmiot wynalazku jest objasniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktéry przedstawia ukdtad
. kinematyczny urzadzenia do przesuwania nosnika informacji.

Urzadzenie do przesywania nosnika informacji zawiera hydrauliczny silnik napgdowy 1, dwie szpuls,
-odbierajaca 2 i podajacq 3 dla umieszczenia nosnika informacji 4, mechanizm do naciggu i nawijania noénika
informacji (na fig. nie pokazane), przektadnie $limakowa, stozkowa przektadnie zebata, zlqcqu, sprzegto
przegubowe 5, ruchomy wspornik 6 i naped 7. Szpula odbierajagca 2 potaczona jest ze szpulg podajgca 3 za
pomocq no$nika informacji 4. Na watku szpuli odbierajacej 2 trwale zamocowane sq koto zebate przektadni
flimakowe] ibierne koto przektadni stozkowej 9. Koto napedowe przektadni stozkowe] 10 jest na state
zargbione z biernym kotem 9 tejie przektadni ijest rownoczesnie jednym z potsprzegiet sprzegta zgbatego.
Drugie ruchome pdisprzegto 11 sprzegta zebatego ustawione jest na watku wielowypustoym, ktérym jest trwale
potaczone z pierwszym kotem zebatym 12 i kinematycznie z ruchomym wspornikiem 6. Na ruchomym wsporni-
ku 68 na tozyskach ustawiony jest slimak 13, ktéry za pomoca sprzegta przegubowego 5, potaczony jest z drugim
kotem zqbatym 14, zazebionym z pierwszym kotem zebatym 12. Drugie kofo zebate 14 jest trwale zamocowa-
ne na watku hydraulicznego silnika napedowego 1. Z ruchomym wspornikiem 6 potaczony jest kinematycznie
naped 7, ktéry powoduje przestawienie ruchomego wspornika w dowoine z dwdéch ustalonych potoieri. Cate
urzadzenie jest umieszczone w korpusie (na fig. nie pokazany), jest hermetyczny i wypetniony ciecza.

Dziatanie urzadzenia jest nastepujace. Po wtaczeniu urzadzenia, ciecz ze 2rédta energii wodnej (na fig nie
pokazane) wprawia w ruch obrotowy hydrauliczny silnik napedowy 1. Przy tym ruchomy wspornik 6 znajdujac
si¢ wjednym ze swych ustalonych potozed, zapewnia wigczanie jedne] z przektadni kinematycznych, na
przyktad, dla matej predkosci przesuwu nosnika informacji 4, wiacza przektadnie $limakows. Hydrauliczny
siinik napedowy 1 przez sprzegto przegubowe 5 przekazuje ruch obrotowy na $limak 13, ktdry obraca kota
zgbate 8 przektadni slimakowej. W-ten sposdb zapewnia przesuw nosnika informacji 4 z matq predkoscia. Przy
tym ruchome pétsprzegto 11 obraca sie@ na skutek potgczenia pierwszego idrugiego kota zgbatego 12, 14, nie
przekazujac ruchu cbrotowego na napgedowe koto stozkowej przektadni zebatej 10.

Dlzs zapewnienia przesuwu nosnika informacji 4 z wigkszg predkoscig ruchomy wspornik 6 przestawia si¢
w drugie ustalone potozenie, w ktorym wytacza z zazgbienia $limak 13 i wtacza sie za pomocq ztaczki stozkowej
przektadnia zqbata, majaca mniejsze przetaZenie. Przy tym ruch obrotowy z silnika napgdowego 1 na szpulg
odbierajaca 2 jest przekazywany za pomocq pierwszego 12 i drugiego kota zebatego 14 i ztaczki. W ten sposdb na
skutek réinych przetozeri stozkowej przektadni zgbatej i przektadni $limakowej, przesuw nosnika informacji 4
odbywa sig z rétnymi predkosciami,
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W celu automatycznego sterowania przestawianiem ruchomego wspornika 6 zmiany predkosci przesuwu
noénika informacji 4 jest on kinematycznie potaczony z naggdem 7, ktéry moze by¢ wykonany jako hydraulicz-
ny, pneumatyeczny i inny. W ten sposdb w urzadzeniu wedtug wynalazku przy minimalnej ilosci ogniw przektad-
niowych, zapewnione sq dwie predkosci przesuwu nosnika informacji 4, znacznie ré znigce si@ od siebie wedtug
wielkosci, dzigki wykorzystaniu jako napedu silnika hydraulicznego.

Wykorzystanie urzadzenia przesuwu nosnika informacji wedtug wynalazku pozwala znacznie rozszerzy¢
dziedzing stosowania aparatury zapisu magnetycznego. Zapewnienie w urzadzeniu dwéch predkosei znacznie
réznigcych sie jedna od drugiej przy zastosowaniu jako silnika napedowego, silnika hydraulicznego z dwoma
przektadniami kinematycznymi i z réznymi przetoZeniami warunkuje jego szczeg6lnie efektywne wykorzystanie,
zwtaszcza w systemach rejestracji danych dotychczacych lotu w aparatach latajgcych, atakZe iw innych
$rodkach transportu. Mozliwo$é¢ wyboru optymalnej predkosci przesuwu no$nika informacji wskutek stosowania
hydraulicznego silnika napedowego, zapewnia najkorzystniejszy wybér optymalnych warunkéw proceséw
w systemach ze sterowaniem programowym — na przyktad, warunkéw obrébki w obrabiarkach ze sterowaniem
programowym, .

Wypetnienie urzadzenia przesuwu nosnika informacji cieczq pozwala szeroko wykorzystywaé metalowe
tasmy magnetyczne i drut, o dobrych charakterystykach mechanicznych, termicznych i innych.

Urzagdzenie do przesuwania nosnika informacji wedtug wynalazku posiada mate gabaryty i maty ciezar
przy duzej pojemnosci pamigci i nieznacznym poborze mocy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przesuwania nosnika informacji z jednej szpuli na druga, majace napedzajacy silnik
hydrauliczny i mechanizm napinania nosnika informacji zwigzany z jedng ze szpul, znamienne tym, Ze
szpula (2) jest potaczona trwale na watku z kotem zgbatym (8) przektadni Slimakowej ibiernym kotem
przektadni stozkowej (9), przy czym slimak (13) osadzony jest na ruchomym wsporniku (8) i potgczony
z silnikiem hydraulicznym (1) za pomoca sprzegta przegubowego (5), natomiast koto napedowe (10) przektadni
stozkowej jest potgczone z silnikiem hydraulicznym (1) za pomocy ztaczki przesuwajacej w rowku wpustowym
osi kota (12) ruchomy wspornik (6). '

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze ruchomy wspornik (6) jest potaczony z nape-
dem (7), ktory przesuwa go w zadane potozenie.

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, e jest umieszczone w hermetycznym korpusie
napetnionym ciecza.
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