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Urzqdzenie do pomiaru przewmqé kqtowych wirwqcych waléw
Patent trwa od dnia 20 grudnia 1954 r. -

W badaniach laboratoryjnych i przemysto-
wych czesto wystepuje potrzeba dokladnego
okre§lenia przesuniecia katowego Ilub zmiany
predko$ci obrotowej wirujacych watéw. Urza-
‘dzenia do tego rodzaju pomiaréw nie sg znane
jako urzadzenia typowe.

Przedmiotem - wynalazku jest urzadzenie do
pomiaru przesuni¢é katowych dwu wirujacych
. watéw. Schemat urzadzenia podano na rysunku.

Gdy dwa waly wiruja z jednakowa predko-
- 8cia, chwilowa zmiana momentu napedzajacego
lub momentu obcigzajgcego jeden z waléw mo-
ze spowodowaé chwilowa zmiane jego predko-
Sci obrotowej. W wyniku pojawia sie trwate
przesuniecie katowe miedzy obu walami. Prze-
suniecie to moze byé zmierzone przy pomocy
ukladu dwu par selsynéw, z zastosowaniem
ukladu automatycznej regulacji, nazywanego
takze serwosystemem, przez co wprowadza sie
do urzadzenia pomiarowego wzmocnienia zwiek-
szajace dokitadno$¢é pomiaru.

*) Wtlasciciel patentu o$wiadczyl, ze twérca wyna-
lazku Jest inz. mgr Wlodzimierz Kuliszkiewicz.

"Dzialanie urzadzenia ma przebieg nastepuja-
cy: z walami 1 i 2 s3 sprzegniete wirniki sel-
synéw nadawczych (synchrogeneratoré6w) 3 id,
a tréjfazowe uzwojenie stojanéw tych selsynéw
sa polaczone z tréjfazowymi uzwojeniami sel-
synéw odbiorczych 4 i 5, ktére moga byé usta-
wione w dogodnym i dowolnie odlegly mod wa-
6w 1 i 2 miejscu. Uzwojenia wirnikéw selsy-
néw-5 i 6 sg [polaczone szeregowo i przylaczone

‘do wzmaczniacza 7, z ktérego jest zasilane uzwo-

jenie steruJa,ce dwufazowego asynchronicznego

_silnika nawrotnego 8. Wal silnika 8 jest sztyw-

no. polaczony poprzez przedladnie zebatg 9 z
walami selsynéw 5 i 6, na ktérych jest umoco-
wana tarcza 10 z podziatkg dla 360° i wskaZni-
kiem wustawienia tarczy 11. Uzwojenia wirni-
kéw selsynéw 3 i 4 oraz wzmachniacz i uzwo-
jenie wzbudzania silnika 8 sg zasilane z tej sa-
mej sieci pragdu zmiennego.

Gdy waly 1 i 2 wirujag z tg sama pradko$cia,
na uzwojeniach wirnikéw selsynéw 5 i 6 zo-
stajg wyindukowane napiecia, ktére majg jed-
nakowe amplitudy i przeciwne fazy, a tym sa-
mym wzajemnié sie znoszg; naplecia na wejsciu



! §zmucyiacza jest w te] sytuacjl rowne zeru.

Ryzyschwilowej zmianie ofci obrotowe]
ktérégbkcﬂneb' waly, m’k walu 1, wystepuje
zimiana tazy napigcia na Sizwojeniu wirnika sel-
syna 5 i'teraz na wejSciu wzmacniacza pojawia
sfe réznicowe napiecie zmienne, ktére po wzmoc-
‘nieniu powoduje ruch silnika 8 w kierunku od-

powiadajacym kierunkowi zmiany predkosci -

obrotowej watu 1. Obracajacy sie wirnik silni-
ka 8 powoduje obrét wirnikéw selsynéw 5 i 6,
przy czym predkoéé obrotowa tych wirnikéw
bedzie proporcjonalna do przyrostu predkosci
obrotowej walu 1. Gdy po chwili obroty walu
1 zréwnajq sie znowu z obrotami watu 2, wir-
niki selsynéw 5 i 6 przestang byé przez silnik
8 obracane i ustawig sie w polozeniu, przy kt6-
rym réznica napieé na uzwojeniach ich wirni-
k6w zmaleje ponownie do zera."Nowe polozenie
wirnik6w 5 i 6 bedzie $cifle odpowiadalo prze-
sunieciu katowemu watu 1 w stosunku do watlu
2. JeSli np. wal 1 wyprzedzi w ten spos6b wal
2 o kat a, to obrét wirnikéw selsynéw 5 i 6
wskazywany przez tarcze 10 bedzie wynosit a /2.
Miedzy walami selsynéw 5 i 6 i tarcza 10 ‘mo-

%e byé wprowadzona przekladnia zebata o sto--

sunku zebéw két 2:1; obrét tarczy bedzie dwa
razy wigkszy od obrotu waléw selsynéw 85 i 6,
a tym samym bedzie dokladnie taki, jak prze-
suniecie katowe miedzy watami 1 i 2.
Poniewaz rozruch waléw 1 i 2 moze odbywaé
sie z polozenia, przy kt6rym_-miedz'y.tyml wa-
lami bedzie juz istnialo ‘pewne poczgtkowe

przesuniecie katowe, bedzie ono réwniez wska--

zywane na tarczy 10 urzgdzenia pomiarowego.
Aby byt mozliwy bezpoiredni pomiar przyrostu
kata przesunigcia obu waléw 1 i 2, stojan jed-
nego z selsynéw 5 i 6, np, selsyna 6 moze byé
umocowany obrotowo i poprzez przekladnie ze-

batg 12 z gatkg 13 stojan selsyna 6 moze byé

recznie obracany do polozenia, w ktérym tar-
cza 9 ustawi sie w polozeniu zerowym. Dalsze

wzajemne przesuniecie waléw 1 i 2 bedzle bez~
poSrednio wskazywane przez tarcze 10.
Urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku
moze znalezé zastosowanie w wielu pomiarach
i badaniach urzgdzeh maszynowych. Doklad-
nos¢ pomiaru jest duza, ze wzgledu na wzmoc-
nienie wprowadzane przez zastosowany serwo-
system. W ten spos6b mogg byé mierzone nie
tylko wzajemne przesuniecia wirujgcych waléw
dwu niezaleznych maszyn obrotowych, ale tak-
%e mogg byé mierzone skrecania, jakim podle-
gajq bardzo dlugie waly (selsyny 8 i 4 umoco-
wane sg wéwczas do obu kohcéw tego samego
walu), moga. byé mierzone luzy w przeklad-
niach zebatych, poélizg k6l ciernych, poslizgi
sprzegiet ciernych i linowych, po$lizgi lin~na
kotach prowadzacych ipt. Urzgdzenie to moze
byé réwniez zastosowane do automatycznej syn-
chronizacji obrotéw dwu niezaleznych maszyn

‘wirujgcych, np. dwu odleglych silnik6w pradu

statego, dwu turbin parowyc_h lub wodnych itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do pomiaru przesunieé katowych
wirujgcych waléw, znamienne tym, Ze po-
siada jako elementy przenoszgce ruch obro-
towy selsyny, umozliwiajgce mierzenie prze-
suniet katowych waléw bez wzgledu na ich
odleglosé od siebie.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
%ze posiada wzmacniacz pracujacy w ukla-

- dzie ‘serwosystemu, sterowanego. za. pomocs
napiecia réinicowego otuymymego z sel-
synéw odbiorczych. :

3. Urzgdzenie wediug zastrz. 1 i 3. mamlume
tym, Ze posiada mechanizm do nastawiania
poczgtkowego przesuniecia waiéw, od ktére-
go pomiar Jest rozpoczynany.

Instytut Metalurgii
im. Stanistawa Staszica
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