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Zamkniecie segmentowe z automatycznie opuszczanym koszem
¢ zasypowym

1 .

Przedmiotem wynalazku jest zamkniecie seg-
mentowe z automatycznie opuszczanym koszem
zasypowym uszczelniajagcym tasme przenosnika w
miejscu zasypu uniemoiliwiajgcym rozsypywanie
sie materialu poza przenos$nik.

Dotychczas znane urzgdzenia zabezpieczajgce
przed przesypywaniem sie materialu poza prze-
no$nik w postaci klap uchylnych, lokalnych obur-
towann odchylnych, uruchamianych recznie, jak
réwniez oburtowania stale umieszczane na calej
dlugo$ci przeno$nika nie spelnialy swojego zada-
nia, gdyz nie zabezpieczaly catkowicie przed roz-
sypywaniem sie podawanego materialu na prze-
nosénik, niszezyly tasme przenosnika, obnizaly wa-
runki bezpieczenstwa i higieny pracy oraz unie-

"‘mozliwialy zdalne sterowanie zasuw kilku wy-

sypow przy rownoczesnym umieszczeniu ich na
jednym przenodniku.

Zsuwnica pudajaca material sypki z silosu na
taSme przeno$nika winna byé tak skonstruowana,
by skladowa pozioma predko$ci zsuwajgcego sie
materialu w momencie jego stykania sie z po-
wierzchnig tasmy byla mozliwie najbardziej zbli-
zona do predkoéci taSmy. Warunek ten zapewnia
sie przez odpowiednie dobranie diugo$ci zsuwni,
kata jej nachylenia oraz zmniejszenia do mini-
mum odleglo$ci miedzy dolng krawedzig zsuwni,
a taSma przenosnika.

Ponadto zsuwnia powinina byé zaopatrzona w
ograniczenia bhoczne przeciwdzialajace rozsypywa
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niu sie¢ materialu poza tasme, ktére réwniez po-
winny niemal dotykaé tasray. )

Urzadzenie wedlug wynalazku zapewnia wyzej
podane warunki, w szczegélno$ci urzadzenie jes:
tak skonstruowane, ze w czasie, gdy zasuwa- jest
zamknieta, kosz zasypowy jest uniesiony i nie ta-
muje drogi przeplywu materialu po tasmie. Uru-
chomienie mechanizmu sterowania zasuwy, po-
woduje w pierwszej kolejnosci obnizenie sie kosza
zasypowego Ww poloienie robocze, a nastepnie
otwarcie zasuwy. - :

Przy zamykaniu zasuwy proces‘ odbywa sie w
odwrotnej kolejnosci to jest mnajpierw nastepuje
zamknigcie zasuwy, a dopiero potem podniesienie
kosza zasypowego. '

Korzy$cig technicing wynikajgcg z zastosowania
wynalazku jest umozliwienie pelnej mechanizacii
i automatyzacji wyladunku z tuneli rozladunko-
wych i siloséw, eliminacja obstugi ludzkiej
oszczedno§¢ mocy zainstalowanej i energii ele-
ktrycznej, zmniejszenie zuzyocia tasmy oraz po-
lepszenia warunkéw bezpieczefistwa 1 higieny
pracy.

Uzyteczny przykiad wykonania wynalazku
przedstawiony jest na rysunku na ktérym fig. 1
pokazuje widok z boku urzadzenia, fig. 2 — wi-
dok z gory, fig. 3 — widok urzadzenia przy otwar-
tej zasuwie.

Urzadzenie sklada sig z nastepujgcych gléwnych
zespolow: zasuwy segmentowej 1, kosza zasypo-
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wego 2, korpusu zsuwni 3, ramki przeciwwagowej
£, zabieraka 5 i krzywki 6.

Kosz zasypowy 2 zawieszony jest przegubowo
w ramce przeciwwagowej 4 na sworzniach 7. Do
Eosza przyspawane s3 ramiona 8 na koncach kt6-
rvch, znajdujg sic rolki 9. Rolki te opierajg sig
o- korpus zsuwni 3 i zapobiegajg opadnigciu kosza
ped. wplywem sily cigzkoSci. Ramka 4 umieszczo-
na jest obrotowo na sworznjach 10 w parze lo-
svsk 11, przymocowanych® do S$cianek korpusu
zasuwy. Ramka przeciwwagowa zamknieta jest
rura usztywniajgca 12 i przeciwciezarem 13. Prze-
ciwciezar utrzymuje kosz zasypowy w goérnym
polozeniu. Na jednym z ramion ramki umieszczo-
ry jest krazek 14, ktéry toczy sie po krzywce 6
zaklinowanej na walku 15. Walek ten osadzony
jest obrotowo w drugiej parze lozysk 16 przymo-
cowanych do $cian korpusu. Na walku 15 zaklino-
wany jest rowniez zabierak 5 oraz osadzona jest
cbrotowo na lozyskach 17 — zasuwa segmento-
wa 1. - :

Ciegno 18 uruchamiajgce mechanizm zasuwy
(moze to byé tloczysko- najlepiej urzgdzenia hy-
draulicznego lub pneumatycznego, badz tez linka
kolowrotu elektrycznego lub recznego) przycze-
pione jest do zabieraka 5.

W pierwszej fazie ruchu (zgodnie z obrotem
wskazéwek zegara) krzywka 6 unosi krazek 14,
powodujgc obrot ramki 4, a tym samym obnize-
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nie sie kosza zasypowego 2. Po osiggnieciu witas-
ciwego polozenia kosza, krazek 4 wchodzi na ko-
towa czes$é krzywki 6, ruch opadajgcy kosza usta-
je, a w tym samym momencie zabierak 5 zacze-
pia o zaczep 19 umieszczony na wewnetrznej po-
wierzchni zasuwy 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Zamkniecie segmentowe z automatycznie opu-
szczanym koszem zasypowym, znamienne tym,
ze m™ma ruchomy kosz zasypowy (2), zawieszony
przegubowo w ramce przeciwwagowej (4), na
sworzniach (7) i oparty ramionami (8) za po-
Srednictwem rolek (9) na korpusie zsuwni (3).

2. Zamkniecie wedlug zastrz. 1 znamicnne tym,
ze zasuwa segmentowa (1) osadzona jest obro-
tovvo na walku (15) za posrednictwem lozysk
(17) i jest zaopatrzona w zaczep (19).

3. Zamkniecie wedlug zastrz. 1 i 2, znamicnne
tym, ze walek (15), na ktérym sg zaklinowane
zabierak (5) i krzywka (6) jest osadzony w
tozyskach (16) zamocowanych do $cian korpusu
zsuwni (3), przy czym na krzywce (6) opiera
sie rolka (14) osadzona w jednym z ramibn
ramki przeciwwagowej (4) wyposazonej w prze-
ciwciezar (13) i zawieszonej obrotowo na

sworzniach (10) w lozyskach (11) przymocowa-
nych do scian korpusu zsuwni (3).
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