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(57) Abstract: The invention relates to a processing device for endo-
scopes, having a processing chamber (2, 102), an endoscope carrier (10,
110, 210, 310) for receiving at least one endoscope (130, 230, 330),
wherein the endoscope carrier (10, 110, 210, 310) has a separate re-
ceiving place (11, 12, 111,112,211,212, 311, 312) for each endoscope
(130, 230, 330) to be received, a tightness tester (8) that is or can be
connected to each endoscope (130, 230, 330) to be received, and a con-

A0C

M trol unit (9), wherein the control unit (9) is configured to determine a
L~ /{ correct connection of the tightness tester (8) to each endoscope (130,
/_i‘i% A0 L/ 230, 330) to be received. The processing device is characterised in that
n l/ P AZ0 the control unit (9) is further configured to determine for each receiv-
Ty “ A0 a ing place (11, 12, 111, 112, 211, 212, 311, 312) whether an endoscope
AAA \4/\ ' S . L.

: B.,,_\,/{w b (130,230, 330)is arrgngedgtthe receiving place (11,12, 111, 112,'211,
A~ A 20 212, 311, 312). The invention further presents an endoscope carrier of

e ' -—;—-/__//{ A2Ada 2 corresponding processing device for endoscopes.
LT i (57) Zusammenfassung: Es wird ein Aufbereitungsgerit fiir Endo-
/ Ak ! ﬁj’? A2 skope vorgestellt, mit einem Aufbereitungsraum (2,102), einem En-
46 ) AL doskoptrager (10,110,210,310) zur Aufnahme wenigstens eines Endo-
AL Ay 3 skops (130,230,330), wobei der Endoskoptriger (10,110,210,310) fiir
jedes aufzunehmende Endoskop (130,230,330) einen separaten Auf-
nahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) aufweist, einem Dich-
tigkeitstester (8), weicher mit jedem aufzunehmenden Endoskop
(130,230,330) verbunden oder verbindbar ist, und mit einer Steuerung
/\—,'(3 , l (9), wobei die Steuerung (9) eingerichtet ist, eine korrekte Verbin-

dung des Dichtigkeitstesters (8) mit jedem aufzunehmenden Endoskop
(130,230,330) festzustellen. Das Aufbereitungsgerit zeichnet sich da-
durch aus, dass die Steuerung (9) ferner eingerichtet ist, fiir jeden Auf-
nahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312)
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festzustellen, ob an dem jeweiligen Aufnahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) ein Endoskop (130,230,330) angeordnet ist
Weiterhin wird ein Endoskoptriger eines entsprechenden Aufbereitungsgerits fiir Endoskope vorgestellt.
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Auftbereitunagsaerat fir Endoskope und Endoskopltrager

Die Erfindung betrifft ein Aufbereitungsgerat fir Endoskope, mit einem Aufbereitungsraum,
einem Endoskoptrager zur Aufnahme wenigstens eines Endoskops, wobei der
Endoskoptrager fir jedes aufzunehmende Endoskop einen separaten Aufnahmeplatz
aufweist, einem Dichtigkeitstester, welcher mit jedem aufzunehmenden Endoskop verbunden
oder verbindbar ist, und mit einer Steuerung, wobei die Steuerung eingerichtet ist, eine
korrekte Verbindung des Dichtigkeitstesters mit jedem aufzunehmenden Endoskop

festzustellen.

Die Erfindung betrifft weiterhin eines Endoskoptrager eines entsprechenden

Aufbereitungsgerats flir Endoskope.

Solche Aufbereitungsgerate sind aus dem Stand der Technik bekannt, sie werden

beispielsweise von der Anmelderin unter dem Namen ETD vertrieben.

Endoskope werden seitlangerer Zeit insbesondere in der Medizin eingesetzt, um schwer
zugangliche Bereiche im Kérper eines menschlichen oder tierischen Patienten zu
untersuchen und/oder zu behandeln. Dazu weisen Endoskope zumeist einen
langgestreckten Schaft auf, an dessen distalen Ende sich ein Objektiv befindet, durch
welches ein interessierender Bereich im Koérper des Patienten belrachiet werden kann. Am
proximalen Ende des Schaftes befindet sich zumeist ein Hauptkdrper, welcher zur

Handhabung des Endoskops dient.

Endoskope weisen ofimals innere Kandle auf, durch welche Fluide an das distale Ende des
Endoskops gefordert werden kdnnen, um dort abgegeben zu werden. Alternativ konnen
durch entsprechende Kanale auch Fluide am distalen Ende des Endoskops aufgenommen
und in Richtung des Hauptkorpers abgesaugt werden. Weiterhin kénnen
Behandlungsinstrumente durch entsprechende Kanéle des Endoskops zum distalen Ende
vorgeschoben werden, um einen Eingriff an dem interessierenden Bereich des Kbrpers

vorzunehmen.

Endoskope sind in der Herstellung sehr aufwendig und daher teuer. Um Kosten zu sparen
werden Endoskope daher mehrfach verwendet. Dies erfordert eine griindliche Aufbereitung
der Endoskope zwischen zwei Anwendungen, um die Ubertragung von Krankheiten zu

verhindern.

Grundsatzlich wird zwischen starren und flexiblen Endoskopen unterschieden. Starre

Endoskope weisen in der Regel einen Schaft und Kanale aus einem medizinischen Edelstahl
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auf und sind weitestgehend oder vollstandig mittels stoffschllissiger Verbindungen

abgedichtet. Daher kénnen starre Endoskope problemlios aufbereitet werden.

Flexible Endoskope weisen hingegen zumindest im Bereich des Schafts eine Hille sowie
Kanale aus einem flexiblen Kunststoff auf. Wird dieser Kunststoff beschadigt, so kann
wahrend der Verwendung Schmutz in den Innenraum des Endoskops eindringen, welcher
sich wahrend der Aufbereitung kaum wirksam entfernen lasst. Ebenso kann wahrend der
Aufbereitung, welche zumeist unter Einsatz verschiedener Spulflissigkeiten erfolgt,

Spllflissigkeit in den Innenraum des Endoskops eindringen und dies nachhaltig schadigen.

Es ist daher vorgeschrieben, vor der Aufbereitung flexibler Endoskope zu prifen, ob die
Hille des Endoskops intakt ist. Dazu weisen moderne Aufbereitungsgerate einen

Dichtigkeitstester auf.

Der Dichtigkeitstester funktioniert nach dem Prinzip, dass der Innenraum des Endoskops
Uber einen speziell vorgesehenen Anschluss mit einem Fluid, zumeist Luft, beaufschiagt
wird. Dann wird der Druckverlauf in dem Innenraum gemessen und aus dem Druckverlauf

wird geschlossen, ob das Endoskop hinreichend dicht ist.

Wahrend der Aufbereilung des Endoskops wird der Druck in dem Innenraum weiter aufrecht
erhalten, um auch im Fall eines wahrend der Aufbereitung auftretenden Defekts ein

Eindringen von Spllflissigkeit in das Endoskop zu verhindern.

Bei dem Einbringen von Endoskopen in ein Aufbereitungsgerat missen die Verbindungen
des Dichtigkeitstesters mit den jeweiligen Endoskopen manuell Uber Steckverbinder
hergestellt werden. Hierbel kann es vorkommen, dass eine Verbindung nicht korrekt oder gar
nicht hergestellt wird. In diesem Fall kann das entsprechende Endoskop nicht Uberprift

und/oder vor dem Eindringen von Spllflissigkeit geschiitzt werden.

Der Dichtigkeitstester ist so ausgefihrt, dass eine solche fehlende Verbindung zu einem
Endoskop erkannt werden kann. Dazu sind die Steckverbinder des Dichtigkeitsiesters in der
Regel so ausgestaltet, dass sie sich bei fehlender Verbindung selbsttatig verschliefien, so
dass der Dichtigkeitstester keine Luft durch die entsprechende Leitung fordern kann. Dies

wird von der Steuerung erkannt.

Durch diese bekannte Malinahme kann die Steuerung aber nicht einen Fall erkennen, bei
dem an einem oder mehreren Aufnahmeplatzen des Endoskoptragers gar kein Endoskop

angeordnet ist, weil beispielsweise der Endoskoptrager nur teilweise beladen ist.
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Aufbereitungsgerate mit einem hohen Automatisierungsgrad sind oftmals mit einer
automatischen Erkennung fir Endoskope ausgeristet, um ein auszufihrendes
Spllprogramm anhand eines erkannten Endoskoptyps auszuwahien. Dazu wird zumeist ein
an dem Endoskop angeordneter RFID-Chip durch ein an dem Aufbereitungsgerat
angeordnetes Lesegerat erkannt. Mit einem solchen Erkennungssystem kann eine
unvolistandige Befllllung des Endoskoptragers zwar erkannt werden. Allerdings kann nicht

immer genau festgestellt werden, welche Aufnahmeplatze unbelegt sind.

Zudem sind nicht alle Endoskope mit RFID-Chips ausgeristet, so dass diese Erkennung
nicht immer funktioniert. Auch bei Aufbereitungsgeraten mit einem geringeren
Automatisierungsgrad, welche kein Lesegerat aufweisen, steht eine solche Erkennung nicht

zur Verflgung.

In vielen Fallen muss daher der Bediener des Autbereitungsgerats manuell an der Steuerung
eingeben, welche Aufnahmeplatze des Endoskoptragers belegt sind, und welche nicht. Eine

solche manuelle Eingabe ist wiederum Fehlertrachtig.

Es besteht daher die Aufgabe der Erfindung darin, ein Aufbereitungsgerat flir Endoskope

bereitzusislien, welches hinsichtlich der beschriebenen Problematik verbesseri ist.

Diese Aufgabe wird gemal der Erfindung geltst durch ein Autbereitungsgerat fiir
Endoskope, mit einem Aufbereitungsraum, einem Endoskoptrager zur Aufnahme wenigstens
eines Endoskops, wobel der Endoskoptrager fir jedes aufzunehmende Endoskop einen
separaten Aufnahmeplatz aufweist, einem Dichtigkeitstester, welcher mit jedem
aufzunehmenden Endoskop verbunden oder verbindbar ist, und mit einer Steuerung, wobel
die Steuerung eingerichtet ist, eine korrekte Verbindung des Dichtigkeitstesters mit jedem
aufzunehmenden Endoskop festzustellen, welches dadurch weitergebildet ist, dass die
Steuerung ferner eingerichtet ist, fir jeden Aufnahmeplaiz festzustellen, ob an dem

jeweiligen Aufnahmeplatz ein Endoskop angeordnet ist.

Dadurch, dass die Steuerung fUr jeden Aufnahmeplatz separat ermitteln kann, ob ein
Endoskop an dem entsprechenden Aufnahmeplatz angeordnet ist, kann auf eine manuelle
Eingabe dieser Informationen verzichtet werden. Fehleingaben kdnnen somit nicht mehr

auftreten.

In einer moglichen Ausflihrungsform der Erfindung ist jedem Aufnahmeplatz ein Sensor
zugeordnet, mittels welchem die Anwesenheit eines Endoskops an dem Aufnahmeplatz

feststelibar ist. Die Sensoren funktionieren dabei vorzugsweise unabhangig von spezifischen
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Merkmalen der jewelligen Endoskope, so dass eine spezielle Vorbereitung oder Ausstattung

der Endoskope, wie beispielsweise mit einem RFID-Chip, verzichiet werden kann.

Gemal} einer besonders bevorzugten Ausfithrung der Erfindung kdnnen die Sensoren durch
das Gewicht eines Endoskops, oder eines Teils eines Endoskops, ausgeldst werden. Hierbei
wird die Erkenntnis ausgenutzt, dass flexible Endoskope immer mindestens ein bestimmtes
Gewicht aufweisen, beispielsweise mindestens 1,5kg oder mindestens 2kg. Auch weisen
flexible Endoskope immer einen Hauptkérper auf, welcher ebenfalls ein bestimmies
Mindestgewicht hat, beispielsweise mindestens 0,5kg oder mindestens 0,8kg. Wenn die
Sensoren also bei einer Gewichtsbelastung ausgelodst werden, welche den angegebenen
Mindestgewichten entspricht, so ist unabhangig von dem jeweils an dem Aufnahmeplatz

angeordnete Endoskop eine Ausldsung der Sensoren gewahrieistet.

In einer moglichen Umsetzung eines Aufbereitungsgeradts gemald der Erfindung umfassen
die Sensoren jeweils einen Signalgeber, welcher innerhalb des Aufbereitungsraums
angeordnet ist, und einen Signalaufnehmer, welcher aulerhalb des Aufbereitungsraums
angeordnet ist. Hierdurch kann der Aufbau der Sensoren vereinfacht werden, da nur der
Signalgeber im Betrieb des Aufbereitungsgerats mit Splliflissigkeit in Kontakt kommen kann

und entsprechen widerstandsfahig ausgefiihrt sein muss.

Der Signalgeber kann vorzugsweise durch das Gewicht eines Endoskops oder eines Teils

eines Endoskops bewegt werden oder bewegbar sein.

In einer besonderen AusfUhrung der Erfindung kann jeder Aufnahmeplatz des
Endoskoptragers ein beweglich gelagertes Tragelement fir einen Hauptkorper eines
Endoskops aufweisen, wobei der Signalgeber mit dem Tragelement verbunden ist.

Bei dem Anordnen eines Endoskops an dem Aufnahmeplatz wird der Hauptkdrper des
Endoskops auf das Tragelement aufgelegt, so dass das Tragelement und somit auch der

Signalgeber durch das Gewicht des Hauptkbrpers bewegt wird.

Das Tragelement kann in einer bevorzugten Umsetzung der Erfindung eine Wippe und/oder
eine Feder umfassen. Entsprechende Elemente sind besonders unkompliziert aufgebaut und

weisen daher eine hohe Funktionssicherheit auf.

Der Signalgeber kann vorzugsweise einen Permanentmagneten umfassen. Der
Signalaufnehmer kann besonders vorzugsweise einen Magnetfeldsensor umfassen,

insbesondere eine Feldplatte, einen Hall-Effekt-Sensor, oder einen Reed-Kontakt.

Eine magnetische Kommunikation zwischen dem Signalgeber und dem Signalaufnehmer ist

besonders unkompliziert. Insbesondere sind hier keine Kabeldurchfihrungen durch die

4
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Wand des Aufbereitungsraums erforderlich. Da die Wand des Aufbereitungsraums in der
Regel aus nicht magnetischem Edelstahl besteht, wird das Magnetfeld des Signalgebers

durch die Wand nicht beeinflusst.

Die Aufgabe wird weiterhin geldst durch einen Endoskoptrager eines Aufbereitungsgerats
gemal den obigen Ausflihrungen. Beziiglich mdglicher Ausgestaltungen und der dadurch

erreichten Wirkungen und Vorteile wird explizit auf das oben gesagte Bezug genommen.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand einiger beispielhafter Darstellungen naher erldutert.

Es zeigen:

Fig. 1: Ein Aufbereitungsgerat fUr Endoskope in einer schematischen Seitenansicht,
Fig. 2: ein Aufbereitungsgerat fir Endoskope in einer schematischen Vorderansicht,
Fig. 3: ein Endoskoptrager eines Aufbereitungsgerats fir Endoskope,

Fig. 4: ein weiterer Endoskopirager eines Aufbereitungsgerats fiir Endoskops.

In Figur 1 ist ein Aufbereitungsgerat 1 fur Endoskope dargestelit. Das Aufbereitungsgerat 1
umfasst einen Aufbereitungsraum 2, in welchen ein oder mehrere aufzubereitende
Endoskope eingebracht werden kdnnen. Der Aufbereitungsraum 2 ist durch eine Tlr 3

verschlieftbar.

Das Aufbereitungsgerat 1 umfasst ein Spllaggregat 5, welches mit einem im
Aufbereitungsraum 2 angeordneten Spriharm 6 sowie mit einer ersten Kupplungsvorrichtung
7 verbunden ist. Weiterhin umfasst das Aufbereitungsgerat 1 einen Dichtigkeitstester 8,

welcher ebenfalls mit der ersten Kupplungsvorrichtung 7 verbunden ist.

Das Spulaggregats 5 und der Dichtigkeitstesters 8 werden durch eine Steuerung 9 gesteuert

und tUberwacht.

Das Aufbereitungsgerat 1 umfasst zusatzlich einen Endoskoptréger 10, welcher einen oder
mehrere Aufnahmeplatze flir Endoskope aufweist. Im dargesteliten Beispiel weist der
Endoskoptrager 10 zwei Aufnahmepldtze in Form von Korben 11,12 auf, in denen jeweils ein

Endoskop platziert werden kann.

Der Endoskoptrager 10 kann zwischen einer Beladeposition (in Fig. 1 dargestellt) und einer
Aufbereitungsposition (in Fig. 1 nicht dargestelit) bewegt werden. Dazu weist der

Endoskoptrager 10 im dargesteliten Beispiel eine mit Radern 13 ausgerlsiete Lafette 14 auf.

Eine zweite Kupplungsvorrichtung 15 an dem Endoskoptrager 10 dient dazu, in dem

Endoskoptrager 10 angeordnete Endoskope mit dem Spllaggregat 5 und dem
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Dichtigkeitstester 6 zu verbinden. Die zweite Kopplungseinrichtung 15 ist dazu so an dem
Endoskoptrager 10 angeordnet, dass sie sich mit der ersten Kupplungsvorrichtung 7
verbindet, wenn der Endoskoptrager 10 in die Aufbereitungsposition bewegt wird. Die zweite
Kupplungsvorrichtung 15 weist weiterhin mehrere Schlauche 16a,16b,16¢,16d auf, welche
mit Anschliissen an den Endoskopen verbunden werden koénnen. Im dargesteliten Beispisl
sind vier Schlauche 16a,16b,16¢,16d vorgesehen, um mit jeweils zwel Anschliissen an zwei

Endoskopen verbunden zu werden.

Die tatsachliche Anzahl der Schiduche kann bei unterschiedlichen Endoskoptypen variieren.
Hierzu kann die zweite Kopplungsvorrichtung 15 einen oder mehrere (nicht dargesteliie)
austauschbare Adapter umfassen, welche jeweils die flr den aufzubereitenden Endoskoptyp
erforderliche Anzahl von Schlduchen umfasst. Jeweils ein Schlauch 16a,16¢ pro Endoskop
ist dabei vorgesehen, um den Innenraum des Endoskops mit dem Dichtigkeitsiester 8 zu

verbinden.

Zur Verbindung mit dem Innenraum der Endoskope vorgesehenen Schiduche 16a,16¢ sind
mit Steckverbindern 17a,17¢ ausgestatiet, welche das Schlauchende dicht verschliefien,
solange die Steckverbinder 17a,17¢ nicht korrekt auf einen Anschluss des Endoskops
aufgesteckt sind. Der Dichtigkeitstester 8 kann so zu Beginn eines Aufbereitungsprozesses
feststellen, ob alle Endoskope korrekt angeschlossen sind. Ist beispielsweise ein Endoskop
versehentlich nicht angeschlossen, so kann der Dichtigkeitstester 8 keine Luft durch den
entsprechenden Schiauch pumpen. Dies wird durch die Steuerung 9 erkannt, welche in
diesem Fall den Aufbereitungsprozess abbricht und den Benutzer auffordert, die fehlende

Verbindung herzustellen.

Wenn jedoch in einem der Korbe 11,12 kein Endoskop angeordnet ist, und die
entsprechenden Schiduche somit auch nicht angeschiossen sein kdnnen, so kann die
Steuerung 9 dies nicht von einem versehentlich nicht angeschlossenen Endoskop
unterscheiden. Um trotzdem einen Aufbereitungsprozess mit unvollstandig beladenem
Endoskoptrager 10 zu ermoglichen, ist die Steuerung 9 eingerichtet, um fir jeden
Aufnahmeplatz festzustellen, ob an dem jeweiligen Aufnahmeplatz ein Endoskop angeordnet
ist. Hierzu ist jedem Aufnahmeplaiz fiir ein Endoskop ein Sensor 20,21 zugeordnet, welcher

mit der Steuerung 9 verbunden ist.

In Figur 2 ist ein Aufbereitungsgerat 100 in einer schematischen Vorderansicht dargestelit.
Der Aufbau des Aufbereitungsgerats 100 entspricht in weiten Teilen dem des
Aufbereitungsgerats 1. Sich entsprechende Komponenten sind dabei mit einem um 100

erhohten Bezugszeichen versehen und werden nicht erneut beschrieben.
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Ein Endoskoptrager 110 istin Figur 2 in der Aufbereitungsposition dargestelit. Die Korbe
111,112 des Endoskoptragers 110 sind in der dargesteliten Ausfihrungsform mittels Federn
125,126 an der Lafette 114 befestigt, so dass sie bei Beladung mit einem Endoskop 130
etwas nach unten gedrickt werden. Hierbei wird die Bewegung der Korbe 111,112 durch

einen nicht dargestellten Anschlag begrenzt.

Die Federn 125,126 sind so ausgelegt, dass die Korbe 111,112 bei dem kieinsten zu
erwartenden Gewicht des aufzubereitenden Endoskops 130 sicher bewegt werden. Das
kleinste zu erwartende Gewicht des Endoskops 130 kann beispielsweise 1,5kg oder 2,0kg

betragen.

Die Sensoren 120,121 umfassen jeweils einen Signalgeber 120a,121a und einen
Signalaufnehmer 120b,121b. Die Signalgeber 120a,121a sind innerhalb des
Aufbereitungsraums 102 angeordnet und an den Kdrben 111,112 befestigt. Die
Signalaufnehmer 120b,121b sind auflerhalb des Autbereitungsraums 102 so angeordnet,
dass sie mit den jewelligen Signalgebemn 120a,121a fluchten, wenn die Korbe 111,112 durch
das Gewicht eines Endoskops 130 nach unten gedrickt sind. Im dargestellten Beispiel ist
der Korb 111 leer, so dass der Signalgeber 120a und der Signalaufnehmer 120b nicht

fluchten.

Bei den Signalgebern 120a, 121a handelt es sich im dargesteliten Beispiel um
Permanentmagnete. Das Magnetfeld dieser Permanentmagnete wird durch die Wandung
131 des Autbereitungsraums 102, welche aus Edelstahl besteht, kaum beeinflusst, und kann
so durch die Signalaufnehmer 120b,121b gut aufgenommen werden. Bei den
Signalaufnehmern 120b,121b handelt es sich beispielsweise um Reed-Kontakte, alternativ
oder zusatzlich kénnen aber auch andere Magnetfeldsensoren wie Hall-Effekt-Sensoren

oder Feldplatten Anwendung finden.

Erkennt nun die Steuerung 9 ber einen der Sensoren 20,21,120,121, dass der
entsprechende Aufnahmeplatz nicht belegt ist, so wird ein dissem Aufnahmeplatz
zugeordneter, nicht angeschlossener Verbindungsschlauch nicht als Fehler erkannt, so dass
auch bei unvolistandig beladenem Endoskoptrager ein Aufbereitungsprozess durchgefihrt

werden kann.

In Figur 3 ist eine weitere Ausflihrung eines Endoskoptragers 210 dargestelit. Hier sind die
Korbe 211,212 fest an der Stafette befestigt. Jedem der Korbe 211,212 ist ein Tragelement
241,242 fir einen Hauptkdrper 231 eines Endoskops 230 zugeordnet. Die Tragelemente
241,242 sind federnd beweglich an der Stafette 214 befestigt, so dass sie durch das Gewicht

des Hauptkdrpers 231 nach unten gedrickt werden. Ist kein Hauptkdrper auf das

7



10

15

20

25

30

WO 2019/048244 PCT/EP2018/072728

Tragelement aufgelegt, so wird dies durch die Federwirkung nach oben gedrickt, wie es an
dem unteren Tragelement 242 erkennbar ist. Die Federwirkung kann durch nicht dargestelite
Torsions- oder Biegefedern erzeugt werden. Der Bewegungsweg der Tragelemente 241,242

wird vorzugsweise durch nicht dargestellte Anschlage begrenzt.

Die Federn sind wiederum so ausgelegt, dass die Tragelemente 141,142 bei dem kleinsten
zu erwartenden Gewicht des Hauptkdrpers 231 eines Endoskops 230 sicher ausgelenkt
werden. Das kleinste zu erwartende Gewicht eines Hauptkdrpers kann beispielsweise 0,5kg

oder 0,8kg betragen.

An den Tragelementen 241,242 sind wiederum Permanentmagnete 220a,221a befestigt,

deren Position durch in Figur 3 nicht dargestelite Magnetfeldsensoren erkannt wird.

In Figur 4 ist eine weitere Ausfihrung eines Endoskoptragers 310 dargestelit, die im
Wesentlichen der Ausflihrung der Figur 3 entspricht. Sich entsprechende Elemente sind

dabei wieder mit einem um 100 erhohten Bezugseichen versehen.

Die Tragelemente 341, 342 des Endoskoptragers sind in dieser Ausfihrung nach Art einer
Wippe schwenkbar an der Stafetle 314 befestigl. Bel unbeladenem Tragelement 341,342
wird dieses durch das Gewicht des Permanentmagneten 320a,321a angehoben, wie dies an
dem unteren Tragelement 342 zu erkennen ist. Ist hingegen ein Hauptkdrper 331 auf dem
Tragelement 341,342 angeordnet, so kippt dieses nach unten und der Permanenimagnet
320a,321a wird angehoben. Dies ist am oberen Tragelement 341 zu sehen. Die Position der
Permanentmagnete 320a,321a wird wiederum durch in Figur 4 nicht dargestellie

Magnetfeldsensoren erkannt.

Die Auslegung der Tragelemente 341,342 ist wiederum so gewahlt, dass die Tragelemente
141,142 bei dem kleinsten zu erwartenden Gewicht des Hauptkdrpers 231 eines Endoskops

230 sicher ausgelenkt werden.

Wahrend der Durchfiihrung eines Aufbereitungsprozesses kann nicht ausgeschlossen
werden, dass sich die Korbe 111,112 bzw. die Tragelemente 241,242,341,342 durch die
Einwirkung von Spllflissigkeit bewegen, auch wenn sie nicht mit einem Endoskop bzw. mit
dem Hauptkorper eines Endoskops beladen sind. Es ist daher vorteilhaft, wenn die Abfrage
der jeweiligen Sensoren nur zu Beginn des Aufbereitungsprozesses erfolgt, bevor

Spllflissigkeit in den Aufbereitungsraum geleitet wird.
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1.

Autbereitungsgerat fir Endoskope, mit

einem Aufbereitungsraum (2,102),

einem Endoskoptrager (10,110,210,310) zur Aufnahme wenigstens eines Endoskops
{130,230,330), wobei der Endoskoptrager (10,110,210,310) fir jedes aufzunehmende
Endoskop (130,230,330) einen separaten Aufnahmeplaiz
(11,12,111,112,211,212,311,312) aufweist,

einem Dichtigkeitstester (8), welcher mit jedem aufzunehmenden Endoskop
(130,230,330) verbunden oder verbindbar ist, und

mit einer Steuerung (9),

wobei die Steuerung (9) eingerichtet ist, eine korrekte Verbindung des
Dichtigkeitstesters (8) mit jedem aufzunehmenden Endoskop (130,230,330)
festzustellen,

dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerung (9) ferner eingerichtet ist, fiir jeden
Aufnahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) festzustellen, ob an dem jeweiligen
Aufnahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) ein Endoskop (130,230,330)

angeordnet ist.

. Aufbhereitungsgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass jedem

Aufnahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) ein Sensor (20,21,120,121)
zugeordnet ist, mittels welchem die Anwesenheit eines Endoskops (130,230,330) an
dem Aufnahmeplatz (11,12,111,112,211,212,311,312) feststellbar ist.

Aufbereitungsgerat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoren
(20,21,120,121) unabhangig von spezifischen Merkmalen der jeweiligen Endoskope
(20,21,120,121) funktionieren.

. Aufbereitungsgerat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoren

(120,121) durch das Gewicht eines Endoskops (130,230,330) oder eines Teils
(231,331) eines Endoskops (230,330) ausgeldst werden.

Aufbereitungsgerat nach einem der vorangehenden Anspriiche, dadurch
gekennzeichnet, dass die Sensoren (120,121) jeweils einen innerhalb des
Aufbereitungsraums (102) angeordneten Signalgeber
{120a,121a,2203,221a,320a,321a) und einen aullerhalb des Aufbereitungsraums
(102) angeordneten Signalaufnehmer (120b,121b) umfassen.
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10.

11.

Autbereitungsgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Signalgeber
(120a,121a,220a,221a,320a,321a) durch das Gewicht eines Endoskops
(130,230,330) oder eines Teils (231,331) eines Endoskops (230,330) bewegt wird
oder bewegbar ist.

. Aufbereitungsgerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass jeder

Aufnahmeplatz (211,212,311,312) des Endoskopiragers ein beweglich gelagertes
Tragelement (241,242,341,342) fiir einen Hauptkorper (231,331) eines Endoskops
(230,330) aufweist, wobei der Signalgeber (220a,221a,320a,321a) mit dem
Tragelement (241,242,341,342) verbunden ist.

Aufbereitungsgerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass das

Tragelement (241,242,341,342) eine Wippe und/oder eine Feder umfasst.
Aufbereitungsgerat nach einem der Anspriichen 6 bis 8, dadurch gekennzeichnet,
dass der Signalgeber (120a,121a,220a,221a,320a,321a) einen Permanentmagneten
umfasst.

Autbereitungsgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass der
Signalaufnehmer (120b,121b) einen Magnetfeldsensor, insbesondere eine Feldplatte,

einen Hall-Effekt-Sensor, oder einen Reed-Kontakt, umfasst.

Endoskoptrager eines Aufbereitungsgerats nach einem der Anspriiche 1 bis 10.

10
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