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D()ll. Ihg. Alfredo Raimondi
- DESCEIZIONE dell'invensions industriale dal titolos | . =
i ['Dispositivo a viti per la trasformazione di un moto rotator I
. z;io in moto rettilineo”
. Wi BO ORANBOM, di nazionalith svedese, residente a Koping |
oo |(Svezia), -Ytterberga Skola. _ e e
we—— . [Inventore designatos BO GBANBQM____ I N
f_-__uﬁfﬁ_h)‘qpositata ils 15—Q#C‘198 *__ ______2 4 7 54 A/ Bz
S T . RIASSUNTO ]
.. |L'invenzione riguarda un dispositivo per trasformere un ;

o moto rotatorio in un moto rettilineo, comprendente un pri- .= =~
o mo corpo alluné-ato (1'.1_9_) prg_vvié"il;gg}__f_j;;_éttature (2) L o
o _s_sfendentisi lungo 11 corpo stesso, e un secondo corpo . }
e sqé_ssial,m,ente_.sié,9!9_k in ré&a%eggf_l___.;?._r_ifm_e_'_,_f_.,_.,%E.ﬁ%lf__ e

i ‘secondo corpo (3,8,24,25) presenta almeno due rulli (4)|

muniti di camme (5) che s'impegnano con le filettature |

- del primo corpo. Allas rotazione reciproca dei corpi, uwno|

. .. _.._]91 essi viene mosso in rapporto all'altro. Secondo 1'in-j
_5. _|Venzdone, i1 primo °§f1°° (1419), sul lato dove sono dispg~

~ | ste le filettature (2), @ anche munito di denti (11), cha
si dispongono trasversalmente alle filettature e mella df~
rezione del movimento e che si estendono lungo sostanzial-
mente 1'intero corpo. Il rispettivo rullo (4) comports |
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P
e i___idei denti (12) che 8i dispongono _,trasve_rsalh;ente._alle- cems___ - '__
e _the (5)_di tale rullo, e_nella direzione del moto y.e i quald
. .. {corrippondonc 8i denti del primo corpo e sono pi;ey:l;ﬁtiﬁ _ B
. _ _|lungo_tutto il ‘rulle (4). _ e o
oo | ... .. . DESCRIZIONE R S _
{la_presente invenzione ai riferiece ad un dispositivo per| . =
R £-1 _trg_sfgmaziqng__di._gn;_mo.to__rp_tg_ﬁgxig in un moto rettilis e
e ne0_gome_indicato_nella_ .p.r_e.mga_'ns_rrz_a__s.i_,t,e',lj,tit_a'_l.l_l__eyg;a_i‘..a_t_:;1._31'_1:;1_d_i_o_::_l.a:,,Aﬁw S S
e ____zi,oneél.,,?ﬁ, S - — . e e
co_|I digpositivi noti del tipo citato ap_pr_a_'_.applicano il prin- el
— ——Jeipio vite~madrevite o sono progettati con una madrevite | ===
. . {a gfere. I1 primo di questi dispositivi non & 4 largo | .
.. _|uso = motivo dell'attrito elevato e dsl__l__p_.a_vil_gppo-di ca=| e
|lore che cid impl_i_._qa; Il secondo, per la sua c.o.nfigyazio_-— o _ s
I |ne strutturale, _i;éplig@,)mwﬂqx_imen_1:_9_, :,9#@,149?.9,--9?}5.? rela- - .
.. - .|tivemente grande nei confronti di qu.e_l_io _Itétefo:iq- Oésia,.,_,.,,,
_|le possibilitd di variare il rapporto di trasmissiome ri-! .
|sulte limitata, | -
. Come noto, per risolvere _qyeati,Pro_lzle_mi__ﬁ_i__é ricorsi 811} . _
o |uso di ruote o rulli liberasmente girevoli, i quali sono N
- .. |supportati in uno degli organi reciprovamente 99!;-11% e tra-
" |mite nervature o cemme parallele coopersno con filettaturs _
__|del secondo organo. Per rotazione ad esempio dell'orgsno | .
|filettato, le ruote rotolano e le loro camme s'impegnano [ -
. . jcon le filettature cosicché ,1.'51‘.6811,0 P.Qri?ér_l“_ le ruote




Oot. Ing. Alfredo Raimondi
. -V 3 - .
i el yiene ‘mosab.-.Datou_cheble...,camme Percorronq -__de:l._1_c.e_r_chi___..chiu-____ S -
e | 8i, cioé ogni u,cammaf,,é-._situata_j..n__un _piano_jnoﬂprg;;i;hwé _
| necessario_che_l'asse della ri apettiva,fmo_jﬁa_ﬂ.j,ggi_nﬂ‘inato _
S ¥ | 1 _unMAngolo;corri spéndente_all_'._angolno;pr.,im_iiiio_d_e_l'la
e filettatura oppure, quendo_gli asei di ruote sono disposti B
~-—=— -~ - -.{in parallelo_con.l'asse dellforgano filettato, che le zug- .
e _--.:temsiano_situate._a_asialme_n‘tgwus;zoéktg,té fre di loro .‘ Cid B
_____.__(m,,, - ,impii..ca._pomp.lic_é,ziDniﬁQ.e.l_l-lQ__..iéhl.!?.i_ca_?i_Qf}.?u_PE?W__POter rispon- e
T __d.ere-_all‘e_giﬁhae!_er.e_ _es_i.ggﬁfzg .ﬁin_.f_a;ﬁ._g_d_i_._yllel;anm ri- S -
| etrette e ottenere cosl che il dispos itivo operi soddi- | _
S ;___..jfac.:entement_e.___;_,,m,,ﬁ..,._ Ut
i {.In altri dispositivi noti le ruote o i rulli sono provvi+ .
| ati ai filettature corrispondenti alle filettature dell®} - === =
e e "organo___fil_ei_tajc_o_;__'lfu_ttEELQJ+1E_§9§§~ti_Q§:_§P° si tijrim?_perma:_ - e
— . . | ne 1l problema pure presente ne 1;__!3_1.:!3159_53_*'}11,“;PE'&E‘:—‘Q?P__PP_:_ — e
—— .| mente _._de_scr_itfc_i,__g.r_z.g_l_qm_moj_sg_devg_rég_sgsexe;s%éﬁ_té_:6 N S
_ .comandate esattamente d.&ll.'_'P‘,I‘ZEBH,Q_A filettato e devono semy - .
. | pre_essere in contatto con le sue filettature e con esse; = _
a .| impegnarsi. Hgn..qépgpé,,.s_i___‘_r%l?_if,..i'_e% una obliquitd fra le | =~
~ .- .| ruote e la parte filettata, o una ruotas si disimpegna da| - .
.questa e percid determina differenti ,"él‘?ﬁ?@. 4i ruota, | . o
| 11 dispositivo. ineviial}ilmente %!i'n"cewa-l - .
] Un giateﬁa noto, adottato P'?_f patere aumentare le forze | . -~ _
trasferite fra gli organi, e cosl far fronte alle aumenth- -
- te forze di__appo-gsié_é?l_,,l.ﬁ _?,"19_1?,0_-..._??'_:‘1‘%9.1_19_d?,i’%f‘?_"__’_“_i_“f‘f L
i
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' quegte_filettature hanno_lo_stes slg_angolo_primij‘.i,y_q_dél1e

interno presenta_delle filettature che impegnano_le ruote}

le_ruote-o-1 rulli con.un dado,. i1l .quale_lungo.il_suo_latg.

Dot Ing. Alfredo Raimondi

dago.;_ln,;taler_tipo_di_di spositivo_si & riusoiti a sincro=|

tre_provvedendo_una_estremitd della rispettiva ruota di

ruote, in modo_ _da_ impedi re_a_,queis'té;ul,t.i.i:e___di _migrare.nel}

nizzare la_rotazione delle ruote le une rispetto alle al-|

una gorone. dentats, 1a quale ingrana con um corriepondente

'cordha_dentata_del dado._ Anche questa disposizione presen

ta_dei seri inconvenienti, in quanto data "la configurazio

_jcooperare._con _li.Q1‘38!10___f_i1e_t:t.a_.t».°_s.._..9913h,la. vite e _col dado
|lativo fra vite e ruote. E' pertanto molto difficile rea-|
.|senza _un_freno separato. Data la possibilitd di un movime
{to_relativo fra vite e
_|zione estrema, smontare tutto il digpositivo per riportary

4lo in condizione operante.

}I1_presente trovato, come definito nella parte caratteriz

Y

ne_relativamente bloccata, le ruote devono necessariamentg

.iilexta;04_emgiacché_nénﬁsirpthimpgdi;g,unnggyimgnjgﬁre:,‘

lizzare 1'auto-frenaggio del dispositivo, ciod, che i1

ﬁispositiyomanchgmamggripo'maaéimo-risuli;_imﬁgbiliz%ﬁtQ,_

sitivo & sta

to fatto giungere ad un finecorsa in una posi

ﬁ,limgql_t;pq_guqc;tgtg,_geqﬁiaéﬁé.alla,tras£9£99??9ne_Q?W,m_

ote, & necessario, quando il dispo-

zante delle rivendicazioni allegate, permette di elimina-

Fy—

| re gli inconvenienti presentati dai meccanigmi convenziona-
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un,_mo.tp“miéto.rioﬁfin .moto rettilineo. L'invenzione provve+

bt Ing. Alfredo Raimondi

2

_lde _un dispositivo _che non sli'ncep.pa quando & fat

to giunge=

» corsa, il quale pud essere pre-

ire ,ad_un__arr__e_a_tg_._di_f.i_n_e cor

——e__|struttura-~hase _dgml_..di_apqs_iﬂygms tesso.

{relazione ad aloune forme di

vigto suto-frenante, e il cui rapporto di' trasmis sione pud

lessere_concepito_relativamente ©steso  nell'ambito della

i

L'invengione & descritts pit in dettaglio in appresso in

allegati, nei quali s

_reaii zzazione eaemplifigati-—ﬂ ,

ve_rappresentate nel disegni

~ La fig. 1 & una sezione longitudinale schematica attra~

_lverso_una forma realizzativa del dispositivo secondo

{1'invenzione;

- La fig. 2 mogtra la vite filettata previs(taqin detta

forma realizzativa e un rullo c_g_q_;_a_c_a_;_a_ﬁte con detta vitey

{- La fig. 3 _-émx_zﬁégkgre.zione -pa_:_:'.:@ialle della vite e del rullo
_:.Lemxig;AA_é_ggg_gezigégmgghe@%ﬁiﬁﬁfgi;Bﬁ_Eftﬁ%s!iéwéim,
|detta forma di esecuzionej
ﬁ.z;LgI;s-_5uénun§;§§219n9uluasqmY:Y_ﬂénﬁi&;"4;§?}h§§3§3§1

| secondo fig. 43

_|fra 1a vite e il rulloj
= La_ fis 7.% une sezione schematica di un'altra realizza
lzione dell'invenzione, e
|~ La fig. 8 & una sezione parziale di un dispositivo

| secondo una ulteriore

tipo

—- La fig. 6 mostra schematicamente un altro

real%giazio

ﬁq“mw_'__“AApgmgg};iipvenzione-

41 ruotipmo
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In fig., 1 & rappresentata una forma di esecuzione dell?

invenzione che prevede una vite 1 provvista di filettatu-

re 2.VIh una. bugsgole 3 si“alloggia una pluralitd di rulli

o di ruote 4 che presentano delle filetﬁature 5 con verso

di avvolgimento opposto & quello delia vite 1 € con passg

uguale al‘paaso_della vite., La vite 1 & comandata da un

motore elettrico 6 :ig}damanté'supportato,in un cilindro,

7. La bugsola 3 & collegata ad un'asta 8 cﬁa-pﬁﬁwticeverg

la vite 1 ed & supportata in maniers mobile in cuscinettd

9 all'estremitd del cilindro 7. L'asta 8 & supportata -

gcorrevole nel cilindro tramite la periferia della bussol

¢

Alltestremitd libera del cilindro 7 e dell'asta 8 sono

previsti degli occhiélli_di montaggio'10. All'aﬁiohamenté

del ‘motore elettrico 6, con conseguente avvio della rota-

| vite e quelli del rulli, e quindi impedire ai yulli della

zione della vite 1, 1 ru111~4~rotolano sulla vite 1 ey

dato 1t impegno delle filettature fra d1 loro, 1a buasola

3 e 1f9§ta 8 vengono mosse rispetto al cilindro Te Al

fine Qi"impedire movimenti relativi fra 1 filetti della

bussola 3 dlinéepparsi quando il diapositivo giunge con—

tro un flne—00?8§! la vite 1@ provvista per tutta la Bu¢

lunghezza e dn’ corrmnpondenza delle teste dei filetti,di

denti 11, vedere in particolare figg. 2 e 3. Il rispettin

_vo rullo 4 & provvisto fra i filetti 5, cioé alle ba-i

del filetti, di corrispondenti denti 12. Nelle figg.,2 el
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3_sono_gtati_rappresentati_separatamente la vite 1 e_un

rullo .4 ,_ma._nelloaa1;aj;o‘_monta_to__rul11;._e_v1ie_de.lono;impe;;

gnafsifxinendéxoimentemixamite_1_115pn$£111f1119$$1;e den:;

.ti';ﬂuesio_atai:o*mbnta:h,o&__‘e_s_chema.tizza_t_o_ne.l.lgmi:isgg 4 e

5,410v.e_ai_ha_maf-yite_J__e__.cinque_r_ullim4,(,uno__s_o_lq___ik1‘l,il:

Btrato)_ché:d1mpegnang_con e-sa.mgome_giﬁ;il_vg _dalle fi-

gure_2_3_4,_1lﬂxisp&ttiyo rullp 4_pr __”j g ciascuns

Mweﬂm____?miifirapezoidali_pgrgllgli“JAL“Lg buesola 3 é,provvista

estremita_nn_fuso_134uproyxisjg_gimgna Dluralité di risal

_ino_o -_ispessimento 15 con una Buperficie di appoggio ri—

a ciascund estremitd di una flangia rivolta verso 1l'inter

volia_in dentro 16 lungo - la_periferia interna della quale

BONO nreviate delle scanalature 17 oorrispondenti ai ri-

agl___izi 1_4.‘.Co_me rigulta'evidente da fig._ 4,» n_eng condizio

) la_auperfiQigmgsﬁﬂzngwiilett@jﬁﬁﬁﬂﬂgﬁtﬂta_22313 vite 1,

‘I mentre coh i_propri_ fusi 13 poggis contro la superficie _
|le scanalature 17. Siccome i cingue rulli sono bloccati

| risalti 14 o le scenalsture 17, a cisscun rullo & assegma-

;

ne_monia&g;_ilvgigﬁggtivo_rullo mediante:la_ﬁ?gpria peri- N

_portante 16 della bussola 3, con i risalti 14 accolti nel

_gsaialmengg_;nmugwpiaggmggmgne nella busgola 3 tramite i

della '_?_.1:@9 A, __h_e_l_l_'_e.g_g_ng_pi__g illustrato ad una distanza di

un quinto di passo l’uno dall'altro. Non sono necessarie
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gabbie di cuscinetto a rulli_per mantenere 11 pP&sgo, .

q-

Esgendo trapezoidali le filettature 2 della vite e le fi-

-~

lattature 5 dei rulli. 4. come illuatrato nelle figg. 2 °

4, ed essendo i fusi 13 provvisti dei risalti trapezoida—

11 14_;nggggptisi con'lg corrispgqunti goleﬁll, e possi

T

bile minimizzare le forze_radiali agenti durante il funzi

namento del disﬁositivo, e invece rendere.adhplici 1e-fof

-~ s

ze sssiall, impedendo cosi forti momenti flettenti nella

‘ééde Qi Eupporto 3. Provvedendo i fusi 13 di una pluralit

1di ri#g}ti 14, 8i realizza un'ampia superfioie.di appoggib per

l!_gésofbimento.delle forze assiali, In combinazioﬁe con"; ]

|1a relativamente ampia superficie di contatto ottenuta

fra i filetts della-vite 1 e dei: ol 4 per effetto della;. i

loro configurazione trapezoidale, 3 poasibile raggiungere

‘un livello maasimo tale di attrito statico ¢he il dispoai

tivo riaulta autofrenante., i ' ;J

{la _upe_rfici_s__éiﬂgggséej6 d%}}.% sede __‘_1_1___5@1’““ 3,

implica la possibilita ai opportnnamente variatre in certa

. misuxa il rapporto di traamiaaione del dispositivo,cambiam-

o _5_11_!}__&&9599_9}?Jgt_t_},f_u?}_,iii?_'19}_1__3 superficie di -

' appoggio 16) pur mantenendo invariate le altre variabili.)

La formula per il rapporto d;wtraamissiogg_totale'U+ pub

essere derivata come pegue : .

U, = S(n +n ) <5

a_ Vt
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: in_cui_s__gApanao_(Iilajjajnrd_dast;nrsa_gfﬁinistrorsa)

l= della_xitg_l_skrnllo_A
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H

,',/' cr

é - diameirg_del_fusn_JB

-Bz'- diametro'délla superfiéiﬁ“ﬁi 8PPOggELd 16

-t e e T}

= distanza di n mQyimento del fuso 13- in_relazionn

- al_diametrq_dallaﬂsuperfioie_di appoggio 13

. g - :L

fnumero dibgd;ri del rullq_A_pg:_giro_della#ﬁi

- .a-

Nella_iig. 6 . 111u3iratqwil_mgdo‘in“ggi_i dentinﬂglla_xi

te..

te 1 e del_rullq_ﬂonq_iispo ti sui fiasnchi dei 'fil_jj

'ti. In_tale figura, i. denji

~

e, rispettivemente, la base dei filet

anziché_sulla te j

ella vite 1_e quelli del rul

mente indicati con 11‘ e 12°¢,

lo 4 sono. riapetti

Lé;iiél_] rappresenta un digpositivo secondo 1'invenzionel_

in cuvi la wige & stata sostituita eon un 0i1indre infeggg

mggte'filetfafo 19.Li1_qua1e ércémandﬁto:da-un‘motdre ad |

.11 eud rqtoie_20 P rigidéhénté collezato a det

asgicurato ad un manicotto che supporta girevolmente il

jeilindro-19 in cusciﬁetti 25+ Un'asta 24 mobile ;gnyéppq;

to_c¢ilindro 19, e il cui gtatore, con avvolgimenti 21, &

|to al cilindro 19 porta ad una estremitd i rulli montati |

_g;;g!plmente 4 fra una_coppia di trattenute o _supporti a

piastta 25 Secon&:l esémpio di flg. 1, i rulli sono suppo

tati su aaai 26 figsati ai supporti. Ovviamente, 1 rulli ;

14 _possono epsere muniti di fpgi_linzggeg_égéigéigMaé;gsem

|pio in fig. 4- nel qual caso i sepporti assumono la forma|




__m________di_ﬂischi_gircolar14_1 quali aono_fisaatiﬂgll ast- 24 e
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nresentanq_supgriici_di appoggio,peritgriche proxxiste 41

golQJ_XBdgxg_iig;ﬁ§4,gllo stegmso modo delle_guccitate su-

perfici di__ppoggiq_lﬁ munite di gole 17.

3 .
Usando filettature trapezoidali sulla vite (o ci_l_i.nd:_r_p_) el

«l

sul rulli, nonché fra i fusi e le guperfici di appoggiq,

& poaaibile come gid detto minimizzare le forze radlali o

e‘rendere'inoltre.npn eri#ica.la tollergnzg%;g@}glg in -

gede di prodﬁzione. Va tuttavia riievato ché non & necés-

_|1i, ma possono snche essere usati altri tipi di filettatus

|1 _denti della vite (o éilindro) e dei rulli sparanno prefes-

:g,Tad esempio quelle a ¥V o triaggglg;il__

ad un funziggamento plﬁ aileggioso e ad un aumento di

forza in direzione assiale.

-

Come si & detto, con riferimento a fig. 7, i rulli possond

essere supportati su asei, nel qual caso le superfici &1 |

asgiali. Quando sia accettgb;le l'esistenza dai rulli dife

|ferenti in uno atesao dispositivo, e anche Possibile nel—_w

1'ambito dell'invenzione, prowedeg_e i rulli, in lﬁogo 7

delle filettature, di camme parallele atte ad 1mpegnarei

con i filetti 2 della vite (o c#liq@;o) Come nel disposi-

tivo precedente, 1e zone di base fra 1e_qamme sono provvi-

leetremitd dei rulli e/o degli assi assorbiranno le forze |
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ste di denti. In un tale ﬁispoaitivd-ﬁuttayia, le camme di

un rullo devono essere apostato-:ispetto'a gquelle del rul-

. .
B .

'lq_aupbeasivo,“cieé; guando §engopq usati.cinque ruiii}cqn

Y

‘nna-vite a filettaturae ad un principlo, le éammg dei“rﬁllér-

éuccessiVO'devono,eaaere spogtate d; un quinto del passo

rispetto al rullo precedente.

| . RIVENDICAZIONI.

|1. Dispositivé per la trasformazione di un moto rotatorio.

|in moto rettilineo, comprendente un primo cofpo,allungato

{(1, 19) provvisto di filettature (2) che si estendono lun

|25) eoassialmente rispetto a detto primo corpo e dotato di

go il corpo stesso, e un secondo corpo girevole (3, 8, 24,

almeno due rulli (4) muniti di camme (15):cﬁé s'impegnano

con le fiiéitgfﬁre.di‘dgtto prino cpr@b, péijcﬁi alla'rota—;

;‘ziqheﬁigéipibcaﬂdéiXCini*uho'deirmeaeﬁimi viené m0356 ri-'

.

. spetto all'altro, caratterizzato da cid che 1l primo corpe -

(1,19), sul lato dove sémocdispdstéile:filetsature (2) 3

[y

anche provvisto di denti .(11) che si dispongono trasversal—

S

'si'ééteg§é§9'sdg}anziélmente lungé tutto il corpo stesso,

meﬁ%élﬁllqlfilettature, nella direzione del movimento, em¢he

o il rispetiivo rullo (4) & provvisto di denti (12) che

i estendono .trasversalmente alle camme §5) del medesimo,

nella diiezione_del movimento, detti denti del rulle cor=—

irispondendo a quelli del primo corpo ed essendo previsti

lungo tutto i1 detto rwllo (4).
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.

2. Dispositivo secondo le rivendicazione 1, caratterizzate B -

Ch e s -

da cid che 11 primo corpo assume la fbrma di ﬁna vite'(i);m;‘

N

s e i rulli (4) s0No supportati da una busaola 0 sede di o

:'supporto B (3) poggiante contro le eatremit& dei rulli, .0

3;-Diapositivo secondo la‘rivendicazione'z, caratterizzato

da cid che 1a gede di supporto (%) comprende due superfi-| -

el periferiohe di appoggio (16);“1é;éuali aono.rivolte ra

dialmente in dentro e aono assialmente separate fra loro,;

L*

|e 1e quali sono’ provviste ai gole parallele (17), e da el

Jche i1 rispettivo rullo (4) @ provviato,in corrispondenza

|41 clascuna estremitd, di un fuso (13) il quale @ formafé,~

con risalti (14) che corrispondono alle gole (17) della rif

. {spettiva superficie di appoggio (16).

f4. Diapoaitivo secondo la rivendicasione 3, caratterizzatﬁ

in cib che le gole (17) e i risalti (14) fra 1oro cooperan—‘

ti, sono di forma trapezoidale.;f_

5. biapositivo ae¢ondo unakqualsiaa;_delle rivendicazioni|

; 1-4, caratterizzato da cid che le camme (5) dei rulli (4) .

sono formate da filettature”(sjipon un 59330 uguale, e

-~

.con rotazione opposta alle filettature‘(z) del primo

corpo (1).

6. Dispositivo secohdo rivendicazione 5, caratterizzato-

da cid che le filettature cooperanti (2, 5) del primo

corpo (1) e dei rulli (4) hanno forma trapezoidale.

T. Dispositivo secondo una qualaiaai delle rivendicazioni '
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it. Ing. Alfredo Raimondi -

re, cedenti,_carat terizzato. daJi b4he,Monti4J 1 )_del

*,»«

E (12\ del_riapﬁ:tj:;bm mln_(4)snno_diapast1__su1 Jnndo_fra

rmOJOrpo._(l)_mtersscamJe_teate_ﬁei_filatti ,J_i_denti '

‘... '"- t‘ q. = “

€ T
tH

e_camme del_rul 1o .

: ,xv',e_c.edanj:i_.‘___can_aj;jgri_zzat,dkJla_cj._b;ghe_i.._deni.i__sqno_ﬂ_en_ti__

B. Dispo sijixo_ﬁ,e,c,ondo,unam g.ual.é:l.agi;.de1._1Aeﬂxixendi.c.a zioni 1

-

.

licoidali, .

a

2;_6_,__03 ratterizzato d a.;c,i_b: _che.. i_den_ti:_ﬁ( 1 i_!.)-.del,_.i:_rimo

o .Ji_po_aiximo;g é.c_ondo__ﬁna"sil‘mls iasi delle rivendicazioni

lemento (1)_e i denti (12!)_del rispettivo rulle (4) sono

,1sp,o,s:k.iwani_fi.an.chi__d.ei filetti. _

10, Dis:positivq secondLrivendicazioneJ, caratterizzato

Aa eib che 11 n:r:imo COrpo_assume la foma di_un_eilindro |

E ,&,ntemamente filettato (19)J e il rispettivo rullo in cor-

: /
in fuori- pmviata in un aupporto a disco (27), che 1 ri-

ppettivi . fuso e quperf:.cie dai appoggio éono provvigti di :

pono collegati ad un'asta (24 ).__.éusg,,i_si_le:_g!i_t_e.. mobile nel =

ril,sal-ti paralleli ad impegno reciproco » € che i "s_upppxii___.._

pilindro (19).

per BO GRANBOM

Sang/MT/eb
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| La presente invenzione riguarda un dispositivo per trasfor-

ficato nel preambolo dell'allegata rivendicazione 1.

I dispositivi noti del tipo indicato sono basati sul prin

limitato a motivo dell'attrito elevato e dello sviluppo

di calore che ne deriva. Il secondo dispositivo implica,

per la sua configurazione strutturale, un moto rettilineo

relativamente pild grande rispetto al moto rotatorio, clod
‘risulta limitata la possibilitd di variare il rapporto
di trasmissione.

nienti, utilizza delle ruote le quall sono disposte in

organo filettato, conformato a cilindro, e le quali sono

liberamente girevoli l'una rispetto all'altira. Dette ruo~

le che cooperano con le filettature di detto secondo or-

cipio vite-madrevite oppure sonoc predisposti con una ma- |

Un dispositivo noto, proposto per ovviare a dqtti inconve

corrispondenza di un organo atto a muoversi in un secondo

drevite a sfere. Il primo dei dispositivi citati & di:uso_“

te sono provviste lungo la periferia di ngrvature paralle-~

_{mare un moto retatorio in un moto_:ettilingqlm§qmg_speoi-
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‘gano. Facendo girare uno degli organi, le ruote rotolano

isulla superficie interna del cilindro, seguendo le filettia

ture e quindi muovendo il primec organc. Dato che le nerva-

ture seguono dei cerchi chiusi, cioé, ciascuna nervatura &

situata in un piano suo proprio, & necessarig che l'agse

della rispettiva ruota sia inclinato per un angolo corri-

spondente all'angolo primitivo della filettatura., Cid im-

lica che, in sede di fabbricazione, 3 difficilissimo ri-

spondere alle gid elevate esigenze in fatto di tolleranze

ristrette, cosl da rendere possibile il funzionamento sod=

disfacente del dispositivo.

Al fine di eliminare la posizione angolare degli asgsi del-

le ruote, sono previsti dei dispositivi noti, dotati di

reote il cui profilo delle filettature corrisponde a quel=

1o delle filettature interne del cilindro. Con guesti di-

spositivi, tuttavia, sussiste il problema che le ruote de-

veno essere guidate e condotte con precisione dalle filet-

tature del cilindro e devono ad ogni istante essere in con

tatto ed impegnarsi con esse. Non appena si verifica una

condizione di obliquitd rispetto alle filettature del cili

) 9L

dro, o una ruota si "disimpegna" da questie ultime, dando

cosl origine a velocita differenti delle ruote, il disposi

ne del moto & stato realizzato con l'uso di organi di sin-

tivo inevitabilimente si inceppa.

Un miglioramento essenziale in questo tipo di trasformazio




_|eronizzazione per le ruocte, come descritto nella domanda

spositive _in questione rappresenti un progresso tecnico

_|noeivo_negli organi di sincronizzazione._All'avviamento .

_idel dispositivo, & necessaria una sincronizzazione perfet;

4+

{ruote e cilindro, € il dispositivo _tende_momentanemmente

Isono_definite nelle rivendicazioni allegate.

-04—

|di brevetto svedese N.8100206-5. Tuttavia, sebbene il di-|

_lcata, la sua fabbricazione richiede altissima precisione. |

_{ta, perché, quando una o pil ruote si avviano piu tardi | .

delle rimanenti ructe, si hanno movimenti relativi fra _

ad incepparsi eslltavvio.,

|1_suddetti_inconvenienti di questo tipo di dispositivo-per

_L'invenzione sara compresa pil chiaramente nel corso della

iseguente descrizione dettagliate fatta con riferimento ai]

|disegni allegati c¢he ne rappresentanc a titolo di esempio]

-_La fig. 1 & una sezione longitudinale atiraverso il di-

spogitivo delllinvenzioney

- La fige. 2 & su soala ingrandite un particolare del dispd

notevole e abbia una configurazione strutturale semplifi-| .

per poter eliminare al massimo _possibile il gioco. o epazio:

tive in conformitd all'invenzione, le cui caratteristichel

la_ trasformazione del moto vengono eliminati col disposi=-| =

sitivo stesso;

~ la fig. 3 & une sezione trasversale del particolare di |




fig. 23

— La fig. 4 rappresenta una ruota appartenente al disposi-

tivo, in sezione lungo il pasgso del solco d4i una filetta-

tura; e

- La fig. 5 & una vista parzialmente in sezione di un'al-

tra soluzione secondo 1l'invenzione.

11 dispositivo secondo l'invenzione si compone di un manis

cotto esterno conformato a cilindro 1 e di un manicotto 2

lgirevole internemente a detto manicoito esterno. Nelltesem~

pio illustrato, il manicotio 2 & supportato nel manicotio

1 in Que cuscinetti a sfere ¢ a rulli 3. Ad una estremita,

corrispondente all'estremitd chiusa del manicotte 1, & pre-

vista una orecchietta di montaggio 4. La rotazione del ma-

nicotto interno si effettua per mezzo di un motore ad in-

duzione, il cui rotore & collegato rigidamente al manicois

to 2, oomé indicatd:schematicamente in 5, e il cui statore

con i relativi avvolgimenti, indicato in 6, & fissato al

manicotto 1.

I1 manicotto interno 2 presenta una superficie interna

avente una configurazione speciale. In detta superficie

filettature di profilo appropriato, e l'intera superficie

interna & provvista di cavitd longitudinali, le quali in-

tersecano le filettature formando éon queste ultime dei

ggnti 8 con profilo appropriato., Vedere anche fig. 3.
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... |Un'asta 9 dotata di un mezzo0_di comando_che verrad descrit-—__ __
eeei . __ito nel seguito, si estende con possibilita di muoversi_ in o . o
... _..._modo non girevole ma alternato attraverso l'estiremitd aper-
_ . (ta del manicotto interno 2 e aitraverso una bussola 10 S . —
_____ |fissata sul manicotto_esterno t. L'estremiti dell'asts po- o
. |sta all'esterno dei manicotti ® munita di una orecchiettal
. .__ @i montaggio 1t. N
e e {11 mezzo di comando associato all'asta 9 comprende une pia- =
. _ .. /stra di supporto 12 e un elemento di supporto 13, il quale _

. ___[& fispato sulla plastra 12 tramite_assi 14 che nell'esempio _  __ _ ~
__ . pllustrato sono in numerc 4i tre e sono disposti intorno .
- ~ @alla detta asta. Ogni asse anzidetto supporta una ruota li- 3 . o

. . __. [peramente girevole 15, Come risulta pilh chiaro in figs 2,} SN
. .__._ e superficie del corpo della rigpettiva ruota 15 presenta ... =
. __ ___jn profilo di filettatura 16 corrispondente allacformd~dei —
__ ______filetti del manicotto 2. Nell'esempio 111ustrato, & stata ) o
~ scelta la filettatura.trapezia, ma & evidente che pud esse- =
o Are_}_l_ga:to qug.;gr}gue a.ltro prqfilo dJ. fllettafura. ordinato . L N
o qg.p_ commessa. Nella superficie curva esterna della ruota 15,
____ dn corrispondenza dei solchi fra i filetti, somo previsti} -~
dei denti iqx}giij:ud:.nalxil'{( con profile corrispondente a N L
L 777quello dei denti del manicotto. 5 B
. - _Le ruot_e_ ‘_i_5 sono si_etim_ate 1n_m9c_i_o__df. _r_l_e_mlta.re dig@uife_____”_ o
. imifornemente intorno allasta 9 e a imzfs&%_r?_l_j‘fﬁf?ﬂeﬂmn‘i__ I
o g‘le proprie filettature e dent;imqug_t}e filettature e i denti




.Iperficie interna del manicotto 2, la velocitd delle ruote,

|sulta sempre esattamente uguale_alla velocitd del profilo

-7 -

_del_manidotto_24-Alla.roiazioneﬂdel_manicottomz,Wlefruote,n

jmanicotiy. _rotolano _sulla_superficie. interna_del manicottop

e trasferiscono la forza assiale all'asta _9.. Dato_ll'imboc

Woofpermanente‘dei_dentiAljﬂconﬁiﬁdentivﬁ?formati,sullaﬁsu:

|81 _del dispositivo, ad esemplo nella fase di avviamento,

| gia si & detto, qualunque tendenza_ a_ incepparsi o bloccar=

lcondotte dalltimbocco_fra i denti_delle ruote .stesse.é del.. . . _ _ _ _

e con esse quella dei profili delle _loro filettature, wi- == = = =

|'T_delle filetiature del manicotto 2. In tal modo, ¢ome §_ .

{viene impedita, in quanto _ogni rotazione del manicotto 2 |

| corrigsponde ad_un movimento della rispettiva ruota.

. _ .._|Nella fig. 5 & rappresentata un'altra forma di esecuZione - B
. _|deil'invenzione. Qui, il dispositivo comprende, invece di! _
. __lun manicotto, un'asta girevole 18, la quale pud essere co- _ el
ceee. . |mandata ed & montata assialmente immobdile in modo non de- I
- {sexitto in dettaglio nel presente caso, e la quale presen- =
_ .._. |%a nella sua superficie esterns dei solchi conformatia |
. _ _filettatura 7 paragonabili ai solchi 7 del menicotto 2, | =~~~
o |L'asta 18 presenta inoltre dei denti estendentisi assial- e
___ |mente 8, i quali sono formati in modo che i vani definemti ==
. _|identi intersechino le filettature, e i queli somo paze-
e __._._ |gonabili ai denti 8 del manicotto 2. Le filettature e i | o
denti possono avere pfof;;}gfig}ti opportunamente. In una, L 3
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gwbhria costituita da due piastre ogareti d'estremitd 19

e un corpo ¢ gusecio cilindrico 20 collegante le medesime,

le ruote 15 sono supportate su asgi 14 estendentisi fra

dette piastre d'estremit§_19. Bueste ultime presentano pre-

feribilmente la forma di piastre anulari con un'apertura

centrale 21 nella quale l'asta 18 possa girare liberamente.

Le ructe 15 presentano éSterndmenteliliprofilo di filetta-

tura 16 e i denti 17 =alle stesso mode delle ructe 15 de~

scritte in precedenza- e s'impegnano mediante le rispetti=

ve filettature con le filettature delil'asta, mentre contem-

poraneamente i rispettivi denti ingranano con i denti dell?

asta stessa. Con la rotazione dell'lasta 18 in rapporto al

supporto 19, 20, le ruote girano intornoc all'asta, e il

supporto si sposta lungo guestiultima.

E! possibile, _nell'ambito dell'!invenzione, variare il nume-

ro_delle_ruote_ impiegate. in entrambe le soluzioni qui de-

e __lal_dispositivo_di _assorbire forze assiali pih elevate. _

iseritte. Usando un maggior numero di_ruote, si realizza |

11l manicotto e, rispettivemente, l'asta, il che consente_|

_— e

una_pil _ampia_area totale di ingranamento fra le ructe e

Predisponendo,come iklustrato, il rotore e lo statore del |

_imotre elettrico di azionamento in modo da costituire unita

facenti corpo con i due cilindri o manicotti, & possibile

isostituire in maniera semplice le unitd cilindro-pistone

ipneumatiche e idrauliche col dispositivo azionato elettri-
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camente secondo i'invenzione, il quale opera in modo cor-|

_|rispondente.

jasta 9, il movimento del supporto (19,20) 2 destinato_ad |

ruote 15 possono essere situati nel corpo delle ruota, in|
Wuna parte di guesta disposta assialmente rispetto alla par-

(te filettata delle ruote stesse, soluzione, tuttavia, che

4B! implicito il fatto che, analogamente al movimento dell! _

essere utilizzato, tramite appositi mezzi di collegamento,

per analoghi scopi convenienti. Ovviamente, i denti delle

si traduce in una struttura pil allungata delle ruote usate.

RIVENDICAZIONI

1. Dlspesitlvo per la trasformazlone di un moto rotatorie

in un moto rettilineo, comprendente un primo corpe oblungo

(2,18) provvisto di filettature (7) estendentisi Jungo esy

80 corpo, e un secondo eoxrpo (9; 19, 20) coasslalmente glre-

vole rispetto al _primo corpo, associato ad almenc due ruos

_ e e ———— i e

cie provvista di filettature, anche dei denti (8) i quali|

3 _ = e e e

te (15) provviste di filettature (16) corrlspondentl alle

fxlettature del prlmo _corpo e 1mboccant1 con esse, per cui

alla rotazxone del corpi l'uno rlspetto all‘altro, ‘uno dei

corpi v1ene spostato 1n relazione all'altro, caratterlzzato

da e¢id che il primo _corpo (2;18) presenta, sulla superfi-

si estendono trasversalmente alle fllettature, nella dlren

zione del moto, i vani di detti dent1 1ntersecando dette

fllettature; e da clo che la rlspettlva ruota (15) & munita
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rigpettive filettature, nella direzione del moto, & i guali

corrispondonc ai denti di detto primo corpo, il diametro

della circonferenza di testa di detti denti (17) essendo

_maggiore del diametro alla bage di dette filettature.

2. Dispositivo secondo rivendicazione 1, caratterizzato ds

cid che il primo corpo (2) presenta una forma tubolare, e

i rispettivi filetti (7) e denti (8) sono situati sulla su

perficie interna del tubo, e da cid che le ruote (15) song

supportate girevolmente su di un'aqﬁguﬁg) mobile ig_detto

tubo .

iti lungo la superficie esterna dell‘asta, e da cid che le

Se 1 15p031tivo secondo rivendicazione 1, caratterizzato ds

cid che il L primo corpo (18) presenta la forma.di un'asta,

e le filettature (7) e i denti (B) rispettivi, sono situa-

ruote (15) sono supportate in una gabbia (19,20) che cir-

conda l'asta ed & mobile lungo lg stessa.

4. Dispositlvo secondo una quals;a31 delle rivendicazioni

1=3, caratterizzato da cib che le“pgote (15) ‘sono poste

lungo un piano: comune perpendlcolare alla direzione longi-

tudinale del primo corpo (2;18).

5. Dispositlvo secondo una qualsia31 delle rlvendlcazionl

precedenti, caratterizzato da c¢id che i dentl (17) delle

rispettive ruote (15) sono situati nei vani fra i filetti

della ructa.
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e— . ..l6, Dispositivo_secondo una_qualsiasi delle rivendicazionil|_ ___ -~ __
. .. 11=5, caratterizzato _da . cid che al secondo corpo (93 19,20) _ _
... _lsono associate tre ruote (15). 7,
[
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