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Do podpierania stropu w kopalnianych wy-
rcbiskach $§cianowych uzywa sie wieloczescio-
wych zelaznych stojakéw podporowych o stop-
niowo nastawianej wysckoSci, w ktorych czion

wewnetrzny i zewnetrzny sg zaciskane wza-
jemnie za pomoca .zamka stojakowego. Aby
stojak kopalniany podpieral strop juz od pc-
czatku swego dzialania, jego czlon wewnetrz-
ny przed zaci$nieciem z czlonem zewnetrznym
musi byé doci$niety do stropu.

Wynalazek dotyczy hydraulicznego urzadze-
nia napinajacego, zmontowanego odejmowal-
nie, do csadzania i zaciskania takich wielo-
czesciowych stojakéw kopalnianych, ktérych
cze$ci zaciska sie przez wywieranie dzialania
clemego .

W celu osiggnigcia mozliwie stalego nacisku
i stalego ostatecznego stopnia zacisniecia cze-
$ci stojakéw kopalnianych, ~proponowano juz
stosowanie do takiego osadzania i zaciskania

znanych urzgdzen do osadzania -i
stojakéw kopalnianych, dzigki

stojakow oddzielnego -uxzadzenia; hydraulicz-
nego, ktére powoduje nastawne zaciskanie
czeSci stojaka, a po osiggnieciu okreslonego -—
wymaganego stupnia zaciéniecia, odsuwa tlok

‘wttaczajacy klin podbijajacy w zamek stojaka.

Przy uzywaniu takiego oddzielnego i odej-
mowalnego urzadzenia do osadzania i zaciska-
nia stojakéw, wprawdzie uzyskuje sie prawie
réwnomierne zaciskanie, a gérnik zostaje od-
cigzeny od wysitku fizycznego, jednak w tym
przypadku gérnik musi stale nadzorowaé kod- -
cowy moment przebiegu osadzania i zaciska-
nia stojaka oraz recznie to osadzanie regulo-
waé. :

Celem wynalszku jest wyeliminowanie wad
zaciskania
zastosowaniu
hydraulicznego urzadzenia przesuwnego, umoz-
liwiajgcego calkowite .wyeliminowanie straty



czasu, potrzebnego do nadzorowania przebiegu
osadzania stOJakévW
Do ;‘otmazama tego, za.g&lmema shuzy urza-

dzenie wedlug wynalazku do ssadzania i zaci--
stojakéw  kopalnia- -

skania wieloczeSciowych
nych. Po wykonaniu z cyklu czynnosci samo-
czynnie i w kolejncéci postepujacych, jak osa-
dzanie, zaciskanie i w danym wprzypadku spe-
cjalne umieruchomienie cze$ci zamka stojaka
hydraulicznego, urzadzenie przesuwne po za-
konczeniu jednego cyklu pracy zosiaje samo-
czynnie przestawione 'w jego poltozenie wyj-
sciowe.

Przez takie scamoczynne sterowanie calego
cyklu zabliegéw roboczych stojaka za pomoca
urzadzenia do przesuwanija, osigga sie catkowi-
cie samoczynne osadzanie, zaciskanie, a w da-
nym przypadku ostateczne. unieruchomienie
czloné6w stojakn kopalnianego. Goérnik dosta-
wia jedyn'ie urzagdzenie przesuwne do zamka

stojaka, a wszystkie czynnosci pracy przebie- -
gaja samoczynnie i plangwo, jedna za druga. -

Poniewaz urzadzenie przesuwne, po osadzeniu
i zaci$nieciu stojaka =zostaje samfoczynnie po-

zbawione czynnika ci$nieniowego, a jego poloze-.

nie wyjSciowe zostaje zmienione, gérnik nie
potrzebuje wobec tego oddzialywaé wedlug wia-
snego uzncnia na przebieg osadzania i zaciska-

nia stojaka. Zmiana kierunku ruchu ttoka ro-

boczego moze teraz nastapi¢ dokladnie w chwi-
li, gdy zostanie osiggniety wymagany stopien
zaci$niecia zamka tak, ze osadzanie i zaci$niccie
stojaka kopalnianego mofe mnastapi¢c w krot-
szym czasie, co dotychczas bylo miemozliwe,
wskutek cpéZnienia priy recznym wuruchomie-
niu ukladu zaciskajacego. Jednoczeénie uzysku-
je sie gwarancjg, ze przez samoczynne przer-
wane przebiegu osadzania i zaciskania stojaka,
wszystkie stojaki kopalniane beds osadzane z
takg sama sila zaciSniecia zamka.

Na rysunku fig. 1 przedstawia wieloczescio-
wy- stojak kcpalniany lgcznie z urzadzeniemn
przesuwnym do . osadzania, zaciskania i ryglo-
wania stojaka w widoku - bocznym, fig. 2 —
stejak . kopalniany wedlug 1fig. 1 w widoku z
gory, fig. 3 — uklad polgczen urzadzenia prze-
.suwnego do.'osa-dzania, zaciskania i unierucho-
mienia’ stojaka kopalnianego, a fig. 4 — uklad
pelaczen urzadzenia przesuwnego, przy powrot-
nym skoku tloka roboczego.

Uwidoczniony na fig. 1 i 2 wieloczeSciowy
stojak kopalniany sklada si¢ z czlonu zewnetrz-

nego 1 i osadzonego w nim przesuwnie czlonu
wewnetrznego 2.

Zacis’niécie (na skutek tarcia obydwodch czlo-
néw stojaka) uzyskuje si¢ za pomoca zamka 3
Stmak jest umieszczony bezpmredno za urzg-
dzeniem odstawczym 4, przy S$cianie weglowej
5 i podpiera strop przez stropnice 6. Do samo-
czynnego osadzania, zaciskania i ostatecznego
unieruchcmienia czlonu wewnetrznego w zaci-
¢énietym potozeniu zastosowano odejmowalne,
hydrauliczne urzadzenie napinajgce 7. Aby ta-
kie urzadzenie moglo by¢ tatwo i bez wigksze- -
go fizyczaego wysitkku przystawiane do napi-
nanego stojaka, sklada sie ono z odejmowalnej
glowicy roboczej 8 i skrzynki napedu central-
nego 9, przystcsowanej do przesuwania jej po
spagu. Glowica robocza 8§ i skrzynka mnapedu
centralnego 9 sg wzajemnie nolaczene za po-
mocg rury 10. Glowica zawiera w gléwnych za-
rysach: tloki robocze do osadzania, zaciskania
i unieruchomienia stojakéw kcpalnianych, jak
réwniez znane urzgdzenie do chwytania czto-
nu wewnegtrznego 2 stojaka, a wszystkie pozo-
state czesc: urzadzenia przesuwnego jak: silnik,
pompa tloczgea, zapasowy zbiornik na ciecz
ped ciSnieniem, samoczynne urzgdzenie steru-
jace, zawory, urzadzenia do redukc)i ci$niema
itp. znajdujg sie w skrzynce napedu centralne-
go. Do napedu pompy tloczacej ciecz pod cis-
nienieth, stuzy silnik pneumatyczny, ktory po-
biera sprezone powietrze przez elastyczny prze-
wéd 11, wytrzymaly na ciénienie i przylgczony
do chodnikowego powietrznego przewodu zasi-
lajacego 12. '

Na fig. 3 uwidoczniqnb uklad polaczen urza-
dzeria przesuwnegs do osadzania i unierucho-
mienia stojaka, np. do stojaka kopalnianego, w
ktorym zaciskanie .czlcnu wewnetrznego 2 w
czlonie zewnetrznym 1 uzyskuje sie za pomocy -
dwéch narzadéw zaciskajacych, obejmujgcych
czlon wewnetrzny 2 stojaka. Narzady zaciska-
jace 'sa ‘wspélnie dociskane w przeciwnym Kkie-
runku wzdtuz podituznej osi stojaka i posiada-
ia wystajagce czeSci do zaciskania, miedzy kté-
rymi moze by¢ wstawione odejmowalne, hy-
drauliczne urzadzenie przesuwne. Te narzady
sa rezsuwane pod ciSnieniem za pomocg urzg-
dzenia przesuwnego i w ten sposéb wytwarza
sie sile zaciskajgca w zamku stojaka.

Aby po odJeclu urzadzenia przesuwnego po-
zostat utrzymany stan zacisku, zamek stojaka
jest zacpatrzeny w klin osadzony w polozeniu

-2 —



‘blokujgcym, za pomocg urzadzenia przesuwne-
go, jednoczesnie z naciskiem zamka.

Na fig. 3 powyzej linii 13 jest uwidoczriony
schematyczny uklad polgczen skrzynki napedu
glownego 9, a ponizej tej linii — uklad glowicy
robeczej 8. W srodku rysunku jest uwidocznio-
ny przewé6d 10 laczacy glowice robocza 8 ze
.skrzynka napedu gléwnego 9.

W skrzynce napedu gléwnego 9, sprezone
powietrze pchrane z chndnikowego przewodu
zasilajgcego 12 jest dcirowadzone przez zawor
i4 i przewod 15 do silnika pneumatycznego 16.
Silnik ten napedza pompe tlokowy wysoko-
wrezng 17. Ciecz wtlaczana jest zasysana z za-
scbnika 13 przez przew6d 19 za pomocg pompy
ssgco-tloczacej. Zasobnik 18 jest wykonany z
miekkiego materialu elastycznego, np. w posta-
c¢i miecha gumowego, co umczliwia laiwo wy-
rownywanie ciénienia przy opréznianiu lub
napelnianiu zasocbnika. Po otworzeniu zawo'm?
ciénieniowegoe 14 pompa tloczgca 17 zaczyn
pracowa¢é i ttoczy ciecz pod ciSnieniem do prze-
wodow 20 i 21. Ciecz przedostaje sie pod cis-
nieniem przez wpusty pierscieniowe 22 urzg-
dzenia mawrotnego (suwaka tlokowego) 23 do
przewodu 24 i ciénie nastepnie na hudraulicz-
ay tlok roznicowy 25, w ktéorym cisnien’e cie-
czy zostaje podwyzszone w zalezmoéci od sto-
sunku powierzchni tloka. Z tloka réznicowego
25 ciecz przeplywa pcd ciSnieniem przez prze-
wod 26 i wpust perScienowy 27 do przewodu
28 i glowicy roboczej 8. :

W glowicy roboczej sy wbudowane cylindry
ci$nieniowe 29, 30, 31, z ktérych .cylinder 2%
shuzy do osadzania stojaka kcpalnianego, cy-
linder 30 zaciska zamek stojaka, a cylinder 31
powoduje unieruchamianie wewnetrznego czlo-
nu stojaka przez weciskanie klina blokujacego.

Aby tloki robocze 32, 33 i 3¢ po osadzeniu,
zaciénieciu i unieruchomieniu cze$ci stojaka
mogly ponownie samoczynnie powrécié do po-
zycji wyjsciowej, sa one tak wykonane, ze
ciecz hydrauliczna moze byé doprowadzana z
obydwéch stron tloka. - Przy przesuwaniu sig
tego tloka czlon wewnetrzny stojaka zostaje
docisniety do stropu. Jezeli wymagana sita do
ustawiania stojaka zostanie osiggnieta, wow-
czas przy dalszym wzroscie ciSnienia otwiera
sie zawor redukceyjny 35, a na obydwa ttoki 33
i 34 przestanie réwnccze$nie cisngé ciecz hy-
drauliczna. Zamek stojaka zostaje przy tym
zaciéniety za pomoca tloka 33 i réwmnoczesnie
zostanie usuniety klin blokujacy za pomocq tlg-

ka 34. Poniewaz do zaciéniecia zamka stojaka
jest wymagana znacznie wieksza sita, niz po-
trzebna do weciskania klina blokajgcego, przeto
tlok 3¢ mcze posiada¢ w stosunku do tloka za-
(ti-ékajacego 33 znacznie mniejszg Srednice.

Przy ukladzie polgczen wedlug fig. 3 wszyst-
kie ttoki dla lepszego uwidocznienia sg nary-
sowane w jednakowej wielkosci. Przy przesu-
waniu sie tlokéw roboczych 32, 33 i 34 ciecz
moze z powrotem przeplywaé¢ na strone ukla-
du, ktéry nie znajduje sie¢ pod ci$nieniem i po~
wrocié przez rure 37, wpust pierScieniowy 38
i rury 39, 40 i 19 do zasobnika 18 na ciecz spre-
zong. Zawor 14 sprezonego powietrza jest do-
tagczony do rury zamykajacej 41, ktéra nie znaj-
duje si¢ pod ciSnieniem przy ustawianiu, zaci-
skaniu i unieruchamianiu zamka stojaka. Prze-
bieg ustawiania, zaciskania i unieruchamiania
stojaka zostanie zakonczony wskutek zadziala-
ria nastawnego zaworu roboczego 36, przy
czym sila zaciskania zamka osiggnic z g6ry
ckreslong warto$é. Przez otwarcie zaworu 36
urzadzenia nawrotnego 23, wskutek nacisku
ércdka cisngcego na jego czotows powierzchnig,
zostaje przesuniety w kierunku podiuznym,

Na fig. 4 uwidoczniono urzadzenie do prze-
suwania, posiadajgce urzadzenie nawrotne 23.
Przez zmiane kierunku ruchu urzgdzenia na-
wrotnego nastepuje zmiana przewodéw, dopro-
wadzajacych ciecz pod ci$nieniem przewodami,
ktére nie znajduja sie pod.cisnieniem tak, ze
itoki robocze 32, 33 i 34 bezposrednio po zakon-
czeniu osadzania i zaciskania bedg mnaciskane
przez $rodek cisngcy w odwrotnym kierunku.
Wipust pierscieniowy 38 urzadzenia nawrotnego
23 bedzie teraz przepuszczal §rodek cisngey, kto-
ry zostanie doprowadzony za pomocg rury 37
do cylindrow ttoczagcych 29, 30 i 31 w glowicy
roboczej §. Tloki 32, 33 i 34 wskutek nacisku
przeciwnie skierowamego zcztang przesuniete
do polozenia wyjSciowego. Przewéd 28, prowa-
dzacy uprzednio ciecz pod ci$nieniem do glo-
wiey voboczej 8, zostaje teraz dolgczony dn
wpustu pier§cieniowego 42 i pozbawiony przez
to ciénienia. Réwnoczeénie nie znajduje sig
pod ci$nieniem wpust pierScieniowy 22, a przez
rure 24 takze' hydrauliczny 4ok roéznicewy 25.
Umozliwia to ponowny powrdt tloka roéznico-
wego pod dzialaniem $ciénigtej sprezyny do je-
go polozenia wyjsciowego.

Skoro wszystkie trzy tloki 32, 33 i 34 opad-
na calkowicie, wowczas wazrasta. ponownie ci§-
nienie, wskutek dalszego dzialania pomp tlo-
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czacych. W tym momeneie zostaje uruchomio-
ny zawor redukcyjny 43, bedacy pod ci$nieniem
cieczy z przewodu 21, a nastepnie zadziala be-
dacy w przewodzie zaworowym 41 zawo6r po-
wietrzny. Wskutek cisnienia cieczy zostanie.
zamknigety zawér powietrzny tak, ze silnik
pneumatyczny i pompa tloczaca zostana samo-
czynnie wylgczone. Urzgdzenie nap:najgce mo-
ze byé teraz odsuniete od osadzonego stojaka
i przesuniete do nastgpnego stojaka, ktéry ma
‘by¢ z kolei osadzony. W celu uruchomienia
wszystkich przebiegéw pracy jest jedynie wy-
‘magane, aby urzadzenie nawrotne powrdceito
pcnownie do swego polozenia wyjSciowegc.
Moizna to uzyska¢ w odpowiedni sposéb za po-
mocy glowicy roboczej 8. Do tego celu jest
umieszczony na glowicy roboczej pierScien po-
ciggowy 44, ktéry przez linke Bowdena oddzia-
lywuje na urzadzenie nawrotne 23, znajdujace
sie 'w skrzynce napedu gléwnego 9. Przewody
28 i 37 do przesylania cieczy pod cisnieniem,
ktére odgaleziajg sie od skrzynki napedu glow-
nego, moga by¢ ulozone razem z linka Bowde-
na i owiniete wspélnie taséma ochronng.
Wedlug wynalazku do osadzania i zaciska-
nia wielocze$ciowych stojakéw kopalnianych
nalezy jedynie przystawié do stojaka .glowice
roboczg hydraulicznego urzadzenia przesuwne-
go i uruchomié pier§cien pociggowy. Potem
wszystkie zabiegi robocze przebiegaja samo-
czynnie jeden za -drugim, o zmaczy, ze przez
uruchomienie pierScienia pociggowego rura za-

woru zamykajgcgo sprezomego powiefrza zosta- .

‘je pozbawiona ci$n‘enia, a tym samym zosta-
nie otwarty zawor sprezonego powietrza tak,
ze samoczynnie zacznie dzialaé silnik pneuma-
tyczny a takZze pompa thloczaca. Tioki robocze
uruchamiane jeden za drugim za pomocg cie-
czy ciSnieniowej osadzaja, zaciskaja i unieru-
chamiajg czeSci stojaka. Za pomocg nastawia-
nego ‘zawcru 36 zostanie w koncu zmieniony
kierunek ruchu suwaka tlokowego, co umozli-
wi powrdét suwaka tlokowego <do polozenia
‘wyjsciwego. - Na  zakonczenie zostaje urucho-
miony przez ciecz pod ciSnieniem zawor spre-
zonego powietrza a’ mianowicie — zostanie on
zamkniety, co spowoduje unieruchomienie sil-
nika pneumatycznego i pomwy tloczacej. Na-
stepnie mozna rozpoczaé od mcwa analogiczny
przebieg pracy.

Wskutek samoczynnego sterowania wszyst-
kich zabiegéw roboczych, osadzanie i zaciska-
nie stojakéw za pomoca napinajgcego urzadze-

ria przesuwnego jest dokonywane w krétszym
czasie. 'Czas trwania cyklu pracy zalezy przy
iym jedynie od wlasciwosci technicznych pom-
py. Zadaniem goérnika jest jedynie osadzenie
lekkiej glowicy roboczej na zamku stojaka, a
skrzynka napedu gléwnego z silnikiem, pompa
thoczaca, przetwornikiem i zaworami spoczywa
na spagu, umozl:wiajgcym jej przesuwanie a w
razie, gdy rurowe przewody, lgczgce skrzynke
napedu 9 z glowicg 8 sg za krdtkie, mozna z
latwoscig skrzynke przyblizyé.

Wynalazek nie jest ograniczony jedynie do
rrzedstawionego przykladu wykonania urzgdze-
nia. Jest réwniez mozliwe bez wiekszych trud-
ncsci osadzanie i zaciskanie stojakéw kopalnia-
nych, w ktérych zaciskanie zamka nastgpuje
przez wcisknie klina zaciskajgcego. W tym
przyradku, tlok zaciskajgcy powoduje réwmo-
cze°me unieruchamianie cze$ci stojaka tak, ze
zbednym staje sie sterowanie w tym celu spe-
cjalnege ttoka.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczne odejmowalne urzadzenie na-

pinajgce do osadzania i zaciskania wielo-
czeSciowych stojak6w kopalnianych, zaopa-
trzonych w zamek clerny, znamienne tym,
ze posiada specialne cylindry ciSnieniowe
(29, 30, 31) z dwustronnie zaciskanymi tto-
kami (32, 32, 34) do samoczynnie kolejno
sterowanego procesu osadzania, zaciskania
i w razie potrzeby unieruchomiania cze$ci
stojaka oraz samoczynnie dzialajace urza-
dzenie nawrdtne (23), powodujgce odwrotne
zasilanie tloké6w, zmontowane w przewodzic
doprowadzajacym (28) i odprowadzajacym

* (37) czynnik sprezony, przy czym samoczyn-
ne uruchomienie urzgdzenia nawrotnego (23)
jest zalezne od najwyzszego ciSnienia, osia-
ganego po zakohczeniu procesu osadzania, za-
ciskania i w razie potrzeby unieruchomia-
nia czeSci stojaka.

2. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie napi-
najgce wediug zastrz. 1, znamienne {ym, ze
urzadzenie nawrotne (23) posiada postaé¢ su-
waka tlokowego, ktérego cylinder jest przy-
taczony do mrzewodu ttocznego (20) pompy
przez zawor (36), nastawiany na z géry wy- .
znaczone ci$nienie maksymalne,

3. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie na-
pinajace wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze cylindry (29, 30, 31) do <czynnika
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sprezonego s3 wilaczone po stronie tloczenia
szeregowo, a do samoczynnego, chwilowego
i kolejno nastepujacego procesu osadzania
i zaciskania czeSci stojaka posiada zawor
redukcyjny (33), zmontowany pomiedzy cy-
lindrem (29) do osadzania i cylindrami (30, 31)
do zaciskania i w razie potrzeby unierucho-
‘miania cze$c1 stojaka kopalnianego, ktéry
dziala po osiagnieciu nastawionego cisnienia
potrzebnego do nastawiania stojaka.

. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie mna-
pinajagce wedlug =zastrz. 1 — 3, znamienne
tym, ze posiada glowice roboczg (5), dajaca
si¢ osadzaé¢ na zamku stojaka oraz skrzynke
napedu giéwnego (9), spoczywajgcego
spagu.

. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie néa-~
pinajagce wedlug zastrz. 4, znamienne tym,
ze glowica robocza (8) i cylindry (29, 30, 31)
do czynnika sprezonego, zawierajg urzadze-
nie poprzeczne do uchwycenia wewnetrzne-
go czlonu stojaka oraz pierScien pociagowy
(44) do wilgczania urzadzenia pcdnoszgcego,
a naped glowny (9) posiada silnik napedo-
wy, pompe, zbiornik zapasu czynnika spre-
zonego, zawory i urzadzenie nawrotne.

. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie na-
pinajace wedlug zastrz. 4 i 5 znamienne
tym, ze glowica robocza (8) i naped gléwny
(9) sa polaczone wzajemnie z tlokami robo-
czymi i za pomoca przewxdow (28, 37) do
deprowadzania i odprowadzania czynnika
sprezonego.

na .

7.

10.

Hydrauliczne odejmowalne urzadzemie na-
pinajace wedlug zastrz. 1 — 6, znamienne
tym, ze do napedu pompy ttoczgcej (17) stu-
zy silnik pneumatyczny (16), przylaczony
przez zawor (14) do powietrznego chodniko-
wego przewodu zasilajgcege (12).

. Hydrauliczne odejmowalne urzgdzenie nz-

pinajace wedtug zastrz. 7, znamienne tym,
ze zawér (14) zamykajacy doplyw powietrza
sprezonego posiada dzialajacy w kierunku
zamykania tloczek, osadzony w przylaczo-
nym do obiegu czynnika sprezonego w prze-
wodzie zamykajacym (41) i zawér redukeyj-
ny (43), zaczynajacy dzialaé samoczynnie po
wykonaniu wszystkich procesé6w roboczych.

. Hydrauliczne odejmowalne urzadzenie na-

pinajace wedlug zastrz. 1 — 8, zxfnamieznne
tym, ze zhiornik (18) zapasu czynnika spre-
zonego wykonany jest z migkkiego podatne-
go na nacisk materiatu, n'p.\ w pastaci peg-
cherza gumowego.

Hydrauliczne odejmcwalne urzadzenie na-
pinajagce wedlug zastrz. 1 — 9, znamienne
tym, ze do zmian wielko$ci nacisku wbudo-

" whany jest do” urzadzenia podnoszacego hy-

dravliczny tlok réznicowy (25) o réznych
powierzchniach tloka.

Gutehoffnungshiitte Sterkrade
Aktiengesellschaft

Zastepca: inz. mgr Adolf Towpilk
rzecznik patentowy
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