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【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　電気波形を使用して患者における疼痛を管理するためのシステムであって、
　患者の中に埋め込まれるように構成され、かつ該患者の第１の領域に関連付けられた少
なくとも第１の電極と該患者の第２の領域に関連付けられた第２の電極とを有する複数の
電極を含む電極装置であって、該第１の領域が、波形パラメータに対する第１の治療範囲
を有し、該第２の領域が、該波形パラメータに対する第２の治療範囲を有する前記電極装
置と、ここで、治療範囲とは、患者の不快を誘起せずに治療効果を与える波形パラメータ
の範囲であり、
　前記電極装置に結合されるように構成され、電源と、電気波形を発生するように構成さ
れた波形発生器と、該波形発生器に作動的に結合されたコンピュータ作動可能媒体とを含
む埋め込み型装置であって、該コンピュータ作動可能媒体が、前記第１の電極に適用され
る前記波形パラメータを変え、かつ前記第１の治療範囲と前記第２の治療範囲の間の数学
的関係に基づいて前記第２の電極に適用される該波形パラメータを自動的に設定するよう
にプログラムされる前記埋め込み型装置と、
　を含むことを特徴とするシステム。
【請求項２】
　変更指令を発生するコントローラと前記埋め込み型装置に該変更指令を送信するように
構成された送信機とを有する患者入力装置を更に含み、
　前記第１の治療範囲と前記第２の治療範囲の間の前記関係は、該第２の治療範囲に対す
る該第１の治療範囲の比率を含む、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項３】
　前記変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動可
能媒体は、（ａ）第１の増分により前記第１の電極に適用される前記波形パラメータを変
え、かつ（ｂ）前記第２の治療範囲に対する前記第１の治療範囲の前記比率に正比例した
第２の増分により前記第２の電極に適用される前記波形パラメータを設定するようにプロ
グラムされることを特徴とする請求項２に記載のシステム。
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【請求項４】
　１組の変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動
可能媒体は、（ａ）該埋め込み型装置によって受信された各変更指令に対する変更増分に
より前記第１の電極に適用される前記波形パラメータを変え、かつ（ｂ）前記第２の治療
範囲に対する前記第１の治療範囲の前記比率の最良適合近似に従って前記第２の電極に適
用される該波形パラメータを設定するようにプログラムされることを特徴とする請求項２
に記載のシステム。
【請求項５】
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記変更増分により前記第２の電極に適用される前
記波形パラメータを変更するか、又は前記埋め込み型装置によって受信された各変更指令
に対して該第２の電極に適用される該パラメータを一定に保持することにより、該第２の
電極に適用される該波形パラメータを設定するようにプログラムされることを特徴とする
請求項４に記載のシステム。
【請求項６】
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の電極に適用される前記波形パラメータを
前記第１の治療範囲内に制限し、かつ前記第２の電極に適用される該波形パラメータを前
記第２の治療範囲内に制限するようにプログラムされることを特徴とする請求項１に記載
のシステム。
【請求項７】
　前記波形パラメータは、前記波形の振幅を含み、前記第１の治療範囲は、前記第１の領
域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療閾値と（ｂ）不快閾値との間の第１の振幅範囲
を含み、前記第２の治療範囲は、前記第２の領域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療
閾値と（ｂ）不快閾値との間の第２の振幅範囲を含み、
　前記第１の治療範囲と前記第２の治療範囲の間の前記関係は、前記第２の振幅範囲に対
する前記第１の振幅範囲の比率を含み、
　システムが、変更指令を発生するコントローラと前記埋め込み型装置に該変更指令を送
信するように構成された送信機とを有する患者入力装置を更に含み、
　前記変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動可
能媒体は、（ａ）第１の振幅増分により前記第１の電極に適用される前記波形の前記振幅
を変え、かつ（ｂ）前記第２の振幅範囲に対する前記第１の振幅範囲の前記比率に正比例
した第２の振幅増分により前記第２の電極に適用される該波形の該振幅を設定するように
プログラムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項８】
　前記波形パラメータは、前記波形の振幅を含み、前記第１の治療範囲は、前記第１の領
域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療閾値と（ｂ）不快閾値との間の第１の振幅範囲
を含み、前記第２の治療範囲は、前記第２の領域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療
閾値と（ｂ）不快閾値との間の第２の振幅範囲を含み、
　前記第１の治療範囲と前記第２の治療範囲の間の前記関係は、前記第２の振幅範囲に対
する前記第１の振幅範囲の比率を含み、
　システムが、変更指令を発生するコントローラと前記埋め込み型装置に該変更指令を送
信するように構成された送信機とを有する患者入力装置を更に含み、
　１組の変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動
可能媒体は、（ａ）該埋め込み型装置によって受信された各変更指令に対する第１の変更
増分により前記第１の電極に適用される波形の振幅を変え、かつ（ｂ）前記第２の振幅範
囲に対する前記第１の振幅範囲の前記比率の最良適合近似に従って前記第２の電極に適用
される該波形の該振幅を設定するようにプログラムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項９】
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の変更増分により前記第２の電極に適用さ
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れる前記振幅を変えるか、又は前記埋め込み型装置によって受信される各変更指令に対し
て該第２の電極に適用される該振幅を一定に保持することにより、該第２の電極に適用さ
れる該波形の該振幅を設定するようにプログラムされることを特徴とする請求項８に記載
のシステム。
【請求項１０】
　前記波形パラメータは、前記波形の電力を含み、前記第１の治療範囲は、前記第１の領
域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療閾値と（ｂ）不快閾値との間の第１の電力範囲
を含み、前記第２の治療範囲は、前記第２の領域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療
閾値と（ｂ）不快閾値との間の第２の電力範囲を含み、
　システムが、変更指令を発生するコントローラと前記埋め込み型装置に該変更指令を送
信するように構成された送信機とを有する患者入力装置を更に含み、
　前記変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動可
能媒体は、（ａ）第１の電力増分により前記第１の電極に適用される前記波形の前記電力
を変え、かつ（ｂ）前記第２の電力範囲に対する前記第１の電力範囲の比率に正比例した
第２の電力増分により前記第２の電極に適用される該波形の該電力を設定するようにプロ
グラムされる、
　ことを特徴とする請求項２に記載のシステム。
【請求項１１】
　前記波形パラメータは、前記波形の電力を含み、前記第１の治療範囲は、前記第１の領
域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療閾値と（ｂ）不快閾値との間の第１の電力範囲
を含み、前記第２の治療範囲は、前記第２の領域に対する（ａ）感覚閾値及び／又は治療
閾値と（ｂ）不快閾値との間の第２の電力範囲を含み、
　システムが、変更指令を発生するコントローラと前記埋め込み型装置に該変更指令を送
信するように構成された送信機とを有する患者入力装置を更に含み、
　１組の変更指令が前記埋め込み型装置によって受信された時に、前記コンピュータ作動
可能媒体は、（ａ）該埋め込み型装置によって受信された各変更指令に対する第１の変更
増分により前記第１の電極に適用される前記波形の前記電力を変え、かつ（ｂ）前記第２
の電力範囲に対する前記第１の電力範囲の比率の最良適合近似に従って前記第２の電極に
適用される該波形の該電力を設定するようにプログラムされる、
　ことを特徴とする請求項２に記載のシステム。
【請求項１２】
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の変更増分により前記第２の電極に適用さ
れる前記電力を変えるか、又は前記埋め込み型装置によって受信された各変更指令に対し
て該第２の電極に適用される該電力を一定に保持することにより、該第２の電極に適用さ
れる前記波形の前記電力を設定するようにプログラムされることを特徴とする請求項１１
に記載のシステム。
【請求項１３】
　前記第１及び第２の電極に適用される前記波形の患者使用パターンの履歴を収容するメ
モリを更に含み、
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記患者使用パターンの履歴に基づいて前記第２の
パラメータ範囲に対する前記第１のパラメータ範囲の比率を計算するように更にプログラ
ムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項１４】
　前記第１及び第２の電極に適用される前記波形の患者使用パターンの履歴を収容するメ
モリを更に含み、
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記患者の前記第１の領域が該患者の前記第２の領
域にリンクされたか否かを判断するように更にプログラムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項１５】
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　前記コンピュータ作動可能媒体が、前記患者の前記第１の領域が該患者の前記第２の領
域にリンクされていないと判断した時に、該コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の電
極に適用される前記第１の波形パラメータを変え、かつ互いと独立に前記第２の電極に適
用される前記第２の波形パラメータを設定するようにプログラムされることを特徴とする
請求項１に記載のシステム。
【請求項１６】
　システムが、第１の患者位置に関連付けられた前記第１の治療範囲及び前記第２の治療
範囲の第１の比率と、第２の患者位置に関連付けられた該第１の治療範囲及び該第２の治
療範囲の第２の比率とを含むメモリを更に含み、
　システムが、位置検出器を更に含み、
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の電極に適用される前記波形パラメータを
変え、かつ（ａ）前記位置検出器が前記患者が前記第１の患者位置にいることを示す時の
前記第１の比率又は（ｂ）該位置検出器が該患者が前記第２の患者の位置にいることを示
す時の前記第２の比率に基づいて、前記第２の電極に適用される該波形パラメータを設定
するようにプログラムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項１７】
　前記位置検出器は、加速度計を含むことを特徴とする請求項１６に記載のシステム。
【請求項１８】
　前記位置検出器は、インピーダンス検出器を含むことを特徴とする請求項１６に記載の
システム。
【請求項１９】
　前記コンピュータ作動可能媒体は、前記波形パラメータが前記第１又は第２の領域の一
方に対して最大値を超えた時に、前記第１及び第２の電極に適用される該波形パラメータ
の制御を分離するように更にプログラムされることを特徴とする請求項１に記載のシステ
ム。
【請求項２０】
　前記電極装置は、前記波形パラメータに対する付加的な治療範囲を有する前記患者の付
加的な領域に関連付けられた少なくとも１つの付加的な電極を含み、
　コンピュータ作動可能媒体は、前記第１の治療範囲及び／又は前記第２の治療範囲に対
する前記付加的な治療範囲の比率に基づいて前記付加的な電極に適用される前記波形パラ
メータを変更するように更にプログラムされる、
　ことを特徴とする請求項１に記載のシステム。
【請求項２１】
　電気波形を使用して患者における疼痛を管理するためのシステムであって、
　患者の中に埋め込まれるように構成され、かつ該患者の第１の領域に関連付けられた少
なくとも第１の電極と該患者の第２の領域に関連付けられた第２の電極とを有する複数の
電極を含む電極装置であって、該第１の領域が、波形パラメータに対する第１の治療範囲
を有し、該第２の領域が、該波形パラメータに対する第２の治療範囲を有する前記電極装
置と、ここで、治療範囲とは、患者の不快を誘起せずに治療効果を与える波形パラメータ
の範囲であり、
　前記電極装置に結合されるように構成され、電源と、電気波形を発生するように構成さ
れた波形発生器と、該波形発生器に作動的に結合されたコンピュータ作動可能媒体とを含
む埋め込み型装置であって、該コンピュータ作動可能媒体が、
　前記第１の領域で前記第１の電極に前記パラメータの第１のレベル及び前記第２の領域
で前記第２の電極に該パラメータの第２のレベルで前記電気波形を送出し、
　前記パラメータの前記第１のレベルを変更し、
　前記第１の治療範囲と前記第２の治療範囲の間の数学的関係に基づいて前記パラメータ
の前記第２のレベルを設定し、かつ
　前記第１の電極に前記パラメータの前記第１のレベル及び前記第２の電極に該パラメー
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タの前記第２のレベルで前記電気波形を送出する、
　ようにプログラムされる前記埋め込み型装置と、
　を含むことを特徴とするシステム。
【請求項２２】
　電気波形を使用して患者における疼痛を管理するためのシステムであって、
　患者の中に埋め込まれるように構成され、かつ該患者の第１の領域に関連付けられた少
なくとも第１の電極と該患者の第２の領域に関連付けられた第２の電極とを有する複数の
電極を含む電極装置であって、該第１の領域が、波形パラメータに対する第１の治療範囲
を有し、該第２の領域が、該波形パラメータに対する第２の治療範囲を有する前記電極装
置と、ここで、治療範囲とは、患者の不快を誘起せずに治療効果を与える波形パラメータ
の範囲であり、
　前記電極装置に結合されるように構成され、電源と、電気波形を発生するように構成さ
れた波形発生器と、該波形発生器に作動的に結合されたコンピュータ作動可能媒体とを含
む埋め込み型装置であって、該コンピュータ作動可能媒体が、
　前記第１の領域及び前記第２の領域を含む前記波形パラメータのリンクした変調のため
の少なくとも２つの領域を選択し、
　前記第１及び第２の治療範囲の間の数学的関係に基づいて前記波形パラメータの倍率を
判断し、
　前記第１の領域に位置する前記第１の電極に前記波形パラメータの第１のレベル及び前
記第２の領域に位置する前記第２の電極に該波形パラメータの第２のレベルで電気波形を
送出し、
　前記波形パラメータの前記第１のレベルを更新された第１のレベルに変更し、
　前記倍率に基づいて前記波形パラメータの前記第２のレベルを更新された第２のレベル
に設定し、かつ
　前記第１の電極に前記波形パラメータの前記更新された第１のレベル及び前記第２の電
極に該波形パラメータの該更新された第２のレベルで前記電気波形を送出する、
　ようにプログラムされる前記埋め込み型装置と、
　を含むことを特徴とするシステム。
【請求項２３】
　電気波形を使用して患者における疼痛を管理するためのシステムであって、
　患者の中に埋め込まれるように構成され、かつ該患者の第１の領域に関連付けられた少
なくとも第１の電極と該患者の第２の領域に関連付けられた第２の電極とを有する複数の
電極を含む電極装置であって、該第１の領域が、波形パラメータに対する第１の治療範囲
を有し、該第２の領域が、該波形パラメータに対する第２の治療範囲を有する前記電極装
置と、ここで、治療範囲とは、患者の不快を誘起せずに治療効果を与える波形パラメータ
の範囲であり、
　前記電極装置に結合されるように構成され、電源と、電気波形を発生するように構成さ
れた波形発生器と、該波形発生器に作動的に結合されたコンピュータ作動可能媒体とを含
む埋め込み型装置であって、該コンピュータ作動可能媒体が、前記第１の電極に適用され
る波形パラメータを第１の増分だけ変更し、前記第２の電極に適用される波形パラメータ
を、前記第２の治療範囲に対する前記第１の治療範囲の前記比率に正比例した第２の増分
だけ自動的に変更するようにプログラムされる前記埋め込み型装置と、
　を含むことを特徴とするシステム。
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