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Uk+tad do hamowania silnikéw asynchronicznych

Przedmiotem wynalazku s3 uktady do hamowania silnikéw asynchronicznych w obrabiarkach i innych
urzadzeniach méchanicznych z zastosowaniem kondensatoréw elektrolitycznych.

Dotychczas znane sj i stosowane uktady do hamowania silnikéw asynchronicznych polegajace na zastoso-
waniu kondensatoréw papierowych. Najczgsciej jednak hamowanie silnikéw asynchronicznych odbywa si¢
przeciwpragdem, pradem statym (dynamiczne), dwupradowo.

Wads stosowania kondensatoréw papierowych jest duza powierzchnia jaka zajmuja bloki kondensatoréw
potaczone w celu uzyskania duzych pojemnosci. Natomiast pozostatych sposobéw harnowania uzywanie drogich
i niewygodnych przekaznikdw czasowych. ’

Celem wynalazku jest wyeliminowanie powyzszych niedogodnos$ci przez zastosowanie uktadéw z konden-
satorami elektrolitycznymi do wyhamowania zespotéw kinematycznych z silnikami asynchronicznymi.

Cel ten osiaggnieto poprzez zastosowanie uktadu, w ktérym do zaciskéw silnika asynchronicznego pod-
aczony jest poprzez stycznik blok kondensatoréw elektrolitycznych.

Bieguny dodatnie kondensator6w elektrolitycznych potaczone s3 migdzy sobg w tréjkat, a ujemne poprzez
stycznik do zaciskéw silnika. W przypadku kiedy uktad napgdowy posiada duzy moment zamachowy do
opisanege powyzej uktadu dotacza si¢ drugi stopieri hamowania oporowy lub dynamiczny.

Uktady wedlug wynalazku pozwalaja na wyeliminowanie drogich i niewygodnych przekaZznikéw czaso-
~ wych, a w stosunku do hamowania dwupradowego eliminuja nieprzyjemne efekty akustyczne, poza tym calo$é )
uktadu jest duzo mniejsza od dotychczas stosowanych.

Przedmiotem wynalazku jest przedstawiony na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat obwoddéw
gtéwnych uktadu, fig. 2 przedstawia odmiane uktadu hamowania dwustopniowego, w ktérym pierwszy stopieft
jest kondensatorowy, a drugi oporowy, fig. 3 przedstawia kolejng odmian¢ uktadu hamowania dwustopniowego,
w ktérym pierwszy stopieni jest kondensatorowy, a drugi dynamiczny. W przedstawionym na fig. 1 schemacie
uktadu do zaciskéw silnika asynchronicznego podtaczone sa dwa styczniki 1Si2S, przy czym stycznik 1S
zalacza silnik do sieci tréjfazowej, a stycznik 2S taczy bieguny ujemne kondensatoréw 1C z zaciskami silnika
asynchronicznego, przy czym bieguny dodatnie kondensatoréw elektrolitycznych 1C potgczone sa migdzy sobg
w trdjkat.
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Odmiana uktadu wedtug fig. 2 oprécz uktadu przedstawionego na fig. 1 zawiera stycznik 38, ktdry zatacza
uktad rezystoréw 1R potgczonych w tréjkat do zaciskéw stycznika 28 — tych samych, do ktérych przytaczony
jest blok kondensatoréw. Fig. 3 przedstawia kolejna odmiang uktadu, w ktérym oprécz uktadu przedstawionego
na fig. 1 zawiera stycznik 3S podtaczajacy do zaciskéw silnika asynchronicznego Zrédto pradu statego.

Dziatanie ukiadéw bedacych przedmiotem wynalazku jest opisane ponizej. Po przyciﬁnicciu przycisku
,,start” nie pokazanego na schemacie stycznik 1S podtrzymuje si¢ wlasnym stykiem i silnik asynchromczny wraz
z uktadem kinematycznym znajduje si¢ w ruchu.

Z chwilg nacisnigcia na przycisk wytaczajacy ,,stop” zerwane jest podtrzymywanie stycznika, a tym samym
silnik asynchroniczny odtaczony jest od sieci tréjfazowej, réwnoczesnie jest zataczany stycznik 28, ktdry taczy
siinik z blokiem kondensatordw elektrolitycznych, co powoduje, ze nastgpuje proces wzbudzania si¢ i silnik
asynchroniczny zaczyna pracowaé jako pradnica z ujemnym poslizgiem wzgledem pola wytworzonego w obwo-
dzie drgai (uzwojenie stojana, przytaczona pojemnos¢) pradami matej czestotliwosci. Im wigksza jest warto§é
poczatkowa ujemnego poslizgu, tym wiekszy jest moment hamowania.

Dziatanie odmiany uktadu wedtug fig. 2 rézni si¢ tym od wyzej opisanego, Ze po zataczeniu stycznika 28
i wzbudzeniu si¢ maszyny asynchronicznej zataczany jest stycznik 3S, ktéry dotaczy do zaciskéw wzbudzonej
maszyny uktad rezystoréw 1R — co powoduje wytworzenie dodatkowego momentu hamujgcego. Dzialanie
. kolejnej odmiany uktadu wedlug fig. 3 rézni si¢ tym od uktadu wedtug fig. 2, ze stycznik 3S nie zalacza do
zaciskow silnika rezystoréow 1R, lecz po ustaniu hamowania kondensatorowego podiacza do zaciskéw silnika
Zrédto pradu statego — powodujac hamowanie dynamiczne na drugim stopniu.

Zastrzezenia patentowe

1..Uktad do hamowania silnikéw dsynchronicznych, znamienny tym, Ze zawiera silnik asynchroniczny, do
ktérego zaciskéw podlacza si¢ poprzez stycznik (2S) kondensatory elektrolityczne (1C), przy czym bieguny
dodatnie kondensatoréw elektrolitycznych (1C) taczy sie migdzy soba w tréjkat, a bieguny ujemne podtaczone
sg do stycznika (2S) zalaczonego automatycznie z chwilg odcigcia zasilania stycznika (1S).

2. Odmiana ukladu wedtug zastrz. 1, znamienna tym, ze do pierwszego stopnia dotaczany jest drugi znany
stopieri hamowania oporowy lub dynamiczny.
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