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DESCRIPCION
Dispositivos de sujecion
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un dispositivo de sujecion, especialmente a un dispositivo de sujecién adecuado
para su uso con productos fragiles tales como el vidrio.

Antecedentes de la invenciéon

El montaje y el movimiento de productos fragiles, tales como el vidrio, se realiza normalmente mediante herramientas
especiales. Por ejemplo, cuando se monta una puerta de ducha de vidrio, siempre se necesita un nivel y una
abrazadera de vidrio para fijar y mover la puerta de vidrio. Sin embargo, el acoplamiento de las abrazaderas de vidrio
convencionales con vidrio requiere sujetadores adicionales, como tornillos o pernos. Esto hace que la operacion de
montaje requiera mucho tiempo y se requieren herramientas adicionales para completar la operacion de montaje.
Ademas, la abrazadera de vidrio convencional solo se puede operar entre la posicion completamente liberada y la
posicién completamente bloqueada, lo cual es un inconveniente para la operacién de montaje. El documento EP 0 033
072 A1 describe un dispositivo de sujecion que comprende una base de sujecidén, un mecanismo de leva y un
amortiguador flexible. La base de sujecion tiene una abertura para recibir al menos una parte de un objeto a sujetar y
una cavidad para recibir el mecanismo de leva. El mecanismo de leva que puede girar con respecto a la base de
sujecion entre una primera posicion, donde el dispositivo de sujecion bloquea completamente el objeto a sujetar, y una
segunda posicion, donde el dispositivo de sujecion se libera completamente del objeto, comprende una varilla, una
porcién de leva y una porcién de unién que conectan la varilla con la porcién de leva. La porcién de leva en forma de
cilindro tiene una primera superficie saliente y una segunda superficie saliente en al menos una parte de una superficie
exterior del cilindro, donde la primera superficie saliente tiene una altura con respecto a la superficie exterior mas
pequefa que la de la segunda superficie saliente. El amortiguador flexible esta ubicado dentro de la abertura y cuando
esta en uso entre la base de sujecion y el objeto a sujetar. Sin embargo, no queda claro a partir de la descripcion del
documento EP 0 033 072 A1 que el dispositivo de sujecion podria proporcionar suficiente amortiguacion para que el
objeto se sujete sin ninguna herramienta adicional.

Resumen de la invencion

Un objeto de la invencion es proporcionar un dispositivo de sujecion que no necesite ninguna herramienta adicional
para lograr la sujecion y proporcionar amortiguacion para el objeto a sujetar.

Otro objeto de la invencién es proporcionar un dispositivo de sujecion que pueda operarse entre la posicion
completamente liberada, la posicion prebloqueada y la posicion completamente bloqueada, facilitando la operacién de
montaje.

Para lograr uno o mas objetos de la presente invencion, se proporciona un dispositivo de sujecion que comprende una
base de sujecion y un mecanismo de leva. La base de sujecion tiene una abertura para recibir al menos una parte de
un objeto a sujetar y una cavidad para recibir el mecanismo de leva. La base de sujecion tiene una pared superior y
dos paredes laterales que definen conjuntamente la abertura. La base de sujecion tiene un primer rebaje en la pared
superior y un segundo rebaje en una pared lateral, por lo que el primer rebaje y el segundo rebaje definen
conjuntamente la cavidad para recibir el mecanismo de leva, y el primer rebaje no se comunica con la abertura mientras
que el segundo rebaje si lo hace. El mecanismo de leva puede girar con respecto a la base de sujecion entre una
primera posicién, donde el dispositivo de sujecién bloquea completamente el objeto a sujetar, y una segunda posicion,
donde el dispositivo de sujecion se libera completamente del objeto. El dispositivo de sujecion comprende ademas un
amortiguador flexible ubicado dentro de la abertura y cuando esta en uso entre la base de sujecion y el objeto a sujetar,
y un amortiguador rigido ubicado en una pared lateral del amortiguador flexible y cuando esta en uso se apoya contra
el mecanismo de leva.

El amortiguador flexible se proporciona para mejorar la sujecion del objeto mediante el aumento de la fuerza de friccion
entre el objeto y el amortiguador. En una realizacion preferible, el amortiguador flexible esta provisto preferentemente
de dientes en una o ambas paredes laterales hacia el objeto.

En una realizacion preferible, el amortiguador rigido tiene un ala lateral para aumentar el area de contacto para evitar
que el amortiguador rigido se desplace.

Segun una realizacion, la base de sujecion comprende ademas una unioén utilizada para unir el dispositivo de sujecidn
y el objeto a otros elementos. La unién se extiende preferentemente lateralmente desde la base de sujecion.

Segun una realizacion, el mecanismo de leva comprende una varilla, una porcion de leva y una porcion de unién que
conecta la varilla con la porcion de leva. La porcion de leva tiene forma de cilindro y tiene una superficie saliente en al
menos una parte de una superficie exterior del cilindro.
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En una realizacién preferible, el mecanismo de leva comprende una varilla, una porcién de leva y una porcién de unién
que conecta la varilla con la porciéon de leva. La porcion de leva tiene forma de cilindro y tiene una primera superficie
saliente y una segunda superficie saliente en al menos una parte de una superficie exterior del cilindro. La primera
superficie saliente tiene una altura con respecto a la superficie exterior mas pequefia que la de la segunda superficie
saliente. Las superficies salientes que tienen diferentes alturas permiten lograr el bloqueo previo y el bloqueo completo
del objeto. En la posicion de bloqueo previo, el objeto no puede moverse libremente, pero ain se puede mover cuando
se aplica una fuerza externa sobre el mismo. En posicion de bloqueo completo, el objeto no puede moverse
completamente.

Preferentemente, la primera y segunda superficie saliente son no continuas. La primera superficie saliente tiene
preferentemente una seccién rectangular y la segunda superficie saliente tiene preferentemente una seccion
arqueada.

Segun una realizacion, el objeto a sujetar es de vidrio, madera u otros materiales adecuados, preferentemente vidrio.

El dispositivo de sujecion provisto por la presente invencion puede lograr la sujecién/bloqueo de un objeto sin el uso
de herramientas adicionales. En el caso preferible, el dispositivo de sujecion puede operarse en tres posiciones
diferentes, es decir, en una posicion completamente liberada, una posicion prebloqueada y una posicidon
completamente bloqueada, facilitando el control y manejo del objeto.

Breve descripcion de los dibujos
La figura 1 muestra un dispositivo de sujecion segun un ejemplo de la invencion.

La figura 2 muestra un mecanismo de leva ejemplar del dispositivo de sujecidén segun una realizacion de la
invencion.

La figura 3 muestra otro mecanismo de leva ejemplar del dispositivo de sujecion segin una realizacion de la
invencion.

La figura 4 muestra una base de sujecion ejemplar del dispositivo de sujecion segun una realizacion de la
invencion.

La figura 5 muestra un dispositivo de sujecion segun otra realizacion de la invencién, donde se omite el
mecanismo de leva para mayor claridad.

Las figuras 6 a 8 muestran diferentes posiciones de operacion de un dispositivo de sujecion ejemplar acoplado
con vidrio, donde la figura 6 muestra la posicién completamente liberada,

La figura 7 muestra la posicion completamente bloqueada y la figura 8 muestra la posicion prebloqueada.
Los elementos que son irrelevantes para el sentido de la invencion se omiten de los dibujos con fines de claridad.
Descripcion detallada de la invencién

La presente invencion se describira ahora mas detalladamente con referencia a los dibujos. Debe observarse que la
terminologia utilizada en el presente documento tiene el propdsito de describir solo realizaciones particulares y no
pretende limitar las realizaciones ejemplares de la invencion. Como se usa en el presente documento, las formas
singulares «un», «una» y «el», «la» pretenden incluir también las formas plurales, a menos que el contexto indique
claramente lo contrario. Como se usa en el presente documento, los términos «y/o» incluyen cualquiera y todas las
combinaciones de uno o mas de los elementos enumerados asociados. Se entendera ademas que los términos
«comprendey, «que comprende», «incluye» y/o «que incluye» cuando se usan en el presente documento, especifican
la presencia de las caracteristicas, enteros, etapas, operaciones, elementos y/o componentes indicados, pero no
excluye la presencia o adicién de una o mas caracteristicas, enteros, etapas, operaciones, elementos, componentes
y/o grupos de los mismos.

Con referencia a la figura 1, se muestra un ejemplo de dispositivo de sujecién segun la presente invencién. El
dispositivo de sujecién comprende una base de sujecion 10 y un mecanismo de leva 20, donde la base de sujecién 10
incluye dos paredes laterales 11 y una pared superior 12 que definen conjuntamente una abertura 13 en forma de una
letra «n» para recibir al menos una parte del objeto a sujetar 40 (véase la figura 6). La base de sujecién 10 también
incluye una unioén 19 para conectar el dispositivo de sujecién junto con el objeto 40 a otros elementos. En el ejemplo,
la union 19 se extiende lateralmente desde la base de sujecion 10.

Como se muestra en la figura 4, la base de sujecion 10 tiene un primer rebaje 15 en la pared superior 12 y un segundo
rebaje 14 en la pared lateral 11. El primer rebaje 15 y el segundo rebaje 14 definen conjuntamente una cavidad para
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recibir el mecanismo de leva 20. El primer rebaje 15 no se comunica con la abertura 13, mientras que el segundo
rebaje 14 si lo hace.

El mecanismo de leva 20 se recibe en la cavidad de manera adecuada y puede girar con respecto a la base de sujecion
10 al menos en una primera posicién y una segunda posicién. Por ejemplo, el mecanismo de leva 20 y la base de
sujecion 10 estan provistos de orificios de pasador 16 a través de los cuales pasa un pasador (no mostrado) para
disponer el mecanismo de leva en la cavidad.

El mecanismo de leva 20 comprende una varilla 21, una porcién de leva 22 y una porcién de union 23 que conecta la
varilla 21 con la porcién de leva 22. Preferentemente, una porciéon de mango 24 se forma en un extremo de la varilla
21 para facilitar el manejo del mecanismo de leva. En el ejemplo, se forma una pluralidad de muescas en la porcion
de mango 24 para aumentar la fuerza de friccion. El mecanismo de leva 20 se recibe dentro de la cavidad formada
por los rebajes 14, 15.

Con referencia a la figura 2, se muestra un mecanismo de leva ejemplar 20. El mecanismo de leva 20 es cilindrico y
en una parte de la superficie exterior del cilindro se forma una superficie saliente 221. Como se muestra en la figura,
desde la vista en seccion del cilindro, R1 representa la distancia entre el eje del cilindro y la superficie exterior, R2
representa la distancia entre el eje del cilindro y la superficie saliente 221, donde R2>R1. Por lo tanto, cuando la base
de sujecidon 10 esta en contacto con la superficie exterior del cilindro con el radio R1, el dispositivo de sujeciéon no
interfiere con el objeto a sujetar y el objeto puede moverse libremente. Sin embargo, cuando la base de sujecion 10
esta en contacto con la superficie saliente 221, el dispositivo de sujecion aplica una fuerza sobre el objeto y permite
que se pueda sujetar dentro de la abertura y no se pueda mover.

La figura 3 muestra otra forma de mecanismo de leva 20. La porcion de leva 22 del mecanismo de leva 20 es cilindrica
y, en una parte de la superficie exterior del cilindro, se forma una primera superficie saliente 223 y una segunda
superficie saliente 222. Como se muestra en el dibujo inferior de la figura 3, desde la vista en seccion del cilindro, R1
representa la distancia entre el eje del cilindro y la superficie exterior, R2 representa la distancia entre el eje del cilindro
y la primera superficie saliente 223 y R3 representa la distancia entre el eje del cilindro y la segunda superficie saliente
222, donde R3>R2>R1. Las diferencias entre R1, R2 y R3 permiten lograr diferentes condiciones de bloqueo/sujecion
del dispositivo de sujecién, es decir, la posicidén completamente liberada, la posicion prebloqueada y la posicién
completamente bloqueada.

Especificamente, cuando la base de sujecion 10 esta en contacto con la superficie exterior del cilindro con el radio R1,
el dispositivo de sujecion no interfiere con el objeto a sujetar y este ultimo puede moverse libremente. Cuando la base
de sujeciéon 10 esta en contacto con la primera superficie saliente 223, el dispositivo de sujecion aplica una fuerza
sobre el objeto para hacer que el objeto no se mueva libremente. Sin embargo, en esta posicion, el objeto aun se
puede mover cuando se aplica sobre el mismo una fuerza externa, siempre generada por una persona que realiza la
operacion de montaje. Cuando la base de sujecién 10 esté en contacto con la segunda superficie saliente 222, el
dispositivo de sujecién aplicara mayor fuerza sobre el objeto para permitir que se pueda sujetar dentro de la abertura
y no se pueda mover. Por lo tanto, el mecanismo de leva 20 en este ejemplo proporciona una posicion intermedia
entre la posicion completamente liberada y la posicion completamente bloqueada, es decir, la posicion prebloqueada,
que facilita el movimiento y el ajuste del objeto a sujetar.

En el ejemplo, la primera y segunda superficie saliente no es continua, lo que es favorable para lograr con éxito el
efecto de bloqueo previo. El espacio entre las superficies salientes puede ser determinado por un experto en la materia.
En el ejemplo, la primera superficie saliente 223 tiene una seccion rectangular, mientras que la segunda superficie
saliente 222 tiene una seccion arqueada. El experto en la materia también puede contemplar secciones con otras
formas adecuadas.

Con referencia a la figura 5, se muestra otro dispositivo de sujecion ejemplar. Para mayor claridad, se omite el
mecanismo de leva del dispositivo de sujecion, que puede ser cualquiera de los mecanismos de leva que se muestran
en la figura 2 o en la figura 3. En el ejemplo, el dispositivo de sujecién comprende un amortiguador flexible con una
forma similar a la abertura para ser dispuesto dentro de la abertura 13 cuando esta en uso. El amortiguador flexible
30 esta formado normalmente por materiales plasticos tales como gomas, EVA, PE, etc. El amortiguador flexible 30
esta provisto de dientes 31 en una o ambas paredes laterales del mismo para aumentar la fuerza de friccién con el
objeto a sujetar. El objeto se dispone entonces dentro de la abertura 33 del amortiguador flexible 30. En el ejemplo, el
amortiguador flexible 30 puede tener un concavo 32 en la pared lateral hacia el mecanismo de leva, para recibir un
amortiguador rigido opcional 34, que se describira con mas detalle a continuacion.

La figura 5 muestra el amortiguador rigido 34 que se incluye opcionalmente en el dispositivo de sujecion de la
invenciéon. Cuando el amortiguador rigido 34 esta presente, este se recibe dentro del concavo 32 del amortiguador
flexible 30. En el ejemplo, el amortiguador rigido 34 comprende ademas un ala lateral 35, para aumentar el area de
contacto con la base de sujecion 10 con el fin de evitar que el amortiguador rigido 34 se desplace deslizandose. El
amortiguador rigido 34 tiene generalmente forma de chapa metdlica o de acero no inoxidable. Se proporciona el
amortiguador rigido 34 para recibir la mayor parte de la fuerza generada por la superficie saliente del mecanismo de
leva y proporcionar amortiguacion al objeto a sujetar, tal como el vidrio. En el presente ejemplo, el ala lateral 35 esta
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en contacto con el fondo 17 (figura 1) del segundo rebaje 14.

Las figuras 6 y 7 muestran una posicion de operacion diferente del dispositivo de sujecidén segun una realizacion de la
invencion junto con el objeto a sujetar (tal como el vidrio 40). La figura 6 muestra una posicion completamente liberada
donde el dispositivo de sujecién no aplica ninguna fuerza sobre el objeto y el vidrio 40 se mueve libremente en direccion
horizontal y vertical. La figura 7 muestra la posicion completamente bloqueada donde la superficie saliente (221 0 222)
del mecanismo de leva 20 aplica una fuerza al amortiguador rigido opcional 34 y, a su vez, al amortiguador flexible
opcional 30 y finalmente al objeto dispuesto dentro de la abertura 33, de tal manera que el objeto esté sujeto.

La figura 8 muestra la posicidn prebloqueada del dispositivo de sujecion, donde la primera superficie saliente 223 esta
en contacto con el amortiguador rigido 34 y aplica fuerza sobre el amortiguador flexible 30 y, a su vez, sobre el vidrio
40. Sin embargo, debido a que la primera superficie saliente 223 tiene menos extension saliente, la fuerza aplicada
sobre el vidrio 40 es tal que solo puede sostener el objeto. Cuando se aplica una fuerza externa, generalmente por
una persona que lleva a cabo la operacién de montaje, el vidrio 40 todavia se puede mover. Por lo tanto, es conveniente
que la persona mueva y ajuste el vidrio 40. Si se gira el mecanismo de leva para permitir que la segunda superficie
saliente 222 entre en contacto con el amortiguador rigido 34, el vidrio 40 se aplicara con mayor fuerza para sujetar
firmemente el vidrio 40 e impedir que pueda moverse incluso bajo fuerza externa.

Debe entenderse que se han descrito varias realizaciones ejemplares con referencia a los dibujos adjuntos donde solo
se muestran algunas realizaciones ejemplares. La presente invencion, sin embargo, puede realizarse de muchas
formas alternativas y no debe considerarse limitada solamente a las realizaciones ejemplares expuestas en el presente
documento.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo de sujecién, que comprende una base de sujecion (10) y un mecanismo de leva (20), donde la
base de sujecion (10) tiene una abertura (13) para recibir al menos una parte de un objeto a sujetar (40) y una cavidad
para recibir el mecanismo de leva (20); la base de sujecion (10) tiene una pared superior (12) y dos paredes laterales
(11) que definen conjuntamente la abertura (13); la base de sujecién (10) tiene un primer rebaje (15) en la pared
superior (12) y un segundo rebaje (14) en una pared lateral (11), donde el primer rebaje (15) y el segundo rebaje (14)
definen conjuntamente la cavidad para recibir el mecanismo de leva (20) y el primer rebaje (15) no se comunica con
la abertura (13) mientras que el segundo rebaje (14) si lo hace; y donde el mecanismo de leva (20) puede girar con
respecto a la base de sujecion (10) entre una primera posicién, donde el dispositivo de sujecidon bloquea
completamente el objeto a sujetar (40), y una segunda posicion, donde el dispositivo de sujecidon se libera
completamente del objeto (40);

caracterizado porque

el dispositivo de sujecién comprende ademas un amortiguador flexible (30) ubicado dentro de la abertura y cuando
esta en uso entre la base de sujecion (10) y el objeto a sujetar (40), y un amortiguador rigido (34) ubicado en una
pared lateral del amortiguador flexible (30) y cuando esta en uso se apoya contra el mecanismo de leva (20).

2. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 1, donde el amortiguador flexible (30) esta provisto de dientes
(31) en una o ambas paredes laterales hacia el objeto (40).

3. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 1, donde el amortiguador rigido (34) tiene un ala lateral (35)
para aumentar el area de contacto para evitar que el amortiguador rigido (34) se desplace.

4. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 1, donde la base de sujecién (10) comprende ademas una union
(19) extendida lateralmente desde la base de sujecién (10).

5. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 1, donde el mecanismo de leva (20) comprende una varilla (21),
una porcion de leva y una porcién de unién (23) que conecta la varilla (21) con la porcién de leva, teniendo la porcion
de leva forma de cilindro y una superficie saliente en al menos una parte de una superficie exterior del cilindro.

6. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 1, donde el mecanismo de leva (20) comprende una varilla (21),
una porcion de leva (22) y una porcion de unién (23) que conecta la varilla (21) con la porcién de leva (22), siendo la
porcion de leva (22) un cilindro y con una primera superficie saliente (223) y una segunda superficie saliente (222) en
al menos una parte de una superficie exterior del cilindro, teniendo la primera superficie saliente (223) una altura con
respecto a la superficie exterior mas pequefa que la de la segunda superficie saliente (222).

7. El dispositivo de sujecion de la reivindicacion 6, donde la primera superficie saliente (223) tiene una seccion
rectangular y la segunda superficie saliente (222) tiene una seccién arqueada.

8. El dispositivo de sujecién de la reivindicacion 1, donde el objeto a sujetar (40) es vidrio.
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Fig.b
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Fig.6
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