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OZET

Elektromekanik kola sahip bilet verme mekanizmasi

Otoparklarda bulunan bilet verme mekanizmalarinin (40) arag (1) suruculerine
yaklastirilmasini saglayan sistem olup, Uzerinde bulunan bilet verilen kismin (41), araca
(1) yaklastinimasini saglayan mekanik kol (30), irtibath bulundugu mekanik kolu (30)
zemine gore paralel olarak ileri-geri hareket ettiren ve bu sayede mekanik kolun (30) ug
kisminda yer alan bilet verilen kismin (41) arag (1) icerisindeki kisiye yaklastirimasini
saglayan motor (10), mekanik kolun (30) araca (1) olan arag-kol mesafesini (d2) olgen ve
mekanik kolun (30) onune g¢ikan cisimleri algilayan kol kontrol sensoru (20), bilet verme
mekanizmasinin (40} 6niunde duran araglarin (1) algilanmasini saglayan ve arag (1) ile
bilet verme mekanizmasi (40) arasindaki arag-mekanizma mesafesini (d3) dlgen arag
kontrol sensoril (21), kol kontral sensoril {20} ve arag¢ kontrol sensoriinden (21) gelen

bilgilere gore motorun {10) calismasini kontrol eden islemci (50) icermektedir.

(Sekil 1)
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iISTEMLER

. Otoparklarda bulunan bilet verme mekanizmalarimin (40) arag (1) surluculerine

yaklastirimasini saglayan sistem olup, 6zelligi;

e Uzerinde bulunan bilet verilen kismin (41), araca (1) yaklastiriimasin sagdlayan
mekanik kol (30),

e Irtibath bulundugu mekanik kolu (30) zemine gore paralel olarak ileri-geri hareket
ettiren ve bu sayede mekanik kolun (30) u¢ kisminda yer alan bilet verilen kismin (41)
arac (1} icerisindeki kisiye yaklastinlmasini saglayan motor (10),

s Mekanik kolun {30) araca (1) olan arag-kol mesafesini {d2) dlgen ve mekanik kolun
(30) dnune gikan cisimleri algilayan kol kontrol sensori (20),

¢ Bilet verme mekanizmasinin (40} d6nunde duran aracglarin (1) algilanmasini saglayan
ve arag¢ (1) ile bilet verme mekanizmasi (40) arasindaki arag-mekanizma mesafesini
(d3) olgen arag kontrol sensoru (21),

¢ Kol kontrol sensoru (20) ve arag kontrol sensorunden (21) gelen bilgilere gore

motorun (10) calismasin kontrol eden iglemci {(50).

icermesidir.

. Otoparklarda bulunan bilet verme mekanizmalarimin (40) arag (1) suruculerine

yaklastiriimasini saglayan yontem olup, ozelligi;

o Uzerinde bulunan bilet verilen kismin (41}, araca (1) yaklastinimasini saglayan
mekanik kol (30),

o lIrtibath bulundugu mekanik kolu (30) zemine gore paralel olarak ileri-geri hareket
ettiren ve bu sayede mekanik kolun (30) ug kisminda yer alan bilet verilen kismin (41)
arag (1} icerisindeki kisiye yaklagtirlmasini saglayan motor (10),

e Mekanik kolun (30) araca (1) olan arag-kol mesafesini (d2) olgen ve mekanik kolun
(30) onuine ¢ikan cisimleri algilayan kol kentrol sensoru (20),

e Bilet verme mekanizmasinin {40) onunde duran araglarin (1) algilanmasini saglayan
ve arac (1) ile bilet verme mekanizmasi {40) arasindaki arag-mekanizma mesafesini
(d3) dlgen arag kontrol sensdru (21),

s Kol kontrol sensériu (20) ve arag kontrol sensbrunden (21) gelen bilgilere gore

motorun (10) galismasin kontrol eden iglemci (50).

iceren sistem vasitasiyla,
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Bilet verme mekanizmasi (40) onunde arag (1) olup olmadiginin, arag kontrol sensoru

(21) aracihdiyla islemci (50) tarafindan anlik olarak kontrol edilmesi,

Bilet verme mekanizmasinin (40) dnunde arag¢ (1) bulunmasi halinde, ara¢ kontrol

sensorunun (21) arag-mekanizma mesafesini (d3) olgmesi ve Olgulen mesafeyi

islemciye (50) iletmesi,

Motor (10) araciligiyla mekanik kolun {30) araca (1) dogru hareket ederek onceden

belirlenen ve islemcide (50) kayithl bulunan arag-kol mesafesi (d2) kalana kadar

yaklasmasi,

0 Mekanik kolun (30) hareketi sirasinda éntine bir cisim gikmasi halinde, cismin

kol kontrol sensori (20) tarafindan algilanmasi ve iglemcinin (50) motoru (10)
durdurmasi,

Mekanik kolun (30) arag-kol mesafesine (d2) gelmesiyle islemcinin (50) motoru (10)

durdurmasi,

Kullanicinin, bilet talep butonuna (B1) basarak, bilet verme mekanizmasini (40)

tetikleyerek mekanik kola (30) irtibath bilet verilen kisimdan (41) bileti almas:,

Mekanik kolun {30) geri cekilerek ara¢c gelmeden onceki konumunu almas) ve biletin

alindidini tespit eden iglemcinin (50), aracin {1) gegis yapmak istedidi bolume ait

bariyerin (42) kaldinimasi igin komut gondermesi,

islem adimlarini gergeklestirmesidir.
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TARIFNAME

Elektromekanik kola sahip bilet verme mekanizmasi

Teknik Alan

Bulusg; otopark sistemlerinde kullanilan bilet kesme cihazlarina elektro-mekanik bir sistemin

entegre edilmesi ile ilgilidir.

Bulug ozellikle, otopark giriglerinde bilet almada zorluk yagsayan kullanicilar igin geligtiriimis
sistem ile ilgilidir.

Teknigin Bilinen Durumu

Mevcut sistemlerde, arac otoparka girmeden once hilet makinesinden bilet alinir. Biletin
alinacad cihaz ile bileti alacak olan surlicu arasinda bilete ulagmay guglestiren bir mesafe
bulunmaktadir. Bu mesafeden bileti alabilmek igin sUrUcunun aragtan uzanarak bileti almasi
gerekir. Baz! durumlarda bilete ulagamayan suruiculer, aractan cikarak bileti almak zorunda
kalmaktadir. Bu durum suruculer agisindan zaman kaybina yol agmaktadir. Ayrica otopark
girigslerinde yogunluk yasanan saatlerde, uzun arag¢ kuyruklarinin olusmasina da neden
olabilmektedir.

Bazi suruculer bileti kolay almak icin bilet makinesine fazla yaklagmakta ve arabalarini

surtmektedirler. Bu durum da maddi hasalara neden olmaktadir.

Teknik arastirmalar sonucunda ortaya ¢ikan 2015/16335 numarasina sahip bagvurunun
ozeti; iki bilet muhafaza kutusundan bir bilet kodlama cihazina bilet beslemek icin bir sistem
ile ilgilidir. Ozel olarak, bulus bir ara¢ bariyeri ile birlikte calisan bir otopark kapisi govdesine
veya kolonuna, veya bir otomatik bilet satis cihazina entegre edilmis olan en az iki bilet
muhafaza kutusundan bilet beslemek igin bir sistem ile ilgilidir. Bulusa gore iki bilet muhafaza
kutusundan bir bilet kodlama cihazina, ozellikle bir ara¢c bariyeri ile baglantili olarak bir
otopark kapisi kolonu icin olan bir bilet kodlama cihazina, biletlerin beslemesi icin olan bir
sistem oOnerilir, bu birbiri ile komsu iki bilet muhafaza kutusu igin bir yuva igerir, boylece bir
bilesen bilet muhafaza kutularinin boylamsal eksenleri boyunca goruntulenen bilet muhafaza
kutularinin bir ucunda konumlandiriimis her bilet muhafaza kutusuna tahsis edilir ve biletlerin

beslendidi bir rulo, kilavuz plaka veya firga ile sadlanan bir yuva igerir.
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Goruldugu Uzere sistem otoparklardaki bilet muhafaza kutularinin beslemesi ile ilgili sistem
olup bunun yaninda yukarida bahsedilen dezavantajlara ¢ozum sadlayabilecek bir

yapillanmadan bahsetmemektedir.

Teknik aragtirmalar sonucunda ortaya cikan bir diger bagvuru olan 2014/02746 numaral
patentin dzeti, “Kapal otopark, acik otopark ve yol kenari parklarinin oldugu yerlerde arag
giris ¢ikislarinin kontrol altina alinabildigi, giris bilet verme makinesi, giris abone okuyucusu,
cikis kart degerlendirme ve c¢ikis abone okuyucusu olarak galisabilecek bir akilh park
otomatidir . 36z konusu akillh park otomati, otopark girig karti igerisine otopark bilgilerim ve
giris zaman bilgilerini yazarak musteriye rf parklanma karti veren, otopark cikisinda ise
parklanma ucreti 0denmis rf parklanma kartini degerlendiren bir dispenser cihazi, musterinin
tanimh abone kartini degerlendiren veya sehir kartinin temassiz olarak okunmasini
saglayarak bu kart icerisinden parklanma Ucretini kontor olarak dusen kart okuyucu ve park
otomati Uzerindeki tum bilesenlerin calismasini sadlayarak tum sistemi yoneten bir
endustriyel ana kart icermektedir.” seklindedir. Mevcut yap! tum bunlarn yaninda, yukarida

862U edilen oclumsuzluklara cozum getirmeyi amaclayan bir yenilige sahip degildir.

Scnug olarak yukarida anlatilan olumsuzluklardan dolayr ve mevcut cozumlerin konu

hakkindaki yetersizligi nedeniyle ilgili teknik alanda bir gelistirme yapilmasi gerekli kilinmistir.

Bulusun Amaci

Bulug, mevcut teknikte kullanilan yapilanmalardan farkl olarak bu alanda yeni bir acilim

getiren farkli teknik ozelliklere sahip bir yapinin ortaya koyulmasini amaglamaktadir.

Bulusun oncelikli amaci; biletin alinacadi cihaz ile bileti alacak olan surucu arasinda bilete
ulasmay! guglestiren mesafeyi ortadan kaldirarak kullanicilarin rahat bir sekilde bilet

almalarini saglamaktir.

Bulusun bir amaci, otopark sistemlerinde bilet almak icin bazi kullanicilarin  emniyet
kemerlerini cikarmak ve aractan inerek bilet almak zorunda kalmalarindan dolayr olusan

trafigin ©nune gegilmesini saglamaktir.

Bulusun bir diger amaci, arag suruculerinin, rahat bilet almak amaciyla bilet makinesine fazla

yaklasmalanyla meydana gelen arag surtmelerinin dnune gegilmesini sadlamaktir.
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Bulusun yapisal ve karakteristik ozellikleri ve tum avantajlar asadida verilen sekiller ve bu
sekillere atiflar yapilmak suretivle yazilan detayli agiklama sayesinde daha net olarak
anlasilacaktir ve bu nedenle degerlendirmenin de bu sekiller ve detayl agiklama goz oniine

alinarak yapilmasi gerekmektedir.

Bulusun Anlasiimasina Yardimci Olacak Sekiller

$ekil 1,bulusa konu olan sistemin yandan gosterimidir.
Sekil 2, bulusa konu olan sistemin dnden gosterimidir.

Sekil 3, bulusa konu olan sistemin Ustten gosterimidir.

Cizimlerin mutlaka dlgeklendiriimesi gerekmemektedir ve mevcut bulusu anlamak icin gerekli
olmayan detaylar ihmal edilmis olabilmektedir. Bundan baska, en azindan biuyuk olcide
o0zdes olan veya en azindan buylk dlcude 6zdes islevleri olan elemanlar, ayni numara ile

gosterilmektedir.

Parca Referanslarinin Agiklamasi

1. Arag

10. Motor

20. Kol kontrol sensoru

21. Arag kontrol sensoril

30. Mekanik kol

40. Bilet verme mekanizmasi
41. Bilet verilen kisim

42. Bariyer

50. Islemci

d2: Arag-kol mesafesi

B1: Bilet talep butonu

B2: Bilet iptal butonu

d1: Bilet mekanizmasinin yerden yuksekligi
d3: Arag-mekanizma mesafesi

dx: Mekanik kolun uzama miktari

d4: S2'nin yerden yukseklidi
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Bulusun Detayh Agiklamasi

Bu detayll aciklamada, bulusun tercih edilen yapilanmalari, sadece konunun daha iyi

anlasiilmasina vyonelik olarak ve highir sinirlayici  etki  olusturmayacak sekilde

agiklanmaktadir.

Bulusa konu olan sistemi olusturan unsurlar ve islevleri su sekildedir;

Uzerinde bulunan bilet verilen kismin (41}, araca (1) vyaklagtinlmasini saglayan
mekanik kol (30),

rtibath bulundugu mekanik kolu (30) zemine gore paralel olarak ileri-geri hareket
ettiren ve bu sayede mekanik kolun (30) ug kisminda yer alan bilet verilen kismin (41)
arag (1) icerisindeki kisiye yaklasgtirlmasini saglayan motor (10),

Mekanik kolun (30) araca (1) olan arag-kol mesafesini {d2) olgen ve mekanik kolun
(30) onuine ¢ikan cisimleri algilayan kol kontrol sensoru (20),

Bilet verme mekanizmasinin {40) onunde duran araglarin (1) algilanmasini saglayan
ve arag (1) ile bilet verme mekanizmasi {40) arasindaki arag-mekanizma mesafesini
(d3) dlgen arag kontrol sensoru (21),

Kol kontrol senséru (20) ve arag kontrol sensbrunden (21) gelen bilgilere gore

motorun {10) galismasini kentrol eden islemci (50).

Bulusa konu olan sistemin gergeklestirdigi islem adimlan ise su sekildedir;

Bilet verme mekanizmasi (40) dnunde arag (1) olup olmadiginin, arag kontrol sensoéru
(21) aracihi@iyla iglemci (50) tarafindan anlik olarak kontrol edilmesi,
Bilet verme mekanizmasinin (40) onunde arag (1) bulunmasi halinde, ara¢ kontrol
sensorunun (21) arag-mekanizma mesafesini (d3) olgmesi ve Olgulen mesafeyi
islemciye (50) iletmesi,
Motor (10) araciigiyla mekanik kolun (30) araca (1) dodru hareket ederek onceden
belirlenen ve islemcide (50) kayith bulunan arag-kol mesafesi (d2) kalana kadar
yaklasmasi,

0 Mekanik kolun (30) hareketi sirasinda onune bir cisim ¢gikmasi halinde, cismin

kol kontrol sensoru (20) tarafindan algilanmasi ve islemcinin (50) motoru (10)

durdurmasi,
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¢ Mekanik kolun (30} arag-kol mesafesine (d2) gelmesiyle islemcinin (50) motoru (10)
durdurmasi,

¢ Kullanicinin, bilet talep butonuna (B1) basarak, bilet verme mekanizmasini (40)
tetikleyerek mekanik kola (30) irtibath bilet verilen kisimdan (41) bileti almasi,

s Mekanik kolun (30) geri gekilerek arag (1) gelmeden onceki konumunu almasi ve
biletin alindigini tespit eden islemcinin (50), aracin (1) gegis yapmak istedigi bolume
ait bariyerin (42) kaldiriimasi icin komut gondermesi,

llk olarak slrici, araci otopark girigindeki isaret edilen alana getirmektedir(Sekil 3-te
gosterildigi gibi). Islemci (50), arag kontrol sensoril (21) aracilidiyla saniyede 60 kez arag (1)
gecip gegmedigini kontrol etmektedir. (Bu tarz mesafe sensbdrlerinde genellikle 60 Hz
frekansinda dlcum yapilabilmektedir.} Arag kontrol sensdru (21) bir cisim algiladigi andan
itiharen “t" saniye suresince olgcum yapmaya devam eder. Bu slre boyunca cismin arag
kontrol sensoruniin (21) onunde durmasi halinde, arag kontrol sensoru (21), bir aracin
yaklasmis oldugunu tespit eder ve arag-mekanizma mesafesini (d3) olgerek bu bilgiyi

islemciye (50) yollar. Boylece islemci (50), bilet verme surecini baslatir.

Elektrik motoru (10) aracihigiyla mekanik kol (30), bekleme konumundan bilet verme
konumuna gegmek Uzere ileri dogru hareket eder. Bilet verme mekanizmasi (40), bileti
verebilmek icin mekanik kol (30) surucuye, arag-kol mesafesi (d2) kadar yaklagir. (Bu mesafe
uygulayici firma tarafindan belirlenmektedir) Mekanik kol (30) bilet verme konumuna
geldikten sonra, suriicu B1 butonuna basarak giris yapma istedigini onaylar. Daha sonra bilet
verme mekanizmasi (40) galigsarak bileti basar. Strlicl, basilan bileti alir. islemci (50), biletin
alindiginin tespitini yaptiktan sonra bariyerin (42) kaldinlmasi igin talimat vermektedir. Ayni
esnada mekanik kol (30) motor (10) tarafindan tekrar ilk konumuna getirilir. Biletin kesim
zamani ve barkod bilgisi bu esnada sisteme yollanmaktadir. Bariyer (42) agildiktan sonra
arag (1) otoparka giris yapar. Sistemi kullanan firma tarafindan belirlenecek olan surenin
ardindan bariyer (42) kapanir. Sonrasinda cihaz siradaki araci tespit etmek icin baslangic
konumuna gegmektedir.

Eger suruct, mekanik kol (30) bilet verme konumuna geldikten sonra bilet almaktan
vazgegerse, iptal butonuna (B2) basmalidir. Iptal butonuna (B2) basildiktan sonra, egder bilet
yazdirilmig ise bilet verme mekanizmasi (40) tarafindan geri alimir. Daha sonra cihaz

haglangi¢c konumuna geger.
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Eger arag (1) yaklagsmis oldugu halde higbir butona basiimazsa, arag kontrol sensoéru (21)
onundeki cismin varlidin dogruladi§i surece mekanik kol {30) bilet verme konumunda bekler.

Eger onundeki cismin uzaklastig tespit edilirse, mekanik kol (30) baslangic konumuna gecger.

Bilet kesme yontemiyle igleyen otopark sistemlerine ek olarak, kart okutmal otopark
sistemlerinde de kart okutulan bolmenin ayni prensipler kullanilarak surucuye

yakinlastirimasi mumkundur.

Mekanik kolun (30) ilk konum ve bilet verme konumu arasindaki yer degistirmesi olan
mekanik kolun (30} uzama miktan (dx), aracin bilete olan uzakhg olan arag-mekanizma
mesafesinden (d3) fazla olamaz.

e Eger d3 <= d2 ise, arag (1) firmanin belirlemis oldugu en yakin mesafeden daha
yakina park etmis oldugu icin mekanik kol (30) hareket etmez. Bu durumda (dx) = 0
olur.

e Eger d3 > d2 ise, mekanik kol (30) dx = d3 — d2 mesafesi kadar araca yaklagacaktir.
Yaklasma esnasinda kol kontrol sensori (20} efer d2Zmesafesinden daha yakinda bir
cisim tespit ederse, kolun hareketi duracaktir. Yani mekanik kol (30), hareket

dogrultusundaki higbir cisme d2 mesafesinden daha fazla yaklagmayacaktir.

d3 mesafesinin varliyi, mekanik kolun (30) aracin kaporta hizasindan daha ileriye gegmesini
onlemek icindir. Ornedin d3 olgulmeseydi, surucunun cami agikken kol kontrol sensoriy (20)
tarafindan bir cisim algilanmayacagindan, mekanik kol (30) yanlislikla aracin penceresinden
iceri girebilirdi. Bu nedenle kolun uzama miktar (dx), hicbir durumda aracin makineye olan

uzakligindan buylk olamaz.
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