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dvou pomocnych procesori pro tyristorové
ménide kotvy a méni& buzeni, ptilem? spoje- .
ni celého mikroprocesorového reguldtoru
s nadfazenym fidicim systémem pfipadné

s daldim obdobnym mikroprocesorovym regu-

l&torem jiného pohonu zprost¥edkovavéd blok 8

sériové komunikace. Pomocné procesory pro :
: - L

tyristorové mé&nide kotvy a buzeni fedi
kromé& Glohy generovani zapalovacich impulsi
rovnd% dlohu p¥ipadné reverzace daného
ménide a monitorovédni jeho podproudu a
nadproudu.
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Vyndlez se tykd zapojeni stejnosm&rného pohonu s tyristorovym m&ni&em a viceprocesorovym
ptimym ¥izenim.

V soutasné dob& existuje fada zapojeni regulaénich obvodd stejnosmérnych tyristorovych
m&nidd, at jiZ na bdzi klasické reguladni analogové techniky s operadnfmi zesilovadi nebo
na bdzi procesorové techniky, p¥ipadnd hybridni systémy, které &4st Gloh Ye$f v procesorové
a &4&st Uloh ve spojité &Aasti. Vyhody komplexniho mikroprocesorového ¥efeni se projevi zejména
tam, kde regulaované mé&nide majf v&tZf mnofstvi projek&nich variant standardizac{ hardwareové-
ho feSeni. To znamend, %e pro jednotlivé projekéni variatny neni nutné konstruovat specidlnf
elektronické jednotky. VeSkerd projekéni &innost se pak soust¥edi do softwareového vybaveni,
které umoZniuje podstatné vyZ3{ flexibilitu projek&nf{ &innosti i &innosti zkudebnich technikt

pti uvddéni za¥izeni do provozu.

V dosud existujicich zapojenich regulalnich systéml s p¥imym ¢islicovym fizenim p¥evl&d4
jednoprocesorové varianta, kdy se pro veZkeré dlohy jednoho tyristorového m&nide pouZivd
jediny mikroprocesor. Tato varianta je velice efektivni z hlediska hardwareu, nese s sebou
vS8ak nebezpelf, Ze p¥i vyvoji projekénich programd mohou byt negativné& ovlivn&ny i Zivotnd
dlileZité programy m&nile, jako nap¥iklad generovdni zapalovacich impulsd. Jsou zndma i zapoje-
ni, pouZivajici{ vét3iho podtu procesorl, nap¥iklad YeSeni firmy TOSHIBA, které vyuZivaji
hlavni procesor a vétS5i poet pomocnych procesor@ pro generovdni zapalovacich impulsd. Pomoc-
né procesory v tomto projeti vlastné plni Glohu zdkaznického obvodu pro gener&tor zapalovacich
impulsi. P¥i tom pro vedkeré funkce krom& generovani impulsll, to znamenid i monitorovani
meznich stavil proudové smyfky a reverzaci je vyu2ivan hlavni procesor. Toto YeZeni je pon&kud
odolnéj8{ z hlediska moZnych softwareovych chyb na zdkladni funkci m&nide, pY¥esto vSak neni

zdaleka dokonalé.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojen{ dle vyndlezu, kde datovd sbdrnice spojuje datové
vstupy blokdl sériové komunikace, pam&ti, logickych vstupd, logickych vystupl, ndsobidky,
centrdlnfiho procesoru, Casovadl, procedoru m&nife kotvy a bloku zm&novych vstupl, adresové
sbérnice vzdjemnd spojuje adresové vstupy a ¥idici sbérnice vzéjemné spojuje ¥idici vstupy
blokl sériové komunikace, pam&ti centr&lniho procesoru, &asovadld, zmdnovych vstupl a dekodéru
adres. Nulty ¥idici vystup bloku dekodéru adres je spojen s ¥idicim vstupem bloku logickych
vstupl, jeho%Z nulty vstup je spojen s vystupem vné&jSich logickych obvodl a jeho? prvni vstup
je spojen se &tvrtym vystupem logickych hldfeni vykonového méni&e kotvy, jehoZ vstup zapalova-
cich pulst je spojen s vystupem bloku procesoru mé&nide kotvy, jehoZ prvni vstup je spojen
s vystupem hl&d8enf nulového proudu vykonového mé&nile kotvy a jehoZ druhy vstup je spojen
s vystupem hléd3eni nadproudu vykonového mé&nie kotvy, jehoZ synchroniza&ni vystup je spojen
se synchronizaénim vstupem bloku fézového zdvésu. Zpé&tnovazebni vstup bloku fdzového zdvésu
je spojen s vystupem bloku Casovall a jeho vystup je spojen s druhym vstupem bloku Casovadl
a se synchronizaénim vstupem bloku procesoru mé&nile kotvy, jehoZ vystup hléZeni nulového
proudu je spojen se zm&novym vstupem hlé&Seni nulového proudu bloku zmé&novych vstupl. Vystup
hlédSeni nadproudu bloku procesoru mé&nie kotvy je spojen se vstupem hld8eni nadproudu bloku
zménovych vstupl a jeho nulty vystup je spojen s prvnim vstupem bloku generovdni signdlu
wait, jehoZ ¥idici vstup je spojen s ¥idicim vstupem bloku procesoru m&nide kotvy a s tFetim
vystupem bloku dekodéru adres. Prvni vystup bloku dekodéru adres je spojen s ¥i{dicim vstupem
bloku logickych vystupd, jehoZ nulty vektorovy vystup je spojen s vnéj¥fmi logickymi obvody
a jehoZ prvni vektorovy vystup je spojen s logickym vstupem vykonového m&nile kotvy. Vykonovy
vystup m&nide kotvy je spojen s kotvou stejnosmérného motoru a jeho vektorovy vystup skuted-
nych hodnot je spojen se vstupem skute&nych hodnot m&nile kotvy bloku analogové frekven&nich
ptevodnikl, jeho? vystup je spojen s prvnim vektorovym vstupem bloku &asovadl. Druhy ¥idic{
vystup bloku dekodéru adres je spojen s ¥idicim vstupem bloku ndsobifky a vstup bloku centrdl-
niho procesoru je spojen s vystupem bloku generovdni signdlu wait. Nulty sériovy vstup/vystup
blcku sériové komunikace je spojen s nadfazenym ¥fdicim systémem.

%Zapojeni podle vyndlezu je podstatné imunné&j${ z hlediska p¥{padnych softwareovych
chyb, u n&hoZ pomocné procesory pro kotvu a pro buzeni ¥Fe3{ kromé& tlohy generovdni zapalova-
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cich impulsl rovn&% dlohu pfipadné rezervace daného ménile a monitorovéni jeho podproudu

a nadproudu. Timto zplisobem je zajidténo, Ze nejndrolndjsi{ dlohy spojené s regulaci ménile,
jejichZ chybné pln&ni mivé zpravidla vdZné nésledky (vypadek silovych pojistek) fe&i pomocny
procesor, jehoZ program je relativn& jednoduchy, takZfe p¥i eventudlnich projek&nich tpravach
hlavniho programu nedojde k zdvaZnym poruchdm. P¥i tom samoz¥ejmé& toto FeSeni zachovava
veskeré ostatni vyhody uvddéné u jednoprocesorové verze, to znamend standardizovany hardware
a vysoce flexibilni projekéni Cinnost soustfedénou do softwareové oblasti, velmi jednoduchy
zplisob komunikace s nadfazenym regulaénim systémem a dal3imi requldtory tyristorovych m&ni&d

prost¥ednictvim standardnich sériovych linek.

Na pfiloZeném vykresu je zndzornéno blokové schéma zapojeni stejnosmé&rného pohonu s

s tyristorovym ménicem a viceprocesorovym p¥imym ¥izenim.

Datovd sbé&rnice D spojuje datové vstupy ndsledujicich blokd: bloku BSK sériové komuni-
kace bloku BM paméti, bloku BLI logickych vstupl bloku BLO logickych vystupli, bloku BN
nédsobilky, bloku BCP centrédlnfho procesoru, bloku BCTC Casovadt, bloku BPMK m&nide kotvy
a bloku BzV zmé&novych vstupl. Adresovd sbérnice A vzdjemn& spojuje adresové vstupy a ridici
sbérnice C vzdjemné spojuje fidici vstupy bloku BSK sériové komunikace, bloku BM paméti,
bloku BCTC &asovaci, bloku B2V zménovych vstupl a bloku BDA dekodéru adres. Nulty ¥idici
vystup R@ je spojen s ¥idicim vstupem R bloku BLI logickych vstupd, jehoZ nulty vstup I@
je spojen s vystupem @ vné&jSich logickych obvodid VL@ a jehoZ prvni vstup IA je spojen se
¢tvrtym vystupem 04 logickych hldSeni vykonového ménice VMK kotvy. Vstup Z zapalovacich
pulsi vykonového ménife VMK kotvy je spojen s vystupem Z bloku BPMK procesoru mé&nile kotvy,
jehoZ prvni vstup Il je spojen s vystupem 02 hlidSeni nulového proudu vykonového ménice VMK
kotvy a jehoZ druhy vstup I2 je spojen s vystupem 03 hldZeni nadproudu vykonového m&nice
VMK kotvy, jeho#Z synchroniza&ni vystup 0@ je spojen se synchronizanim vstupem I1 bloku
BFz fédzového zdvésu. Zp&tnovazebni vstup I@ bloku BFZ fédzového zavésu je spojen s vystupem
O bloku BCTC casovacl a jeho vystup O je spojen s druhym vstupem I2 bloku BCTC Casovacli
a se synchronizaé¢nim vstupem I@ bloku BPMK procesoru mé&nice kotvy, jehoZ vystup 01 hlésSeni
nulového proudu je spojen se zménovym vstupem I¢ hldSeni nulového proudu bloku BZV zménovych
vstupld a vystup 02 hld8eni nadproudu je spojen se vstupem I1 hlé&Seni nadproudu bloku BZV
zménovych vstuplt. Nulty vystup OP bloku BPMK procesoru ménice kotvy je spojen s prvnim vstupem
11 bloku BGW generdtoru signdlu wait, jehoZ ¥idici vstup I@ je spojen s ¥idicim vstupem
R bloku BPMK procesoru méni¢e kotvy a s t¥etim vystupem R3 bloku BDA dekodéru adres, jehoz
prvni vystup Rl je spojen s ¥idicim vstupem R bloku BLO logickych vystupQ, jehoZ nulty vektoro-
vy vystup O je spojen s vn&jSimi logickymi obvody VL@ a jehoZ prvni vektorovy vystup 01
je spojen s logickym vstupem I¢ vykonového m&niCe VMK kotvy. Vykonovy vystup VO vykonového
ménice VMK kotvy je spojen s kotvou K stejnosmérného motoru SSM a jeho vektorovy vystup
01 skute&nych hodnot je spojen se vstupem Il skuteénych hodnot ménice kotvy bloku BAFP analo-
gové frekvenénich prevodnikd, jehoZ vystup 0l je spojen s prvnim vektorovym vstupem I1 bloku
BCTC ¢asovacl. Druhy fidici vystup R2 bloku BDA dekodéru adres je spojen s fidicim vystupem
R bloku BN ndsobifky a vstup Iw bloku BCP centrélniho procesoru je spojen s vystupem O bloku
BGW generovéani signdlu wait. Nulty sériovy vstup/vystup SIO@ bloku BSK sériové komunikace

je spojen s nadfazenym ¥Fidicim systémem.

Se stejnosm&rnym motorem SSM je mechanicky spojen tachogenerdtor IG, jehoZ elektricky
vystup je spojen s nultym vstupem I@ bloku BAFP analogové frekvenénich pfevodniki. Déle
je se stejnosmérnym motorem SSM spojen pulsni snimal PSP polohy, jehoZ vystup je spojen
se vstupem I bloku BVPO vyhodnoceni polohy a ot&lek, jehoZ vystup O je spojen s nultym
vektorovym vstupem I® bloku BCTC &asovatl. Buzeni B stejnosmérného motoru SSM je spojeno
se silovym vystupem V vykonového m&nile VMB buzeni, jehoZ vystup of hld$eni nulového proudu
je spojen se vstupem Il bloku BPMB procesoru mé€niCe buzeni, jehoZ datovy vystup je pf¥ipojen
na spole&nou datovou sbérnici D, jehoZ ¥fdici vstup R je spojen se druhym vstupem I2 bloku
BGW generovéni signdlu wait a se &tvrtym ¥idicim vystupem R4 bloku BDA dekodéru adres a
jeho? nulty vystup Op je spojen se t¥etim vstupem I3 bloku BGW generovdni signdlu wait.
Vystup O bloku BFZ fézového z4dvésu je spojen se synchronizalnim vstupem 09 bloku BPMB procesoru
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m&nife buzeni, jehoZ vystup Ol hld¥eni nuly budicfho proudu je spojen se zménovym vstupem
I2 hléSeni nuly budiciho proudu bloku BzV zm&novych vstupl. Vystup Z zapalovacich pulst
bloku BPMB procesoru mé&nife buzeni je spojen se vstupem 2% zapalovacich pulsd vykonového
ménite VMB buzeni, jeho? vystup Ol skutednych hodnot je spojen se druhym vektorovym vstupem
I2 bloku BAFP analogové frekven&nich pfevodnikl a jehoZ vstup I logickych signdld je spojen
se druhym vystupem 02 bloku BLO logickych vystupt. Vystup 02 logickych hld¥eni vykonového
m&nide VMB buzenf{ je spojen s druhym vstupem I2 bloku BLI logickych vstupt.

pPrvni sériovy vstup/vystup SIOl bloku BSK sériové komunikace je spojen s mikroprocesoro-
vym reguldtorem MRP jiného pohonu.

Funkce zapojeni stejnosmérného pohonu s tyristorovym m&niéem a viceprocesorovym p¥imym

¥izenim podle vyndlezu je ndsledujici:

Blok BCP centrdlniho procesoru komunikuje prost¥ednictvim systému adresové A, datové
D a ¥idici C shérnice s blokem BM pam&ti, ktery obsahuje pam&t programu i pam&f dat, s blokem
BSK sériové komunikace, ktery zprostfedkovdva spojeni mikroprocesorového regulétoru s nad-
fazenym ridicim systémem NRS a p¥ipadné daldim obdobnym mikroprocesorovym regquldtorem MRP
pohonu. Ddle je k tomuto systému sbérnic p¥ipojen blok BCTC &asova&d, ktery ve spolupréci
s blokem BCP centrdlniho procesoru slouZi k vypoltu skute&nych hodnot regulovanych a méfe-
nych velidin (analogové veliiny ziskdvané z v¢konovych m&ni&d VMK a VMB kotvy a buzeni
jsou nejprve v bloku BAFP analogové frekvenénich p¥evodnikd pf¥evad&ny na frekvendni signily),
jako zdroj redlného asu, jako ¢itale obvodu fazové smylky a jako ¢itade pro vyhodnoceni
pulsniho snimafe PSP polohy, ktery je k bloku BCTC fasovad® p¥ipojen prost¥ednictvim bloku
BVPO vyhodnoceni polohy a otélek. Tento blok vyhodnocuje stavové dva fézové posunuté signdly
pulsniho snimade PSP polohy, provddi jejich digitdlni filtraci a generuje pulsy pro &{t&n{
jednim a druhym smérem, které jsou &itdny dvéma kandly bloku BCTC Zasovadi.

DalSim obvodem, ktery je pfipojen na systém sbérnic, je blok BZV zm&novych vstupl, jehoZ
prostfednictvim se formou p¥eruSeni oznamuji centrédlnimu procesoru dileZité udélosti, jako
dosaZeni nulového proudu kotvy, nadproudu kotvy (ochrana proti nadproudu je tedy zdvojena),
podproudu buzeni apod. Tyto t¥i bloky mohou vyZadat pfi ddleZitych uddlostech jako napi.
prijeti bytu zprdvy u sériového kandlu, pfeteCeni nékterého kandlu bloku BCTC &asovacl nebo
pYXi zméné nékterého ze zménovych vstupl vyvolat preruSeni a tim si vyZ4dat okamZité programo-—

vé oSetfeni vzniklého stavu.

Dals8i skupiny obvodd komunikaji s centrdlnim procesorem pomoci sbé&rnice datové D s tim,
Ze adresové a Fidici signdly jsou pfedem dekédovany v bloku BDA dekodéru adres, jehoZ jedno-
tlivé vektorové vystupy RP aZ R4 slouZi k aktivovdni té&chto blokl. Jednd se o blok BLI logic-
kych vstupt, ktery slouzi k p¥ijmu logickych signdlfi havarijnich a provoznich stavil vykono-
vého méniCe VMK kotvy vykonového ménide VMB buzeni, p¥ipadné p¥ijmu vnéjSich logickych signdlu

(jako je naptriklad povel pro zapnuti, pro start apod.).

Dal3im blokem je blok BLO logickych vystupl, ktery vyddvd logické povely pro ovl4adéni
obou mé&niéd (pfipnuti silového napéti) a didle vnéjs{ logické povely, jako nap¥. hléSeni
havdrie, povel pro sepnuti{ brzdy apod. DalSim ¢lenem v po¥adi je blok BN ndsobilky, ktery
slouZi{ ke zrychleni vypoltl, zejména reguladnich smylek a normalizace zaddvanych a mé&fenych
velidin. Pro bezprosttfedni styk s vykonovym mé&niem VMK kotvy, tj. pro generovani zapalova-
cich impulst, pro sledovéni meznich stavi podproudu a nadproudu, pro reverzaci mé&nile a
blokovani impuls® nebo zaddni nucenédho invertoru p¥i havarijnich stavech slouZi speciélni
blok BPMK procesoru ménife kotvy. S blokem BCP centrédlniho procesoru komunikuje prostfednict-
vim datové sbé&rnice D, pf&éemi fidici a adresové signdly jsou dekodovény v bloku BDA dekodéru
adres obdobné& jako u dfive popisovanych blokl. P¥i p¥ijeti ¥idicf{ zpravy (obsahujici d4daj
o statusu tohoto procesoru BPMK ménile kotvy, o synchronizaci a o poZadovaném zpo#déni

z&4%Zehu) je generovan signdl wait z bloku BGW generovani signédlu.
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DalSim signdlem, ktery je do tohoto procesoru ptivaddn, je vystupni frekvence bloku
BFZ fdzového zdvésu, ktery zajistuje spolu se dvéma kandly bloku BCTC &asova&d rozddleni
s{tové periody silového napdjeciho napét{ m&nide na definovany potet dasovych okamZzikl a

to nezdvisle na kolisdni frekvence tohoto sitového nap&ti.

Obdobnou funkci jako blok BPMK procesoru m&nife kotvy pro vykonovy m&nié VMK kotvy
vykondvé pro vykonovy méni¢ VMB buzeni specidlni blok BPMB procesoru mdni&e buzeni. P¥itom

komunikace s centrdlnim procesorem BCP i s vykonovym m&nifem buzeni je zcela analogick4.

Dalsim blokem mikroprocesorového reguldtoru je blok BGW generovdni signdlu wait, ktery
umoZnuje sprdvnou komunikaci bloku BCP centradlniho procesoru, pokud jsou zaadresovany oba
pomocné procesory v bloku BPMK procesoru ménife kotvy a bloku BPMB procesoru ménide buzeni,
které pot¥ebuji uréity &as k prevzeti dat.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni stejnosmérného pohonu s tyristorovym méniem a viceprocesorovym p¥imym
fizenim vyznacené tim, Ze datovou sb&rnici (D) jsou spojeny datové Qstupy blokd (BSK) sériové
komunikace, pam&ti (BM), logickych vstupd (BLI), logickych vystupd (BLO), n&sobi&ky (BN),
centrdlniho procesoru (BCP), ¢asovaél (BCTC), procesoru (BPMK) m&nile kotvy a bloku (BzZV)
zménovych vstupd, adresovou sbérnici (A) jsou vzdjemné spojeny adresové vstupy a fidici
sbérnici (C) jsou vzdjemné spojeny ¥idic{i vstupy bloku (BSK} sériové komunikace, pam&ti
(BM) , Casovaltu (BCTC), zmé&novych vstupd (BzZV) a dekodéru adres (BDA), jehoZ nulty ¥idici
vystup (R®) je spojen s ¥idicim vstupem (R) bloku (BLI) logickych vstupl, jehoZ nulty vstup
(I9) je spojen s vystupem (@) vnéjsich logickych obvodd (VL) a jehoZ prvni vstup (I1l) je
spojen se &tvrtym vystupem (04) logickych hldSeni vykonového mé&nice (VMK) kotvy, jehoZ vstup
(z)} zapalovacich pulst je spojen s vystupem (2) bloku (BPMK) procesoru m&nile kotvy, jehoZ
prvni vstup (I1) je spojen s vystupem (02) hldS8eni nulového proudu vykonového mé&nide (VMK)
kotvy a jehoZ druhy vstup (I2) je spojen s vystupem (03) hldZeni nadproudu vykonového mé&nice
(VMK) kotvy, jehoZ synchronizacéni vystup (0¥) -je spojen se synchroniza&nim vstupem (Il)
bloku (BFz) fé&zového z&vésu, jehoZ zpétnovazebni vstup (IP) je spojen s vystupem (0) bloku
(BCTC) &asovaCl a jehoZ vystup (0) je spojen s druhym vstupem (I2) bloku (BCTC) &asovadl
a ddle se synchronizaénim vstupem (I@) bloku (BPMK) procesoru ménile kotvy, jehoZ vystup
(01) hlé8eni nulového proudu je spojen se zménovym vstupem (I@) hléSeni nulového proudu
bloku (BzZV) zménovych vstuph a vystup /02) hldSeni nadproudu je spojen se vstupem (I1) nldZe-
ni nadproudu bloku (BZV) zménovych vstupl a jehoZ nulty vystup (0P) je spojen s prvnim vstupem
(I1) bloku (BGW) generovadni signdlu wait, jehoZ ¥idici vstup (I®) je spojen s ¥idicim vstupem
(R) bloku (BPMK) procesoru ménife kotvy a s t¥etim vystupem (R3) bloku (BDA) dekodéru adres,
jehoZ prvni vystup (Rl) je spojen s ¥idicim vstupem (R) bloku (BLO) logickych vystupd, jehoZ
nulty vektorovy vystup (0@) je spojen s vné&js$imi logickymi obvody (VL®) a jehoZ prvni vektoro-
vy vystup (0l) je spojen s logickym vstupem (I@) vykonového ménide (VMK) kotvy, jehoZ vykono-
vy vystup (VO) je spojen s kotvou (K) stejnosmérného motoru (SSM) a jeho? vektorovy vystup

" (01) skute&nych hodnot je spojen se vstupem (Il) skuteénych hodnot mé&nife kotvy bloku (BAFP)
analogové frekvenénich pfevodnikll, jehoZ vystup (0l) je spojen s prvnim vektorovym vstupem
(I1) bloku (BCTC) ¢&asovall, p¥ilemZ ddle je druhy Fidici vystup (R2) bloku (BDA) dekodéru
adres spojen s ¥idicim vstupem (R) bloku (BN) ndsobidky a vstup (IW) bloku (BCP) centrélni-
ho procesoru je spojen s vystupem (O) bloku (BGW) generovani signdlu wait, p¥idemZ nulty
sériovy vstup/vystup (SIOP) bloku (BSK) sériové komunikace je spojen s nad¥azenym ¥idicim

systémem (NRS).

2. zZapojeni podle bodu 1 vyznalené tim, Ze se stejnosmérnym motorem (SSM} je mechanicky
spojen tachogenerdtor (TG), jehoZ elektricky vystup je spojen s nultym vstupem (I@¢) bloku

(BAFP) analogové frekvenénich p¥evodnikl.
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3. Zapojeni podle bodd 1 a 2 vyznalené tim, Ze se stejnosmérnym motorem (SSM) je spojen
pulsnf snima& (PSP) polchy, jehoZ vystup je spojen se vstupem (I) bloku (BVPO) vyhodnoceni
polohy a otd&ek, jehoZ vystup (0) je spojen s nultym vektorovym vstupem (I@) bloku (BCTC)
gasovadl.

4. Zapojen{ podle bodd 1 a% 3 vyznalené tim, Ze buzeni (B) stejnosmérného motoru (SSM)
je spojeno se silovym vystupem (V) vykonového m&nile (VMB) buzeni, jehoZ vystup (08) hléSent
nulového proudu je spojen se vstupem (Il) bloku (BPMB) procesoru ménife buzeni, jehoZ datovy
vstup je p¥ipojen na spole&nou datovou sbé&rnici (D), jehoZ ¥ifdici vstup (R) je spojen se
druhym vstupem (I2) bloku (BGW) generovéni signdlu wait a se Ctvrtym ¥{dicim vystupem (R4)
bloku (BDA) dekodéru adres a jehoZ nulty vystup (0O@) je spojen se t¥etim vstupem (I3) bloku
(BGW) generovadn{ signdlu wait, p¥i&emZ vystup (0) bloku (BFZ) fdzového zdvésu je spojen se
synchronizadnim vstupem (I@) bloku (BPMB) procesoru m&nie buzeni, jeho¥ vystup (0l) hldSeni
nuly budiciho proudu je spojen se zm&novym vstupem (I2) hl&3en{ nuly budiciho proudu bloku
(BZV) zmé&novych vstupt a jeho? vystup (Z) zapalovacfich pulsi je spojen se vstupem zapalovacich
pulsd (Z) vykonového m&ni&e (VMB) buzeni, jehoZ vystup skutecnych hodnot (0l) je spojen
s druhym vektorovym vstupem (I2) bloku (BAFP) analogové frekvenénich pfevodnikd a jehoZ vstup
(I) logickych signdlé je spojen s druhym vystupem (02) bloku (BLO) logickych vystuph a jehoZ
v§stup (02) logickych hldgen{ je spojen s druhym vstupem (I2) bloku (BLI) logickych vstupl.

5. Zapojeni podle bodd 1 a% 4 vyzna&ené tim, Ze prvni sériovy vstup/vystup (SIOl) bloku
(BSK) sériové komunikace je spojen s mikroprocesorovym reguldtorem (MRP) Jjiného pohonu.

1 vykres
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